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(57) Ce dispositif de préhension (10) d’un brancard,
est du type comprenant :
• une barre de support (11) métallique creuse destinée
à être solidarisé sur ledit brancard afin de supporter le
poids d’un patient ; et
• une poignée (12) fixée sur une extrémité de ladite barre
de support (11).

La barre de support (11) et la poignée (12) présen-
tent une lumière (14, 15) aptes à intégrer un support (16)

d’au moins une batterie (17) dans ladite barre de support
(11).

La poignée (12) comporte une partie avant (18) mé-
nagée autour de ladite barre de support (11) et supporte
un circuit électronique comportant des moyens de com-
munication sans fil ; ledit circuit électronique étant relié
avec ledit support (16) au moyen de connexions traver-
sant ladite lumière (14) de ladite barre de support (11).
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Description

DOMAINE TECHNIQUE

[0001] L’invention concerne un dispositif de préhen-
sion d’un brancard, c’est-à-dire les moyens permettant
de soulever et/ou de déplacer un brancard. L’invention
concerne plus particulièrement un dispositif de préhen-
sion intégrant des moyens de commande sans fil. L’in-
vention concerne également un brancard et un chariot
motorisé associés.
[0002] L’invention trouve une application particulière-
ment avantageuse pour les brancards montés sur des
chariots motorisés.

ART ANTERIEUR

[0003] Un brancard comporte classiquement des bar-
res métalliques creuses dont une extrémité est pourvue
d’une poignée pour permettre la préhension du brancard
par le brancardier, tel que par exemple décrit dans le
document WO 2001/70161. Les poignées des brancards
subissent de nombreux chocs lors du transport de ma-
lades car les brancardiers évoluent régulièrement dans
des environnements exigus, tels que des escaliers. Ainsi,
la poignée doit être la plus solide et la plus ergonomique
possible pour limiter les risques que le brancardier ne
lâche le brancard. En outre, si la poignée est trop volu-
mineuse par rapport au volume de la barre métallique,
elle risque de former une butée qui pourrait d’entrer en
contact avec les murs lorsque les brancardiers évoluent
dans des environnements exigus.
[0004] Se pose également le problème d’intégrer des
moyens de commande sans fil dans une poignée d’un
brancard. En effet, pour alimenter durablement ces
moyens de commande sans fil, il convient d’utiliser une
source de stockage d’énergie associée à un circuit élec-
tronique. Si ces éléments sont disposés autour de la bar-
re métallique, ils créaient une surépaisseur qui risque de
détériorer la poignée lors de l’utilisation. En outre, il n’est
pas possible d’intégrer le circuit électronique à l’intérieur
de la barre de support métallique car cette barre formerait
une cage de Faraday et bloquerait au moins en partie
les transmissions sans fils.
[0005] Le problème technique de l’invention est donc
d’intégrer des moyens de commande sans fil dans une
poignée d’un brancard sans créer une surépaisseur et
en limitant l’impact de la barre de support métallique sur
les communications sans fil.

EXPOSE DE L’INVENTION

[0006] Pour résoudre ce problème, l’invention propose
d’utiliser une poignée fixée sur une barre de support d’un
brancard, la poignée et la barre de support comportant
une lumière permettant d’intégrer un support d’au moins
une batterie à l’intérieur de la barre de support. La poi-
gnée comporte, en outre, un circuit électronique intégrant

des moyens de communication sans fil. Ce circuit élec-
tronique est monté autour de la barre de support sur une
partie avant de la poignée de sorte à limiter l’influence
de la barre métallique sur les communications sans fil.
Des connexions entre le support d’au moins une batterie
et le circuit électronique sont également formées dans
la partie avant de la poignée.
[0007] Ainsi, l’invention propose d’utiliser l’espace in-
terne de la barre de support pour intégrer au moins une
batterie sans créer de surépaisseur et de monter le circuit
électronique autour de la barre de support pour limiter
les perturbations des communications sans fil.
[0008] A cet effet, selon un premier aspect, l’invention
concerne un dispositif de préhension d’un brancard, ledit
dispositif comportant :

une barre de support métallique creuse destinée à
être solidarisé sur ledit brancard de sorte à supporter
le poids d’un patient ; et
une poignée fixée sur une extrémité de ladite barre
de support.

[0009] L’invention est caractérisée en ce que ledit dis-
positif de préhension comporte un support d’au moins
une batterie, ledit support étant intégré dans ladite barre
de support à travers une lumière de ladite barre de sup-
port et une lumière de ladite poignée ; ladite poignée
comportant une partie avant ménagée autour de ladite
barre de support et supportant un circuit électronique
comportant des moyens de communication sans fil ; ledit
circuit électronique étant relié avec ledit support au
moyen de connexions traversant ladite lumière de ladite
barre de support.
[0010] L’invention permet ainsi d’obtenir une poignée
particulièrement compacte tout en intégrant des moyens
de communication sans fil. L’invention peut être utilisée
pour commander sans fil tout type de dispositif électro-
nique. De préférence, la poignée est utilisée pour com-
mander un chariot motorisé supportant le brancard. Ain-
si, la poignée peut commander le déplacement en hau-
teur du brancard sur le chariot motorisé ou la connexion
entre le chariot motorisé et un récepteur disposé dans
une ambulance.
[0011] Selon un mode de réalisation, ledit support
comporte un axe fixé dans ladite poignée de sorte à per-
mettre un déplacement dudit support entre deux
positions : une position de remplacement dans laquelle
ladite au moins une batterie est extraite de ladite barre
de support ; et une position d’alimentation dans laquelle
ladite au moins une batterie est insérée à l’intérieur de
ladite barre de support.
[0012] Ce mode de réalisation permet de remplacer
facilement la batterie. De préférence, ledit support com-
porte un ergot destiné à coopérer avec une came d’une
vis accessible depuis une partie arrière de ladite poignée
de sorte qu’une rotation de ladite vis entraine un dépla-
cement dudit support depuis ladite position d’alimenta-
tion vers ladite position de remplacement. Il est ainsi par-
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ticulièrement simple d’extraire le support de la barre sans
démonter toute la poignée. En outre, pour limiter l’oxy-
dation de la tête de la vis, ledit dispositif de préhension
comporte préférentiellement un cache destiné à recou-
vrir la tête de ladite vis.
[0013] Selon un mode de réalisation, ladite lumière de
ladite barre de support présente, en direction de ladite
partie avant, une longueur plus importante que la lon-
gueur de ladite lumière de la poignée. Ce mode de réa-
lisation permet le positionnement de l’axe du support. De
préférence, des fils de connexion s’étendent entre ledit
support et ledit circuit électronique à travers une partie
avant de ladite lumière de ladite barre de support.
[0014] Selon un mode de réalisation, ladite poignée
est fixée sur ladite barre de support au moyen d’une vis
traversant le circuit électronique, un alésage ménagé au
sein de ladite poignée et un alésage ménagé au sein de
ladite barre de support. En complément ou alternative-
ment, ledit support présente une forme adaptée à une
forme de ladite lumière de ladite barre de support de
sorte à permettre un maintien de ladite poignée sur ladite
barre de support au moyen d’une coopération entre ladite
forme dudit support et ladite forme de ladite lumière. Ain-
si, la vis traversant le circuit électronique sert uniquement
à maintenir la poignée dans sa position lors de l’ouverture
du support de batteries. Le blocage principal dans la poi-
gnée est assuré par la coopération du support de batte-
ries et de la lumière de la barre de support limitant, ainsi,
les sollicitations sur la vis traversant le circuit électroni-
que.
[0015] Selon un mode de réalisation, ledit support est
configuré pour recevoir, de manière superposée, deux
batteries de forme cylindrique. Ce mode de réalisation
permet d’intégrer efficacement des batteries dans la hau-
teur d’une barre de support classique.
[0016] Selon un mode de réalisation, ladite barre de
support comportant deux barres coulissantes l’une par
rapport à l’autre, ladite poignée comporte une vis de ré-
glage permettant de régler la position entre les deux bar-
res coulissantes de ladite barre de support.
[0017] Selon un second aspect, l’invention concerne
un brancard comportant deux barres de support sensi-
blement parallèles entre elles, entre lesquelles est main-
tenu un élément de support, au moins une extrémité de
l’une des deux barres de support étant pourvue d’un dis-
positif de préhension selon le premier aspect de l’inven-
tion.
[0018] Selon un troisième aspect, l’invention concerne
un chariot motorisé comportant au moins une motorisa-
tion et un réceptacle pour maintenir un brancard selon
le second aspect de l’invention; ledit dispositif de pré-
hension étant configuré pour commander ladite au moins
une motorisation dudit chariot.

BREVE DESCRIPTION DES FIGURES

[0019] D’autres caractéristiques et avantages de l’in-
vention ressortiront clairement de la description qui en

est faite ci-après, à titre indicatif et nullement limitatif, en
référence aux dessins annexés, dans lesquels :

La figure 1 est une vue en perspective d’un dispositif
de préhension conforme à l’invention dans lequel un
support d’au moins une batterie est en position de
remplacement ; et
La figure 2 est une vue perspective éclatée des élé-
ments de la figure 1.

DESCRIPTION DETAILLEE DE L’INVENTION

[0020] Les figures 1 et 2 illustrent un dispositif de pré-
hension 10 d’un brancard. Le dispositif de préhension 10
comporte une barre de support 11 qui est destinée à
supporter le brancard. Cette barre de support 11 est ty-
piquement constituée d’une barre métallique creuse, de
section transversale sensiblement rectangulaire avec
une hauteur pouvant varier entre 2 et 5 cm et une largeur
pouvant varier entre 1 et 3 cm.
[0021] Le brancard peut correspondre à tout type de
brancard connu que ce soit un brancard monté sur un
chariot ou non. De préférence, l’invention est utilisée pour
un chariot motorisé supportant un brancard ; que ce soit
un chariot monobloc ou bi-bloc, c’est-à-dire un chariot
solidarisé ou non avec le brancard.
[0022] En effet, dans le cadre d’un chariot motorisé, il
est nécessaire de prévoir des moyens de commande des
motorisations du chariot. La présente invention propose
l’utilisation d’une poignée 12 intégrant un circuit électro-
nique 20 permettant de commander à distance des équi-
pements électroniques. Ainsi, la poignée 12 de l’inven-
tion peut être utilisée pour commander les déplacements
d’un chariot motorisé. En variante, cette poignée 12 peut
être utilisée pour commander d’autres appareils électro-
niques sans modifier l’invention.
[0023] La complexité de l’invention réside dans l’inté-
gration des éléments électroniques de communication
sans fil et d’alimentation du circuit électronique 20 sans
créer de surépaisseurs préjudiciables pour le dispositif
de préhension 10 et sans limiter les capacités de com-
munication des moyens de communication sans fil du
circuit électronique 20.
[0024] Pour ce faire, le circuit électronique 20 est ali-
menté par des batteries 17 qui sont montées sur un sup-
port 16 intégré à l’intérieur de la barre 11.
[0025] L’invention peut être utilisée avec une ou plu-
sieurs batteries 17 et la forme des batteries peut varier
sans changer l’invention. Le circuit électronique 20 est
disposé autour de la barre 11 de telle sorte que les élé-
ments métalliques formant la barre 11 ne perturbent pas
les transmissions sans fil du circuit électronique 20. La
liaison entre les batteries 17 et le circuit électronique 20
est réalisé par deux contacteurs 22 et 23 qui sont dispo-
sés à l’intérieur du support 16.
[0026] Pour pouvoir facilement remplacer les batteries
17, le support 16 est monté articulé sur un axe 33 fixé
dans le corps de la poignée 12. Le support 16 est ainsi
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mobile entre deux positions : une position de remplace-
ment des batteries 17, telle qu’illustrée sur la figure 1, et
une position d’alimentation dans laquelle le support 16
pénètre à l’intérieur d’une lumière 15 de la poignée et
d’une lumière 14 de la barre 11. Ainsi, lorsque le support
16 est intégré dans les lumières 14 et 15, la partie supé-
rieure du support 16 forme la partie supérieure d’une
poignée conventionnelle.
[0027] L’utilisateur peut donc manier la poignée com-
me à son habitude. Pour ce faire, la poignée est préfé-
rentiellement pourvue de zones ergonomiques 34 dispo-
sées dans la partie inférieure de la poignée 12 et per-
mettant de positionner les doigts de l’utilisateur.
[0028] La lumière 14 de la barre est plus longue que
la lumière 15 de la poignée 12 de sorte que la lumière
14 s’étende plus largement en direction de la partie avant
18 de la poignée 12. Dans cette partie avant 18, des fils
de connexion provenant du contacteur avant 22 relient
les batteries 17 au circuit électronique 20. Devant cette
lumière 14, la barre de support 11 présente également
un alésage 46 ainsi qu’une vis de réglage 35. La vis de
réglage 35 est uniquement destinée à régler la longueur
de la barre de support lorsque la barre de support intègre
une seconde barre interne coulissante à l’intérieur de la
barre de support 11. L’alésage 46 permet de maintenir
la poignée 12 sur la barre 11. Pour ce faire, une vis de
fixation 26 traverse le circuit électronique 20 puis un alé-
sage 45 de la poignée 12 et l’alésage 46 de la barre 11.
Cependant, compte tenu des forces exercées sur la poi-
gnée 12, cette simple vis de fixation 26 peut être insuffi-
sante pour résister aux différents efforts et garantir la
fixation de la poignée 12 sur la barre 11. Ainsi, la forme
du support 16 est préférentiellement adaptée à la forme
de la lumière 14 de sorte que, lorsque le support 16 est
dans la position d’alimentation, il concourt également à
maintenir la poignée 12 sur la barre 11 au moyen d’une
coopération entre la forme du support 16 et la forme de
la lumière 14. Ainsi, le maintien de la poignée 12 sur la
barre 11 est principalement assuré par la coopération
entre la forme du support 16 et la forme de la lumière 14,
et la vis 26 permet uniquement de maintenir la poignée
12 lorsque le support 16 est déplacé hors de la lumière
14.
[0029] En outre, le circuit électronique 20 est préféren-
tiellement réalisé en plusieurs parties disposées au-des-
sus et de part et d’autre d’une partie avant 18 de la poi-
gnée 12. La partie supérieure du circuit électronique 20
est fixée par la vis 26 alors que les parties latérales sont
fixées par des ergots 27 pénétrants à travers le circuit
électronique 20 et recouverts par une rondelle de fixation
28. Sur ce circuit électronique, plusieurs bouton pous-
soirs 21 sont soudés ainsi qu’au moins un module de
communication sans fil 24.
[0030] Ces différents éléments électroniques ainsi que
leur connexion sont recouverts par un capot de protection
étanche 25 et particulièrement résistant. Tel qu’illustré
sur la figure 1, l’intégration du circuit électronique 20 et
du capot de protection 25 présente une surépaisseur très

faible par rapport à l’épaisseur de la poignée 12 et permet
à l’opérateur d’accéder à plusieurs boutons de comman-
de 40-42.
[0031] Dans le cas d’un chariot motorisé, le bouton de
commande 40 peut commander le recul automatisé du
chariot lorsque celui-ci coopère avec un récepteur dis-
posé dans une ambulance, alors que les boutons 41 et
42 peuvent commander la montée ou la descente du
chariot pour positionner le brancard à hauteur de l’utili-
sateur.
[0032] En outre, d’autres types de commande sans fil
peuvent être utilisés sans changer l’invention. Par exem-
ple, des boutons peuvent être utilisés pour commander
le bridage ou le débridage d’une ou plusieurs béquilles
d’un chariot motorisé de sorte à faciliter la coopération
entre le chariot motorisé et un récepteur disposé dans
une ambulance.
[0033] Un autre aspect de l’invention réside dans les
moyens permettant de remplacer les batteries 17. En
effet, un mode de réalisation de l’invention propose
d’aménager une vis 29 dans la partie arrière 19 de la
poignée 12 dans laquelle une came 30 est fixée. Cette
came 30 permet de coopérer avec un ergot 32 disposées
sur le support 16. Lorsque la vis 29 est entraînée en
rotation par un outil dans un premier sens de rotation,
par exemple un tournevis, la came 30 engendre un dé-
placement de l’ergot 32, qui entraîne une rotation du sup-
port 16 par rapport à l’axe 33 et permet de sortir de quel-
ques millimètres la face supérieure du support 16, de
sorte qu’un utilisateur puisse continuer le mouvement
d’extraction du support 16 et remplacer les batteries 17.
[0034] Dans un second sens de rotation de la vis 29,
la vis 29 permet de forcer la fermeture du support 16 en
exerçant une pression sur une extrémité opposée à l’axe
33 de sorte que l’ergot 32 pénètre dans un logement
ménagé à l’extrémité de la vis 29. Un joint torique ou une
rondelle élastique, non représenté et situé sous la tête
de la vis 29, empêche la rotation en sens inverse de la
vis 29 lorsque l’ergot 32 est disposé dans le logement.
En outre, ce joint torique ou cette rondelle élastique as-
sure l’étanchéité de la poignée 12 au niveau de la vis 29.
[0035] De préférence, cette vis arrière 29 est protégée
par une cache 31 de sorte que la tête de la vis 29 soit
inaccessible et protégée.
[0036] En conclusion, l’invention permet de réaliser un
dispositif de préhension 10 pour un brancard qui présen-
te des dimensions sensiblement similaires aux poignées
existantes, mais qui permet d’intégrer un circuit électro-
nique 20 avec un module de transmission sans fil 24
disposé autour de la barre de support 11 et des batteries
17 disposées à l’intérieur de la barre de support 11. L’uti-
lisateur d’un brancard peut donc commander des dispo-
sitifs électroniques sans utiliser une commande distincte
limitant ainsi le risque de perte de la télécommande.
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Revendications

1. Dispositif de préhension (10) d’un brancard, du type
comprenant :

• une barre de support (11) métallique creuse
destinée à être solidarisée sur ledit brancard afin
de supporter le poids d’un patient ; et
• une poignée (12) fixée sur une extrémité (13)
de ladite barre de support (11) ; caractérisé en
ce que ledit dispositif de préhension (10) com-
porte un support (16) d’au moins une batterie
(17), ledit support (16) étant intégré dans ladite
barre de support (11) à travers une lumière (14)
de ladite barre de support (11) et une lumière
(15) de ladite poignée (12) ; ladite poignée (12)
comportant une partie avant (18) ménagée
autour de ladite barre de support (11) et suppor-
tant un circuit électronique (20) comportant des
moyens de communication sans fil (24) ; ledit
circuit électronique (20) étant relié avec ledit
support (16) au moyen de connexions traver-
sant ladite lumière (14) de ladite barre de sup-
port (11).

2. Dispositif de préhension selon la revendication 1,
dans lequel le support (16) comporte un axe (33)
fixé dans la poignée (12) de sorte à permettre un
déplacement dudit support (16) entre deux
positions : une position de remplacement dans la-
quelle ladite au moins une batterie (17) est extraite
de la barre de support (11) ; et une position d’alimen-
tation dans laquelle ladite au moins une batterie (17)
est insérée à l’intérieur de ladite barre de support
(11).

3. Dispositif de préhension selon la revendication 2,
dans lequel le support (16) comporte un ergot (32)
destiné à coopérer avec une came (30) d’une vis
(29) accessible depuis une partie arrière (19) de la
poignée (12) de sorte qu’une rotation de ladite vis
(29) entraine un déplacement dudit support (16) de-
puis ladite position d’alimentation vers ladite position
de remplacement.

4. Dispositif de préhension selon la revendication 3,
dans lequel ledit dispositif de préhension (10) com-
porte également un cache (31) destiné à recouvrir
une tête de ladite vis (29).

5. Dispositif de préhension selon l’une des revendica-
tions 1 à 4, dans lequel la lumière (14) de la barre
de support (11) présente, en direction de la partie
avant (18), une longueur plus importante qu’une lon-
gueur de ladite lumière (15) de ladite poignée (12).

6. Dispositif de préhension selon la revendication 5,
dans lequel des fils de connexion s’étendent entre

le support (16) et le circuit électronique (20) à travers
une partie avant de ladite lumière (14) de ladite barre
de support (11).

7. Dispositif de préhension selon l’une des revendica-
tions 1 à 6, dans lequel la poignée (12) est fixée sur
la barre de support (11) au moyen d’une vis (26)
traversant le circuit électronique (20), un alésage
(45) ménagé dans ladite poignée (12) et un alésage
(46) ménagé dans ladite barre de support (11).

8. Dispositif de préhension selon l’une des revendica-
tions 1 à 7, dans lequel le support (16) présente une
forme adaptée à une forme de la lumière (14) de la
barre de support (11) de sorte à permettre un main-
tien de la poignée (12) sur ladite barre de support
(11) au moyen d’une coopération entre ladite forme
dudit support (16) et ladite forme de ladite lumière
(14).

9. Dispositif de préhension selon l’une des revendica-
tions 1 à 8, dans lequel le support (16) est configuré
pour recevoir, de manière superposée, deux batte-
ries (17) de forme cylindrique.

10. Dispositif de préhension selon l’une des revendica-
tions 1 à 9, dans lequel, la barre de support (11)
comporte deux barres coulissantes l’une par rapport
à l’autre, la poignée (12) comportant une vis de ré-
glage (35) permettant de régler la position entre les
deux barres coulissantes de ladite barre de support
(11).

11. Brancard comportant deux barres de support (11)
sensiblement parallèles entre elles, entre lesquelles
est maintenue un élément de support, au moins une
extrémité de l’une des deux barres de support (11)
étant pourvue d’un dispositif de préhension (10) se-
lon l’une des revendications 1 à 10.

12. Chariot motorisé comportant au moins une motori-
sation et un réceptacle pour maintenir un brancard
selon la revendication 11, dans lequel le dispositif
de préhension (10) est configuré pour commander
ladite au moins une motorisation dudit chariot.
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