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modull cubici di lato sostanzialm
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nte uguals a 10

g altresi detto che la presente invenziones pud

grrarngus trovars per gli atri bipil 4i

satelliti di piceole dimenszioni,
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Lidimpiegn di satelliti &1 piccole dimensionl  sta

subendoe un significativo aumento nel corszoe degli

infatti nasconn guasi esclusivamente  oome

dimostratoerl tecnicl senza ulteriori funrigni. Nel

costante miniaturizzazione del componerndi

imbarcabili, e3gl  hanne  trovatg  ampic  uso ad
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esemplio nellfambitn dell’osservazions terresgtr
armosferica, rilevamenti radar o zimili.

I ridottl costl di lancio conssentono i metteres in
orbita costellazioni i zimili =zatellivi a costi
ragionevoli, I1 lanoio i satellivi in
cestellaziani permatie ai esegquire missioni
impossikili o molto difficeltose se farte oon un

singelo satellite., Ad ~ostellazioni il

satellivi permettone la simultanea raccoelia di dati
da posizioni differenti, poszibilitad gussta molto

importantes nell’ambito dell’ osse

I zatellitil di pilccole dimensiconi del tipn noto




vengono duncue lanciati in gruppl {chiamatl appunto
“oogtellazioni® ¢ Vcolami”)y  tipicamente  {(ma  non
ezclusivamente} in orbhite bhasse {(nel gergo chiamate
LEG, GYVETQ Low EBarth: Grhit) madlante 111

lanciatore. Infavti, tall satelliti possono anche
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posizionati su orbite {Medium Ear

Orbit) e GEO {(orbite geostazicnarie).

Una volta raggiunta 17 orbita, 1l lanciatore liber
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i satelliti che tendono per inerzis a disperdersi.

1'une dall’altro per
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Durante le orbite della costellarions di sabtelliti,

guestl ultimi subilscono un radimento dells loro

nripita a oausa, pringipalmente, delle interazioni

Ry

I
[

fluidodinamiche alelyl gli strati pin alui

dellf atmo interazioni

‘Jx
g
1T
' A
pi
ot
U
[
<
/[1
13
o+
<
/[1
1T
)
T
'_l
'_l
i

g

In altre parcle, la
Terra diminulsce progressivamente fino al punto in

cul le dinterazioni fluidodinamiche 2on 17 atmosiera

ne determinang la distruzionse.,
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Normalmente, guindi, la wita i un satellite di
plecole dimensioni del tipe nokoe & cumpresa hra
cualche mese e qualche anno. A tirtolo di ezsempilo,
egsa ¢ tipilicamente di circa un anno,

Va infine osservato che, nel caso 4l una avaria che
pegorra prima del pericdo di o wita naturale dei
satellivi, esszi rimangoeno in orbita  inutilmente
fine alla fing del loro cicleo vitale.
Svantagglosamente, ouindgi, 1a gestions dei

satellivi tificiall gl plogels dimensiani

pregsenta limiti novtewvolil.
Anzitutto, la wita wmedia deil satelliti noti &

limitata e non prorogabile,
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Inoltre, 1a vita media dei satellivi
nlteriormente limivata dalla necessita di artendere

il periode necessario alla lore dispersionse.
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della presente invenzions & proporre

propulsione
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er gatellitl arvificiali di glcoele

dimensioni, un satellite ingorporante il sistema di

Lodo di gestions del

propulsions ed un me
propulsione c¢he superino gli inconvenienti della
taonica nota sopra oitaui.
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mettere a dispesizione un sistema di gpropulsione
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par satelliti artificiali di pigocle dimensioni, un

satellite incorporante il sistema 4i propulsicne ed

un metodo di gestione del sistema di propulsions
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che permettvane un significative sumsnto dell:
operativa  del gavellite artificiale su ocul 1l
sistema & montato.

E, ingltre, scopo della presente invenzions metbers

A dizposizione ¢n

satelliti artificiali di picenls ddimensioni, un
satellite incorporante 11 sistema di propulsions =0

un metodo di gestione del sistema i propulsions

rettane una  riduzicne significativa deid
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il sistema & installato.

Il compito regnico praci

= gli soopl
spegificati sono sostanzialmente raggiunti da un
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tema di propulsions per gatellitil artificiali 4i
piccole dimensioni, un satellite incorporante 1l

r-

di propulsione sd un metodo di gestione del

di propulsione comprandante le
caratiteristiche tegniche esposte in una o pia delle

unite rivendicazioni.

Ultericori caratteristiche ¢ wvantaggl della presents




invenzicns appariranno maggiormente chiari dalla
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descrizions indicativa, = pertanto non limitativa,

Al una forma di realizzazione preferita ma non

b

golugiva g1 un sistema  di propulsions per
gsatelliti artificiali di pileogels dimensioni, un

satellite ingorporante i1l sistema di propulsione ed

»,,,

un metodo di gestione del sistema di propulsione,
come illustrato negli univi dizegni in ¢ui:

- la figura 1 £ una rappresentazione schematica
di wun sistema di propulsione per gavtelliti 4i

piccole dimensiconi in  agecordo con  la  presente

invanzioneg;

- le figure Z ] 3 SQNQ rappresentazioni

prospattiche di due rispettive forme realizzativa

alternative di un prime dettaglio del szistema di

- le figure 4
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figura 1.

Con riferimento alle allegate figures, con 1 & stato
complessivaments indicato un sistema di propulsicons
par gatellitl artificiall i piccole dimensioni in
acocordo con la prasgente invenzicne.,
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atellive artificiale 100.
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Il aatellite 100 &

da uno o pin moedulil di

cubica tra loro assemblati. Clascun moduls

presenta uno splgole avente compresa Lra

5 ¢cm e 11 om, preferibilmente sostanzialmente pari
& 10 cm.

T1 matellite 100 gpud comprends un nueerso gualsiasi

2

31 modulil cubilci Als

U)

posti in qualaia

conformazions utile.

Complessivamente, 11 szatellive 100 ha masza non

superiore a 100 kg, preferibilmente non supericre a

Va  oggervato c¢he 11 satellit 100 pud esgers
progettato, costruito e lanciatoe per sseguire da
selo una  propria missione. Alternativamentes, 1
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satellive 10 essere lanciabo insiems ad una
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sluraliva i altri  gatellivi 100 analoghi  per
nripitare in costellazioni o sciami. Tali satelliti
100  eseguono  la gpropria missione in  reclprooo
coordinamento.

I1 satellite 100 comprends un telaio 101 che ha

funeicne strutturale = c¢he definisce al

interna 1 VAN ¥

T
e

l1facooglimento dellsa
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gtrumentazicns.,

I1 telaio 191 ha Forma gostanzialmentes
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dei moduli cubici che compongone 11 satellite 100.
L& strumentazione DUG comprandere ualsiasi
dispogltive cperative 102 che assolva ad una ¢ pin
funzioni correlate alla missione da complere,

La strumentazicne comprends inoltre un’unitad i
glaborasions 103 rche & funziognalmente oollegata al
dizpositive operativeo 10Z per gestirne = regolarne

le funzionalita.

I1 satellite 100 comprends inoltrs un generatore di

anergia {rion illustratad
lfalimentazione elettrica dells strumentazione. A
Litole di esempin, 1l  gensratore di  energla
comprande pannelli solari disposti esternamente al
telaio 101.

I1 satellite 100 comprende inolbtre un disposibivo
Al comunicazione 104 gche oonsents di ricosvers ed
ariorne i

inviare segnalili radio da & wverso una st

contrello remoto /0 da analoghil gatellivi 100 che
orbhitano in formazions.

I1 sistema 1 £ allogygiato nel wang ded

telaico 101 del satellite 100.

I1 sistema 1 crende una pluralitd di motori 2

che, guande 11 sistema 1 £ imbarcato nel satellite

100, sono fissati al telaioe 101,
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I1 sistema 1 comprende un‘unitida di controlle 3
funzionalments collegata al motori 2 per inviare al

matori 2

attivars unoe o pin wmetori £ in funzione 4i una
configurasicons di funeicnamento scelta.

11 sistama 1 comprends inclyre almena un

dispogitive di accensione 4 operativamernte poasto
tra  l7unitd di convrello 3 & 1 movori 2 per
riceavere 11 zegnale di  atvtivazione M“SAY e per

3

provvedsre ad eszeguire 1l7ageensicons del
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motore 4.
A tivtoeleo di esemplo, 11 sistema 1 comprends una
pluralivd di dispositivi gl acceensione 4, glascuno

associato ad un rispetitivo motore 2.
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che 1 motori 2 si
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v tale proposgito, 11 dispositivo di accensione 4

b

comprends una pluralivad di “barviere® o meccanismi
di sicurezza che devono essere superatl per poter

effettivaments avviare 1l motore 2

ritole di esempio, 1 meccanismi
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possono  egsere meccanicl e/
elettrici &/0 softwars.

In accords ¢on 11 zistema 1




& configurapile tra una prima configurazione, o

configurazicne di  digpersione, ed una seconda

configuraziong, o  configurazione di  correzions

dellforhita (re-orbiting) .

o
il

1la prima coenfigurazione, 1/ unitd 4i controlle 3

t

3,

comanda lfavvio di uno o pin monori 2 per

al gatellite 190 ai allontanarsi

cpportunaments  da altri satellitvi 100 uguali <
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analoghi nel c¢a in ¢ul wvenga lanciata in orbita
Uria costellazione di satellini 19090, Tale
configurazions viens adottata durante il
posiziconamente in orbita della costellazions di
satellivi 109 wer gtteneres in tenpel
sufficientemente brevi la corretts disperi zoneg del

satelliti 100 stessi.

Nella seconda configurazions, 17unibta di controllo

“ g e o3 ny E el . -~ oy A N e e i) N
3 comangda  1lfavvio i uno o pin motor 2 per

permettere al  satellite 100 ¢i  correggere la
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propria orbits riportendonla ad una guota piu alta,
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Questa configurazions wviens guando, dopo

un lungoe periodo operativo del satellite 100, esac
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ha sublitco un neotevole decadimento dell’orbita
aprresta alla naturale digstruzione. In tale

configurazions, 1l satellite 100 aumenta la guota

(A

ell” prolungando in tal modoe la

C




Praferibdlmente, ma non osclusivamente, 11 sistema
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¢ configurabile tra la prima configurazione, la

seconda configurazione ed un terza configurazione,

2

s,
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) configurazions uscita dalltorbhita {ole~
nrpiting

Nella terza configurazicns, 1funita di controello 3
comanda 1Mawvic di une ¢ piliu metori 2 per

permettare al zsatellite 100 di usgire ddalla propria
orbita preferibilmente verso 1l pilaneta attorno a

cul orbita. Questa configuraziong vierne attivabta

cuande £ necessarice far rientrare 11 satellite 100

gperatliva A Sequlto, ReYy  o83eitthld, A1 Una  avarlia

tale da compromatierns la funzionalivsa.
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ad  altri oggettil in orbita o pud addirivtura
costituire un pericolo per la sicurezza degli alni

oyyetti orbitanti.
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Freferibilmente, ma non esclusivamente, 11 sistem
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1 & configurabile tra la prims

s=conda configurazione /0 la

o  configurazione di  uscita  dall’orbita {de-
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orbiting) = Ura uarta configqurazione o
configurasions di prevenzione delle collisioni.

Vant saments, la guarta configuraziaone, 0
configurazione di prevenzione delle collisioni 2

attivabta quandn € nsgessario

o

oribita per evitare una

aatellite

caso in oul 11 sistema 1

Nel

collisinne

unrgente npio o

~
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con un gualsiasi

gia congliurapile solo

nella prima /o seconda configurazions, easo pud
comprendere dus, eferibilmente Lre, mobori 2. In

gquests caso, unn o due motoril

prima e

configurazions

onda configu

il

siztema

all

2

motore z &

Yazlans.,
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nche nella terza configurazicones, 11 sistema 1

comprends un apposito motore & oriservato a questa
configurazions.
Mella forma realizzativa preferitsa, 1l sistemsa 1

comprends guatitro moetori

tra loro, © clascuno fissate

sabellite 100.

accorde con quanto gopra d

sono selettivamnente

configurazicons scelta.
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accensicne 4, ad un primo Za ed un zecondo moetore

Zh per inviare loro rispettivi segnali ai

attivazione  “S8A" per accenderli guando  viens

gselezionata la prima configurazione, ovvero guell:

L

mobtors 2y & preferibile per vorregysre lforbitza, ma

nor & indispensabile. Infatti, anche 1fattivazions

di une sole tra il primoe 2a ed 11 seconde motore Zb

\

pud essere sufficiente per offettuare la correzione
necassaria.
Inolire, 17unitsd  di eontrolle 3 & oollegata

attraverso 1l rispettivo dispositivo di accensions

4 ad un terzo motore Zo¢ per inviares un segnale di

k)] S}\l"

vaziogne per accenderlao SUENAD viens

selerionata la seconda configurazione.

~

Mel caso in oul anche la terza configurazicne sia
selezionabnile, 17unitd di contrelle 3 2 collegata

attraverso 1l rispettivo dispositivo di accensions

4 ad un guarto mobore Z2d per inviars un segnales di

tivazione 5A per accanderlo guandos viens

selezionata proprio la terza configurazione.
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Santagy ente, 17unita di controllo

funzicnalmente collegata allfunita di elaborazione
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103 del satellive 100.

E infatbi 17unita 41 elabo

140 ohe alabora ad invia 1111 segriale ai
W NN

configurazione S0, rappresentalive della

ionata, allfunita 4¢i controlle

»
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configurazions
3 del sistema 1.
Lfunita  di elaborasicons 103 del sabtellites 109
elabora 1l segnale di configurazions V8C” sulla
ase 91 segnali  ed  informazioni  ricevute dal

3

dispositive i cimurilcazions 1 ed ilnviate dalls

fane]
ie

stazione Gi controllo.

Va qui osservato che 1'unitd di controlle 3 del
sistema di propulsions 1 o 1funita di elaborazions
103 del satellite 100 zono sue elementi hardware

Adigtinti. Alternativamente, 1l'unitd Jdi controlle 3

di  propulsicns 1 & 17unita  4i

elaborazione 103 del sgatellite 100 posasono
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integrate in un unign elemento hardware.
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3 propellente
solido {figqura 4}).

In tal caso,

Comprendond  un orpo centrales b

cilindrice al cuil interno € contenuto 1l grano di

propellente & e un ugelleo 7 wper l'espulsions e

f».

1faceelerazions dei gas prodottl dalla combustions.

I1 grano di propellente & pud sssere cavo. In tal
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1l ugello 7 di ransione. In tal caso, 1 motori Z

Y

comprandony  una valvola B posta  tra 11

y
y
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centrale 5 & 1fugello 7 per regolare i1 passaggio

Ry

di gas nel ugello 7.
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Vantagglosamente, guesto tipo 4i motori 2 presenta

cogtl ridotti. Tuttavia, presenta inoltre un grado
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A pure titple di  sgemplio, il metore 2 a gas

compressn presenta lunghezza compresa tra 70 mm e

90 mm, preferibilmente sostanzialmente pari a 29

X X

T, 2 diamestro compreso ftra 17 mm o 21 mum,
preferibilmente sestanzialmente pari a 1% mun.

In forme realizzative alternative & non illustrate,

i motorli 2 pozsono

tipo a gel. Vantaggiosamente, aquesti tipl i wmotore

HOND rlacoendibnili =) conzentono ariche

un’ attivarionse parziale /o intermittent

‘r’f

e,

Va anche osservato che il sistema 1 pud comprenders

{I

alouni moteoeri £ del tipo a propellente golido

alouni altri motori a gas compresso.

Preferibilments, tubtili 1 motorli 2 gel
senn del medesimo tipa.

In warianvi alternative, gli ugelli 7 deil motori 2
gonce & tenuta e riempinl di gas comproaso.

la sezione di uscita dl clascun ugello
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7 & ¢hiusa da una membrana 11 per mantenere 11 gasa

compresso dentre 1Tugslloe 7 stesso.

—

Un  dispositivo i 2 & dispostc
. Iy s ~ =3 oyt Xy J T U S T ey g
egternaments all’ugella ] ed &  attlwvato per

perforare la membrana 11, facende uzcire i1 gas

In guesto modo, viens realizzabta una plocola spinta

e

onfigurazions di dlaspersione {0 prima

configurazione} .

ogitive i perforazions

2 pud comprendere una carica plrotecnica.

di perforazione 12 e l'ugello 7 in pressione song

treristiche vantaggliose, ma non neces
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1 comprends ipnelitre almenoe un €lsamento

di supporto ¥ su cul sone fissavi 1 motorl 2 e che,

in wuso, va a fissarsi al telaio 101 «del satellite
100, Il telaio 191 2 schemabticamente rappresentato
dalla linea tratteggiata nelle figure & o 3.

Nella forma realilzezatilivae 1llustratas in figura 2, 1l

wrende un unicoe elemsnto di supporto 8
di forma sostanzialmente guadrangolars
Per poter ssgere inseritco n2i moduli che compongono

£nt &

75y
,L

w

il sabellite 100, 1'elemento 4i supportae % pres




un lato di lunghezza sostanzialmente pari a 10 om.

In questo  <casw, i motori 2 sono di:
corrispondenza deil guattro wvertici dellfelemento i

supporto ¥, Secoondo guanto illustrate, 1 moetori 2

-

ai sviluppann ortogonalments all’elemento di

supporto § e in allentamento da esgso. I motori 2
soeno guindi paralleli tra lorg,
Lfelemento di supporto 9% presenta un’ apertura 10

centrale a1 Forma ciroolare che consenta
l"allogygiamento del digpositive operative 102 del

garellive 100.

=

Nella

realizzativa di figura 3, 1l sistema

comprends  guatbro digtinti elementil di supporto §

[

di forma sostanzialmente angolare. Jiasoun moftors

& figsato ad un rispettive elesmento i
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che va pol a fizsarsl in corrispondentl pogizioni

satellite 1040

L
e
'_l
4]

angolari del telaio 101 de

{rappresentato con linea tratiegglatal.

u/

La pesiziong = lforientamento dei mobtori 2 qui

Uns distribuziore simmetrics

d2lla masse del 2 &1 & permeite 4

lasciare libero ung spazio centrale del vano per la
strumentazions.

In ogni casc, la posizicons = la dispogizicons del

R ~ PN PO S
irnata ocon large arbitrio

motorl 2 pud essere dele
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a2 seconda delle esigenze e, ad esempio, della

gestione delle masse d2lla strumentazions da

ImMBracare g
I1 zistema 1 comprende Inolitrs una ructa & inerzia
{non 1llustratal necasgaria per il controlla
dellfazsetto del smatellite 100.

La  rueta ¢'inerzia & funzionalmente collegatsa
all’unita di controllo 3.

Vantaggionsaments, la ructa ' inerzia presenta una

anulare,
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ocon maggiore flessiphiliva. Infatti, 1a Forma

r-

anmalare permette di disporres la ructa dfinerzia in
mode che uwlteriori  componenti del satellite 100

all'interne della runta stesza. In

anulare della ruota permette

di utilizzare lo spazio definitve all’interno dellsa

ruota stesss

La pregente  dnvenziong & inclitre  relaviva &

satellite i pilgocle dimensioni 1in  acoonrdo oon

guanto gopra desceritt
Inclire, la gpresente invenzione & relativa ad un
matodoe per la geations del sistema di propulsione
per satellivd artificiali ¢di piconle dimenszioni.

T1 metoda Comp T ende la ~oliminars i




predisporre il satellite 1040 comprendante il

J

Come gid detto sopra, 17unitd di controlle 3 del

sistema 1 viene all’unita di elaborazioens

103 del satellite 100,
Una volta lanciate 1 satellite 100 o la pluralita
adi sabtelliti 100 della castellazione, viens

determinata la configurazione del gistema 1,

La configuraziocns wviene seelta tra la prima  (di

o
'_E .

correzione dell’orbital, la segonda
dispersione) e, nelle forme realizzative dove cio &
vrevista, la terza {(di rimozione dall’orbital.

La configurazions viens sceelta dagli  operatori
prepostl al controllo gella missions o comunicats
via radin al satellite 100 o ai satellivi 100

2 dlpenas

r—<

& scelta della configuraziones da adotita

I

A termine della progedura oi lancio, ouando i
zatellivd 100 vengone pestl in orbita, la seconda
configurazions viene attivata in modo da pesrmettare

la veloce =d efficace dispersions del gatelliti 1400

nel caso di una ogstellazions.
Suando, dopo UN& lunga fage operativa, i
decadimento dellforibita ragyiungs ura soeglia

della
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predeterminata {in Lase alla nat
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miszione}, wviene attivata la primsa configurazions

(44

per alzare nuevanente 1lforbita a valori operabivi e

nzeguimnento della migsaiones.

4
P

previzto e nel cagoe aia necessario
rimuovere 11 gatellite 100 dalla sus orbits {per

a2 seguite di un’avaria  ohe 1o rends

configurarionse wper rimuoverlo dall’orbita verso la
Terra e distruggerlo.
La determinazione della configurazions viens
eseguita inviando dalla stazione i controlle un
segnale oo comando che viene ricevuto dall’unita di
elaborazicons 103 del gatellite 1040. Ezsa,
interpretande 11 segnales di  comando, genera ed
invia =all'unitd di controlleo 3 del sistema 1 il
segnale di configurazioens “8C7.
Lfunitd di contrello 3 genera guindi 11 segrnale di
attivazione “SA" (o 1 segnali di attivazions “SA™)
¢ gli ipwvia al motore 2 {0 al motori 2} preposti
allfesecuzicons della configurazicons determinata.

i, 1funitd di controllo

un  segnale gl tivazione

gdaellfatvivazions del primoe 2Z2a /0 del secondo

I

motore 2b gquando il segnale di configurazicne “3C

ivo della prima c

ronfigurazions,
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L'unitd di controlle 3 pud generare un sggnale di

r

atbivazions V“SA" rappresentativo dell’/abttivazione
del terzo motors 2 cuando il segriale ai
configurazioneg “SC” & rappressntative della seconda

configurazicons.

Lfunitad di controlleo 3 pud generare un segnale di

attivazione ™SAY rappresentative dell’attivazions
del guarbce motore 2d guande 11 segnales di

configurazione 8O & rappreasentativoe della terza
configurazione,

Lfinvenzione ¢osl desceritta raggiungs gli  scopil

Infatti, 17impiegn del sai

di propulsions per

garellivi artificiali ai

di  aumentare oomples

ggeratova del sabellitl su oul & monbtato.

Nel dettvtaglio, anzitutto 1fuso el sigtems

agoorgia sensibilmente 1 templ necessari
per ragglungere la dispersiong ottimale. Il tewmpo

risparmiato in gquesta fasze =1 traduce in maggior

tempo di vita oper

Inieltre, consentendn 1z correzions  dellforbita
deteriorata & seguito del decadimento, 380
permette 4i rinviare 11 termine di wita operative.

Infine, il

permetie & rimozions
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dallforhita deil szarellivi in modo welonoe., guesto

varntagglo &  ancora pilu signifigative se ozl

atelliti i pilocole

considera che 11 lancio di o=

dimengioni {in agccordn oon  la definizicones data

[s

in creacila

nella wrazenta trattazione)

H

i
W

ezponsnziale & l’'esigenza d1 eliminare oggetti
orbitanti dnutili e potenzialmente dannosi zard

sempre pin avvertita,
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RIVENGICAZIONI

1. Sistema cdi propulsicns oer satellita

J

artificiali di piceonle dimensioni, comprendente:

- una pluralivd di {2y filasabili ad un

telaln (191 481 un savellite {1003 ;
-~ Una unitd il controllo {3 funzionalmente

coellegata al moberi (2} per inviare almene un

157
m

gnale di attivazione {8A} per atbtivare almence un

dal fatto di eszers ssletbivamenies
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configurabile almeno tra una prima configurazions

in «cul almeno uno Jdei {2y & artivato per

correggere lforbita  del sgatellite (100} = una
seconsda configurazione in oui almeno uno del motorl

verdere detto satellivs {100}

Ry

{2} & attivato per dis

‘.,.O

rispetto ad un ultericre satellite adiacente,

I Sistema segondn 1a rivendicasz

configurazicne, la
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cnfigurabile

gaoonada Li\Il_l\‘ﬁlru_.iOI'l% e una terza oonf lJUl"‘l’“’l‘\ll\

in cul almence ung gdel motori {23 & per far

uacire il (1003 dall’orbita,
preferibilmente verso 1l pilianeta.

3., Bistema seconds la rivendicazions 1 o @ Z,

carabtteri:z

A2EIGGE
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motori {2} tra loro indipendenti e fiassahili a

telaio {101} del satellite {1003 ; detuil motori {2}

attivamente attivabili in funzione ddella

configurazione adottata,
4, Sistema seoundn la rivendicazlongs 3,

o ddal fatto che 17univa i oontrollo

s

{3} & collegabille ad un’unita di slaboraziones {103}

d=l  satellite {100} per rigeverse un segnale  di

St

ells

i
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configurazione {3 rapprasentativo i

1a rivendicazione 4
4

o dal fatto che 17univa di oontrolls

(3} & eollegata ad almence un prime {Za} e/c un
sacondn motorea {Zb) per inviare al primo {(2a) =/c
secondo motore {2y un segnale di artivazione (SA4)

guande 1funitd di centrello (3} riceve un segrnale

dil configurazione {8}

confi ‘(}{UI&E zione.

&, Sistema ssconde la  rivendicazicgne 4 o 005,

ad un terzo motore lare al

motore {Zc) un s=gnale di vazione {SAj
guando lfunitd i contreollo (3} ricesve un segnale

rapprasentativo della seconda configurazione,

7. Gistema secondo WSS F= gualsiasi delle
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riverndicazioni Salla 4 alla &, garatterizzato dal

fatto lfunitd di conbrolle (3} & collegata ad un

cuarto motore {2d) per inviare al cuarte mobore

(Zd) un sesgnale di attivazicons {83} guande 17 unita

34 o e e o) w2 i g g o e - n oy g S e x v v me e O o e an e e
A1 controlle (3} riceve un segnale rappresentative

della terza configurazione.

di comprendere almeno un elemento di supporto {9}

U ooul sone figsabi 1 motorl {(2); detto elemento di

sostanzialmente

ouadrangolar i motori {2} essendo disposti in
corrispondenza del verticil.
&, Sistema secondn una qualsiasi delle

rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto

che 1 metori (2} comprendons corrigspondenti ugelli

]

}oa tenuta o riempiti con gas compres

——

1. Sistema secondo una qualsiasi delle
rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatio
di comprendare una  ructa d'inerzia  collegata
all’unita i elaboravigons {3}, detias ruota
d’inerzia essendo di forma anulare,

11, ZBavellite artificiale di  ypicocole dimensioni

comprandente:

un telaion (1015 di Forma gostanzialmentes
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definente 111 VAEIO ai

tosy
(T

paralleleaepipeda
corntenimnento;

-~ urt‘unita di elaborazicone {103} contenuta nel
vano di contenimento;

- uri sistema  di propulsions {1} seconde  una
cualsiasi delles rivendicazioni dalla 1 alla 10; 1
motorl {2} eszendo fisgati al telaice {101); 17unitd
S1 controlla £3) gdel sigtema {1} szaendo

funzignalmente collegata all’unita di elaborazions

gestione di un sistema di propulsions

e
s

per satellivi artificiali i wiccole dimensioni,

comprendents le fasi dig

praedisporre un

%

comprendents un sistema i propulsions {1} secondo
ura gualziasi delle rivendicazionl dalla 1 alla 10;
- collegars unfunita Adi elabhorazione del
satallite {100} allfunitda &1 controllo (3} del

.

latema;

L/

- determinare una configurazione i funzionamenho

almeno tra una prima configurazicons, di correzione

(A

dell’

del  gsatellite (1003, e ung s=o0nda
configurazions, di dispersions del satellite (100} ;
generare un  segnale di configurazione  {8C)

ragpresantative della configurazions determinata;
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- generare  un  aegnals Al attiwve

funzione del ssgnale di configurazione  (3Q)y; il

4

segnale i atvivazione (S&) essendn rappresentativo

K

dellfattivariconse d1 almeng un mobors (2).

13. Metondo [eCondo la rivendicazigns 1%,

attivazione {(8A} 2 rappresentativeo dell’attivazions

gecondn motore {2

{
o7
i
&
=

di un primo
il segnale di configurazions (50} & rappresentanivo

della prima configurazione,

corein la  rivendicazione 12

Ty
'_2
P
i
-

o dal fatto ohe il segnals  di

rappresentabivo dell’attivazions

R

i1

attivazione {SA}

di un  terzo motore  {Z¢) guandn il segnales di

configurazioneg (30} & rappres

antativo della

configurazione,
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Fig. 1
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