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(57)摘要

本发明属于汽车门锁技术领域，涉及一种尾

门锁传动机构，包括底板，所述底板上紧固连接

外壳，外壳上转动设置螺杆，螺杆上螺纹连接传

动螺母，螺杆转动带动传动螺母沿螺杆轴向直线

运动；底板上还转动设置有相互配合作用的棘

轮、棘爪，棘轮上还相互联动设置自吸传动板，自

吸传动板靠近螺杆一端表面固定垫圈轴，垫圈轴

上转动设置垫圈，所述传动螺母表面固定连接作

用部，传动螺母在移动过程中，作用部与垫圈或

棘爪上的棘爪凸柱相配合。本发明产品结构简

单、合理，使用单个电机的动作实现自吸及电动

开锁操作，结构简单，体积及重量大大减小，因为

零件较少，使整锁稳定性大大提高。
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1.一种尾门锁传动机构，其特征在于：包括底板（5），所述底板（5）上紧固连接外壳

（16），外壳（16）上转动设置螺杆（14），螺杆（14）上螺纹连接传动螺母（10），螺杆（14）转动带

动传动螺母（10）沿螺杆（14）轴向直线运动；底板（5）上还转动设置有相互配合作用的棘轮

（1）、棘爪（2），棘轮（1）上还相互联动设置自吸传动板（6），自吸传动板（6）靠近螺杆（14）一

端表面固定垫圈轴（7），垫圈轴（7）上转动设置垫圈（8），所述传动螺母（10）表面固定连接作

用部（10‑1），传动螺母（10）在移动过程中，作用部（10‑1）与垫圈（8）或棘爪（2）上的棘爪凸

柱（2‑2）相配合；

所述外壳（16）上安装电机（13），电机（13）带动螺杆（14）转动；

所述底板（5）上固定设置棘轮铆轴（3），棘轮（1）转动设置于棘轮铆轴（3）上，自吸传动

板（6）转动设置于棘轮铆轴（3）上，自吸传动板（6）设置有弯折部（6‑1），弯折部（6‑1）抵靠于

棘轮（1）的边缘。

2.如权利要求1所述的尾门锁传动机构，其特征在于：所述作用部（10‑1）上设置自吸特

征面（10‑2）、开锁特征面（10‑3），自吸特征面（10‑2）与垫圈（8）相配合，开锁特征面（10‑3）

与棘爪凸柱（2‑2）相配合。

3.如权利要求1所述的尾门锁传动机构，其特征在于：所述底板（5）上固定设置有棘爪

铆轴（4），棘爪（2）转动设置于所述棘爪铆轴（4）上。

4.如权利要求1所述的尾门锁传动机构，其特征在于：所述外壳（16）上还设置有回位信

号开关（12）。

5.如权利要求1所述的尾门锁传动机构，其特征在于：所述棘轮（1）上还设有导槽（15），

导槽（15）内端呈圆弧状，导槽（15）外端呈扩口状。

6.如权利要求1所述的尾门锁传动机构，其特征在于：所述螺杆（14）通过轴承（11）转动

设置于外壳（16）上。
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尾门锁传动机构

技术领域

[0001] 本发明属于汽车门锁技术领域，涉及一种尾门锁传动机构。

背景技术

[0002] 电动自吸功能是一种随着控制技术的发展而产生的一种新型汽车门锁功能，其原

理是当车门还未完全关紧时（处于半锁状态），尾门锁上的电机驱动门锁棘轮，带动锁扣进

入全锁紧状态。

[0003] 电动开锁功能是利用电机的传动实现开锁的汽车门锁功能，该功能可实现远程控

制开门动作，大大减少了门锁的辅助机构传动，使门锁的可靠性及适用性增强。

[0004] 现有的尾门锁自吸及电动开锁功能都是通过利用两个电机分别实现，机构复杂，

门锁体积及重量较大，适用性不强等缺点。该门锁通过单个电机实现电动自吸及电动开锁

功能，使机构大大简化，体积缩小，重量减轻，符合当下汽车轻量化发展的需求。

发明内容

[0005] 本发明针对上述问题，提供一种尾门锁传动机构，该传动机构结构简单，体积小、

重量小，稳定性高。

[0006] 按照本发明的技术方案：一种尾门锁传动机构，其特征在于：包括底板，所述底板

上紧固连接外壳，外壳上转动设置螺杆，螺杆上螺纹连接传动螺母，螺杆转动带动传动螺母

沿螺杆轴向直线运动；底板上还转动设置有相互配合作用的棘轮、棘爪，棘轮上还相互联动

设置自吸传动板，自吸传动板靠近螺杆一端表面固定垫圈轴，垫圈轴上转动设置垫圈，所述

传动螺母表面固定连接作用部，传动螺母在移动过程中，作用部与垫圈或棘爪上的棘爪凸

柱相配合。

[0007] 作为本发明的进一步改进，所述外壳上安装电机，电机带动螺杆转动。

[0008] 作为本发明的进一步改进，所述作用部上设置自吸特征面、开锁特征面，自吸特征

面与垫圈相配合，开锁特征面与棘爪凸柱相配合。

[0009] 作为本发明的进一步改进，所述底板上固定设置棘轮铆轴，棘轮转动设置于棘轮

铆轴上，自吸传动板转动设置于棘轮铆轴上，自吸传动板设置有弯折部，弯折部抵靠于棘轮

的边缘。

[0010] 作为本发明的进一步改进，所述底板上固定设置有棘爪铆轴，棘爪转动设置于所

述棘爪铆轴上。

[0011] 作为本发明的进一步改进，所述外壳上还设置有回位信号开关。

[0012] 作为本发明的进一步改进，所述棘轮上还设有导槽，导槽内端呈圆弧状，导槽外端

呈扩口状。

[0013] 作为本发明的进一步改进，所述螺杆通过轴承转动设置于外壳上。

[0014] 本发明的技术效果在于：本发明产品结构简单、合理，使用单个电机的动作实现自

吸及电动开锁操作，结构简单，体积及重量大大减小，因为零件较少，使整锁稳定性大大提
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高。

附图说明

[0015] 图1为本发明的半锁紧状态结构示意图。

[0016] 图2为本发明的全锁紧状态结构示意图。

[0017] 图3为本发明的立体图。

具体实施方式

[0018] 下面结合附图对本发明的具体实施方式作进一步的说明。

[0019] 图1~3中，包括棘轮1、棘轮全锁啮合面1‑1、棘轮半锁啮合面1‑2、棘爪2、棘爪啮合

面2‑1、棘爪凸柱2‑2、棘轮铆轴3、底板5、自吸传动板6、弯折部6‑1、垫圈轴7、垫圈8、从动齿

轮9、传动螺母10、作用部10‑1、自吸特征面10‑2、开锁特征面10‑3、轴承11、回位信号开关

12、电机13、螺杆14、导槽15、外壳16等。

[0020] 如图1~3所示，本发明是一种尾门锁传动机构，包括底板5，所述底板5上紧固连接

外壳16，外壳16上转动设置螺杆14，螺杆14上螺纹连接传动螺母10，螺杆14转动带动传动螺

母10沿螺杆14轴向直线运动；底板5上还转动设置有相互配合作用的棘轮1、棘爪2，棘轮1上

还相互联动设置自吸传动板6，自吸传动板6靠近螺杆14一端表面固定垫圈轴7，垫圈轴7上

转动设置垫圈8，所述传动螺母10表面固定连接作用部10‑1，传动螺母10在移动过程中，作

用部10‑1与垫圈8或棘爪2上的棘爪凸柱2‑2相配合。

[0021] 外壳16上安装电机13，电机13带动螺杆14转动。在具体生产过程中，电机13输出轴

上安装主动齿轮，螺杆14上安装从动齿轮9，外壳16还转动设置中间过渡齿轮，中间过渡齿

轮的大齿轮部与主动齿轮相啮合，中间过渡齿轮的小齿轮部与从动齿轮9相啮合，实现电机

13的动力传递至螺杆14的目的。

[0022] 作用部10‑1上设置自吸特征面10‑2、开锁特征面10‑3，自吸特征面10‑2与垫圈8相

配合，开锁特征面10‑3与棘爪凸柱2‑2相配合。在工作时，当传动螺母10沿螺杆14朝向从动

齿轮9一侧移动时，自吸特征面10‑2推动垫圈8，垫圈8经由垫圈轴7推动自吸传动板6转动，

自吸传动板6在转动过程中带动棘轮1从半锁啮合向全锁啮合转动。在生产过程中，棘轮1的

边缘设置棘轮全锁齿啮合面1‑1、棘轮半锁齿啮合面1‑2，棘爪2上设置棘爪啮合面2‑1，如图

2所示，在全锁位置，棘爪啮合面2‑1与棘轮全锁齿啮合面1‑1相配合；如图1所示，在半锁位

置，棘爪啮合面2‑1与棘轮半锁齿啮合面1‑2相配合。

[0023] 底板5上固定设置棘轮铆轴3，棘轮1转动设置于棘轮铆轴3上，自吸传动板6转动设

置于棘轮铆轴3上，自吸传动板6设置有弯折部6‑1，弯折部6‑1抵靠于棘轮1的边缘。

[0024] 底板5上固定设置有棘爪铆轴4，棘爪2转动设置于所述棘爪铆轴4上。

[0025] 外壳16上还设置有回位信号开关12。

[0026] 棘轮1上还设有导槽15，导槽15内端呈圆弧状，导槽15外端呈扩口状。

[0027] 螺杆14通过轴承11转动设置于外壳16上。

[0028] 棘轮1通过棘轮铆轴3与底板5铆接，铆接后棘轮1可绕棘轮铆轴3自由旋转并无卡

滞；棘爪2通过棘爪铆轴4与底板5铆接，铆接后棘爪2可绕棘爪铆轴4自由旋转并无卡滞；垫

圈8通过垫圈轴7铆接于自吸传动板6上，垫圈8可绕垫圈轴7自由旋转；自吸传动板6另一端
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固定于棘轮铆轴3上，并可绕棘轮铆轴3自由旋转，并可带动棘轮1绕棘轮铆轴3逆时针方向

旋转，完成自吸动作。

[0029] 运动过程为：当棘轮1、棘爪2啮合于半锁紧状态时，如图1所示，电机13通过齿轮箱

输出旋转运动，传动于从动齿轮9，从动齿轮9带动螺杆旋转，传动螺母10向左运动，传动螺

母10通过带动垫圈8传动自吸传动板6向左运动，自吸传动板6带动棘轮1逆时针旋转使棘轮

1到达全锁位置并与棘爪2啮合面啮合，棘轮铆轴3上套设棘轮扭簧，棘轮扭簧一端扭臂抵靠

于底板5上，棘轮扭簧另一端扭臂抵靠于棘轮1表面设置的凸起板上，传动螺母10沿螺杆14

远离从动齿轮9运动时，棘轮扭簧带动棘轮1回位。

[0030] 然后电机反转，带动传动螺母10回位至回位信号开关处，电机停止，自吸过程结

束；电机13带动齿轮－螺杆转动带动传动螺母10向右运动，传动螺母10、棘爪2顺时针旋转，

使棘爪啮合面2‑1脱离棘轮1，棘轮1因车门密封反力作用顺时针旋转回位，完成开锁动作，

然后电机13反转带动传动螺母10向左运动至回位信号开关处停止，完成回位动作。

说　明　书 3/3 页

5

CN 109209070 B

5



图1
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图2
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图3

说　明　书　附　图 3/3 页

8

CN 109209070 B

8


	BIB
	BIB00001

	CLA
	CLA00002

	DES
	DES00003
	DES00004
	DES00005

	DRA
	DRA00006
	DRA00007
	DRA00008


