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“DISPOSITIVO DE NAVEGAGAO E METODO PARA EXIBICAO DE MAPA

SEQUENCIAL”
Declaragdo de Prioridade )
O presente pedido, por meio dessa, reivindica a prioridade sob 35 U.S.C. §119 em

cada um dos ndmeros de Pedido de Patente da Gra-Bretanha 0604709.6 depositado em 8
de margo de 2006, 0604708.8 depositado em 8 de margo de 2006, 0604710.4 depositado
em 8 de margo de 2006, 0604704.7 depositado em 8 de margo de 2006 e 0604706.2 depo-

sitado em 8 de marco de 2006, os conteudos inteiros de cada um dos quais é, por meio

dessa, incorporado aqui por referéncia.

Campo
O presente pedido refere-se, de forma geral, a métodos e dispositivos de navega-

Antecedentes ,

Dispositivos de navegagdo eram tradicionalmente utilizados principalmente nas a-
reas de uso de veiculo, tais como em carros, motocicletas, caminhdes, barcos, etc. Esses
dispositivos eram tipicamente adequados para produzir uma rota de percurso com base em
uma posigdo inicial do dispositivo de navegagdo e um destino de percurso seleciona-
dolinserido (posigao final), notando que a posig&o inicial poderia ser inserida no dispositivo,
mas é tradicionalmente calculada através do posicionamento de GPS de um receptor de
GPS dentro do dispositivo de navegagéo.

Como os dispositivos eram principalmente usados para veiculos motorizados, mui-
tos algoritmos complexos eram desenvolvidos para determinar uma melhor rota de percurso,
considerando a velocidade do percurso na estrada comparado com o percurso na cidade,
bem como muitos outros fatores. Embora muitos tais dispositivos fossem portateis e separa-
veis de um veiculo motorizado (para colocagdo em um veiculo motorizado diferente, por
exemplo), e embora os dispositivos fossem usados para navegagao pessoal tanto quando
andando quanto correndo, bem como navegagédo em um veiculo motorizado, tais sistemas
de navegagao conhecidos focalizam principaimente na navegagao com um veiculo.

SUMARIO

Em pelo menos uma modalidade do presente pedido, um dispositivo de navegagao
inclui um foco no uso pessoal de um dispositivo de navegag&o (em oposi¢éo ao uso em vei-
culo), tal como quando andando, por exemplo. Em pelo menos uma modalidade, um tal dis-
positivo de navegag&o inclui um processador para determinar um niamero de mapas para
percorrer ao longo de uma rota com base em uma posigéo inicial e uma posigéo final inseri-
da (por exemplo, destino do percurso) e um dispositivo de entrada e exibi¢ao integrado para
inserir a posigdo final, para exibir um mapa e induzir a exibigao sequencial do numero de-

terminado de mapas para percorrer ao longo da rota da posigéo inicial para a posigéo final
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inserida.
Em pelo menos uma outra modalidade, um método inclui determinar, em um dispo-

sitivo de navegag&o, um nimero de mapas a percorrer ao longo de uma rota com base em
uma posicdo inicial € uma posigdo final inserida. O método entdo também inclui inserir a
posigdo final e exibir um mapa no dispositivo de navegagéo e induzir a exibigdo sequencial
do numero determinado de mapas a percorrer ao longo da rota da posi¢o inicial para a po-
si¢do final inserida.

BREVE DESCRICAO DOS DESENHOS

O presente pedido sera descrito em mais detalhes abaixo pelo uso das modalida-

des exemplares, que serdo explicadas com o auxilio dos desenhos, nos quais: _

A figura 1 ilustra uma vista exemplar de um sistema de posicionamento global
(GPS),

A figura 2 ilustra um diagrama de blocos exemplar de componentes eletrdnicos de
um dispositivo de navegagédo de uma modalidade do presente pedido,

A figura 3 ilustra um diagrama de blocos exemplar de um servidor, dispositivo de
navegagao e conexdo entre eles de uma modalidade do presente pedido,

A figura 4 ilustra um exemplo de uma exibicdo de uma rota em-um dispositivo de
navegagdo de uma modalidade do presente pedido,

A figura 5 ilustra um exemplo de um menu exibido em um dispositivo de navegagéo
de uma modalidade do presente pedido,

A figura 6 ilustra um exemplo de uma exibigéo bidimensional em um dispositivo de
navegacdo de uma modalidade do presente pedido,

A figura 7 ilustra um exemplo de uma tela de exibigdo em uma modalidade do pre-
sente pedido,

A figura 8 ilustra um exemplo de uma tela de exibicdo de uma vista esquematica em
uma modalidade do presente pedido e

A figura 9 ilustra um exemplo de um mapa de resumo em uma modalidade do pre-
sente pedido. :

DESCRICAO DETALHADA DAS MODALIDADES EXEMPLARES

A terminologia usada aqui é com a finalidade de descrever modalidades particula-

res somente e n&o é planejada para ser limitadora da presente inveng&o. Como usado aqui,
as formas singulares “um”, “uma” e “0”, “a” séo planejadas para incluirem as formas plurais
também, a menos que o contexto claramente indique de outra forma. Também sera entendi-
do que os termos “inclui” e/ou “incluindo”, quando usados nesse relatério descritivo, especi-
ficam a presenga de aspectos declarados, nimeros inteiros, etapas, operagdes, elementos
e/ou componentes, mas ndo impedem a presenga ou a adigdo de um ou mais outros aspec-
tos, nimeros inteiros, etapas, operagdes, elementos, componentes e/ou grupos do mesmo.
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Na descrigdo das modalidades exemplares ilustradas nos desenhos, terminologia
especifica é utilizada com o intuito de clareza. Entretanto, a revelagao desse relatério descri-
tivo da patente ndo é planejada para ser limitada a terminologia especifica assim seleciona-
da e é para ser entendido que cada elemento especifico inclui todos os equivalentes técni-
cos que operam em uma maneira similar.

Com referéncia aos desenhos, onde numerais de referéncia semelhantes indicam
partes idénticas ou correspondentes por todas as varias vistas, modalidades exemplares do
presente pedido de patente s@o a seguir descritas. Nimeros semelhantes se referem aos
elementos semelhantes por todas elas. Como usado aqui, o termo “e/ou” inclui qualquer e
todas as combinagdes de um ou mais dos itens listados associados.

A figura 1 ilustra uma vista exemplar do sistema de posicionamento global (GPS),
utilizavel por dispositivos de navegag&o, incluindo o dispositivo de navegagao de modalida-
des do presente pedido. Tais sistemas s&o conhecidos e sdo usados para uma variedade de
finalidades. Em geral, GPS é um sistema de navegagdo com base em radio-satélite capaz
de determinar a posigdo continua, velocidade, tempo e em alguns casos informagao de dire-
¢do para um numero ilimitado de usuarios.

Anteriormente conhecido como NAVSTAR, o GPS incorpora uma pluralidade de sa-
télites que trabalham com a terra em érbitas extremamente precisas. Com base nessas orbi-
tas precisas, os satélites do GPS podem retransmitir a sua localizagdo para qualquer nime-
ro de unidades receptoras. O sistema de GPS é implementado quando um dispositivo, es-
pecialmente equipado para receber dados do GPS, comega a varrer as freqiiéncias de radio
para os sinais de satélites do GPS. Com a recepgéo de um sinal de radio de um satélite de
GPS, o dispositivo determina a localizagao precisa desse satélite via um de uma pluralidade
de métodos convencionais diferentes. O dispositivo continuara a varrer, na maior parte dos
casos, por sinais até que ele adquira pelo menos trés sinais de satélite diferentes (notando
que a posigdo ndo é normalmente, mas pode ser determinada, com somente dois sinais
usando outras técnicas de triangulagdo). Pela implementagéo da triangulagéo geométrica, o
receptor utiliza as trés posigdes conhecidas para determinar sua propria posi¢ao bidimensi-
onal em relagdo aos satélites. Isso pode ser feito em uma maneira conhecida. Adicionalmen-
te, a aquisicdo de um quarto sinal de satélite permitira que o dispositivo receptor calcule sua
posicdo tridimensional pelo mesmo calculo geométrico em uma maneira conhecida. Os da-
dos de posigdo e velocidade podem ser atualizados em tempo real em uma base continua
por um numero ilimitado de usuarios.

Como mostrado na figura 1, o sistema de GPS é representado de forma geral pelo
numeral de referéncia 100. Uma pluralidade de satélites 120 esta em érbita ao redor da terra
124. A 6rbita de cada satélite 120 ndo é necessariamente sincrona com as érbitas de outros

satélites 120 e, na realidade, é provavelmente assincrona. Um receptor de GPS 140, utiliza-
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vel nas modalidades dos dispositivos de navegagdo do presente pedido, € mostrado rece-
bendo sinais de satélite de GPS de espectro difundido 160 dos varios satélites 120.

Os sinais de espectro difundidos 160, continuamente transmitidos de cada satélite
120, utilizam um padrdo de freqiiéncia altamente preciso realizado por um relégio atdmico
extremamente preciso. Cada satélite 120, como parte de sua transmissao de sinal de dados
160, transmite um fluxo de dados indicativo desse satélite 120 particular. E verificado por
aqueles versados na técnica relevante que o dispositivo receptor de GPS 140 geralmente
adquire os sinais de satélite do GPS de espectro difundido 160 de pelo menos trés satélites
120 para o dispositivo receptor de GPS 140 calcular sua posi¢éo bidimensional pela triangu-
lagdo. A aquisi¢do de um sinal adicional, resultando em sinais 160 de um total de quatro
satélites 120, permite que o dispositivo receptor de GPS 140 calcule sua posicao tridimensi-
onal em uma maneira conhecida.

A figura 2 ilustra um diagrama de blocos exemplar de componentes eletronicos de
um dispositivo de navegagdo 200 de uma modalidade do presente pedido, no formato de
componente em blocos. Deve ser observado que o diagrama de blocos do dispositivo de
navegagdo 200 nio é inclusivo de todos os componentes do dispositivo de navegacgéo, mas
é somente representativo de muitos componentes exemplares.

O dispositivo de navegagao 200 fica localizado dentro de um alojamento (ndo mos-
trado). O alojamento inclui um processador 210 conectado em um dispositivo de entrada
220 e uma tela de exibigdo 240. O dispositivo de entrada 220 pode incluir um dispositivo de
teclado, dispositivo de entrada de voz e/ou qualquer outro dispositivo de entrada conhecido
utilizado para inserir informagéo e a tela de exibigéo 240 pode incluir qualquer tipo de tela de
exibigéo tal como um monitor de LCD, por exemplo. Em pelo menos uma modalidade do
presente pedido, o dispositivo de entrada 220 e a tela de exibigdo 240 sao integrados em
um dispositivo de entrada e exibi¢éo integrado, incluindo uma base sensivel ao toque ou
entrada de tela sensivel ao toque onde um usudrio precisa somente tocar uma por¢do da
tela de exibigdo 240 para selecionar uma de uma pluralidade de escolhas de exibigdo ou
para ativar um de uma pluralidade de botdes virtuais.

Além disso, outros tipos de dispositivos de saida 250 podem também incluir, inclu-
indo, mas nao limitado a, um dispositivo de saida audivel. Como o dispositivo de saida 250
pode produzir informagdo audivel para um usuario do dispositivo de navegagao 200, € i-
gualmente entendido que o dispositivo de entrada 240 pode também incluir um microfone e
software para receber comandos de entrada de voz também.

No dispositivo de navegagdo 200, o processador 210 é operativamente conectado
em e ajustado para receber informagdo de entrada do dispositivo de entrada 240 via uma
conexdo 225 e operativamente conectado em pelo menos uma tela de exibigao 240 e dispo-

sitivo de saida 250, via conexdes de saida 245, para fornecer a informagéo para ele. Além
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do que, o processador 210 é operativamente conectado na meméria 230 via a conexao 235
e é também adaptado para receber/enviar informagéo de/para portas de entrada/saida (1/0)
270 via conexdo 275, onde a porta de 1/0 270 pode ser conectada em um dispositivo de I/O
280 externo ao dispositivo de navegagéo 200. O dispositivo de I/O externo 270 pode incluir,
mas ndo é limitado a um dispositivo de escuta externo tal como uma auricula, por exemplo.
A conexdo no dispositivo de I/O 280 pode também ser uma conexao ligada por fiagdo ou
sem fio em qualquer outro dispositivo externo tal como uma unidade estéreo do carro para
operagdo sem o uso das maos e/ou para operagéo ativada por voz, por exemplo, para co-
nexdo em uma auricula ou fones de ouvido e/ou para conexdo em um telefone movel, por
exemplo, onde a conexdo do telefone mével pode ser usada para estabelecer uma conex&o
de dados entre o dispositivo de navegagdo 200 e a Internet ou qualquer outra rede, por e-
xemplo, e/ou para estabelecer uma conexdo com um servidor via a Internet ou alguma outra
rede, por exemplo.

O dispositivo de navegagdo 200, em pelo menos uma modalidade, pode estabele-
cer uma conex3o de rede “mével” com o servidor 302 via um dispositivo mével 400 (tal como
um telefone maével, PDA e/ou qualquer dispositivo com tecnologia de telefone moével) esta-
belecendo uma conexdo digital (tal como uma conexédo digital via tecnologia Bluetooth co-
nhecida, por exemplo). A seguir, através do seu provedor de servigo de rede, o dispositivo
mével 400 pode estabelecer uma conexdo de rede (atraves da Internet, por exemplo) com
um servidor 302. Como tal, uma conexdo de rede “movel” é estabelecida entre o dispositivo
de navegagdo 200 (que pode ser, e freqlientemente é mével quando ele viaja sozinho e/ou
em um veiculo) e o servidor 302 para prover um portao em “tempo real” ou pelo menos mui-
to “atualizado” para informagdo. O estabelecimento da conex&o de rede entre o dispositivo
mével 400 (via um provedor de servigo) € um outro dispositivo tal como o servidor 302, u-
sando a Internet 410, por exemplo, pode ser realizado em uma maneira conhecida. Isso po-
de incluir o uso de protocolo TCP/IP em camadas, por exemplo. O dispositivo mével 400
pode utilizar qualquer nimero de padrées de comunicagéo tais como CDMA, GSM, WAN,
etc. Como tal, uma conexdo da Internet pode ser utilizada que é realizada via conexéo de
dados, via um telefone mével ou tecnologia de telefone mével dentro do dispositivo de na-
vegagao 200, por exemplo. Para essa conex&o, uma conexao da Internet entre o servidor
302 e o dispositivo de navegagao 200 é estabelecida. Isso pode ser feito, por exemplo, atra-
vés de um telefone mével ou outro dispositivo mével e uma conexdo de GPRS (servigo de
radio de pacote geral) (a conexdo GPRS é uma conex&o de dados em alta velocidade para
dispositivos méveis providos por operadoras de telecomunicagéo), GPRS é um método para
conectar na Internet.

O dispositivo de navegagdo 200 pode também completar uma conexdo de dados

com o dispositivo mével 400 e eventualmente com a Internet 410 e o servidor 302, via tecno-
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logia Bluetooth existente, por exemplo, em uma maneira conhecida, onde o protocolo de
dados pode utilizar qualquer numero de padrdes, tal como o GSRM, o padrao de protocolo
de dados para o padrao GSM, por exemplo.

O dispositivo de navegagao 200 pode incluir sua propria tecnologia de telefone moé-
vel dentro do préprio dispositivo de navegagéo 200 (incluindo uma antena, por exemplo,
onde a antena interna do dispositivo de navegagdo 200 pode também ser alternativamente
usada). A tecnologia de telefone mével dentro do dispositivo de navegacgao 200 pode incluir
componentes internos como especificado acima e/ou pode incluir um cartdo que pode ser
inserido, completo com tecnologia de telefone mével necessario e/ou uma antena, por e-
xemplo. Como tal, a tecnologia de telefone mével dentro do dispositivo de navegagdo 200
pode similarmente estabelecer uma conex&o de rede entre o dispositivo de navegagao 200
e o servidor 302, via a Internet 410, por exemplo, em uma maneira similar a essa de qual-
quer dispositivo mével 400.

Para colocagdes de telefone GRPS, o dispositivo habilitado em Bluetooth pode ser
usado para funcionar corretamente com o espectro sempre em mudanga dos modelos de
telefone mével, fabricantes, etc., colocacdes especificas do modelo/fabricante podem ser
armazenadas no dispositivo de navegagdo 200, por exemplo. Os dados armazenados para
essa informagdo podem ser atualizados em uma maneira discutida em qualquer uma das
modalidades, prévias e subsequentes.

A figura 2 também ilustra uma conex&o operativa entre o processador 210 e uma
antena/receptor 250 via conexdo 255, onde a antena/receptor 250 pode ser uma antena de
GPS/receptor, por exemplo. Sera entendido que a antena e o receptor indicados pelo nume-
ral de referéncia 250 sdo combinados esquematicamente para ilustragdo, mas que a antena
e o receptor podem ser componentes separadamente localizados e que a antena pode ser
uma antena embutida de GPS ou antena helicoidal, por exemplo.

Além do que, sera entendido pelo versado na técnica que os componentes eletroni-
cos mostrados na figura 2 sdo energizados por fontes de poténcia (nao mostradas) em uma
maneira convencional. Como seré entendido pelo versado na técnica, configuragdes diferen-
tes dos componentes mostrados na figura 2 sdo consideradas dentro do escopo do presente
pedido. Por exemplo, em uma modalidade, os componentes mostrados na figura 2 podem
estar em comunicagao entre si via conexdes ligadas por fiagéo e/ou sem fio e semelhantes.
Assim, o escopo do dispositivo de navegagdo 200 do presente pedido inclui um dispositivo
de navegacgéo 200 portatil ou de méo.

Além disso, o dispositivo de navegagdo 200 portatil ou de méo da figura 2 pode ser
conectado ou “acoplado” em uma maneira conhecida em um veiculo motorizado tal como
um carro ou barco, por exemplo. Um tal dispositivo de navegagéo 200 € entdo removivel da

localizagdo acoplada para uso de navegagéo portatil ou de mao.
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A figura 3 ilustra um diagrama de blocos exemplar de um servidor 302 e um disposi-
tivo de navegagdo 200 do presente pedido, via um canal de comunicagoes 318 genérico de
uma modalidade do presente pedido. O servidor 302 e um dispositivo de navegagao 200 do
presente pedido podem se comunicar quando uma conexdo via o canal de comunicagoes
318 é estabelecida entre o servidor 302 e o dispositivo de navegagéo 200 (notando que uma
tal conexdo pode ser uma conex&o de dados via o dispositivo movel, uma conexao direta via
computador pessoal via a Internet, etc.).

O servidor 302 inclui, além de outros componentes que podem néo ser ilustrados,
um processador 304 operativamente conectado em uma memodria 306 e também operativa-
mente conectado, via uma conex3o ligada por fiagdo ou sem fio 314, em um dispositivo de
armazenamento de dados em massa 312. O processador 304 é também operativamente
conectado no transmissor 308 e receptor 310, para transmitir e enviar informagéo para e do
dispositivo de navegagdo 200 via o canal de comunicagbes 318. Os sinais enviados e rece-
bidos podem incluir dados, comunicagédo e/ou outros sinais propagados. O transmissor 308
e o receptor 310 podem ser selecionados ou projetados de acordo com a exigéncia de co-
municagdes e tecnologia de comunicagéo usada no projeto de comunicagao para o sistema
de navegagéo 200. Além do que, deve ser observado que as fungoes do transmissor 308 e
receptor 310 podem ser combinadas em um transceptor de sinal.

O servidor 302 é também conectado a (ou inclui) um dispositivo de armazenamento
em massa 312, notando que o dispositivo de armazenamento em massa 312 pode ser aco-
plado no servidor 302 via ligagdo de comunicagéo 314. O dispositivo de armazenamento em
massa 312 contém uma memoéria de dados de navegagéo e informagdo de mapa e pode
novamente ser um dispositivo separado do servidor 302 ou pode ser incorporado no servidor
302.

O dispositivo de navegagdo 200 é adaptado para se comunicar com 0 servidor 302
através do canal de comunicagdes 318, e inclui processador, memoria, etc. como previa-
mente descrito com relagdo a figura 2, bem como transmissor 320 e receptor 322 para envi-
ar e receber sinais e/ou dados através do canal de comunicagdes 318, notando que esses
dispositivos podem também ser usados para se comunicarem com dispositivos diferentes do
servidor 302. Além do que, o transmissor 320 e o receptor 322 s&o selecionados ou projeta-
dos de acordo com as exigéncias de comunicagéo e tecnologia de comunicagao usada no
projeto de comunicagéo para o dispositivo de navegagdo 200 e as fungbes do transmissor
320 e receptor 322 podem ser combinadas em um transceptor Unico.

O software armazenado na memoria do servidor 306 prové instrugdes para o pro-
cessador 304 e permite que o servidor 302 proveja servigos para o dispositivo de navegacgao
200. Um servigo provido pelo servidor 302 envolve processar solicitagdes do dispositivo de
navegacgdo 200 e transmitir dados de navegagédo do armazenamento de dados em massa
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312 para o dispositivo de navegagdo 200. De acordo com pelo menos uma modalidade do
presente pedido, um outro servigo provido pelo servidor 302 inclui processar os dados de
navegagdo usando varios algoritmos para uma aplicagao desejada e enviar os resultados
desses calculos para o dispositivo de navegagéo 200.

O canal de comunicagdo 318 representa genericamente o meio de propagagao ou
trajetoria que conecta o dispositivo de navegagéo 200 e o servidor 302. De acordo com pelo
menos uma modalidade do presente pedido, ambos o servidor 302 e o dispositivo de nave-
gagdo 200 incluem um transmissor para transmitir os dados através do canal de comunica-
¢do e um receptor para receber os dados que foram transmitidos através do canal de comu-
nicagao.

O canal de comunicagdo 318 ndo é limitado a uma tecnologia de comunicag&o par-
ticular. Adicionalmente, o canal de comunicagdo 318 ndo é limitado a uma dnica tecnologia
de comunicagao, isto &, o canal 318 pode incluir varias ligagoes de comunicagao que usam
uma variedade de tecnologias. Por exemplo, de acordo com pelo menos uma modalidade, o
canal de comunicagdo 318 pode ser adaptado para prover uma trajetoria para as comunica-
cbes elétricas, oticas efou eletromagnéticas, etc. Como tal, o canal de comunicagédo 318
inclui, mas n&o é limitado a, um ou uma combinagéo dos seguintes: circuitos elétricos, con-
dutores elétricos tais como fios e cabos coaxiais, cabos de fibra 6tica, conversores, ondas
de radiofreqiiéncia (RF), a atmosfera, espago vazio, etc. Além do mais, de acordo com pelo
menos uma modalidade variada, o canal de comunicagdo 318 pode incluir dispositivos in-
termediarios tais como roteadores, repetidoras, armazenamentos temporarios, transmisso-
res e receptores, por exemplo.

Em pelo menos uma modalidade do presente pedido, por exemplo, o canal de co-
municagdo 318 inclui redes de telefone e de computador. Alem do mais, em pelo menos
uma modalidade, o canal de comunicagdo 318 pode ser capaz de acomodar comunicagao
sem fio tais como radiofreqliéncia, freqiiéncia de microondas, comunicagéo por infraverme-
lho, etc. Adicionalmente, de acordo com pelo menos uma modalidade, o canal de comunica-
¢do 318 pode acomodar comunicagéo por satélite.

Os sinais de comunicag&o transmitidos através do canal de comunicagéo 318 inclu-
em, mas ndo sdo limitados a, sinais como possam ser requeridos ou desejados para dada
tecnologia de comunicagdo. Por exemplo, os sinais podem ser adaptados para serem usa-
dos em tecnologia de comunicagéo celular tais como acesso multiplo por divisdo de tempo
(TDMA), acesso mdltiplo por diviséo de frequéncia (FDMA), acesso multiplo por divisdo de
cédigo (CDMA), sistema global para comunicagbes moveis (GSM), etc. Ambos os sinais
digitais e anal6gicos podem ser transmitidos através do canal de comunicagdo 318. De a-
cordo com pelo menos uma modalidade, esses sinais podem ser modulados, criptografados

elou sinais compactados como possa ser desejado para a tecnologia de comunicagao.
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O armazenamento de dados em massa 312 inclui meméria suficiente para as apli-
cagdes de navegagdo desejadas. Exemplos do armazenamento de dados em massa 312
podem incluir meios de armazenamento de dados magnéticos tal como unidades rigidas,
por exemplo, meios de armazenamento 6tico tal como CD-Roms, por exemplo, meios de
armazenamento de dados carregados tal como memodria flash, por exemplo, meméria mole-
cular, etc.

De acordo com pelo menos uma modalidade do presente pedido, o servidor 302 in-
clui um servidor remoto acessive! pelo dispositivo de navegagéo 200 via um canal sem fio.
De acordo com pelo menos uma outra modalidade do pedido, o servidor 302 pode incluir um
servidor de rede localizado em uma rede local (LAN), rede remota (WAN), rede particular
virtual (VPN), etc..

De acordo com pelo menos uma modalidade do presente pedido, o servidor 302
pode incluir um computador pessoal, tal como um computador de mesa ou laptop, e o canal
de comunicagdo 318 pode ser um cabo conectado entre o computador pessoal e o dispositi-
vo de navegagdo 200. Alternativamente, um computador pessoal pode ser conectado entre
o dispositivo de navegagéo 200 e o servidor 302 para estabelecer uma conexdo da Internet
entre o servidor 302 e o dispositivo de navegagéo 200. Alternativamente, um telefone mével
ou outro dispositivo de médo pode estabelecer uma conexdo sem fio com a Internet, para
conectar o dispositivo de navegacdo 200 no servidor 302 via a Internet.

O dispositivo de navegagéo 200 pode ser provido com informagao do servidor 302
via transferéncias de informacgdo que podem ser periodicamente atualizadas com um usua-
rio conectando o dispositivo de navegagdo 200 no servidor 302 e/ou podem ser mais dina-
micas com uma conexdo mais constante ou freqliente sendo feita entre o servidor 302 e o
dispositivo de navegagdo 200 via um dispositivo de conexao moével sem fio e conexdo
TCPI/IP, por exemplo. Para muitos célculos dindmicos, o processador 304 no servidor 302
pode ser usado para manipular o volume das necessidades de processamento, entretanto, o
processador 210 do dispositivo de navegagao 200 pode também lidar com muito processa-
mento e célculo, freqiientemente independente de uma conexao em um servidor 302.

O dispositivo de armazenamento em massa 312 conectado no servidor 302 pode
incluir volumes mais cartograficos e dados de rota do que € capaz de ser mantido no préprio
dispositivo de navegagdo 200, incluindo mapas, etc. O servidor 302 pode processar, por
exemplo, a maior parte dos dispositivos de um dispositivo de navegagéo 200 que percorrem
ao longo da rota usando um conjunto de algoritmos de processamento. Além do que, os
dados cartograficos e de rota armazenados na meméria 312 podem operar em sinais (por
exemplo, sinais do GPS), originalmente recebidos pelo dispositivo de navegagao 200.

Um dispositivo de navegagdo 200 de uma modalidade do presente pedido é focali-

zado em, mas ndo limitado a usar, em uma maneira portatil ou mével, para corrida, cami-
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nhada, etc. através de uma area tais como uma cidade, parque, etc. Para se beneficiar de
tal uso portatil, o dispositivo de navegagao 200 inclui a capacidade de permitir que um usua-

rio passe através de uma série de instrugdbes com ou sem o uso da tecnologia do GPS. Em

“pelo menos uma modalidade, a idéia € que o usuario possa utilizar o dispositivo de navega-

¢do para navegar através de uma cidade, parque, etc. em uma maneira facil, seqlencial,
com ou sem o uso da tecnologia do GPS.

Assim, em pelo menos uma modalidade, um dispositivo de navegagao 200 inclui
um processador 210 e um dispositivo de entrada e exibigao integrado (integrado como uma
tela sensivel ao toque, por exemplo, da tela de exibigdo 240 e dispositivo de entrada 220). O
processador 210 é usado para determinar um nimero de mapas para percorrer ao longo de
uma rota com base em uma posigao inicial € uma posigéo final inserida (por exemplo, desti-
no de percurso). A entrada pode incluir a entrada direta de um enderego, qualquer tipo de
sele¢do de escolhas de menu, etc. O dispositivo de entrada e exibicdo integrado € entéo
usado para inserir a posigédo final, para exibir um mapa e para induzir a exibigdo do numero
determinado de mapas para percorrer ao longo da rota da posig&o inicial para a posigao final
inserida.

Em pelo menos uma outra modalidade, um método do presente pedido inclui de-
terminar, em um dispositivo de navegag&do 200, um nimero de mapas para percorrer ao lon-
go de uma rota com base em uma posig&o inicial e uma posigéo final inserida. O método
também inclui inserir a posigdo final e exibir um mapa, no dispositivo de navegagao, e indu-
zir a exibigdo seqiiencial do nimero determinado de mapas para percorrer ao longo da rota
da posigao inicial para a posigdo final inserida.

Como indicado acima na figura 2 do pedido, um dispositivo de navegagao 200 de
uma modalidade do presente pedido inclui um processador 210, um dispositivo de entrada
220 e uma tela de exibigdo 240. Em pelo menos uma modalidade, o dispositivo de entrada
220 e a tela de exibigdo 240 sdo integrados em um dispositivo de entrada e exibicao inte-
grado para possibilitar ambos a entrada de informagéo (via entrada direta, selegdo de menu,
etc.) e a exibigdo da informag&o através de uma tela de painel sensivel ao toque, por exem-
plo. Uma tal tela pode ser uma tela de LCD de entrada sensivel ao toque, por exemplo, co-
mo & bem conhecido para aqueles versados na técnica.

Em pelo menos uma modalidade do presente pedido, o dispositivo de navegagéo
200 do presente pedido é especialmente desenvolvido para uso moével, especialmente para
rotas de caminhada/corrida. Em um tal dispositivo de navegagéo 200, o dispositivo de entra-
da e exibiggo integrado pode ser usado para possibilitar ambos a entrada de pelo menos
uma posigdo final (e uma posig&o inicial se o posicionamento do GPS néo é usado) e para
induzir a exibigdo seqiiencial de um nimero determinado ou seqliéncia de mapas, para per-

correr ao longo de uma rota da posigéo inicial para a posigéo final. Novamente, se a posigéo
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inicial é inserida (via entrada direta, selegao, etc.) junto com a posigéo final, o usuario pode
usar o dispositivo de navegag&o 200 para rotas de caminhada/corrida para caminhar/correr
através de uma cidade, parque, etc. sem a necessidade da tecnologia do GPS.

Em uma modalidade, existirdo dois pontos de entrada dos quais o usuério do dis-
positivo de navegagdo 200 pode desenvolver uma rota e comegar uma determinagdo de um
nuamero de mapas.para percorrer ao longo da rota com base em uma posi¢éo inicial e a po-
sicdo final. Como mostrado em uma modalidade exemplar da figura 4 do presente pedido,
depois que uma posigao inicial foi inserida ou determinada (via tecnologia de GPS em uma
maneira conhecida, por exemplo), e depois que uma posicéo final foi inserida, o dispositivo
de navegagao 200 entéo calcula uma rota para percurso pelo usuério. Uma tal rota exemplar
é mostrada na figura 4.

Depois que a rota € determinada, com base em uma posigao inicial e uma posigao
final e informagdo do mapa armazenada na memoria 230, o processador 210 do dispositivo
de navegagdo 200 entdo determina, a partir da informagéo do mapa, armazenada na memo-
ria 230 e/ou recebida do armazenamento de dados em massa 312 via o servidor 302 e canal
de comunicagéo 318, um numero de mapas que pode ser usado para percorrer ao longo de
uma rota com base na posigdo inicial e posigéo final inserida. Depois que a rota foi determi-
nada, instrugdes sdo geradas como para navegagdo de curva a curva normal. As instrugdes
incluem, por exemplo, “virar & esquerda”, “virar a direita”, “tomar a saida” e frases similares,
notando que quando usando o dispositivo de navegagao 200 como um dispositivo de cami-
nhada, é principalmente virar & esquerda ou virar a direita. Assim, como mostrado na figura
4, o usuario do dispositivo de navegagéo 200 pode ver a rota como uma seérie de instrugdes
(instrugdes 3/10 na figura 4), cujo nimero total depende da rota. Para cada instrugéo, um
mapa é gerado, entdo o numero total de mapas iguala o numero total de instrugdes (notando
que podem existir adicionais para pontos de partida e destino).

Em algumas situagdes, por exemplo, em situagdes dificeis de estrada, uma instru-
¢do pode ser fornecida (via exibigdo no dispositivo de navegacdo 200, por exemplo) para
andar reto a frente (com ou sem um mapa). Isso pode ser feito independente da tecnologia
do GPS ou disponibilidade de um sinal do GPS. O mapa pode também ser criado em uma
maneira que ele é orientado na diregéo de caminhada de modo que uma instrugédo de “virar
a esquerda” é, na realidade, uma curva a esquerda. O mapa pode também ser ampliado até
um tal nivel que o usudrio do dispositivo de navegagéo 200 possa claramente entender a
imagem enquanto andando. Ele poderia tambem ser ampliado para um nivel que somente
esse cruzamento (e seu ambiente préximo) é visto, onde uma curva a esquerda ou a direita
deve ser feita.

Depois que o nimero de mapas é determinado, os mapas € o numero podem ser

armazenados na memoéria 230 e podem ser utilizados quando exibindo seqliencialmente os
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mapas na tela de exibigdo 240 do dispositivo de entrada e exibi¢ao integrado em uma moda-
lidade do presente pedido. Ambos o nimero do mapa atual e o numero total de instrugdes
ou mapas podem ser exibidos, onde a exibigdo seqiencial do nimero determinado de ma-
pas é apresentada para o usuario. Como mostrado na figura 5, depois que a rota é determi-
nada e o nimero e mapas atuais sdo determinados, um menu principal pode ser opcional-
mente exibido na tela de exibigdo 240 do dispositivo de entrada e exibig&o integrado do dis-
positivo de navegagédo 200. O menu pode incluir, por exemplo, uma opgéo selecionavel para
mostrar instrucdes de rota ou mapas. Com a selegéo, isso pode entao instruir a prontidao da
exibicdo seqiiencial do nimero determinado de mapas para percorrer ao longo da rota da
posigdo inicial para a posigao final selecionada. O menu pode também incluir alternativas
para prover uma demonstragdo de rota, uma sele¢do para prover informagao de estado,
uma selegdo para prover um roteiro guiado para o usuario, uma selegdo para mostrar uma
versdo, etc. Cada uma dessas opgdes mostradas no menu principal da figura 5 pode ser
exibida na tela de exibigdo 240 do dispositivo de entrada e exibigdo integrado e é seleciona-
vel via a entrada de tela sensivel ao toque do dispositivo de entrada e exibigo integrado.

Quando selecionando a demonstragdo da rota, por exemplo, o dispositivo de nave-
gacgdo 200 pode exibir uma vista aérea (3-D) ou, opcionalmente, uma vista 2D da rota plane-
jada e pode seguir a rota com uma certa velocidade selecionavel pelo usuario, como se 0
usudrio estivesse dirigindo na rota, por exemplo. Quando selecionando o estado, uma viséo
geral da rota planejada pode ser desenhada no mapa totalmente ou em parte. O aspecto do
roteiro guiado abre um tutorial de multimidia sobre o uso do dispositivo de navegagdo 200
em geral, e também como planejar uma rota. Quando selecionando o aspecto da versao de
exibicdo, o usuério do dispositivo de navegagéo 200 pode ver o numero de versao do pedido
e 0 mapa atualmente em uso ou instalado no dispositivo de navegagao 200.

A figura 6 ilustra uma vista de exibigdo bidimensional de uma tela de exibigao 240
do dispositivo de entrada e exibigao integrado. Essa vista pode ser de uma perspectiva aé-
rea do usuario. Essa vista ilustra um mapa de instrugéo basico que pode ou néo ser exibido
para o usuario, dependendo das colocagbes particulares que sao selecionadas pelo usuario.
O usuario pode selecionar entre uma vista bi e tridimensional no menu de preferéncia ou
configuragéo do dispositivo de navegag&o, por exemplo. Na maior parte dos casos, depois
de determinar uma rota e o numero de mapas a percorrer ao longo da rota, a exibigéo se-
quencial dos mapas pode ser controlada como segue.

A figura 7 ilustra uma modalidade exemplar de um dispositivo de entrada e exibigao
integrado do dispositivo de navegagdo 200. Depois que o processador 210 determina o nu-
mero de mapas para percorrer na rota com base em uma posicao inicial e uma posigao final
inserida, o dispositivo de entrada e exibigdo integrado pode entao exibir um mapa e pode

induzir a exibigdo seqiiencial do nimero determinado de mapas para percorrer ao longo da
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rota. Como mostrado na figura 7, uma exibigdo exemplar pode incluir uma indicagéo de um
numero de mapa atual que esta sendo exibido 705, junto com um numero total de mapas ou
instrugdes 710 para possibilitar que um usuario saiba quantos mapas sd0 necessarios per-
correr ao longo da rota da posigdo inicial para a posigéo final ou destino do percurso. No
exemplo atual mostrado na figura 7, o0 mapa exibido é o mapa trés de dez. Dessa maneira, 0
usuario é induzido a selecionar um préximo mapa quatro e é essencialmente induzido a exi-
bir seqiiencialmente cada um dos dez mapas. Deve ser observado que a exibigdo da figura
7 é meramente uma exibigdo exemplar, notando que o pedido ndo deve ser limitado @ ma-
neira que a informagéo é transportada para o usuario, 0 numero de mapas, o tipo de confi-
guragao de exibigao, etc.

Além disso, a exibigdo da modalidade da figura 7 exibe a distancia da localizagéo
do mapa prévio para a localizagdo do mapa atual 715 e o tempo 720, do mapa prévio ou
instrugdo para o mapa atual ou instrugdo. Opcionalmente, a exibigdo pode também indicar
uma distancia entre a posigdo inicial e a posi¢do final € um tempo de percurso estimado ao
longo da rota da posigéo inicial para a posigao final. A exibigao pode também indicar uma
préxima rua depois do mapa atual ou instrugéo, bem como a rua atual antes do mapa atual
ou instrugdo. Os botdes 735 e 740 sdo providos como botdes virtuais, por exemplo, no dis-
positivo de entrada e exibigdo integrado e provéem a capacidade de rolar de volta para um
mapa ou instrugéo prévia (735) e/ou rolar para um préximo mapa ou instrugdo (740). Nova-
mente, deve ser observado que a exibigdo da figura 7 é meramente uma exibigao exemplar,
notando que a aplicagdo ndo deve ser limitada & informag&o indicada acima e que outros
métodos de rolagem através de mapas sequenciais s&o abrangidos dentro das modalidades
do pedido incluindo, mas nao limitado & exibigdo seqtiencial automatica com a chegada em
um ponto final do mapa, dispositivos fisicos para rolagem incluindo, mas nao limitados a
botdes embutidos no sistema, rodas de rolagem, etc.

A area de exibiggo principal 750 pode exibir a informagéo do mapa na forma tridi-
mensional, por exemplo, do ponto de vista ou perspectiva da primeira pessoa do usuario.
Em outras palavras, os mapas podem ser exibidos do ponto de vista do usuario olhando
para a estrada particular ao longo da qual ele esta percorrendo. O sistema de navegagao
200 pode ser assim selecionavel entre a exibicdo dos mapas da perspectiva aérea do usua-
rio e a exibigdo dos mapas do ponto de vista ou perspectiva do usuario de primeira pessoa.

Os mapas podem também ser providos, em pelo menos uma modalidade exemplar,
de modo que a informagdo do mapa vira com o usuario quando ele esta virando ao longo de
uma rota particular, e assim o usuério ndo tem que virar a exibigao do dispositivo de nave-
gagao 200. Isso é particularmente vantajoso quando exibindo no ponto de vista ou perspec-
tiva da primeira pessoa do usudrio. Isso pode ser feito se o dispositivo de navegagao 200,

por exemplo, tem um compasso embutido, que pode ser usado para virar o mapa na diregéo
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da caminhada.
Como previamente indicado, o processador 210 determina um nimero de mapas

para percorrer ao longo da rota, e o dispositivo de entrada e exibigdo integrado exibe um
mapa atual ou instrugdo 705 e um nimero total de mapas ou instrugdes 710. Os mapas po-
dem entdo ser exibidos em seqiiéncia 8 medida que o usuario percorre ao longo da rota,
onde os mapas podem ser automaticamente alterados e redesenhados nos pontos de deci-
sdo e/ou podem ser manualmente alterados pelo usuario.

O dispositivo de entrada e exibigao integrado mostrado na figura 7 pode também
exibir informag&o adicional. Essa informagéo pode incluir, por exemplo, uma solicitagdo para
pronunciar uma instrugéo atual 755. Por exemplo, como os mapas sao baseados nas instru-
¢bes, o dispositivo de navegagdo 200 pode também gerar instrugbes de voz e saida (através
de um dispositivo de saida audivel, ndo mostrado) tal como um simples “virar a esquerda’”,
“virar a direita” ou “virar a direita para Kalverstraat”, virar a esquerda de Muntplein para Kal-
verstraat, etc. Essa informagdo pode também incluir, por exemplo, uma seta de instrugdo
atual 760, um botdo virtual que permite que um usuario retorne para o navegador de instru-
¢do 765 e uma marca opcional 770, indicando que uma instrugdo foi passada.

Essa marca.770 é geralmente usada somente na navegacgio guiada onde o acom-
panhamento do GPS é utilizado. Pontos de decisdo s&o os pontos onde uma instrugdo é
necessaria para guiar o usuario do dispositivo de navegagao 200 para o destino, principal-
mente em cruzamentos onde uma curva a esquerda ou a direita tem que ser feita, por e-
xemplo (ou mantendo a diregdo em alguns casos). O usuario do dispositivo de navegagéo
200 pode navegar através dos pontos de decis@o usando botdes de préximo e prévio ao
invés da navegagdo com base em GPS quando a localizagdo atual € continuamente atuali-
zada. Com base em uma localizagdo de GPS atual, o dispositivo de navegagéo 200 pode
determinar que um ponto de decis&o foi passado e, portanto, ele pode mudar a exibigdo pa-
ra o préximo mapa mostrando o préximo ponto de decisao, sem o usuario pressionar o pro-
ximo bot&o no dispositivo de navegagdo 200. Como tal, a marca opcional 770, indicando que
uma instrugéo foi passada, pode ser verificada.

Além do que, o dispositivo de navegag&o 200 ndo segue, em pelo menos uma mo-
dalidade, a localizagdo do usuario no mapa, que é a maneira normal de navegacao. Ele é,
em pelo menos uma modalidade, um mapa fixo determinado pela proxima instrugéo. Entre-
tanto, & possivel virar esse mapa fixo de modo que ele fique sempre do norte para cima,
direcionado para o topo esperado (por exemplo, ao longo do segmento de estrada atual),
ajustado de acordo com o destino ou qualquer diregédo predeterminada, ajustado de modo
que ele pode seguir um compasso, etc.

Dessa maneira, o dispositivo de navegagdo 200 de uma modalidade do presente

pedido é capaz de operar sem acompanhamento GPS normal em uma maneira através de
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etapa para guiar um usudrio ao longo de uma rota de caminhada de uma localizag&o inicial
inserida para uma posigdo finalllocalizagéo/destino. O dispositivo de navegagéo 200 inclui
informagdo de mapa armazenada na memoria 230 que pode permitir essa opgédo de acom-
panhamento de rota, depois que o processador 210 determina o nimero de mapas € 0s
mapas particulares necessarios para percorrer ao longo de uma rota com base em uma po-
sigao inicial € uma posiggo final inserida. A posigao inicial pode ser inserida junto com a po-
sicdo final, e dessa maneira o dispositivo de navegagao pode operar sem a navegagao do
GPS. O usuério pode entdo seqiiencialmente passar através dos mapas ou instrugdes utili-
zando os botdes virtuais para acessar um mapa ou instrugéo prévia 735 ou um préximo ma-
pa ou instrugdo 740.

Como previamente descrito na modalidade com relag&o a figura 6, a vista bidimen-
sional pode ser exibida para um usuario em uma maneira opcional. A saber, o usuério pode
ser provido com uma opgao para selecionar uma vista bidimensional ou a vista tridimensio-
nal tal cbmo essa mostrada na figura 7.

Adicionalmente, como mostrado na modalidade da figura 8, outras vistas podem ser
exibidas para um usuario, tal como a vista esquematica da figura 8. A vista esquematica
ainda prové o numero do mapa ou instrugdo atual 805, o numero total de mapas ou instru-
¢oes 810, a distancia do mapa ou instrug&o prévia para uma atual 715, o tempo de um mapa
ou instrugdo prévia para uma atual 720, etc.; e ainda adicionalmente inclui botbes virtuais
835 e 840, para rolagem para uma instrugéo prévia e proxima. Outros aspectos da exibigao
s30 similares a esses da figura 7, notando que a vista esquematica pode ilustrar meramente
um aspecto diferente da rota de caminhada, sem nomes de rua particulares, por exemplo.

Como mostrado na modalidade exemplar da figura 9, depois que uma rota é sele-
cionada e o percurso ao longo da rota esta para comegar, um mapa resumido pode ser pro-
vido. O mapa resumido como mostrado na figura 9 pode indicar a posi¢ao inicial como sele-
cionadalinserida, a posicao final como selecionadalinserida, uma disténcia total a ser percor-
rida e um tempo total. Além do que, botdes de exibigao virtuais 935 e 940 podem ser provi-
dos para permitir que o usuario role através do numero determinado de mapas € um numero
total de instrugdes ou mapas pode ser exibido para o usuario, para indicar para o usuario
quantos mapas foram determinados para percorrer ao longo de uma rota, com base na po-
si¢do inicial e na posigdo final inserida.

Os métodos de pelo menos uma modalidade expressa acima podem ser implemen-
tados como um sinal de dados de computador personificado na onda portadora ou sinal pro-
pagado que representa uma seqiiéncia de instrugdes que, quando executadas por um pro-
cessador (tal como o processador 304 do servidor 302 e/ou o processador 210 do dispositi-
vo de navegagdo 200, por exemplo), faz com que o processador execute um método res-

pectivo. Em pelo menos uma outra modalidade, pelo menos um método provido acima pode
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ser implementado acima como um conjunto de instrugbes contidas em um meio legivel por
computador ou acessivel por computador, tal como um dos dispositivos de memodria previa-
mente descritos, por exemplo, para executar o método respectivo quando executado por um
processador ou outro dispositivo de computador. Nas modalidades variadas, o meio pode
ser um meio magnético, meio eletrdnico, meio 6tico, etc.

Ainda adicionalmente, qualquer um dos métodos acima mencionados pode ser per-
sonificado na forma de um programa. O programa pode ser armazenado em um meio legivel
por computador e é adaptado para executar qualquer um dos métodos acima mencionados
quando executado em um dispositivo de computador (um dispositivo incluindo um processa-
dor). Assim, o meio de armazenamento ou o meio legivel por computador é adaptado para
armazenar informagdo e é adaptado para interagir com uma facilidade de processamento de
dados ou dispositivo de computador para executar o método de qualquer uma das modali-
dades acima mencionadas.

O meio de armazenamento pode ser um meio embutido instalado dentro de um
corpo principal do dispositivo de computador ou um meio removivel disposto de modo que
ele pode ser separado do corpo principal do dispositivo de computador. Exemplos do meio
embutido incluem, mas n&o s&o limitados a, memérias ndo volateis regravaveis, tais como
ROMs e memoérias flash e discos rigidos. Exemplos do meio removivel incluem, mas néo
s3o limitados a, meios de armazenamento 6tico tais como CD-ROMs e DVDs, meios de ar-
mazenamento magneto-6tico, tal como MOs, meios de armazenamento de magnetismo,
incluindo, mas nao limitados a discos flexiveis (nome comercial), fitas cassetes e discos rigi-
dos removiveis, meios com uma memoéria n&do volatil regravavel embutida, incluindo, mas
nao limitado a placas de memoria e meios com uma ROM embutida, incluindo, mas nao limi-
tado a cassetes ROM, etc.. Além do mais, vérias informagdes quanto as imagens armaze-
nadas, por exemplo, informagéo de propriedade, podem ser armazenadas em qualquer ou-
tra forma, ou elas podem ser providas em outras maneiras.

Como o versado na técnica entendera com a leitura da revelagéo, os componentes
eletrénicos do dispositivo de navegagdo 200 e/ou os componentes do servidor 302 podem
ser personificados como um conjunto de circuito de hardware de computador ou como um
programa legivel por computador ou como uma combinag&o de ambos.

O sistema e o método das modalidades do presente pedido incluem software ope-
rativo no processador para executar pelo menos um dos métodos de acordo com os ensi-
namentos do presente pedido. O versado na técnica entendera, com a leitura e o entendi-
mento dessa revelagdo, a maneira na qual um programa de software pode ser langado de
um meio legivel por computador em um sistema baseado em computador para executar as
fungBes encontradas no programa de software. O versado na técnica também entendera as

varias linguagens de programagdo que podem ser utilizadas para criar um programa de
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software projetado para implementar e executar pelo menos um dos métodos do presente
pedido.

Os programas podem ser estruturados em uma orientagdo a objeto usando uma
linguagem orientada a objeto incluindo, mas n&o limitada a JAVA, Smalltalk, C++, etc., e os
programas podem ser estruturados em uma orientagao procedural usando uma linguagem
procedural incluindo, mas nao limitada a COBAL, C, etc. Os componentes de software po-
dem se comunicar em qualquer nimero de maneiras que s&o bem conhecidas para aqueles
versados na técnica, incluindo, mas nao limitado a pela aplicagéo das interfaces de progra-
ma (API), técnicas de comunicagdo entre processos, incluindo, mas nao limitadas a chama-
da de procedimento de relatério (RPC), arquitetura intermediaria de solicitagdo de objeto
comum (CORBA), modelo de objeto do componente (COM), modelo de objeto do compo-
nente distribuido (DCOM), modelo de objeto do sistema distribuido (DSOM) e invocagao de
método remoto (RMI). Entretanto, como sera verificado pelo versado na técnica com a leitu-
ra da presente revelagéo do pedido, os ensinamentos do presente pedido ndo séo limitados
a uma linguagem de programagao particular ou ambiente.

Os sistemas, dispositivos e métodos acima foram descritos por meio de exemplo e
ndo por meio de limitagdo com relagéo a melhora da precisao, velocidade do processador e
facilidade de interagdo do usuario, etc. com um dispositivo de navegagao 200. Aiém do que,
elementos e/ou aspectos de modalidades exemplares diferentes podem ser combinados
entre si e/ou substituidos um pelo outro dentro do escopo dessa revelagéo e reivindicacoes
anexas.

Ainda adicionalmente, qualquer um dos aspectos exemplares acima descritos e ou-
tros da presente invengdo podem ser personificados na forma de um aparelho, método, sis-
tema, programa de computador e produto de programa de computador. Por exemplo, os
métodos acima mencionados podem ser personificados na forma de um sistema ou disposi-
tivo, incluindo, mas nao limitado a, qualquer uma da estrutura para executar a metodologia
ilustrada nos desenhos.

Modalidades exemplares sendo assim descritas, sera 6bvio que as mesmas podem
ser variadas em muitas maneiras. Tais variagdes ndo devem ser consideradas como um
afastamento do espirito € do escopo da presente invengao, e todas tais modificagbes como
seriam 6bvias para o versado na técnica sdo planejadas para serem incluidas dentro do es-

copo das reivindicagbes seguintes.
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REIVINDICACOES
1. Dispositivo de navegagdo, CARACTERIZADO pelo fato de que compreende:
um processador para determinar um nimero de mapas para percorrer ao longo de

uma rota com base em uma posigéo inicial € uma posigao final inserida e

um dispositivo de entrada e exibigéo integrado para inserir a posigao final e para e-
xibir um mapa e para induzir a exibigdo seqiiencial do nimero determinado de mapas para
percorrer ao longo da rota da posigéo inicial para a posicéo final inserida.

2. Dispositivo de navegagéo, de acordo com a reivindicagao 1, CARACTERIZADO
pelo fato de que o dispositivo é um dispositivo de navegagao portatil.

3. Dispositivo de navegagdo, de acordo com as reivindicagbes 1-2,
CARACTERIZADO pelo fato de que o dispositivo de entrada e exibi¢ao integrado & também
usado para exibir o nimero determinado de mapas.

4. Dispositvo de navegagdo, de acordo com as reivindicagées 1-3,
CARACTERIZADO pelo fato de que o dispositivo de entrada e exibigao integrado é também
usado para exibir um numero de mapa seqiencial, do numero de mapas determinado, para
um mapa atualmente exibido.

5. Dispositivo de navegagéo, de acordo com a reivindicagéo 3, CARACTERIZADO
pelo fato de que o dispositivo de entrada e exibigao integrado é também usado para exibir
ambos o numero determinado de mapas e um namero de mapa sequencial, do numero de-
terminado de mapas, para um mapa atuaimente exibido.

6. Dispositivo de navegagdo, de acordo com as reivindicagbes 1-5,
CARACTERIZADO pelo fato de que o dispositivo de entrada e exibigéo integrado é também
usado para exibir uma distancia relativa para pelo menos um de um mapa previamente exi-
bido e um préximo mapa sequencial a ser exibido.

7. Dispositivo de navegagdo, de acordo com as reivindicagbes 1-6,
CARACTERIZADO pelo fato de que o dispositivo de entrada e exibigao integrado é também
usado para exibir um tempo relativo para pelo menos um de um mapa previamente exibido e
um préximo mapa sequencial a ser exibido.

8. Dispositivo de navegagdo, de acordo com as reivindicagbes 1-7,
CARACTERIZADO pelo fato de que o dispositivo de entrada e exibigéo integrado também
inclui pelo menos um bot&o virtual para mudar a exibigao para pelo menos um de um mapa
seqliencial prévio e um préximo mapa sequiencial.

9. Dispositvo de navegagdo, de acordo com as reivindicagdbes 1-8,
CARACTERIZADO pelo fato de que a posigao inicial é determinada usando informacgao de
satélite do GPS.

10. Dispositivo de navegagdo, de acordo com as reivindicagées 1-9,
CARACTERIZADO pelo fato de que a posigao inicial & inserida.
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11. Dispositivo de navegagdo, de acordo com as reivindicagbes 1-10,
CARACTERIZADO pelo fato de que o dispositivo de entrada e exibigao integrado é também
usado para exibir um mapa da rota com base na posigéo inicial e na posig&o final inserida.

12. Dispositivo de navegagdo, de acordo com as reivindicagdes 1-11,
CARACTERIZADO pelo fato de que o dispositivo de entrada e exibig¢ao integrado é também
usado para exibir um menu para a selegéo entre pelo menos um mapa da rota com base na
posi¢do inicial e na posigéo final inserida e os mapas de rota sequenciais.

13. Dispositivo de navegagdo, de acordo com as reivindicagbes 1-12,
CARACTERIZADO pelo fato de que o dispositivo de entrada e exibigao integrado é usado
para exibir os mapas de pelo menos uma de uma perspectiva aérea e uma perspectiva da
primeira pessoa.

14. Dispositvo de navegagdo, de acordo com a reivindicagdo 13,
CARACTERIZADO pelo fato de que o dispositivo de entrada e exibigao integrado é selecio-
navel entre a exibigdo dos mapas da perspectiva aérea e a exibigéo dos mapas da perspec-
tiva da primeira pessoa.

15. Dispositivo de navegagdo, de acordo com as reivindicagoes 1-14,
CARACTERIZADO pelo fato de que o dispositivo de entrada e exibigao integrado é usado
para exibir uma indicagdo que um mapa foi previamente exibido.

16. Dispositivo de navegagdo, de acordo com as reivindicagdes 1-15,
CARACTERIZADO pelo fato de que o dispositivo de entrada e exibi¢do integrado é usado
para exibir um mapa da rota, posigdo inicial, posi¢éo final e numero determinado total de
mapas.

17. Dispositivo de navegagdo, de acordo com a reivindicagdo 16,
CARACTERIZADO pelo fato de que o dispositivo de entrada e exibi¢do integrado é usado
para exibir uma distancia entre a posigéo inicial e a posi¢ao final, e um tempo estimado de
percurso ao longo da rota da posigéo inicial para a posi¢ao final.

18. Dispositivo de navegagdo, CARACTERIZADO pelo fato de que compreende:

dispositivo para determinar um numero de mapas para percorrer ao longo de uma
rota com base em uma posigao inicial e uma posigao final inserida e

dispositivo para inserir a posigdo final, para exibir um mapa e para induzir a exibi-
cao seqiiencial do numero determinado de mapas para percorrer ao longo da rota da posi-
cao inicial para a posigéo final inserida.

19. Dispositivo de navegagdo, de acordo com a reivindicagdo 18,
CARACTERIZADO pelo fato de que o dispositivo € um dispositivo de navegagao portatil.

20. Dispositivo de navegagdo, de acordo com as reivindicagoes 18-19,
CARACTERIZADO pelo fato de que o dispositivo para inserir, exibir e induzir é também pa-

ra exibir o nimero determinado de mapas.
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21. Dispositvo de navegagdo, de acordo com as reivindicagoes 18-20,
CARACTERIZADO pelo fato de que o dispositivo para inserir, exibir e induzir é também pa-
ra exibir um namero de mapa seqiiencial, do numero determinado de mapas, para um mapa
atualmente exibido.

22. Dispositvo de navegagdo, de acordo com a reivindicagdo 20,
CARACTERIZADO pelo fato de que o dispositivo para inserir, exibir e induzir é também pa-
ra exibir ambos o nimero determinado de mapas e um nimero seqiiencial de mapa, do nd-
mero determinado de mapas, para um mapa atualmente exibido.

23. Dispositivo de navegagdo, de acordo com as reivindicagdes 18-22,
CARACTERIZADO pelo fato de que o dispositivo para inserir, exibir e induzir é também pa-
ra exibir uma distancia relativa a pelo menos um de um mapa previamente exibido e um
préximo mapa seqiiencial a ser exibido.

24. Dispositivo de navegagdo, de acordo com as reivindicagbes - 18-23,
CARACTERIZADO pelo fato de que o dispositivo para inserir, exibir e induzir também pa-
ra exibir um tempo relativo para pelo menos um de um mapa previamente exibido e um pré-
ximo mapa seqliencial a ser exibido.

25. Dispositivo de navegagdo, de acordo com as reivindicagbes 18-24,
CARACTERIZADO pelo fato de que o dispositivo para inserir, exibir e induzir também inclui
pelo menos um botéo virtual para selecionar a exibicdo de pelo menos um de um mapa se-
qliencial prévio e um préximo mapa sequencial.

27. Dispositivo de navegagdo, de acordo com as reivindicagbes 18-26,
CARACTERIZADO pelo fato de que a posigdo inicial ¢ determinada usando informacéo de
satélite de GPS.

28. Dispositivo de navegagdo, de acordo com as reivindicagbes 18-27,
CARACTERIZADO pelo fato de que a posigéo inicial é inserida.

29. Dispositivo de navegagdo, de acordo com as reivindicagbes 18-28,
CARACTERIZADO pelo fato de que o dispositivo para inserir, exibir e induzir é também pa-
ra exibir um mapa da rota com base na posigéo inicial € na posigao final inserida.

30. Dispositivo de navegagdo, de acordo com as reivindicagbes 18-29,
CARACTERIZADO pelo fato de que o dispositivo para inserir, exibir e induzir & também pa-
ra exibir um menu para a selegéo entre pelo menos um mapa da rota com base na posigao
inicial e na posicdo final inserida, e os mapas da rota seqienciais.

31. Dispositvo de navegagdo, de acordo com as reivindicagoes 18-30,
CARACTERIZADO pelo fato de que o dispositivo para inserir, exibir e induzir é também pa-
ra exibir os mapas de pelo menos uma de uma perspectiva aérea e uma perspectiva de pri-

meira pessoa.
32. Dispositvo de navegagdo, de acordo com a reivindicagdo 31,
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CARACTERIZADO pelo fato de que o dispositivo para inserir, exibir e induzir é também pa-
ra selecionar entre a exibigdo dos mapas da perspectiva aérea e a exibicdo dos mapas da
perspectiva da primeira pessoa.

33. Dispositivo de navegagdo, de acordo com as reivindicagoes 18-32,
CARACTERIZADO pelo fato de que o dispositivo para inserir, exibir e induzir é também pa-
ra exibir uma indicagdo que um mapa foi previamente exibido.

34. Dispositivo de navegagdo, de acordo com as reivindicagbes 18-33,
CARACTERIZADO pelo fato de que o dispositivo para inserir, exibir e induzir é também pa-
ra exibir um mapa da rota, posicéo inicial, posi¢éo final e nimero determinado total de ma-
pas.

35. Dispositvo de navegagdo, de acordo com a reivindicagdo 34,

CARACTERIZADO pelo fato de que o dispositivo para inserir, exibir e induzir é também pa-

“ra exibir uma distancia entre a posiggo inicial e a posig&o final, e um tempo estimado de per-

curso ao longo da rota da posig&o inicial para a posigéo final.

36. Método, CARACTERIZADO pelo fato de que compreende:

determinar, em um dispositivo de navegagdo, um nimero de mapas para percorrer
ao longo de uma rota com base em uma posigéo inicial € uma posigao final inserida,

inserir a posigao final e
exibir um mapa no dispositivo de navegag&o e induzir a exibigdo sequencial do nu-

mero determinado de mapas para percorrer ao longo da rota da posigéo inicial para a posi-

¢ao final inserida.
37. Método, de acordo com a reivindicagéo 36, CARACTERIZADO pelo fato de que

a exibicao inclui exibir o nimero determinado de mapas.
38. Método, de acordo com as reivindicagdes 36-37, CARACTERIZADO pelo fato

de que a exibi¢do inclui exibir um nimero de mapa seqiiencial, do numero determinado de

mapas, para um mapa atualmente exibido.
39. Método, de acordo com a reivindicagdo 37, CARACTERIZADO pelo fato de que

a exibigéo inclui exibir ambos o numero determinado de mapas e um numero seqiencial de

mapa, do nimero determinado de mapas, para um mapa atualmente exibido.
40. Método, de acordo com as reivindicagdes 36-39, CARACTERIZADO pelo fato

de que a exibigdo inclui exibir uma distancia relativa a pelo menos um de um mapa previa-

mente exibido e um préximo mapa seqiiencial a ser exibido.
41. Método, de acordo com as reivindicagdes 36-40, CARACTERIZADO pelo fato

de que a exibigdo inclui exibir um tempo relativo para pelo menos um de um mapa previa-

mente exibido e um préximo mapa sequencial a ser exibido.
42. Método, de acordo com as reivindicagdes 36-41, CARACTERIZADO pelo fato

de que pelo menos um botao virtual para selecionar a exibicdo de pelo menos um de um
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43. Método, de acordo com as reivindicagdes 36-42, CARACTERIZADO pelo fato
de que a posigdo inicial é determinada usando informagéo de satélite de GPS.

44. Método, de acordo com as reivindicagdes 36-43, CARACTERIZADO pelo fato
de que a posigao inicial é inserida.

45. Método, de acordo com as reivindicagdes 36-44, CARACTERIZADO pelo fato
de que a exibigdo inclui exibir um mapa da rota com base na posigéo inicial € na posigao

final inserida.
46. Método, de acordo com as reivindicagdes 36-45, CARACTERIZADO pelo fato

de que a exibigado inclui exibir um menu para a selegdo entre pelo menos um mapa da rota
com base na posigdo inicial € na posiggo final inserida, e os mapas da rota sequenciais.

47. Método, de acordo com as reivindicagdes 36-46, CARACTERIZADO pelo fato
de que a exibigo inclui exibir os mapas de pelo menos uma de uma perspectiva aérea e

uma perspectiva de primeira pessoa.
48. Método, de acordo com a reivindicagéo 47, CARACTERIZADO pelo fato de que

também compreende selecionar entre a exibigdo dos mapas da perspectiva aérea e a exibi-

¢éo dos mapas da perspectiva da primeira pessoa.

48. Método, de acordo com as reivindicagdes 36-47, CARACTERIZADO pelo fato
de que a exibigao inclui exibir uma indicagdo que um mapa foi previamente exibido.

49. Método, de acordo com as reivindicagdes 36-48, CARACTERIZADO pelo fato
de que a exibicdo inclui exibir um mapa da rota, posi¢ao inicial, posigéo final e nimero de-

terminado total de mapas.
50. Método, de acordo com as reivindicagdes 36-49, CARACTERIZADO pelo fato

de que a exibigdo inclui exibir uma disténcia entre a posigao inicial e a posigao final, € um
tempo estimado de percurso ao longo da rota da posigéo inicial para a posicao final.

51. Meio legivel por computador, CARACTERIZADO pelo fato de que inclui seg-
mentos de programa para, quando executados em um processador de um dispositivo de

navegacao, fazer com que o dispositivo de navegagéo implemente o método da reivindica-

¢ao 36.




O E

ozt

ozt

oot

ot




200 20
s DISPOSITIVQ

/ \ DE li0
220

P4

DISPOSITIVO 273 /
DE \

ENTRADA
PORTA DE
1o
225 4 275
|, 250 210 230
255 235
2 | R
245,
2454
G
DISPOSITIV
DE SAIDA 240
DISPOSITIVO
DE
EXIBIGAO

Fig. 2




¢ ‘b1

VSSVIN
W3 soava 3a
OLINIWVYNIZVNEY
‘\
Cle pie -~
ovaigaixa HO1d303y ¥OLd3IDIN VIMOWIW
- >
zze o 8ie | ole 90€
e v
Sd9 HOSSINSNVNL wmwwﬂdua_uoo YOSSINSNVAL ¥OAvss3IO0Nd
—— 7 -
(174 80¢ ¥oe
OY5VO3AVN 3a OAILISOdSIA HOQIAYN3S
T ”~
00¢ FAS1




—iotbeckiaa

\iredeveld.

Hofbeeklaan

Veldbeeklaan

' Pronounce .

.
L3 i
tf*
S




Fig. 6

50 100=.150 200m 4

0 meters
Hofbeeklaan
Bone

Fig. 7
705 710 715 720
(3/10) 300m (& min) {rom previous: e
‘ -
£ [ J—

755

765




Fig. 8

(3/10) 300m (4 min} from previous:

Fig. 9

935

0:41 hr
Apoitoviinder 21, Amersioort
Kanaaldik. Overdiemnen

940




10

P ©r03 |43 - O

RESUMO

“DISPOSITIVO DE NAVEGAGAO E METODO PARA EXIBICAO DE MAPA
SEQUENCIAL"

Um método e dispositivo sé@o revelados para prover um dispdsitivo de navegagao
particularmente adequado para rotas de caminhada. Em uma modalidade, o método inclui
determinar, em um dispositivo de navegagdo, um nimero de mapas para percorrer ao longo
de uma rota com base em uma posig&o inicial € uma posi¢ao final inserida, inserir a posigéo
final e exibir um mapa no dispositivo de navegagio e induzir a exibigdo sequencial do nume-
ro determinado de mapas para percorrer ao longo da rota da posigdo inicial para a posigao

final inserida.




PAGINAS MODIFICADAS
(SUGERIDAS PELA REQUERENTE)
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REIVINDICACOES

1. Método, CARACTERIZADO pelo fato de que compreende:
determinar, em um dispositivo de navegagao, um nimero de mapas para percorrer

ao longo de uma rota com base em uma posig&o inicial e uma posigéo final inserida,

inserir a posigéao final e

exibir um mapa no dispositivo de navegagao e induzir a exibigao sequencial do nu-
mero determinado de mapas para percorrer ao longo da rota da posigao inicial para a posi-

¢ao final inserida.
2. Método, de acordo com a reivindicagdo 1, CARACTERIZADO pelo fato de que a

exibigdo inclui exibir o nimero determinado de mapas.
3. Método, de acordo com a reivindicagdo 1, CARACTERIZADO pelo fato de que a
exibigdo inclui exibir um nimero de mapa sequencial, do numero determinado de mapas,

para um mapa atualmente exibido.
4. Método, de acordo com a reivindicagéo 2, CARACTERIZADO pelo fato de que a

exibigao inclui exibir ambos o nimero determinado de mapas € um nuamero seqliencial de

mapa, do nimero determinado de mapas, para um mapa atualmente exibido.
5. Método, de acordo com a reivindicagao 1, CARACTERIZADO pelo fato de que a

exibigdo inclui exibir uma disténcia relativa a pelo menos um de um mapa previamente exi-

bido e um préximo mapa seqtiencial a ser exibido.
6. Método, de acordo com a reivindicagdo 1, CARACTERIZADO pelo fato de que a

exibigdo inclui exibir um tempo relativo para pelo menos um de um mapa previamente exibi-

do e um préximo mapa seqtiencial a ser exibido.
7. Método, de acordo com a reivindicagdo 1, CARACTERIZADO pelo fato de que

pelo menos um botao virtual para selecionar a exibigao de pelo menos um de um mapa se-
quencial prévio e um préximo mapa seqiiencial.

8. Método, de acordo com a reivindicagéo 1, CARACTERIZADO pelo fato de que a
posigao inicial € determinada usando informagao de satélite de GPS.

9. Método, de acordo com a reivindicagdo 1, CARACTERIZADO pelo fato de que a
posic¢ao inicial é inserida.

10. Método, de acordo com a reivindicagdo 1, CARACTERIZADO pelo fato de que
a exibigdo inclui exibir um mapa da rota com base na posi¢ao inicial e na posigao final inse-

rida.

11. Método, de acordo com a reivindicagdo 1, CARACTERIZADO pelo fato de que
a exibigado inclui exibir um menu para a selegéo entre pelo menos um mapa da rota com ba-
se na posigao inicial e na posigéo final inserida, e os mapas da rota seqienciais.

12. Método, de acordo com a reivindicagdo 1, CARACTERIZADO pelo fato de que

a exibig&o inclui exibir os mapas de pelo menos uma de uma perspectiva aérea e uma pers-
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pectiva de primeira pessoa.
13. Método, de acordo com a reivindicagdo 12, CARACTERIZADO pelo fato de que

também compreende selecionar entre a exibigdo dos mapas da perspectiva aérea e a exibi-

¢do dos mapas da perspectiva da primeira pessoa.
14. Método, de acordo com a reivindicagdo 1, CARACTERIZADO pelo fato de que

a exibigao inclui exibir uma indicagdo que um mapa foi previamente exibido.
15. Método, de acordo com a reivindicagdo 1, CARACTERIZADO pelo fato de que
a exibigao inclui exibir um mapa da rota, posigo inicial, posigao final e nimero determinado

total de mapas.
16. Método, de acordo com a reivindicagdo 1, CARACTERIZADO pelo fato de que

a exibigdo inclui exibir uma distancia entre a posigao inicial e a posigao final, € um tempo
estimado de percurso ao longo da rota da posigéo inicial para a posi¢ao final.

17. Meio legivel por computador, CARACTERIZADO pelo fato de que inclui seg-
mentos de programa para, quando executados em um processador de um dispositivo de
navegacéo, fazer com que o dispositivo de navegagdo implemente os métodos de qualquer

uma das reivindicagdes 1-16.
18. Dispositivo de navegagédo, CARACTERIZADO pelo fato de ser adaptado para

executar qualquer um dos métodos das reivindicagbes 1-16.
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