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Keksinntn kohteena on paperikoneiden perdlaatikko, joka on tyyppii,
jossa koko koneen leveyden yli ulottuva sulpun poistoaukko muodos-
tuu alahuulesta ja jadyké&dstd, koko koneen leveyden yli nostettavasta
ja laskettavasta yldhuulesta, jossa on koko koneen leveyden yli
ulottuva, taipuisa lista, joka rajoittaa sulpun poistoraon pystysuun-
nassa ja joka mahdollistaakseen sulpun poistoraon korkeuden paikalli-
sen muutoksen on paikallisesti aseteltavissa pystysuunnassa yldhuu-
len suhteen useilla yldhuulta pitkin sovitetuilla asetuselimilli,
joita kutakin varten on olemassa sdhkdisesti indikaattoriin (24) lii-
tetty sdhkdasentoanturi, jossa on kaksi toistensa suhteen

liikkuvaa osaa.

Tamdntyyppisissd perdlaatikoissa yldhuulen listan tehtdvidnd on sid-
delld sulppuvirtaa sulpun poistoaukon ldpi poikkisuunnassa, ts.
mahdollistaa paperin nelidmassan sddtd paperirainan poikkisuunnassa.
Listan asettelu yldhuulen suhteen tapahtuu ohjauspydrien tai senta-
paisten avulla, joihin koneenhoitaja pddsee kdsiksi paperikoneen
poikki menevdltd sillalta k#dsin. Niiden ohjauspydrien tai sentapais-
ten yhteydessd on osoitinkelloja, jotka osoittavat asetusasennon.
Koska listan ja osoitinkellojen vdlisessd siirrossa pakostakin

esiintyy vdlystd, osoittama on kuitenkin epdvarma, ja osoitettu
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asento voi niin ollen poiketa listan todellisesta asennosta.

Poikkeama on usein suurempi kuin mitid voidaan hyvaksyd&.

Keksinndn mukaisessa perdlaatikossa indikointi voi tapahtua hyvin
suurella tarkkuudella ja tdmdn mahdollistamiseksi on keksinnblle tun-

tusomaista se, mikd on esitetty oheisessa patenttivaatimuksessa 1.

Tdmdn sovitelman avulla, joka voidaan helposti asentaa myds jo ole-
massa oleviin perdlaatikoihin, poistetaan listan ja asetusohjauspyd-
rien tai sentapaisten vdlisessid mekaanisessa siirrossa esiintyvdn
vdlyksen vaikutus indikointiin. Kutakin asentoanturia varten
voidaan tietysti kdyttdd erillistd indikaattoria, mutta edullisesti
indikaattori on yhteinen kaikille asentoantureille, jolloin se on
varustettu valitsimella, jonka avulla yksi asentoanturi kerrallaan
voidaan valita indikointia varten. Indikointilaitteistoa voidaan
edullisesti tdydentdd pyyhkdisylaitteella, joka automaattisesti
valitsee kaikki asentoanturit vuoron perdin, ja kirjoittimella tai
muulla rekisterdintikojeella, joka rekisterdi kutakin asentoanturia
varten osoitetun asetusarvon. Keksinndn mukaisesti sovitetut asen-
toanturit voivat tietysti kuulua sddt&jérjestelmdidn, joka automaat-
tisesti huolehtii listan asettelusta.

Keksintdd selitetddn seuraavassa ldhemmin viitaten oheiseen piirus-
tukseen, jossa kuvio 1 esittdd kaaviollisesti poikkileikkausta kek-
sinndn mukaisesti muotoillun perdlaatikon poisto-osan ldpi, kun

taas kuvio 2 esittdd yksityiskohtaisemmin samoin poikkileikkauksena

listaa ja yldhuulen viereisii osia.

Kuviossa 1 esitetty keksinndn mukaisen peridlaatikon poisto-osa kisit-
tdd tavalliseen tapaan kiintedn alahuulen 11 ja tdmidn yldpuolelle
sovitetun, nostettavan ja laskettavan yldhuulen 12. Molemmat huulet
11 ja 12 ulottuvat paperikoneen koko leveyden yli ja muodostavat
vdlilleen sulpun poistoaukon 13. Sulppua sydtetdidn perdlaatikon
esittamdttd jdtettyyn osaan, joka on ylipaineen alaisena. Yldhuuli

12 on tehty laatikkopalkiksi ja riittdvdn jdykdksi, jotta se ei
mainittavammin taivu ulosvirtaavan sulpun paineen vaikutuksesta.
Lédhinnd alahuulta 11 sijaitseva yl&huulen osa 12A pidetdin koko

ajan yhdensuuntaisena alahuulen kanssa, joten sitd nostetaan ja
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lasketaan tasaisesti koko koneen leveydeltd. Nosto ja lasku
tapahtuvat esitt&mdttd jdtettyjen vikivipujen avulla nivellaitteen
14 vdlityksells.

Alemman yl&huuliosan 12A p&ddasiassa pystysuoraan etusivuun tukeutuu
koko koneen leveyden yli ulottuva lista 15, jonka alaosa tydntyy

alas yldhuulesta ja rajoittaa niin ollen sulpun poistoraon 13A yl&s-
pdin. Lista 15 on siis syrj&dll&ddn, mutta suuren pituutensa ansiosta
se voi kuitenkin taipua pystysuunnassa. Siirt&m&lld listaa 15 pai-
kallisesti yl&spdin tai alaspdin yldhuulen varassa voidaan siis
poistoraon 13A korkeutta muuttaa paikallisesti. Tdllainen listan

15 siirto voidaan saada aikaan jokaisella useista listan pituuden
yli, ts. koneen leveyden yli sovitetuista asetuslaitteista 16, joista

vain yksi ndkyy piirustuksessa.

Jokaiseen asetuslaitteeseen 16 kuuluu asetuskara 17, johon vaiku-
tetaan sillalta kdsin paperikoneen yli, ja t&h&n yhdistetty vipu-
laite. Vipulaitteessa on kulmavipu 18, joka on laakeroitu kddnty-
vdsti yldhuuleen kiinnitettyyn akseliin 19 ja toisella varrellaan
kytketty asetuskaraan sekd toisella varrellaan kytketty listaan 15.
Vipuun 18 vaikuttavan kiristyslaitteen 20 tehtdvidnd on pitd#i lista
15 vivun védlitykselld yldhuulen etusivua vasten tukeutuneena. Ase-
tuskaraa 17 kierrettdessd vipu 18 kddntyy akselin 19 varassa, jol-
loin listan 15 viereinen osa siirtyy yl®&sp&din tai alaspidin yl&dhuu-

len 12 suhteen..

Lisdksi jokaisessa asetuselimessd 16 on sidhkdasentoanturi 21, jossa
on kaksi toistensa suhteen liikkuvaa osaa, joista toinen on yhdis-
tetty kiintedsti yldhuuleen 12, kun taas toinen on yhdistetty kiin-
tedsti listaan 15. Asentoanturi 21 muodostuu t&ssid tapauksessa dif-
ferentiaalimuuntajasta, jonka k&ddmi 22 on kiinnitetty yldhuulen 12
etupintaan ja jonka keerna 23 on yhdistetty kiintedsti listaan 15
varren 23A vdlitykselld. Listan 15 sijaitessa neutraaliasennossa
asentoanturin 21 edessd anturi ei anna liht&signaalia, mutta heti
kun listan asento pystysuunnassa yldhuulen 12 suhteen muuttuu,
asentoanturi antaa ldhtdsignaalin, jonka merkki ja suuruus riippu-

vat muutoksen suunnasta ja suuruudesta.

Koska kummatkin asentoanturiosat on yhdistetty kiintedsti yldhuu-

leen 12 ja vastaavasti listaan 15, ei vdlystd eikd siitd aiheutuvaa



62566

indikointivirhettd esiinny, kun yldhuulen ja listan suhteelliset
liikkeet siirretddn mitta-anturiin. Indikointi voi sen tdhden
tapahtua niin suurella tarkkuudella kuin asentoanturin rakenne sal-
lii. Keernavarsi 23A on tosin muovailtavissa, jotta mitta-anturille
voidaan valita sopiva sijainti (varren ei siis vilttimitts tarvitse
olla suora), mutta se on samalla niin jdykkd, ettd keerna 23 tarkas-

ti seuraa listan liikkeiti.

Edelld kuvatussa suoritusesimerkissd asentoanturi on differentiaali-
muuntaja (esim. tyyppid BOFORS REG * 2,5 mm), mutta tietysti voidaan
kdyttdd myds muuntyyppisid sdhkbasentoantureja, esim. asentoanture-
ja, jotka antavat s&hk&isen ja niin ollen helposti siirrettdvin ja

kdsiteltdvdn lshtdsignaalin.

Edelld olevassa on esitetty, ettd asentoanturi 21 on yhdistetty
kiintedsti yl&dhuuleen 12 ja vastaavasti listaan 15. Vaatimuksena
ei kuitenkaan ole, ettd osilta kokonaan puuttuu vapaus liikkua yl&a-
huulen ja vastaavasti listan suhteen. Liikkumisvapautta on rajoi-
tettava vain sen verran kuin tarvitaan saavuttamaan vdlyksettSmyys

pystysuunnassa liikkeen siirron aikana.

Kaikki asentoanturit 21 on liitetty sdhkdisesti yhteiseen indikaat-
toriin 24, joka on digitaalista tyyppid. Tidssid indikaattorissa on
numeroikkuna 25, jossa kulloinkin valitun asentoanturin 21 13ht&-
signaali, ts. listan 15 vastaavan osan asento yldhuulen 12 suhteen,
ilmoitetaan merkein ja numerocarvoin. Asentoanturit 21 voidaan
valita kdsin vaihtokytkimelld 26, mutta indikaattorissa 24 on myds
automaattinen valintalaite, joka voidaan saada toimimaan kdynnistys-
napilla kaikkien asentoanturien 21 automaattista kytkentdd varten
vuoron perddn suhteellisen nopeassa tahdissa. Esittamitti jatet-
ty rekisterdintilaite rekisterdi asentoantureista lihtevit 13ht&-
signaalit ja/tai laatii diagramman, joka esitt#i listan 15 asennon

yldhuulen 12 suhteen koko koneen leveydelti.
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Patenttivaatimukset

1. Paperikoneiden perdlaatikko, joka on tyyppid, jossa koko
koneen leveyden yli ulottuva sulpun poistoaukko muodostuu ala-
huulesta ja jaykdstd, koko koneen leveyden yli nostettavasta

Ja laskettavasta ylédhuulesta, jossa on koko koneen leveyden yli
ulottuva, taipuisa lista, joka rajoittaa sulpun poistoraon pys-
tysuunnassa ja joka mahdollistaakseen sulpun poistoraon korkeu-
den paikallisen muutoksen on paikallisesti aseteltavissa pysty-
suunnassa yldhuulen suhteen useilla yldhuulta pitkin sovitetuil-
la asetuselimilld, joita kutakin varten on olemassa sihkdisesti
indikaattoriin (24) liitetty sdhkdasentoanturi (21), jossa on
kaksi toistensa suhteen liikkuvaa osaa (22,23), tunnet tau
. siitd, ettd sihkdasentoanturin (21) mainittu toinen liikkuva
osa (23) on kiinnitetty vdlyksettdmdsti listaan ja toinen liik-

kuva osa (22) on kiinnitetty vdlyksettdmdsti yldhuuleen (12).

2. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen perddiaatikko, t un -
nettu siitd, ettd asentoanturi (21) on differentiaalimuun-
taja, jonka keerna (23) on kiinnitetty listaan (15) ja jonka

kddmi (22) on kiinnitetty yldhuuleen (12).
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Patentkrav

1. Inloppsladda f8r pappersmaskiner, vilken &r av den typ dir
ett Over hela maskinbredden giende mdldutlopp bildas av en
underldpp och en styv, Sver hela maskinbredden h&j- och sidnkbar
Overldpp med en dver hela maskinbredden gidende, b&jlig list, som
avgrdnsar en mdldutloppsspalt i héjdled och som f&6r att medge
lokal &ndring av héjden pa& médldutloppsspalten &r lokalt instdllbar
i h&jdled i fdrhallande till overldppen medelst ett flertal
ldngs Gverlidppen fdrdelade instdllningorgan, av vilka f&r vart
och ett finns en till en indikator (24) elektriskt ansluten
elektrisk ldgesgivare (21) med tvad i férhallande till varandra
rérliga delar (22,23), k 4 nneteck nad av att den
elektriska ldgesgivarens (21) nimnda ena, rorliga del (23) &r
glappfritt fdstad i listen och den andra rorliga delen (22) &r
glappfritt fistad i bverldppen (12).

2. Inloppslada enligt krav 1, k 4 nnetecknad av
att l&dgesgivaren (21) &dr en differentialtransformator, vars
kdrna (23) &r fastsatt p3d listen (15) och vars lindning (22)
dr fastsatt pa Overldppen (12).

Viitejulkaisuja-Anfdrda publikationer

Aikakauslehti "Kemisk tidskrift 1977, nro 11, p. 102: Kontinuerlig
Profil-Spaltmdtning'. ]
Esite '""Bofors elhydrauliska servosystem, p. 3: Ligesgivare'.
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