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本发明公开一种热连轧机组立辊间距测量

装置，包括相互轴接的两个测量臂一和测量臂

二，所述测量臂一及测量臂二的下端与被测立辊

抵接，测量臂一的上端设置把手及电动收缩装

置，测量臂二的上端设置与该测量臂上端轴接的

卡槽；测量尺穿过所述卡槽，测量尺的后端与测

量臂一上端轴接；本发明的优点是：由于利用相

似图形的原理，操作人员不需要到环境危险的位

置进行测量，而是通过测量臂就可以直接测量；

而电动收缩装置一方面可以保证操作人员单手

进行测量，另外一只手可锁紧测量尺，因此，使用

方便；电动收缩装置还设置了防止电机受外力锁

死而烧毁的保护结构。
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1.一种热连轧机组立辊间距测量装置，其特征在于：包括相互轴接的两个测量臂一和

测量臂二，所述测量臂一及测量臂二的下端与被测立辊抵接，测量臂一的上端设置把手及

电动收缩装置，测量臂二的上端设置与该测量臂上端轴接的卡槽；测量尺穿过所述卡槽，测

量尺的后端与测量臂一上端轴接；

所述电动收缩装置包括设置在测量臂一下端的通孔，缆绳的下端挂在所述通孔内，缆

绳的上端缠绕在收集轮上；所述收集轮由电机驱动旋转。

2.根据权利要求1所述的热连轧机组立辊间距测量装置，其特征在于：所述电机的输出

轴上固定驱动轮，所述驱动轮设置径向盲孔一，所述收集轮设置径向盲孔二，所述径向盲孔

二的开口大于径向盲孔一的开口；所述径向盲孔一内设置卡球，卡球的下方与径向盲孔一

的底部间设置弹簧一；所述径向盲孔二内由下向上依次设置卡环一、弹簧二、压环及压缩螺

栓，所述压缩螺栓的下部与压环抵接，弹簧二的上部与压环抵接，下部与卡环抵接。

3.根据权利要求1所述的热连轧机组立辊间距测量装置，其特征在于：所述卡槽上设置

锁紧螺母。
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一种热连轧机组立辊间距测量装置

技术领域

[0001] 本发明涉及测量技术领域，具体说是一种测距装置。

背景技术

[0002] 钢铁企业的厂矿作业环境复杂，受设备结构、布局、使用性质等因素限制，使设备

标定、临时检修、检查具有一定安全隐患。热连轧机组中粗轧轧机前的立辊是控制热轧钢卷

宽度尺寸的设备，由左右对称的一对立辊组成，位于粗轧轧机入口处，该位置下方是地沟，

表层是钢坯输送辊道，前面有导向尺和护板，后面紧靠粗轧轧机。在粗轧轧机前的立辊标定

或检查时，现有技术为测量人员带着卷尺，从钢坯输送滚道进入到粗轧轧机前的立辊下方，

手持卷尺测量两个立辊的间距。

[0003] 检查者需进入两个立辊的下方，对两个立辊的间距进行测量、标定。因粗轧轧机前

的立辊所处环境复杂，人员进入该区域进行手动测量，极易发生危险，并且手动测量的精度

很难保障。

发明内容

[0004] 为解决上述技术问题，本发明的目的是提供一种操作方便，并且不需要人工进入

危险环境就可以检测的装置，具体技术方案如下：

[0005] 一种热连轧机组立辊间距测量装置，包括相互轴接的两个测量臂一和测量臂二，

所述测量臂一及测量臂二的下端与被测立辊抵接，测量臂一的上端设置把手及电动收缩装

置，测量臂二的上端设置与该测量臂上端轴接的卡槽；测量尺穿过所述卡槽，测量尺的后端

与测量臂一上端轴接；

[0006] 所述电动收缩装置包括设置在测量臂一下端的通孔，缆绳的下端挂在所述通孔

内，缆绳的上端缠绕在收集轮上；所述收集轮由电机驱动旋转。

[0007] 所述电机的输出轴上固定驱动轮，所述驱动轮设置径向盲孔一，所述收集轮设置

径向盲孔二，所述径向盲孔二的开口大于径向盲孔一的开口；所述径向盲孔一内设置卡球，

卡球的下方与径向盲孔一的底部间设置弹簧一；所述径向盲孔二内由下向上依次设置卡环

一、弹簧二、压环及压缩螺栓，所述压缩螺栓的下部与压环抵接，弹簧二的上部与压环抵接，

下部与卡环抵接。

[0008] 所述卡槽上设置锁紧螺母。

[0009] 本发明的优点是：由于利用相似图形的原理，操作人员不需要到环境危险的位置

进行测量，而是通过测量臂就可以直接测量；而电动收缩装置一方面可以保证操作人员单

手进行测量，另外一只手可锁紧测量尺，因此，使用方便；电动收缩装置还设置了防止电机

受外力锁死而烧毁的保护结构。

附图说明

[0010] 图1为本发明的结构示意图；
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[0011] 图2为电动收缩装置的结构示意图。

具体实施方式

[0012] 下面结合附图具体说明本发明，如图所示，本发明包括通过转轴一3相互轴接的两

个测量臂一201和测量臂二202，所述测量臂一201及测量臂二205的下端与被测立辊1抵接，

测量臂一201的上端设置把手10及电动收缩装置，测量臂二202的上端设置与该测量臂上端

轴接的卡槽7，卡槽7是通过转轴二6轴接在测量臂二202上的；测量尺5穿过所述卡槽7，测量

尺5的后端与测量臂一201上端通过转轴三4轴接；

[0013] 为保证单手操作时，两个测量臂能与立辊抵接，需要将测量臂二的下部抬起，同时

测量臂一的下部与另外一个立辊抵接；电动收缩装置用来抬起测量臂二的下部；电动收缩

装置包括设置在测量臂二202下端的通孔203，缆绳23的下端挂在所述通孔203内，缆绳的上

端缠绕在收集轮11上；所述收集轮由电机驱动旋转；收集轮、电机、电机电池均设置在把手

的末端，把手的前方设置电机开关9；

[0014] 为防止测量臂二与立辊抵接后，缆绳的长度固定所造成的电机被外力锁住而导致

的电机烧毁，还设置了电机保护结构；所述电机保护结构包括电机的输出轴上固定驱动轮

12，所述驱动轮12设置径向盲孔一15，所述收集轮11设置径向盲孔二20，所述径向盲孔二20

的开口大于径向盲孔一15的开口；所述径向盲孔一15内设置卡球16，卡球16的下方与径向

盲孔一15的底部间设置弹簧一17；所述径向盲孔二20内由下向上依次设置卡环一22、弹簧

二18、压环21及压缩螺栓19，所述压缩螺栓19的下部与压环21抵接，弹簧二18的上部与压环

21抵接，下部与卡环22抵接。

[0015] 当缆绳没有锁紧时，由于电机具有旋转动力，会带动驱动轮旋转，此时，卡球陷入

径向盲孔二的凹槽中，带动收集轮11旋转；当缆绳锁紧时，由于电机的动力，驱动轮旋转而

收集轮不转，因此，卡球从径向盲孔二的凹槽中滚出，而卡环在弹簧二的作用下迅速填满该

凹槽，因此，收集轮不随驱动轮旋转；调节压缩螺栓的旋紧深度就可以调整压环对弹簧二的

压缩量，进而调整卡环所受到的弹性力，当卡环所受到的弹性力大于卡球受到的来自弹簧

一的弹性力时，收集轮不随驱动轮旋转，反之，则随驱动轮旋转；适当旋转合适的压缩螺栓

预紧量，则可以保证当缆绳锁紧时，驱动轮旋转而收集轮不转动。

[0016] 所述卡槽上设置锁紧螺母，用来锁紧测量尺的位置。

[0017] 本发明的优点是：由于利用相似图形的原理，操作人员不需要到环境危险的位置

进行测量，而是通过测量臂就可以直接测量；而电动收缩装置一方面可以保证操作人员单

手进行测量，另外一只手可锁紧测量尺，因此，使用方便；电动收缩装置还设置了防止电机

受外力锁死而烧毁的保护结构。
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图1
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图2
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