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(57) Resumo: MÉTODO E DISPOSITIVO PARA ESTUDO DO LEITO OCEÂNICO, onde um método e um dispositivo estão
descritos para estudo em leito oceânico, e também cabos e similares no leito oceânico em áreas com fontes correntes, como uma
plataforma submersível (10) que é mergulhada a partir de uma embarcação na superfície com o auxilio de um sistema com
guincho (12) na embarcação até uma profundidade desejada com relação ao leito oceânico. A distância fixa desejada ao fundo do
mar é controlada em tempo real com relação á topografia do local, ao mesmo tempo em que a embarcação se move para frente
transportando a plataforma (10) junto á trajetória desejada, com o auxilio de um ou mais sensores que registram a distância para
e possivelmente a direção no sentido do leito oceânico os quais estão conectados ao guincho (12) através de um sistema de
controle (14). ao mesmo tempo, deslocamentos laterais da plataforma (10) causados por correntes são compensados com o
auxílio de um ou mais sensores conectados a um número de propulsores (16) na plataforma (10) via dito sistema de controle (12).
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REIVINDICAÇÕES 

1. "MÉTODO", para estudo do leito 

oceânico e também cabos e similares no leito oceânico, em áreas 

oceânicas com fortes correntes, onde uma plataforma de estudos 

submersível (10) é mergulhada a partir de uma embarcação na 

superfície com o auxílio de um sistema com guincho (12) na 

embarcação até uma profundidade desejada com relação ao leito 

oceânico e para controlar distâncias fixas desejadas ao fundo do 

mar com relação à topografia do leito oceânico, ao mesmo tempo 

em que a embarcação se move para frente transportando a 

plataforma (10) junto à trajetória desejada, com o auxílio do guincho 

(12), caracterizada por controlar em tempo real dita distância fixa 

desejada do fundo do oceano, com o auxílio de um ou mais 

sensores que registram a distância ao e possivelmente na direção 

do leito oceânico, os quais estão conectados ao guincho (12) via um 

sistema de controle (14), e ao mesmo tempo compensando 

deslocamentos laterais da plataforma (10) provenientes de 

correntes, com o auxílio de um ou mais sensores que estão 

conectados a um número de propulsores (16) na plataforma (10), 

através de dito sistema de controle (14). 

2. "MÉTODO", de acordo com a 

reivindicação 1, caracterizado por fazer com que a plataforma (10) 

seja sobrecarregada para baixo, dependendo da profundidade na 

qual será operada e na corrente local, fazendo com que a 

flutuabilidade negativa seja mantida. 

3. "MÉTODO", de acordo com a 

reivindicação 1 ou 2, caracterizado por um influenciador de 

pressão ser utilizado para grandes profundidades para forçar a 

plataforma para baixo quando a embarcação mover-se para frente. 
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4. "MÉTODO", de acordo com as 

reivindicações 1-3, caracterizado por tais propulsores (16) em 

adição aos deslocamentos laterais da plataforma sejam também 

controlados para girar a plataforma (10) em relação à posição 

desejada na água. 

5. "PLATAFORMA" de estudo controlável 

remotamente para avaliações no leito oceânico e também cabos e 

similares no leito oceânico, em áreas oceânicas com fortes 

correntes, onde uma plataforma de estudo submersível (10) é 

mergulhada a partir de uma embarcação na superfície com o auxílio 

de um sistema com guincho (12) na embarcação até uma 

profundidade desejada em relação ao fundo do oceano e para 

controlar com o guincho (12) a distância fixa desejada do leito 

oceânico com relação à topografia do fundo, ao mesmo tempo em 

que a embarcação se move para frente transportando a plataforma 

(10) junto à trajetória desejada, caracterizada por um sistema de 

controle (14) ser disposto para controlar em tempo real ditas 

distâncias fixas do fundo do oceano, com o auxílio de um ou mais 

sensores que registram a distância para e possivelmente na direção 

do leito oceânico, os quais estão conectados ao guincho (12) o 

referido sistema de controle (14), e ao mesmo tempo compensando 

deslocamentos laterais da plataforma (10) provenientes de 

correntes, com o auxílio de um ou mais sensores que estão 

conectados a um número de propulsores (16) na plataforma (10). 

6. "PLATAFORMA" de estudo controlável 

remotamente de acordo com reivindicação 5, caracterizada por a 

plataforma (10) compreender um número de sensores, para 

controlar em tempo real ditas distâncias fixas desejadas ao fundo 

do oceano, que são escolhidas por um grupo compreendendo 
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sensores de profundidade, altímetros, dispositivos diferenciais de 

medição de profundidade, medidores de pressão e HPR. 

7. "PLATAFORMA" de estudo controlável 

remotamente de acordo com reivindicação 5, caracterizada por a 

plataforma (10), para ao mesmo tempo compensar deslocamentos 

laterais da plataforma (10) causados por correntes, compreende um 

número de sensores que são escolhidos por um grupo 

compreendendo: giroscópios apontando para o norte, HPR, Doppler 

e INS. 

8. "PLATAFORMA" de estudo controlável 

remotamente de acordo com as reivindicações 5-7, caracterizada 

por a plataforma (10) executar estudos e ser composta por um 

número de sensores de estudos, os quais são selecionados de um 

grupo envolvendo, cargas multi-ray, sonares de rastreamento 

lateral, sonares, dispositivos para levantamento sísmico, câmeras 

de vídeo, câmeras a laser, máquinas de fotografia, câmeras, etc. 

9. "PLATAFORMA" de estudo controlável 

remotamente de acordo com as reivindicações 5-8, caracterizada 

por o sistema de controle (14) ser conectado a ditos sensores, e 

que o sistema de controle ser disposto para controlar o guincho (12) 

e tais propulsores (16) pra controlar a posição da plataforma na 

água, e também para receber dados coletados pelos sensores. 

10. "PLATAFORMA" de estudo controlável 

remotamente de acordo com as reivindicações 5-9, caracterizada 

por a plataforma (10) ser moldada em uma estrutura de armação 

com pontas (18) através da qual a água pode fluir, com no mínimo 

um propulsor (16) em mais de um dos cantos. 
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