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(57) Anotace:

Tkaci stroj na vyrobu perlinkové tkaniny, obsahujici stojaté
nit& (1), perlinkové nité (2) a itkové nité, v niZ stojaté nit€ (1)
a perlinkové nit& (2) tvoii osnovu, je proveden s bidlenem (10)
nesoucim tkalcovsky paprsek (9), pohyblivym piifazenymi
hnacimi prostfedky, s vodicimi prostfedky pro stojaté nit€ (1),
uspot4danymi na stran€ osnovnich nitf tkalcovského paprsku
(9), a s vodicimi prostiedky pro perlinkové nité (2),
uspotddanymi u vodicich prostfedki pro stojaté nit& (1).
Vodicim prosttedkiim pro stojaté nité (1) a vodicim
prostiedkiim pro perlinkové nit& (2) jsou vZdy piitazeny hnact
prostiedky, kterymi jsou tyto vodici prostiedky pro vytvéieni
perlinkové vazby relativng viiéi sob& pohyblivé v roviné (42)
tkani a nap¥i& k této roving (42) tkani, s prohoznimi prostiedky
pro zan43eni titku a s prostfedky pro piivod stojatych niti (1) a
perlinkovych niti (2), jakoZ i pro ukladani vyrobené tkaniny.
Pohon vodicich prostiedkd, tvofenych ojehlenym hiebenem
(8), pro stojaté nit& (1) a/nebo vodicich prostfedki, tvofenych
ojehlenym hiebenem (7), pro perlinkové nit& (2) je odvozen
od hnacich prosttedki bidlenu (10).
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Tkaci stroj na vyrobu perlinkové tkaniny

Oblast techniky

Vynalez se tyka tkaciho stroje na vyrobu perlinkové tkaniny,
obsahujici stojaté nit&, perlinkové nité a utkové nité, v niZ stojaté
nit¢ a perlinkové nit& tvo¥i osnovy, s bidlem nesoucim tkalcovsky
paprsek, pohyblivym p¥ifazenymi hnacimi prostfedky, s vodicimi
prostfedky pro stojaté nit¢, uspofddanymi na strané osnovnich niti
tkalcovského paprsku, a s vodicimi prostfedky pro perlinkové nitg,
uspofadanymi u vodicich prostfedkd pro stojaté nité, pfi€emZ vodicim
prosttedkim pro stojaté nit® a vodicim prostfedkdm pro perlinkové
nité jsou vzdy piifazeny hnaci prostfedky, kterymi jsou tyto vodici
prostfedky pro vytvafeni perlinkové vazby relativn€ vi&i sobé
pohyblivé v rovin& tkani a napfi¢ k této roviné tkani, s prohoznimi
prostfedky pro zanafeni Utku a s prostfedky pro pfivod stojatych niti

a perlinkovych niti, jakoZ i pro ukladani vyrobené tkaniny.

Dosavadni stav techniky

Tkaci stroje, které jsou urdeny pro vyrobu perlinkovych tkanin,
jsou v praxi zndmé v celé fad® riznych provedeni. Napfiklad ve spise
WO 98/07913 je popsano zafizeni k ovladéni osnovnich niti pf¥i
vyrobé perlinkové tkaniny v textilnim stroji. Pod pojmem perlinkové
tkaniny je nutno chapat takové tkaniny, které jsou alespon Casteiné
zpracovany v takzvané smylkové nebo perlinkové vazb&, kterd se od
jinych vazeb 1i3i tim, Ze u ni nemusi byt osnovni nité uspofadany
rovnob&¥né vedle sebe, pti¢emZ se dvé nebo vice osnovnich niti
navzajem ovinuji. Podrobnosti této tkané vazby jsou popsany

nap¥iklad v publikaci ,,Die Weberei®, nakladatelstvi Fachbuchverlag




GmbH, Lipsko, 1951, str. 311 atd. Pro vyrobu perlinkovych tkanin se
musi stojaté nité a perlinkové nité osnovy pohybovat napii¢ ke sméru
osnovnich niti jak v roviné tkani, tak i nap¥#i¢ k ni, k ¢emuZ je zndmé
pouZiti dvou hiebenid nebo listl, které jsou opatfeny lamelami nebo
jehlami, jejichZz ofky jsou taZeny nité. Stojaté nité prochazeji, pfi
pohledu od tkalcovského paprsku, oéky prvniho ojehleného hiebenu,
zatimco perlinkové nité prochézeji ofky druhého ojehlen¢ho hiebenu,
ktery je uspofddidn na stran& osnovnich niti prvniho ojehleného
hfebenu. Timto uspofiddidnim se dosahne toho, Ze stojaté nité€ se
pohybem prvniho ojehleného hiebenu sousediciho s tkalcovskym
paprskem pohybuji s timto prvnim ojehlenym hiebenem, zatimco
perlinkové nité¢ vykondvaji pohyby druhého ojehleného hiebenu.
Pfislu§nymi relativnimi pohyby obou ojehlenych hfebent vici sobé
dochazi jednak k vzdjemnému provazani stojatych niti a perlinkovych

niti a jednak ke tvofeni pro§lupu pro prohoz utku.

U znamych zafizeni a tkacich strojd pro vyrobu perlinkovych
tkanin jsou hnaci zafizeni pro vytvafeni pohybid vodicich prostfedkt
stojatych niti a perlinkovych niti velmi komplikovand a nikladné.
Casto se pouZivaji hnaci a ovlddaci mechanismy, které maji pomérng
velkou setrvadnost pohybujicich se dili, ¢imZ je negativné ovlivnéna

pracovni rychlost.

Podstata vynilezu

Ukolem vynalezu proto je vytvofit tkaci stroj, ktery nezavisle
na druhu prohozu utku (to znamend pomoci <¢lunkd, skiipcd,
vzduchovych trysek atd.) bude zaji§tovat to, Ze pohyby vodicich
prostiedkd pro stojaté nité a pro perlinkové nité se budou vytvéfet
velmi jednoduchym, provozné bezpeénym zplisobem s malymi

konstrukénimi néklady.




Uvedeny kol spliiuje tkaci stroj na vyrobu perlinkové tkaniny,
obsahujici stojaté nit&, perlinkové nité a Gtkové nité, v niZ stojaté
nité a perlinkové nit& tvofi osnovy, s bidlem nesoucim tkalcovsky
paprsek, pohyblivym pfifazenymi hnacimi prostfedky, s vodicimi
prostfedky pro stojaté nit®, uspofddanymi na stran& osnovnich niti
tkalcovského paprsku, a s vodicimi prostfedky pro perlinkové nité,
uspofaddanymi u vodicich prostfedkd pro stojaté nité, pfi¢emZ vodicim
prostfedkim pro stojaté nité a vodicim prostfedkim pro perlinkoveé
nité jsou vzdy ptifazeny hnaci prostfedky, kterymi jsou tyto vodici
prostiedky pro vytvafeni perlinkové vazby relativné viéi sobég
pohyblivé v rovin& tkani a nap¥i¢ k této rovin& tkani, s prohoznimi
prostfedky pro zanafeni utku a s prostfedky pro pfivod stojatych niti
a perlinkovych niti, jakoZ i pro ukldddni vyrobené tkaniny, podle
vynalezu, jehoZz podstatou je, Ze pohon vodicich prostfedkd pro
stojaté nit& a/nebo vodicich prostiedkd pro perlinkové nité¢ je

odvozen od hnacich prostfedkd bidla.

Proto tkaci stroj nutn& nepotfebuje zvlastni pro§lupni ustroji na
tvorbu pro¥lupu nebo pomocné prostiedky, jako je proSlupni zafizeni
uloZeni uvnit¥ stroje nebo takzvany excentricky nebo listovy stroj
s vlastnim nebo cizim pohonem. Pohyby vodicich prostfedkd pro
vyrobu perlinkovych tkanin jsou prakticky odvozeny pfimo z hnacich

zdroju existujicich u tkaciho stroje.

Pouziti pohonu bidla pro pohon vodicich prostfedkid stojatych
niti a/nebo perlinkovych niti umoZiiuje provedeni konstrukce o mensi
hmotnosti a soudasnd zaruduje pfesnou boéni vymeénu stojatych niti
za perlinkové nité p¥i pfesném vynuceném sladéni s pohybem bidla
pro vytvofeni dorazu utku. Pfi pouziti lamelovych nebo ojehlenych
hiebent jako vodicich prostfedkd pro stojaté nité a/mebo perlinkoveé
nité je moZno tyto hiebeny uspofadat velmi dobfe z hlediska obsluhy

na eventuiln® nutné odstrafiovani pfetrzeni osnovnich niti, pfiemz je




rovndZ konstrukén& jednoduché a z hlediska obsluhy uskuteénitelné

piestavovani zdvihid lamelovych nebo ojehlenych h¥ebent.

Pohyb vodicich prostfedkd pro stojaté nité a/mebo perlinkové
nité, ktery je provadén kolmo k roviné tkani, se mulze >pomoci
ptifazenych hnacich prostfedkid odvodit od hnaciho hfidele, neboli od
takzvaného hiidele tkalcovského paprsku hnacich prostfedktd bidla,
vykonavajiciho oscilaéni otodny pohyb. Vyhodnym se rovnéz ukézalo
to, kdy? vodici prostfedky pro stojaté nité a/mebo perlinkové nité
jsou uloZeny oto&n& kolem osy otaleni, kterd je tvofena otolné
ulozenym hiidelem, ktery je pfes pfevod spojen s hiidelem

tkalcovského paprsku hnacich prostfedkd bidla.

P¥i vytvoteni vodicich prostfedkd jako lamelovy nebo ojehleny
hfeben miiZe byt tento hieben vykyvny mezi dvéma polohami, pfiemz
v jedné poloze je jeden vodici prostfedek uspofddan v podstaté
rovnob&Zné s lamelovym mnebo ojehlenym hfebenem vZdy druhého
vodiciho prostfedku a v druhé poloze je o hodnotu, kterd urluje
velikost proflupu, nadzdvihnut napii¢ k roviné tkani vG&i prvné

uvedenému ojehlenému hiebenu.

Daldi provedeni tkaciho stroje podle vyndlezu jsou pfedmé&tem

vedlej8ich patentovych néarokd.

Piehled obrazkd na vykresech

Vynalez bude déale bliZe objasnén na piikladech provedeni podle
pfilo%enych vykrest, na nichz

obr. 1 zndzorfiuje schematicky detail perlinkové vazby
s a) dlouZenymi  perlinkovymi nitémi a b) s nedlouZenymi

perlinkovymi nitémi,




obr. 2 diagram pro znédzorn&ni t¥i rlznych druhfd relativnich
pohybl stojatych niti a perlinkovych niti pfi vytvafeni perlinkove
vazby,

obr. 3 v fezu schematicky tkaci stroj podle vynélezu,

obr. 4 v fezu v bokorysu a ve zvétSeném méiitku ojehleny
hieben tkaciho stroje tvofici vodici prostfedky perlinkovych niti,

obr. 5 v pidorysu a ve zvét§eném méfitku dfik jehly ojehleného
hiebenu z obr. 4,

obr. 6 v pohledu zepfedu a ve zvétSeném méfitku detail
ojehleného hiebenu z obr. 4,

obr. 7 v perspektivnim pohledu, ¢aste¢né ve vyfezu pohon bidla
tkaciho stroje z obr. 1,

obr. 8 a 9 vidy ve vyobrazeni odpovidajicim obr. 3, v fezu a ve
zvétSeném méfitku, ojehlené h¥ebeny tkaciho stroje z obr. 3 ve dvou
riznych polohdch pfi zobrazeni tvofeni proflupu,

obr. 10 schematicky p¥i pohledu zeptedu, ve zvétSeném méfitku
a ve vyfezu hnaci zafizeni ojehleného hfebenu tkaciho stroje z obr. 3,
tvoficiho vodici prostfedky stojatych niti,

obr. 11 ve vyobrazeni odpovidajicim obr. 10 obménéné
provedeni hnacich prostfedkd ojehleného hiebenu z obr. 10,

obr. 12 ve vyobrazeni odpovidajicim obr. 1 tkaci stroj z obr. 3
s jinym provedenim hnacich prostfedkd ojehleného h¥ebenu tvoticiho
vodici prostfedky perlinkovych niti,

obr. 13 ve vyobrazeni odpovidajicim obr. 3 obmé&néné provedeni
tkaciho stroje podle vynélezu,

obr. 14 ve vyobrazeni odpovidajicim obr. 3 dalS§i obménéné¢
provedeni tkaciho stroje podle vynalezu a

obr. 15 ve schematickém pohledu zepfedu, ve =zvétSeném
méfitku a ve vyfezu hnaci zafizeni ojehleného hiebenu tkaciho stroje

podle obr. 13 nebo 14 tvoficiho vodici prostfedky perlinkovych niti.

Piiklady provedeni vynalezu




Na obr. 1 je znazornén detail takzvané perlinkové vazby, kterd
sestava ze stojatych niti 1, perlinkovych niti 2 a utkovych niti 300.
Pfitom jsou v horni ¢4sti a) vyobrazeni znazorné€ny stojaté nité 1
v dlouZeném stavu a v dolni &asti b) je znazornén skuteny pribéh
stojatych niti 1 a perlinkovych niti 2. Je vidét, jak jsou perlinkové

nité 2 ovinuty kolem stojatych niti 1.

Pro vytvofeni perlinkové tkaniny podle obr. 1 se musi stojaté
nitd¢ 1 a perlinkové nité 2 pfi vytvofeni proSlupu pohybovat relativné
viéi sob& napiié¢ ke sméru osnovnich niti, takZe perlinkové nité 2

zpGsobem patrnym z obr. 1 ovinou stojaté nit& 1.

Pohybové poméry potfebné k tomuto uéelu jsou znidzornény
v diagramu na obr. 2. Tvo¥i zaklad tkaciho stroje podle vynilezu
popsaného v nasledujicim v rliznych provedenich. Proto budou kratce

objasnény:

Vzajemny pohyb stojatych niti 1 a perlinkovych niti 2, ktery je
potfebny pro vytvofeni perlinkové vazby, se miiZe provadét tfemi
riznymi druhy, které jsou na obr. 2 znizornény ve tfech nad sebou
uspofddanych diagramech, a z nichZ kaZdy druh vyZaduje zvlaStni
vytvoteni hnacich prostfedkd pro vodici prostfedky stojatych niti 1 a

perlinkovych niti 2.

V principu plati, Ze po kazZdém prohozu utku a pfifazu
tkalcovského paprsku se musi stojaté nité 1 a/nebo perlinkové nité 2
tvofici perlinkovou vazbu pohybovat ve svislém a vodorovném sméru,
vztazeno k rovin& tkani. Rovina tkani pfitom leZi pfibliZzné ve

vodorovném sméru prislu§ného diagramu.
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Prib&h pohybh téchto osnovnich niti tvoficich perlinkovou

tkaninu mdZe nastavat, jak bylo uvedeno, v zasadé tfemi zpisoby.
Prvni zpisob:

Stojaté nité 1 se nachézeji ve spodnim proSlupu a provadéji jen
vodorovné pohyby rovnob&Zné s rovinou tkani, zatimco perlinkové
nit¢ 2 se pohybuji svisle do horniho a spodniho proSlupu. To
znamend, Ze vodici prostfedky pro stojaté nité 1 vykonavaji pohyb
pouze rovnobé&Zn& s rovinou tkani, zatimco vodici prostiedky pro
perlinkové nit& 2 vykonavaji pohyb vzhiru a dold napifi¢ k roviné

tkani.

Prohoz tutku nastava v krocich 1 a 4, to znamenad v Casovém
intervalu, v némZ je vZdy vytvofen proslup. Pifiraz tkalcovského
papfsku 9 nastava v krocich 2 a 5, zatimco stojaté nité 1 méni svoji
polohu ve vodorovném sméru, to znamenia rovnobé&€Zn& s rovinou

tkani.
Druhy zpusob:

Stojaté nité 1 se nachézeji ve spodnim proSlupu a neprovadéji
24dny vodorovny pohyb, to znamena pohyb rovnobé&Zny s rovinou
tkani. Trvale si zachovavaji svoji polohu. Perlinkové nité 2 provadéji
jak vodorovny, tak i svisly pohyb. To znamend, Ze vodici prostfedky
pro stojaté nité 1 jsou staciondrni, zatimco vodici prostfedky pro
perlinkové nité 2 provadéji pohyb jak rovnobéZné& s rovinou tkani, tak

1 napfi¢ k ni.

Prohoz utku nastava opét v ¢asovych intervalech, v nichZ je
vytvoten pro$lup, to znamenéd v krocich 1 a 4. Pfiraz tkalcovského

paprsku 9 nastava v krocich 2 a 5, zatimco perlinkové nité 2 méni




svoji polohu ve vodorovném sméru, to znamend rovnob&Zné€ s rovinou

tkani.

Treti zpiisob:

Stojaté nit& 1 i perlinkové nité 2 provadéji pohyb ve svislém
sméru, to znamenda napfi¢ k rovin& tkani, pfi¢emZ stojaté nité 1 nebo
perlinkové nité 2 se pfiblizn& pfi zavieni pro$lupu pfidavné pohybuji
vodorovné, to znamena rovnobé&zné s rovinou tkani. To znamena, Ze
vodici prostfedky jak pro stojaté nit& 1, tak i pro perlinkové nité 2,

se pohybuji podle tohoto priibéhu pohybi.

Prohoz utku nastava op&t v krocich 1 a 4 a pfiraz tkalcovského

paprsku 9 nastava v krocich 2 a 5.

Tkaci stroj podle vynalezu, zndzornény schematicky na obr. 3, 8
a 9, pouziva prib&h pohybd vySe uvedeného prvniho zpisobu
vytvafeni perlinkové vazby. Tento tkaci stroj obsahuje osnovni val 3,
z né¢ho? se pfes osnovni svirku 4 odviji osnova 5, obsahujici stojate
nité¢ 1 a perlinkové nité 2. Podinaje naznatenym bodem 6 probihaji
stojaté nité 1 a perlinkové nit¢ 2 dvéma ojehlenymi hiebeny 7, 8,
které mohou byt rovn&Z vytvofeny jako lamelové hiebeny, a dile

zné¢ znamym tkalcovskym paprskem 9, ktery je upevnén na bidlu

— O

10, aZ ke staciondrnimu stolu 11, na jehoZ okraji 12 pfivraceném ke
tkalcovskému paprsku 9 dochéazi k pfirazu utku tkalcovskym
paprskem 9. Prohoz utku se u znazornéného tkaciho stroje, ktery je
vytvoten jako takzvany tkaci stroj se vzduchovymi tryskami, neboli
takzvany pneumaticky tryskovy tkaci stroj, provadi znamym
pneumatickym zpdsobem. Prostiedky pro prohoz dtku jsou naznaceny
pfifukovacimi neboli ¥tafetovymi tryskami 13, do nichZ se pfivadi
stladeny vzduch, a které jsou uspofaddny v odstupech od sebe na

bidlu 10.




Ze stolu 11 se vyrobend perlinkova tkanina 14 vede
prostfednictvim vodiciho valce 15 na podavaci valec 16, z n€hoZ se
perlinkova tkanina 14 vede svéracim mistem mezi poddvacim valcem
16 a pfitlaénym valcem 17 prostfednictvim dvou vodicich valcd 18,
19 k nezndzorné&nému navijecimu valu, na ktery se naviji. Zminéné
valce 15, 16, 17, 18, 19 jsou oto¢n& uloZeny mna jen <Casteéné
znazornéném stojanu 20 tkaciho stroje, na némzZ je rovnéZ uloZen stil
11. Jim ptifazené pohony jsou samy o sob& zndmé a mnejsou
znizornény. V oblasti mezi bodem 6 a ojehlenymi hfebeny 7, 8
probihaji stojaté nité 1 a perlinkové nit€ 2 hlidadem 21 osnovnich
niti, jeho% lamely 22 se tfou o osnovni nité a jsou stejn& jako stojaté
nit¢ 1 a perlinkové nit& 2 pti jejich pietrZeni snadno a ni¢im

nebrianéné pristupné shora.

Bidlo 10 s tkalcovskym paprskem 9 je prostfednictvim podpér
23 pevné spojeno s hi¥idelem 24, oznafovanym jako hfidel 24
tkalcovského paprsku 9, otoén& uloZenym na stojanu 20 tkaciho stroje
a vykonavajicim oscilaéni otoény pohyb, kolem jehoZ osy oticeni
vykonava vratny pohyb slouZici k pfirazu dtku. Pohon htidele 24 je
schematicky znézornén mna obr. 7 se svymi podstatnymi zde
zajimavymi elementy. Z obr. 7 vyplyva, Ze hfidel 24 nese na svych
koncich vZdy jednu valkovou péku 25, z nichZ je znadzornéna jen
jedna, kterd dosedd na ptifazeny vackovy kotoul 26, pohan&ny pfes
ozubeny pifevod 27 rychlob&Zznym hnacim hiidelem 28, jehoZ pohon se
provadi nezndzornénym hnacim motorem. Ryéhlobéiny hnaci hfidel
28 vykonivad kontinudlni otoény pohyb v jednom smyslu, zatimco
hiideli 24 je prostfednictvim excentrického pfevodu vytvofeneho
z vatkového kotoude 26 a vadkové paky 25 udélovan oscilaéni otolny

pohyb.
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Z4kladni provedeni ojehlenych hiebend 7, 8 je patrné zejména
7z obr. 4 aZ 6, na nichZ je znadzornén ojehleny hfeben 7. Ojehleny
hieben 7 obsahuje jehelni 1iZko 29 a s nim spojeny rdm 30. Ojehleny
hfeben 7 se rozkladd po celé Sifce tkani a milZe byt rozdélen na
jednotlivé &asti, které jsou upevnény na bidlu 10. R4m 30 obklopuje
lamely 31, uspofddané vedle sebe s rovnomérnymi odstupy od sebe,
mezi nimiZz jsou uspofadany ploché jehly 32, vytvoiené vidy
uprostfed jako lamely, které jsou jednim koncem ukotveny v jehelnim
1Gzku 29 a na druhém konci maji vzdy vodici ofko 33. Toto vodici
odko 33 je vytvofeno na koncové &asti 34 ptislusné ploché jehly 32,
kterd se s navazujicim dfikem 335 jehly kfiZi pod malym uhlem (10° -
45°) do té miry, Ze ve sméru osnovnich niti vznikne ulinna svétla
$itka vodiciho o&ka 33, kterd umoziiuje v podstatd bezdotykovy
prichod nité&. Odstupy mezi plochymi jehlami 32 a lamelami 31,
uspotfddanymi vedle nich rovnobé&Zné s nimi, jsou zvoleny tak, aby
stojaté nité 1 a perlinkové nité 2 mohly ni¢im nebrdnéné prochéazet
mezi d¥iky 35 jehel a sousednimi lamelami 31. Lamely 31 a ploché
jehly 32 jsou pomoci souvislych taZnych kotev upevnény v pfesném
vzajemném odstupu od sebe s mezi nimi uspofddanymi distan¢nimi
krouzky 7a (obr. 4).

Ojehleny hieben 8 se od popsaného ojehleného hiebenu 7 IliSi
v podstaté pouze tim, Ze jeho vodici o¢ka 33 jsou uspofadana blizko
jehelniho lGzka 29, zatimco vodici o¢ka 33 u ojehleného hiebenu 7 se
nachézeji v blizkosti horniho pfiéného ramena 30a ramu 30, jak je

patrné zejména na obr. 8 a 9.

Ojehleny hieben 7 je se svym jehelnim ldZkem 29 upevnén na
podpérach 36 uspotfddanych po celé Sifce tkani, které jsou neotolné
upevnény na hiideli 37, oznadovaném jako hfidel 37 ojehleného

hfebenu 7, a radialn& od hfidele 37 vy&nivaji, pfi¢emZ h¥idel 37
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ojehleného hiebenu 7 je otoéné uloZen na stojanu 20 tkaciho stroje
rovnob&Zné s h¥idelem 24 tkalcovského paprsku 9. Hiidel 37
ojehleného h¥ebenu 7 je prostfednictvim pfevodu spojen s hiidelem
24 tkalcovského paprsku 9. U pfikladného provedeni, zndzornéného
na obr. 3, 8 a 9, je toto spojeni tvofen pfevodem, ktery sestava
z ozubeného femenu 38 a vZdy jedné femenice 39, 40, neotocné
uloZzené na htideli 24 a htideli 37 ojehleného hiebenu 7. Obé
femenice 39, 40 nejsou na obr. 7 vidét, na coZ se pro pofadek
poukazuje. V dusledku spojeni hiidele 24 a hfidele 37 ojehleného
hfebenu 7 prostfednictvim ptevodu provadi ojehleny hieben 7
vykyvny pohyb kolem osy 41 h¥idele 37 ojehleného hiebenu 7 mezi
meznimi polohami zn4dzornénymi na obr. 8 a 9, pfi€emZ tento
vykyvny pohyb je nutn& synchronizovdn s vratnym pohybem
tkalcovského paprsku 9, slouZicim pro pfiraz utku, jak bude

podrobnéji jes§té dale objasnéno.

Dal3i ojehleny hfeben 8, sousedici pfimo na strané osnovnich
niti s tkalcovskym paprskem 9, je uspofddan napfi¢ ke v podstaté
vodorovné roviné 42 tkani, zndzornéné na obr. 3, a je uloZen na
stojanu 20 tkaciho stroje vratné pohyblivé ve vodorovném sméru.

P¥islu¥néd bodéni vedeni nejsou na obrazcich znazornéna.

Jak vyplyva zejména z obr. 3 a 10, je na ojehleném hiebenu &
v oblasti jeho jehelniho ldZka 29 upevnén alespoii jeden loziskovy
kozlik 43, na némZ je ojehleny hieben § prosffednictvim spojovaci
tyée 44 otolné uloZen na staciondrnim druhém loZiskovém kozliku
45. Osy 46, 47 otaleni loZiskovych kozlikd 43, 45 jsou navzijem
rovnob&zné. Spojovaci tyé 44 je vytvofena jako dvoudilnd s jednim
dilem 44a a s v ném zasunutym dalSim dilem 44b, takZe délka
spojovaci ty&e 44 se po povoleni a opétovném dotaZeni stav&cich

Sroubl 48 miZe podle potfeby ménit.
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Na dil 44a spojovaci tyée 44, ktery ma napiiklad vélcovy
prifez, je podélné posuvné nasazena objimka 49, ktera miZe byt
zafixovana pomoci stavécich Sroubd 50 v pfislu$né nastavené poloze,
a kterd nese tloZny dil 51, na némZ je otoéné uloZena ojnice 52
klikového ustroji 53, které je opatfeno excentrem 54. Excentr 54 je
neotodné uloZen na hnacim htideli 55, ktery je neotolné€ spojen
s hnacim kolem ve formé& korunového kola 56, které je pfes pastorek
57 pohanéno rychlobéZnym hnacim hfidelem 28 pohonu tkalcovského
paprsku 9, na obr. 7 nezndzornéného. Pastorek 57 neni na obr. 7

vidét.

Ojnice 52 je vytvofena jako dvoudilnid. Oba jeji navzijem do
sebe zasunuté dily mohou byt po uvolnéni stavécich Sroubd 358
nastaveny na poZadovanou délku ojnice 52. Prostfednictvim
klikového tustroji 533 je pfi otadejicim se hnacim h¥ideli 28 ud&lovan
spojovaci tyéi 44 vykyvny pohyb kolem jeji pevné osy 47 otaleni,
takZze ojehleny hfeben 8, ktery je s ni spojen, vykonavéa odpovidajici
vodorovny vratny pohyb. Zdvih tohoto vratného linedrniho pohybu se
miZe ménit tim, Ze se odpovidajicim zplisobem piestavi na spojovaci
tyéi 44 odstup objimky 49 od osy 47 otafeni, staciondrné uspofadané
na stojanu 20. Toto pfestaveni je moZno provést po uvolnéni
stavécich $roubd 48, 50 a 58. Dvoudilné provedeni spojovaci tyCe 44
krom& toho umoZfiuje podle potfeby nastavit vySku ojehleného
htebenu 8 nad jeho loZiskovym kozlikem 45, a tudiZ jeho polohu viici

roviné 42 tkani (obr. 3).

Zatimco u popsaného piikladného provedeni podle obr. 10 je
pohon ojehleného hfebenu 8 odvozen pfimo od rychlobéZného hnaciho
hfidele 28 pohonu bidla 10, je na obr. 11 znézornéno piikladné
provedeni, u n&hoZ je vratny pohyb ojehleného hiebenu 8 uskutecnén
s jinou koncepci mechanického pohonu. U tohoto pfikladného

provedeni je klikové ustroji 53 spojeno s vlastnim zdrojem pohonu,
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napfiklad ve formé elektromotoru 59, ktery je stacionarné€ uloZen na
podpéfe 60. V zasad& je moZno pouzit pneumatické, hydraulické nebo
elektrické zdroje pohonu. Zdroj pohonu ve formé elektromotoru 59 je
s pohonem bidla 10 a s prostfedky pro prohoz utku synchronizovan
tak, Ze jedna celd otadka excentru 54 klikového tustroji 53 odpovida
dvéma utkdim, respektive tkacim cyklim. Stejnym zpisobem je
dimenzovan i pfevodovy pomér mezi hnacim korunovym kolem 56 a
pastorkem 57 u pfikladného provedeni podle obr. 10. To znamena, Ze
ojnice 52 tdhne ojehleny h¥eben 8 po prvnim utku vodorovné doprava
a po druhém utku vodorovné doleva (viz obr. 10/11), kdyz stfida
vazby pro perlinkovou tkaninu sestdvd ze dvou utkd. Na obr. 10/11
jsou pro stejné souléasti pouZity stejné vztahové znacky, takZe bylo

upu§téno od op&tovného objasnéni.

Popsdny tkaci stroj pracuje nésledovné, pfiemZ zejména se

uvadi odkaz na obr. 8 a 9, zndzorfiujici tvorbu proSlupu.

Stojaté nit&¢ 1 prochéazeji vodicimi ofky 33 jehel 32 ojehleného
hfebenu 8 wuspofddaného na strané osnovnich niti pfimo u
tkalcovského paprsku 9, zatimco perlinkové nité 2 jsou taZeny
vodicimi o&ky 33 jehel 32 ojehleného h¥ebenu 7 uspofddaného na
stran& osnovnich niti pfimo pfed ojehlenym hiebenem 8 a prochdizeji
ojehlenym hiebenem 8 v meziprostorech mezi jehlami 32 a lamelami
31, které s nimi sousedi. Podobnym zpisobem prochazeji stojaté nité
1 meziprostory mezi jehlami 32 a lamelami 31 ojehleného hiebenu 7.
Pohyby ojehleného hfebenu 8 jsou proto unaSeny stojaté nité 1,
zatimco p’erlinkové nité 2 vykonavaji pohyby ojehleného hiebenu 7.
Zdvihy t&chto pohybd musi byt véts§i neZz svétla §ifka vodicich olek
33, aby se zajistilo bezvadné vedeni niti 1, 2. Ojehlené hiebeny 8, 7

proto tvofi vodici prostfedky pro stojaté nité 1 a perlinkové nité 2.
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Na obr. 8 je znazornén stav, v némzZ se tkalcovsky paprsek 9
nachdzi{ v poloze ptirazu utku. Ojehleny hieben 7 synchronizovany
prostfednictvim hfidele 24 tkalcovského paprsku 9 a hiidele 37
ojehleného hiebenu 7 s tkalcovskym paprskem 9 zaujimé podle obr. 8
polohu, v niZ je uspofddan zhruba kolmo k roviné€ 42 tkani a nachazi
se v malém odstupu od dal§iho ojehlené¢ho hiebenu 8 pro stojaté nité
1 rovnob&Zn& s nim. V této poloze udrZuje ojehleny hieben 7

perlinkové nité 2 ve vhodné oblasti spodniho prodlupu (viz obr. 8).

Pohybuje-li se nyni tkalcovsky paprsek 9 do své zadni polohy
podle obr. 9, vzdalené od stolu 11, v disledku nuceného spojeni
s htidelem 24 vykyvne ojehleny hifeben 7 kolem osy 41 otafeni proti
smyslu otddeni hodinovych ru¢ié¢ek nahoru, ¢imZ se perlinkové nité 2
pohybuji nahoru a otevie se proSlup. Nastane-li pfitom p¥i pohybu
tkalcovského paprsku 9 klidovy stav, kdyZ se tkalcovsky paprsek 9
nachézi ve své nejzazii poloze (obr. 9), vznikne i asové stejné velky
klidovy stav pro§lupu. Vysledkem toho je optimalné velky uhel

pro§lupu pro prohoz utku.

Mezi ob&éma meznimi polohami tkalcovského paprsku 9 a
ojehleného htebenu 7, které jsou znézornény na obr. 8 a 9, nastane
pohyb stojatych niti 1 a perlinkovych niti 2 objasnény v odstavci

,prvni zplisob“ a zndzornény na obr. 2.

Po prohozu fWtku provedeném ve stavu podle obr. 9 se
tkalcovsky paprsek 9 pohybuje doprava, kdyZ se uvaZuje vyobrazeni
na obr. 9, dokud nedosdhne polohy podle obr. 8, v niZ dojde k pfirazu
utku. Pfitom se provede pfirazeni prohozené ttkové nité. Soucasné se
ojehleny hieben 7 vedouci perlinkové nité 2 pohybuje smérem doli,
ptiéemZ se perlinkové nité 2 prevedou do spodniho proslupu, jak je
znazornéno na obr. 8. Soulasné se dalsi ojehleny hifeben § posunuje

rovnob&zné& s rovinou 42 tkani, takZe stojaté nité 1 se vuci
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perlinkovym nitim 2 bo&n& pfesadi. Potom se tkalcovsky paprsek 9
opét pohybuje z polohy ptirazu smérem dozadu, zatimco ojehleny
hieben 7 piifazeny perlinkovym nitim 2 se synchronné pohybuje
nahoru, dokud nedosédhne stavu podle obr. 9, v némZ dojde k novému

prohozu utku.

ProtoZe vodici odka 33 ojehlenych hiebent 7, 8 leZi v poloze
uzavieného pros$lupu znézorn&né na obr. 8 téméf u sebe, dojde
k vym&n& stran stojatych niti 1 va&i perlinkovym nitim 2 velmi
pfesné. V poloze otevieného pro¥lupu podle obr. 9 je naproti tomu
ojehleny hieben 7 piifazeny perlinkovym nitim 2 vykyvnut smérem
dozadu a nahoru, takZe celd oblast vletn& oblasti osnovnich niti
lezicich mezi ob&ma ojehlenymi hifebeny 7, 8 je dobfe pfistupnéd pro

ptipadné pfetrzeni niti 1, 2.

Nezavisle na tloustce, konstrukci a materialu stojatych niti 1 a
perlinkovych niti 2, jakoZ i na druhu vyrdb&né perlinkové vazby, je
moZno, jak jiZ bylo vyse objasnéno, potfebnym zplisobem nastavit
zdvih ojehleného hfebenu 8 vedouciho stojaté nit€ 1. Mechanicke
spojeni h¥idele 37 ojehleného hiebenu 7 s hiidelem 24 tkalcovského
paprsku 9 miZe byt provedeno i jinym zpisobem, odlisnym od

piikladného provedeni podle obr. 3.

Dal¥i p¥ikladné provedeni je znadzornéno na obr. 12, kde jsou
soudasti stejné se soulédstmi tkaciho stroje podle obr. 3 opatfeny
stejnymi vztahovymi znadkami, takZe nejsou znovu objasnény. U
tohoto p¥fikladného provedeni je mezi hiidelem 24 tkalcovského
paprsku 9 a h¥idelem 37 ojehleného hfebenu 7 uspofadan spfaZeny
ptevod, ktery sestdva z alespoii jedné tyle 61 otolné piipojené
k podpéfe 23 bidla 10 a zramena 62 péky neotodn& spojencho
s htidelem 37 ojehleného hfebenu 7, pfi€emZ k ramenu 62 péky je

otoén& ptipojena svym druhym koncem tyé 61. Odpovidajici zménou
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Gw¢inné délky ramena 62 paky, napfiklad tim, Ze bod otolného
ptipojeni ty€e 61 se radialné posune, je moZno nastavit vySku zdvihu
ojehleného hiebenu 7. Hnaci prostfedky dalSiho ojehleného hiebenu 8
ptifazeného stojatym nitim 1 jsou provedeny stejné jako u

pfikladného provedeni podle obr. 3.

Tkaci stroj podle vynélezu, jehoZ obménéné provedeni je
schematicky znazorn&no na obr. 13, je upraven tak, aby vytvatel
perlinkovou vazbu s prib&hem pohybill stojatych niti 1 a perlinkovych
niti 2, ktery odpovida ,,druhému zpisobu“ zndzornénému na diagramu
na obr. 2 uprostfed. Soulasti stejné se soucastmi tkaciho stroje podle
obr. 3 jsou opatfeny stejnymi vztahovymi znalkami, takZe nejsou

znovu objasnény.

U tohoto pfikladného provedeni je ojehleny hieben 8 piifazeny
stojatym nitim 1, uspofddany na strané osnovnich niti pfimo u
tkalcovského paprsku 9, wuloZen ve stojanu 20 tkaciho stroje
staciondrné. Stojaté nit& 1, které prochazeji vodicimi o¢ky 33 tohoto
ojehleného hfebenu 8, proto pfi tkani zaujimaji stédle tutéz stejnou

polohu.

Dalsi ojehlenf hfeben 7 vedouci perlinkové nité 2 je opét
prostfednictvim podpéry 36 upeVnén na hiideli 37 ojehleného hiebenu
7, ktery v tomto ptipad& neni na stojanu 20 tkaciho stroje uloZen
pouze oto&né&, nybrZ i axialn& posuvné. Podobné jako u pfikladného
provedeni podle obr. 12 se svisly vykyvny pohyb ojehlen¢ho hiebenu
7, probihajici v podstatdé mnapfi¢ kroviné 42 tkani, vytvafi
pfevodovym spojenim hiidele 37 ojehleného hiebenu 7 s hiidelem 24
tkalcovského paprsku 9. Toto spojeni je provedeno prostfednictvim
tyée 61 a ramena 62 paky. Pro vytvafeni vratného vodorovného

pohybu ojehleného hiebenu 7, provadéného rovnob&Zn& s rovinou 42

tkani, slouzi vaékovy mechanismus 63, jehoZ podrobnosti jsou patrné
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zejména z obr. 15. Vadkovy mechanismus 63 je v zasadé vytvoifen
stejné jako klikové ustroji 53 podle obr. 10. Vafkovy mechanismus
63 obsahuje hnaci korunové kolo 64, které je neotoéné& spojeno
s hnacim excentrem 65, na némZ je uloZena ojnice 66, ktera je
prostfednictvim spojovaci 1iSty 67 axialné mneposuvné otolné
pfipojena k tGloZnému dilu 68 obklopujicimu hiidel 37 ojehleného
hfebenu 7 a pevné k nému pfipojenému. Hnaci korunové kolo 64 je
pohan&no pastorkem 69, ktery je neotoéné uloZen na hlavnim hnacim
h¥ideli 28 tkaciho stroje. U&inna délka ojnice 66 je proménna
prostfednictvim stav&cich ¥roubd 70, aby se tim umoZnila zména
délky zdvihu ojehleného h¥ebenu 7, ke které dojde tim, Ze uloZny dil

68 se podle potieby na hiideli 37 ojehleného hfebenu 7 posune.

Pievodové poméry valkového mechanismu 63 a spfaZeného
ptevodu, sestidvajiciho z tye 61 a ramena 62 paky, jsou zvoleny tak,
Ye oba ojehlené hfebeny 7, 8 vykonavaji pribéh pohybd zndzornény
na obr. 2 uprostfed pod oznadenim ,druhy zpisob®, k némuZ neni

podle vyse uvedenych objasnéni zapotiebi daldich podrobnosti.

Na obr. 14 je kone&n& znadzornéno dalsi obménéné piikladne
provedeni tkaciho stroje podle vynalezu, které je upraveno tak, aby
vykonéavalo prib&h pohybd podobny prib&hu znizornénému na dolnim
diagramu obr. 2, to znamena podle ,tfetiho zplsobu®. Soucasti stejné
se soudastmi tkaciho stroje podle obr. 3 jsou opatfeny stejnymi

vztahovymi znadkami, takZe nejsou znovu objasnény.

U tohoto p¥ikladného provedeni je ojehleny hifeben 7 vedouct
perlinkové nit& 2 stejné jako u pfikladného provedeni podle obr. 13
pevné& spojen s alespoil jednou podpérou 23 bidla 10, a proto s hnacim
hi¥idelem 24 tkalcovského paprsku 9, prostfednictvim spfaZeného
pievodu sestadvajiciho z tye 61 a ramena 62 paky. Ojehleny hieben 7

je uloZen op&t na podpéte 36, kterd je pevné pfidroubovina k hiideli
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37 ojehleného h¥ebenu 7, takZe je mu udélovan vratny pohyb nahoru a
dold s taktem sladénym s taktem vratného pohybu tkalcovského
paprsku 9, ktery vyvola odpovidajici vratny pohyb perlinkovych niti
2 nahoru a dold nap¥i¢ k rovin& 42 tkani. Kromé& toho je hfidel 37
ojehleného hfebenu 7 spfaZen s vadkovym mechanismem 63 podle
obr. 15, zpisobem popsanym podle obr. 15. Vackovy mechanismus 63
ud&luje hiideli 37, a tudiZ ojehlenému hiebenu 7, vodorovny vratny
pohyb, provadé&ny rovnobéiné s rovinou 42 tkani, ktery je potifebny

k bodnimu ptesazeni perlinkovych niti 2 vici stojatym nitim 1.

Ojehleny hfeben 8 vedouci stojaté nité 1 je upevnén na podpéeie
71 ve tvaru ramena, kterd je pevné piiSroubovana k drubhému
pfitfazenému h¥ideli 72, ktery je zde oznafovan jako hiidel 72

—

ojehleného htebenu 8, a ktery je otoéné uloZen ve stojanu 20 tkaciho
stroje. S h¥idelem 72 ojehleného hfebenu 8 nebo s podpérou 71 je
spojeno radialni rameno 73, k némuZ je otoéné& pfipojena spojovaci
tyé 74, kter4d je na svém druhém konci oto¢né spojena s podpérou 23

bidla 10 ve stejném misté jako ty¢ 61.

P¥i provozu tedy provadé&ji oba ojehlené hfebeny 7, 8 vratny
pohyb nahoru a dold, provad&ny v podstaté napfi¢ k rovin& 42 tkani,
ktery rovné# provad&ji vedené stojaté nité 1 a perlinkové nité 2, a
ktery je presn& synchronizovan s vratnym pohybem tkalcovského
paprsku 9, protoZe pohyb ojehlenych hiebent 7, 8 je odvozen od
hiidele 24 tkalcovského paprsku 9. Vodorovny piesazovaci pohyb
perlinkovych niti 2, ktery se provadi rovnobé&zn& s rovinou 42 tkani,
je vytvafen prostfednictvim vafkového mechanismu 63, jak bylo vyse
uvedeno, tak¥e vzniknou prib&hy pohybd ,tfetim zplsobem®,
znazornéné na dolnim diagramu na obr. 2, které jsou z vySe
popsanych skute&nosti srozumitelné, pfi€emZ, na rozdil od tohoto
diagramu, se u tohoto provedeni alternativné bo&n€ piesazuji

perlinkové nit& 2 a nikoli stojaté nité 1.
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Pro vSechna pfikladnd provedeni plati, Ze pohon hfidele 37
ojehleného hiebenu 7 muZe byt upraven i jako vnéj3$i pohon na jedne
stran& nebo na obou stranich. Bude-li, jak je zndzornéno, hiidel 37
ojehleného hfebenu 7 znadzorn&n pod zadnim pro$lupem, miiZe byt pro

IA

néj pouzito vice pohoni po celé §ifce tkani. Alternativné v3ak muzZe
byt htidel 37 ojehleného hfebenu 7 wuspofddén 1 nad =zadnim

proslupem.

Kruhovy vykyvny pohyb ojehleného hiebenu 7, a u pfikladného
provedeni podle obr. 14 i ojehleného hiebenu 8, umoziiuje, aby se
vodici odka 33 ojehlenych hiebend 7
Gtku podle obr. 8 tém&f u sebe, jak jiz bylo vySe uvedeno. Spolecné
s vytvofenim jehel 32, popsanym podle obr. 4 az 6, tim vznikne velmi
pfesné veden{ stojatych niti 1 a perlinkovych niti 2. Pouziti pohonu
bidla 10 pro pohon ojehlenych hiebeni 7, 8 vede nejen
k jednoduchym konstrukénim pomé&rim, nybrz i k dosaZeni konstrukce
s malymi pohyblivymi setrvaénymi hmotami. Soufasné je zarucCena
pfesn4d boéni vyména stojatych niti 1 za perlinkové nitd 2 pii tkani.
Konedn& se novy tkaci stroj ve viech pfikladnych provedenich, jak
bylo vy%e objasnéno, vyznaduje uspofadanim ojehlenych hiebend 7, 8
vyhodnym pro odstranéni pfetrZzeni niti 1, 2. Navic je moZno pomoci
jednoduchych prostfedkd snadno podle potfeby piestavit velikosti
zdvihi ojehlenych hiebent 7, 8.

Vynalezeckd my$lenka popsand vySe na vice pfikladnych
provedenich mtze byt uskutednéna nejen pfi konstrukci novych
tkacich stroji, nybrZ midZe byt vyuZita i pro dovybaveni nebo
ptestaveni existujicich tkacich stroji raznych systéml a rdznych
druhd prohozu tutku odpovidajicimi pfidavaymi zafizenimi nebo

ptestavbami.

7, 8 nachazela v poloze pfirazu
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PATENTOVE NAROKY

1. Tkaci stroj na vyrobu perlinkové tkaniny, obsahujici stojaté
nité, perlinkové nité€ a tutkové .nité, v niz stojaté nité a perlinkové
nité tvoii osnovy, s bidlem nesoucim tkalcovsky paprsek, pohyblivym
pfifazenymi hnacimi prostfedky, s vodicimi prostfedky pro stojaté
nité, uspofddanymi na stran& osnovnich niti tkalcovského paprsku, a
s vodicimi prostfedky pro perlinkové nité, uspofddanymi u vodicich
prostfedkd pro stojaté nité, pfi¢em# vodicim prostfedkim pro stojaté
nité a vodicim prostfedkém pro perlinkové nité jsou vidy pfifazeny
hnaci prostfedky, kterymi jsou tyto vodici prostfedky pro vytvafeni
perlinkové vazby relativng va&i sob& pohyblivé v rovin& tkani a
napfi& k této roviné tkani, s prohoznimi prostfedky pro zanaSeni utku
a s prostfedky pro pfivod stojatych niti a perlinkovych niti, jakoZ i
pro ukladani vyrobené tkaniny, vyzmalujici se tim, Ze pohon
vodicich prostfedkd (8) pro stojaté nité (1) a/nebo vodicich
prostfedkd (7) pro perlinkové nité (2) je odvozen od hnacich
prostfedkd bidla (10).

2. Tkaci stroj podle naroku 1, vyzmadujici se tim, Ze pohyb
vodicich prostiedkt (7, 8) pro stojaté nité (1) a/nebo perlinkové nité
(2), nasmérovany mnaptié¢ k roviné (42) tkani, je odvozen pfes
pfitazené hnaci prostiedky od hnaciho hfidele (24) hnacich

prostfedkd bidla (10), provadéjiciho oscilaéni otoény pohyb.

3. Tkaci stroj podle naroku 1 nebo 2, vyznaclujici se tim, Ze
vodici prostfedky (7, 8) pro stojaté nité (1) a/nebo perlinkové nité

(2) jsou uloZeny otoéné kolem osy (41) otaleni.

4. Tkaci stroj podle naroku 3, vyznalujici se tim, Ze osa
otadeni vodicich prostfedkl pro stojaté nité a/nebo perlinkové nité je

tvofena vZdy otoén& uloZenym h¥idelem (37, 72), ktery je pfevodem
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spfaZen s hnacim hf#idelem (24) hnacich prostfedkd bidla (10),

vykonévajicim oscilaéni otoény pohyb.

5. Tkaci stroj podle jednoho z pfedchdzejicich ndarokd,
vyznalujici se tim, Ze vodici prostfedky pro stojaté nité (1) a/nebo
perlinkové nité& (2) jsou tvofeny vidy lamelovym nebo ojehlenym
htebenem (7, 8), ktery obsahuje navzajem rovnob&éZné vodici lamely
nebo jehly (32), uspofdadané s odstupy od sebe na nosici (30), které
v#dy obsahuji vodici oéko (33) pro stojaté nité (1) nebo perlinkové
nité (2), pti€¢emZ mezi sousednimi vodicimi lamelami nebo jehlami je
vzdy upraven volny prostor pro vloZeni perlinkovych niti (2) nebo
stojatych niti (1), jehoi §ifka, pfi pohledu ve sméru ke stojatym nitim
(1) nebo perlinkovym nitim (2), je o hodnotu umoZiujici ovinuti
stojatych niti (1) perlinkovymi nitémi (2) v&tdi neZ je svétla Sitka

vodicich oéek (33) v tomto sméru.

6. Tkaci stroj podle narokd 4 a 5, vyzmalujici se tim, Ze
lamelovy nebo ojehleny hieben (7, 8) je uspofadin na alesponl jedné
podpéfe (36, 71), kterd je spojena s pfifazenym hiidelem (37, 72) a

radialn€ z né€j vycniva.

7. Tkaci stroj podle niroku 6, vyznacujici se tim, Ze lamelovy
nebo ojehleny hfeben (7) uspofddany na alespoil jedné podpéie (36)
je vykyvny mezi dv&ma polohami, z nichz v jedné poloze je
uspofadan v podstatdé rovnob&Zné s lamelovym mnebo ojehlenym
htebenem (8) dal8ich vodicich prostfedkd, a v druhé poloze je
posunut nap¥i¢ k roving (42) tkani vii¢i lamelovému nebo ojehlenému
hiebenu (8) dalsich vodicich prostiedk@ o hodnotu uréujici velikost

pros§lupu.

8. Tkaci stroj podle jednoho =z pfedchéazejicich mnaroki,

vyznaéujici se tim, Ze vodici prostfedky (8) pro stojaté nit€ (1) nebo
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perlinkové nité (2), uspofddané mna stran& osnovnich niti u
tkalcovského paprsku (9), jsou uloZeny posuvné v podstaté

rovnobé&Zné s rovinou (42) tkani.

9. Tkaci stroj podle jednoho =z pfedchédzejicich ndrokd,
vyznadujici se tim, Ze vodici prostfedky (8) pro stojaté nité€ (1)
a/nebo perlinkové nité (2), uspofaddané na strané osnovnich niti u
tkalcovského paprsku (9), jsou uloZeny pohyblivé napfi¢ k roviné
(42) tkani.

10. Tkaci stroj podle jednoho =z pfedchazejicich naroki,
vyznadujici se tim, Ze pohyb vodicich prostfedkd pro stojaté nité (1)
a/nebo perlinkové nité (2), provadény v podstaté rovnobé&iné
s rovinou (42) tkani, je odvozen od hlavniho hnaciho hiidele (28)

tkaciho stroje.

11. Tkaci stroj podle naroku 10, vyznacujici se tim, Ze hnaci
prostiedky vodicich prostfedkd (7, 8) pro stojaté nité (1) a/nebo
perlinkové nit& (2), provadéjicich pohyb v podstaté rovnobé&zZné
s rovinou (42) tkani, je prostfednictvim klikového tustroji (53) nebo
vadkového mechanismu (63) spfaZen s hlavnim hnacim hiidelem (28)

tkaciho stroje.

12. Tkaci stroj podle jednoho z néarokd 1 az 9, vyzmnacujici se
tim, e hnaci prostfedky vodicich prostfedkd (7, 8) pro stojaté nité
(1) a/nebo perlinkové nité (2), provadéjicich pohyb v podstaté
rovnobé¥né s rovinou (42) tkani, jsou pneumatickymi, hydraulickymi
nebo elektrickymi hnacimi prostfedky (59), jejichz pohyb je fizen

v zavislosti na pohybu tkalcovského paprsku (9) a prohozu utku.
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