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(57)摘要

本实用新型属于窗户技术领域，具体涉及一

种智能化风感自动开闭窗，包括窗框，窗框上滑

动安装有手动窗扇和自动窗扇，窗框侧面通过支

撑架安装有风力传感器，窗框另一侧安装有上驱

动箱和下驱动箱和控制器，上驱动箱和下驱动箱

均传动连接有滑轮绳索机构，窗框内侧面安装有

行程开关，滑轮绳索机构包括绳索一和绳索二，

绳索一两端分别固定连接滑轮一和自动窗扇的

侧面，绳索二两端分别固定连接滑轮二和自动窗

扇的另一侧侧面，绳索一转动连接有滑轮三和滑

轮五，绳索二转动连接有滑轮四和滑轮六，控制

器可在风力传感器的反馈下根据外界风力的大

小通过上驱动箱和下驱动箱收放控制两组滑轮

绳索机构，从而自动控制自动窗扇的滑动开闭。
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1.一种智能化风感自动开闭窗，其特征在于：包括窗框，所述窗框的外侧固定安装有外

固定板，所述窗框上滑动安装有手动窗扇和自动窗扇，所述窗框侧面的顶部通过支撑架固

定安装有风力传感器，所述窗框另一侧的上下两侧固定安装有上驱动箱和下驱动箱，所述

下驱动箱一侧的窗框上固定安装有控制器，所述上驱动箱和下驱动箱均传动连接有滑轮绳

索机构，所述窗框内侧面的左右两侧开设有固定安装行程开关的槽体，所述滑轮绳索机构

包括绳索一和绳索二，所述绳索一的两端分别固定连接滑轮一和自动窗扇的侧面，所述绳

索二的两端分别固定连接滑轮二和自动窗扇的另一侧侧面，所述绳索一转动连接有滑轮三

和滑轮五，所述绳索二转动连接有滑轮四和滑轮六。

2.根据权利要求1所述的一种智能化风感自动开闭窗，其特征在于：所述支撑架垂直安

装在风力传感器上，所述风力传感器电性连接控制器，所述控制器的内部安装有单片机、继

电器和微动开关。

3.根据权利要求1所述的一种智能化风感自动开闭窗，其特征在于：所述上驱动箱和下

驱动箱的结构相同，所述上驱动箱包括外箱体、驱动电机、驱动齿轮、从动齿轮一、从动齿轮

二，所述外箱体固定安装在窗框的侧面上，所述驱动电机固定安装在外箱体的内部，所述驱

动齿轮固定安装在驱动电机的输出轴上，所述驱动齿轮啮合连接对称安装在驱动齿轮左右

两侧的从动齿轮一和从动齿轮二，所述从动齿轮一、从动齿轮二分别和滑轮二、滑轮一共轴

安装，所述驱动齿轮、从动齿轮一的传动比和驱动齿轮、从动齿轮二的传动比相同。

4.根据权利要求1所述的一种智能化风感自动开闭窗，其特征在于：所述滑轮绳索机构

的数量为两组，以自动窗扇的中截面为对称面对称安装在窗框上并分别通过上驱动箱和下

驱动箱进行驱动，所述滑轮一、滑轮二、滑轮三、滑轮四、滑轮五、滑轮六均通过滑轮支座转

动安装在外固定板的内侧面上。

5.根据权利要求1所述的一种智能化风感自动开闭窗，其特征在于：所述行程开关的数

量为两个且电性连接控制器。

6.根据权利要求1所述的一种智能化风感自动开闭窗，其特征在于：所述手动窗扇与自

动窗扇结构大小相同，且前后相邻滑动安装在窗框上开设的滑槽内。
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一种智能化风感自动开闭窗

技术领域

[0001] 本实用新型属于窗户技术领域，具体涉及一种智能化风感自动开闭窗。

背景技术

[0002] 窗户，在建筑学上是指墙或屋顶上建造的洞口，用以使光线或空气进入室内。早在

中国隋代，洛阳皇宫紫微城内的观文殿就出现了可以自动开合的窗户。

[0003] 当房主外出不在家忘记关闭窗户的时候，因室外风力较大有可能损坏屋内用品，

造成财产损失。为此，部分厂家提供了可根据风量大小自动开闭的窗户，如授权公告号为CN 

213115983  U的中国实用新型专利，通过固定架、窗框、控制器、U型架、和电动推杆的配合设

计，当房主外出不在家忘记关闭窗户的时候，如果室外室外风力较大，可自动关闭窗户，避

免因室外风力较大而损坏屋内用品。

[0004] 然而，上述机构并不适用于占地空间较小的平推窗。

实用新型内容

[0005] 现有技术中缺少可根据风量大小自动开闭的平推窗。本实用新型提供了一种智能

化风感自动开闭窗，控制器可在风力传感器的反馈下根据外界风力的大小通过上驱动箱和

下驱动箱收放控制两组滑轮绳索机构，从而自动控制自动窗扇的滑动开闭。

[0006] 本实用新型提供如下技术方案：一种智能化风感自动开闭窗，包括窗框，所述窗框

的外侧固定安装有外固定板，所述窗框上滑动安装有手动窗扇和自动窗扇，所述窗框侧面

的顶部通过支撑架固定安装有风力传感器，所述窗框另一侧的上下两侧固定安装有上驱动

箱和下驱动箱，所述下驱动箱一侧的窗框上固定安装有控制器，所述上驱动箱和下驱动箱

均传动连接有滑轮绳索机构，所述窗框内侧面的左右两侧开设有固定安装行程开关的槽

体，所述滑轮绳索机构包括绳索一和绳索二，所述绳索一的两端分别固定连接滑轮一和自

动窗扇的侧面，所述绳索二的两端分别固定连接滑轮二和自动窗扇的另一侧侧面，所述绳

索一转动连接有滑轮三和滑轮五，所述绳索二转动连接有滑轮四和滑轮六。

[0007] 其中，所述支撑架垂直安装在风力传感器上，所述风力传感器电性连接控制器，所

述控制器的内部安装有单片机、继电器和微动开关；风力传感器可对外部风量的大小进行

监测，并反馈至控制器进行处理，使控制器可根据外界风力的大小控制自动窗扇的开闭。

[0008] 其中，所述上驱动箱和下驱动箱的结构相同，所述上驱动箱包括外箱体、驱动电

机、驱动齿轮、从动齿轮一、从动齿轮二，所述外箱体固定安装在窗框的侧面上，所述驱动电

机固定安装在外箱体的内部，所述驱动齿轮固定安装在驱动电机的输出轴上，所述驱动齿

轮啮合连接对称安装在驱动齿轮左右两侧的从动齿轮一和从动齿轮二，所述从动齿轮一、

从动齿轮二分别和滑轮二、滑轮一共轴安装，所述驱动齿轮、从动齿轮一的传动比和驱动齿

轮、从动齿轮二的传动比相同；驱动电机可通过驱动齿轮驱动从动齿轮一和从动齿轮二转

动，进而带动滑轮一和滑轮二同步转动，进而卷绕/放绳索一或绳索二，从而带动自动窗扇

在窗框上滑动，实现本窗户的自动开闭。
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[0009] 其中，所述滑轮绳索机构的数量为两组，以自动窗扇的中截面为对称面对称安装

在窗框上并分别通过上驱动箱和下驱动箱进行驱动，所述滑轮一、滑轮二、滑轮三、滑轮四、

滑轮五、滑轮六均通过滑轮支座转动安装在外固定板的内侧面上；对称设置的两组滑轮绳

索机构可在上驱动箱和下驱动箱的同步驱动下带动自动窗扇进行稳定的滑动。

[0010] 其中，所述行程开关的数量为两个且电性连接控制器；行程开关可限制自动窗扇

的移动距离，保证驱动电机的正常工作。

[0011] 其中，所述手动窗扇与自动窗扇结构大小相同，且前后相邻滑动安装在窗框上开

设的滑槽内；使用人员可手动开闭手动窗扇，配合自动窗扇进行使用。

[0012] 本实用新型的有益效果是：风力传感器可对外部风量的大小进行监测，并反馈至

控制器进行处理，使控制器可根据外界风力的大小控制自动窗扇的开闭；驱动电机可通过

驱动齿轮驱动从动齿轮一和从动齿轮二转动，进而带动滑轮一和滑轮二同步转动，进而卷

绕/放绳索一或绳索二，从而带动自动窗扇在窗框上滑动，实现本窗户的自动开闭；对称设

置的两组滑轮绳索机构可在上驱动箱和下驱动箱的同步驱动下带动自动窗扇进行稳定的

滑动；行程开关可限制自动窗扇的移动距离，保证驱动电机的正常工作；使用人员可手动开

闭手动窗扇，配合自动窗扇进行使用。

[0013] 该装置中未涉及部分均与现有技术相同或可采用现有技术加以实现。

附图说明

[0014] 图1为本实用新型的纵剖图；

[0015] 图2为本实用新型的结构示意图一；

[0016] 图3为本实用新型的结构示意图二；

[0017] 图4为本实用新型中上驱动箱的结构示意图；

[0018] 图中：1、窗框；2、手动窗扇；3、自动窗扇；4、支撑架；5、风力传感器；6、上驱动箱；

601、外箱体；602、驱动电机；603、驱动齿轮；604、从动齿轮一；605、从动齿轮二；7、下驱动

箱；8、控制器；9、滑轮绳索机构；901、滑轮一；902、滑轮二；903、绳索一；904、绳索二；905、滑

轮三；906、滑轮四；907、滑轮五；908、滑轮六；909、滑轮支座；10、行程开关；11、外固定板。

具体实施方式

[0019] 请参阅图1‑图4，本实用新型提供以下技术方案：一种智能化风感自动开闭窗，包

括窗框1，所述窗框1的外侧固定安装有外固定板11，所述窗框1上滑动安装有手动窗扇2和

自动窗扇3，所述窗框1侧面的顶部通过支撑架4固定安装有风力传感器5，所述窗框1另一侧

的上下两侧固定安装有上驱动箱6和下驱动箱7，所述下驱动箱7一侧的窗框1上固定安装有

控制器8，所述上驱动箱6和下驱动箱7均传动连接有滑轮绳索机构9，所述窗框1内侧面的左

右两侧开设有固定安装行程开关10的槽体，所述滑轮绳索机构9包括绳索一903和绳索二

904，所述绳索一903的两端分别固定连接滑轮一901和自动窗扇3的侧面，所述绳索二904的

两端分别固定连接滑轮二902和自动窗扇3的另一侧侧面，所述绳索一903转动连接有滑轮

三905和滑轮五907，所述绳索二904转动连接有滑轮四906和滑轮六908。

[0020] 所述支撑架4垂直安装在风力传感器5上，所述风力传感器5电性连接控制器8，所

述控制器8的内部安装有单片机、继电器和微动开关；风力传感器5可对外部风量的大小进
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行监测，并反馈至控制器8进行处理，使控制器8可根据外界风力的大小控制自动窗扇3的开

闭。

[0021] 所述上驱动箱6和下驱动箱7的结构相同，所述上驱动箱6包括外箱体601、驱动电

机602、驱动齿轮603、从动齿轮一604、从动齿轮二605，所述外箱体601固定安装在窗框1的

侧面上，所述驱动电机602固定安装在外箱体601的内部，所述驱动齿轮603固定安装在驱动

电机602的输出轴上，所述驱动齿轮603啮合连接对称安装在驱动齿轮603左右两侧的从动

齿轮一604和从动齿轮二605，所述从动齿轮一604、从动齿轮二605分别和滑轮二902、滑轮

一901共轴安装，所述驱动齿轮603、从动齿轮一604的传动比和驱动齿轮603、从动齿轮二

605的传动比相同；驱动电机602可通过驱动齿轮603驱动从动齿轮一604和从动齿轮二605

转动，进而带动滑轮一901和滑轮二902同步转动，进而卷绕/放绳索一903或绳索二904，从

而带动自动窗扇3在窗框1上滑动，实现本窗户的自动开闭。

[0022] 所述滑轮绳索机构9的数量为两组，以自动窗扇3的中截面为对称面对称安装在窗

框1上并分别通过上驱动箱6和下驱动箱7进行驱动，所述滑轮一901、滑轮二902、滑轮三

905、滑轮四906、滑轮五907、滑轮六908均通过滑轮支座909转动安装在外固定板11的内侧

面上；对称设置的两组滑轮绳索机构9可在上驱动箱6和下驱动箱7的同步驱动下带动自动

窗扇3进行稳定的滑动。

[0023] 所述行程开关10的数量为两个且电性连接控制器8；行程开关10可限制自动窗扇3

的移动距离，保证驱动电机602的正常工作。

[0024] 所述手动窗扇2与自动窗扇3结构大小相同，且前后相邻滑动安装在窗框1上开设

的滑槽内；使用人员可手动开闭手动窗扇2，配合自动窗扇3进行使用。

[0025] 本实用新型的工作原理及使用流程：安装本窗户时，应使安装有风力传感器5的窗

框1的侧面向外安装；本窗户工作时，当风力传感器5检测到外界风力大于控制器8中设定的

阈值时，控制器8控制驱动电机602启动，驱动电机602工作时带动驱动齿轮603转动，驱动齿

轮603啮合驱动从动齿轮一604和从动齿轮二605同步转动，从动齿轮一604带动滑轮二902

转动放出卷绕在滑轮二902外侧的绳索二904，从动齿轮二605带动滑轮一901转动卷绕绳索

一903，拉动自动窗扇3向远离手动窗扇2的方向水平滑动，当自动窗扇3的侧面贴合行程开

关10压缩行程开关10的触头时，行程开关10的电路状态改变，控制器8控制驱动电机602停

转。
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