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Hooimachine.

De uitvinding betreft een hooimachine met tenminste een. op een.

lagerde en van een aandrijving voorzien harkwiel, dat een aantal naar

. buiten wijzende tanddragende armen heeft, welke elk, paarsgewijs aange- -

- brachte, naar de grond gerichte tanden dragen, welke door.de benen van:

schroefveren zijn gevormd; waarbij twee in tegengestelde -zin-gewonden

" schroefveren door een U-vormige lus met elkaar verbonden zijn; welke ~.* -

‘meedraaiend aan het haakwiel zijn bevestigd.

Hooimachines met aan roterende harkwielen bevestigde tanden:. - . -
zijn voor het zetten en zwaden in een uitvoeringsvorm met een en meer
waaiers vanwege hun eenvoudige opbouw, produktievermogen. en universele
toepassingsmogelijkheden in de praktijk in vele gevallen toegepast. De
hooimachines kunnen in hocfdzaak door de stand van de standen ten opzich-
te van de draaiingéas van het harkwiel voor het zetten of zwaden inge-
richt worden, waarbij het gebruik is, voor hg; zwaden extra zwadvormers
en in het bijzonder bij enkele waaiers bovendien ook afstrijkinrichtingen
in de vorm van platen of dergelijke te gebruiken.

Het richten en het plaatsen van de tanden bepaalt de wijze van
het opnemen van het materiaal alsmede het tijdstip van afglfte en in het
bijzonder ook het tijdstip van afgifte of afwerpen van het materiaal en
dus ook de werprichting.

'Voorts bepaalt de dichtheid en de aard van het te keren of te
zwaden materiaal in beslissende mate ook de wijze van werken van de ma-

chine. Men is tot het inzicht gekomen, dat door een juist richten van de

tanden opt;maal werk bij verschillende dlchtheld .en aard van het materiaal B

1

, Doel van de uitvinding is een eenvoudig opgebouwde en produkt;e-
gunstige hooimachine ‘te verschaffen, welke ¢p grond van de vorm yan de
tanden en plaatsing hetzij voor het zetten of zwaden bruikbaar is dan
wel ook als universele machine om de ene wijze van werken op de andere
te Lunnen omschakelen. Daarkii zijn geschikte manieren van richten ern
opstellen van de harktanden aan de tanddraagarmen en een geschikte plaat-
sing en inrichding veor het harken, eenveudigaﬁpaﬁe&baarheid van de tan-
dern vocor de genoemde manier van werken bereikbaar.

Volgens de uitvinding wordt dit probleem bij een hooimachine van

8202352 e e




-,

10

15

20

-2

het hierboven bedoelde type opgelost, tddat tenminste de middendelen van

de tanden van elk tandenpaar in de werkstand en in hoofdzaak vertikaal

vlak omspannen, dat tenminste nagenoceg evenwijdig aan de nagenceg tan-—

gentiaal op de draaiingscirkel aangebrachte middenlijnen van de schroef- --
veren verloopt. De opsteiling van het tandenpaar volgens de uitvinding
waarborgt een gunstig en voorzichtig opnemen en afgeven van te keren of
te zwaden materiaal, waarbij overeenkomstig de gewenste manier van werken
de stand van de tanden op eenvoudige wijze kan worden gevarleerd Daar-
enboven onderscheldt de hooimachine volgens de uitvinding zich door een
grotere velllgheld, zodat gevaar voor ongevallen doeltreffend vermeden
worden.

De machine volgens de uitvinding kan met stijve draégarmen en
stijf aan de draagarmen bevestigde tanden, welke overeenkomstige de
gewenste manier van werken gericht zijn, vervaardigd worden. Ook is een
eenvoudige uitvoeringsvorm als universeel machine mogelijk, waarbij de
tanden overeenkomstig de gewenste manier van werken kunnen worden gericht..
De machine volgens de uitvinding kan dus met stijve dréagarmen; bij voor-
keur voor het zetten of zwaden dan wel met zwenkbare draagarmen voor het

zetten en voor het zwaden vervaardigd worden. Voorts kan een combinatie-

-apparaat zodanig worden ingesteld, dat dit een middenzwad of een zijzwad

dan wel een achterzwad kan produceren. Tenslotte kan de machine volgens

de uitvinding op eenvéudige wijze ook als zijzwader of als zwader met

- een waaier worden ingericht.
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De verschillende manieren van opstellen en omstellen van de
machine volgens de uitvinding volgens een verschillende w1jze van werken

en/of werkomstandigheden zijn in de onderconclusies cmschreven, ‘waarvan

de kenmerken voordelige uitvoeringsvormen van de u1tv1nd;ng'qmvatten.h

. Uitvoeringsvormen en verdere bijzonderheden vanvdé uitvinding
worden aan de hand van de tekening toegelicht. Daarin toont:

figuur 1 een zijaanzicht van 8e hooimachine schematisch weer-

gegeves,

=

figuur 2 een bovenaanzicht vzn Se hooimachine volgens figuu: -,
ficuur 3 een doorsnede &dor een harkwiel van de hooimachine vol-

ens figuur . er Z op vergrote schas. .

fe}

figuur 4 een bovenaanzicht vz=m een harkwiel, *en dele in door-
snede,
b
figuur 5 een bovenaanzicht van verschillende standen van de tan-
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den overeenkomstig de gewenste manier van werken,

figuur 6 een zijaanzicht van een van schroefveren afgebogen paar 

tanden,
figuur 7 een vooraanzicht van het tandenpaar volgens figuur 6,
figuur 8 een zijaanzicht van aan een tanddrager bevestigde tan-
den, ' -
. figuﬁr 9 een bovenaanzicht van de tandbevestiging volgens fi-
guur 8, | | - T
» figuur 10 een vooraanzicht van een'draadveerinrichting-Vbor
‘harktanden, - _ -

figuur 11 een doorsnede door de veerinrichting volgens de liijn
XI-XTI van figuur 10, '

figuur 12 een hovenaanzicht van een hooimachine met twee waaiers
met elkaar snijdende harkarmcirkels, ‘

figuur 13 een bovenaanzicht op een hooimachine volgens figuur
12, waarvan de cirkeldiameters elkaar juist nog rakend zijn ingesteld,

flguur 14 een als zijzwader ingerlchte machine en '

figuur 15 een overeenkomstig figuur 12-14 ultgevoerde‘machlne

met vier draa1c1rkels.
De in de figuren 1 en 2 weergegeven h001mach1ne bestaat ult de

harkweieln 1 en 2, welke aan een draagarm 3 om een nagenoeg vertikale
draaiingsas 4, 5 elk door een drijfwerk 6, 7 omlopend aangedreven worden.
Het draagframe 3 is in het midden aan het achtereinde van een trekframe
8 bevestigd, waarvan het andere einde met een aanbouwframe 3 verbonden
is, dat de scharnierpunten 12, 13, 14 voor het drlepuntshefwerk van een
nlet weergegeven trekmachine heeft. '

. - De rijrichting alsmede de omloqprichtlng van de haka1e1en zx;n
door pijlen aangeduid. o o , .f11;iﬁr

In de figuren 3 en 4 is het harkwlel 2 nader weergegeven. De- .

maaf 26 is draaibaar op de holle harkwielas 15 gelagerd. In de weer-

- gegeven uitvoeringsvorm staat de draaiingsas 4 van het harkwiel 2 zpiver

vertikaal. De harkwielas 15 is irn het buisvormige deel 16 van de aan-

drijfkap 18 van het drijfwerk 6 meedraaiend cezet. De harkwielas 1%

wvordt door eern steunwieldrzcer 19 doorlopen, aan het onderéinde waarvan

het steunwiel 22 gelagerd -s. De steunwielidrager 19 is aan.zijn'bovenggpﬁe
var een aantal insteekboringen voorzien, welke in verschillende hoogten

met boringen in met de aandrijfkap 18 verbonden lippen stroken, zodat de~
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- -- steunwieldrager 19 ten opzichte van het harkwiel 2 door pemnen 25.in
- verschillende steunhoogten gestoken kan worden. Het in de rijrichting F
zich uitstrekkende trekfarme 8 is schematisch weergegeven en doorgesneden.
Het harkwiel 2 is met zijn naaf 26 door twee lagers 27, 28 .
.5 op de harkwielas 15 gelagerd. 3an de bovenzijde van de naaf 26 is een

=-. schoteltandwiel 27 bevestigd, dat tezamen met een niet weergegeven -

1

aandrijfkegelwiel, dat wederom door een aandrijfas wordt aangedreven,... - -
- de niet nader weergegeven aandrijving 6 voor het harkwiel 2vormt.- ..

S De naaf 26 heeft een bovenste en onderste wielschotel 29, 30,
VII

-~ 10 waartusséh, zoals uit figuur 4 blijkt, acht tanddraagarmen 33 tot 33 -

_om bijbehorende zwenkassen 34 tot 34VII zwenkbaar gelegerd-zijn. ‘Elke
T

tandendraagarm 33 tot 33VII heeft een lagerboring 35 tot-BSV‘I; waaxr-

doorheen de aspennen 36 tot 3SVII lopen, welke ter &eerszijdenzvan‘de'

lagerboring 35 tot 35VII in de bovenste en onderste wielschotel 29, 30

15 gehouden wordt.

Naar buiten toe is aan de tandendraagarm 33 een buitenste tan-
dendraagarm 37 tot 377t door middel van twee schroefverbindingen 38 tot
3BVII en 39 tot 39VII vastgeschroefd.

- Zoals in figuur 4 getoond, kan de buitenste tandendraagarm 37.

20 zoals uit het voorbeeld 37III en de tandendraagarm 33II; valt af te
'leiden;”door middel van een, dwars op de tandendraagarm—33III of 37III
aangebrachte strip 38III, in verschillende hoekstanden ten opzichte van
de tandendraagarm SOIII, om de schroefverbinding BBII; gezwenkt, in-
steekbaar of bijv.'vaﬁ een niet nader weergegeven langwerpig gat, in-

25 stelbaar zijn uitgevoerd. _

 De buitenste delen 50 to 50" "% van de buitenste tandendraagarm

37 tot 37VII zijh recht en naar onderen omgezet ﬁitgevberd,,waarbij deze -
delen een hoék alpha van minder dan 45° met de vertikaal iﬁsluiten. -

Aan deze buitenste delen 50 tot 50 *- zijn de paren harktanden

30 40 tot 4dVIZ bevestigd. Voor een gemeenschappelijk zwenken van de tanden-

VI VII

draagarmen 33 tot 33 zijn aan de tandendraagarmen 33 tot 33 dwars-

-

strippen 42 tot 43Vf vast aangebracht, welke op hun beurt door middel

van verbindingshefbomen 44 tot 44~ scharnierbesar ziin gekoppeid, waarbi:
Iz andV . .
tussen de tandendraagarmen 33 en 337 deze verbindinc kan vervalien.

3% Voor het instellen van een bepaalde zwenkstand van de tandendraagarm 3
is azn deze tandenfraagarm een extra insteeklip 45 met insteekboringer 7

aangebracht, waarvan de insteékboringen met een boring 47 aan een uitsteek-
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__sel 48 van de bovenste wielschotel 29 kan stroken en door middel van

fixeerpennen 49 kan worden vastgezet. -
De paarsgewijs uitgevoerde harktanden 40 tot 40 bestaan,j»-
met betrekking tot op de omlooprichting U van het harkwiel 2;.uit.voor-
5 .ste 41 en achterste 42 harktanden, welke op hun beurt uit een veexdeel
--52, 53 en een tanddeel 54, 55 aan een harktanddeel 56, 57 bestaan. De-" 1i:
---veexrdelen 52, 53 zijn door een tot een lus gebogen verbindiﬁgsdeel 58, .- <I7:
- _--door middel van de harktanden aan de buitenste tandendrdagarm-37-zijn~ --  ii'ff
: véstgeschroefd, verbonden. ‘ - R ,;;;,fi'
100 _ - - - _ De harktanden 40 zijn ih de middenstand wvan de taﬁdendraagérm.“»L—f
33 zodanig aangebracht, dat de as 53' door de veerdelen 52; 53 van:een- - -
paar-harktanden een raaklijn op de omloopcirkel van de tanden vormt.
-De tanddelen 54, 55 steken aan de veerdelen 52, 53 aan de onder--
zijde naar buiten en wijken met hun bovenste tanddeel 52, 60 in het
15 Dbinnenste van het harkwiel 1 terug, waarbij de vertikaal een hoek beta,
groter dan 45° wordt gevormd. o
. Op het bovenste tanddeel 59, 60 sluit een middentanddeel 61,
62 aan, dat vertikaal gericht verloopt, of in een zeer scherpe hoek
-gamma hellend is aangebracht, zoals dit in figuur 6 is weergegeven. De-
20 rechte tanddelen 56, 57 lopen vanaf het ondereinde van het middelste-
' tanddeel 61, 62 naar buiten, waarblj 213 enigszins naar onderen hellend e
verlopen, zodat de tandpunten 63 64 de diepst gelegen tanddelen .vormen.
De tandpunten 63, 64 liggen ongeveer in een vertikaal vlak V, door de as
van de veerdelen 52, 53 van de harktanden 40, waarvan het voorste hark-
25 tanddeel 56 ongeveer hetzelfde stuk buiten dit vlak V, van het achterste .
harktanddeel 57 binnen dit vlak V eindigt. : e -
; ~ Het is echter ook mogelljk, de tandpunten 63 64 buiten dit vlakA
V. te brengen, in het bljzonder dan, wanneer de middelste tanddelen 6l, 82 - .
7 onder een hoek ten opzichte van de vertikaal verlopen, waarbij de middel- .
30 ste tanddelen 61, 62 binnen het vlak V blijven. ‘Tussen de bovenste en
" de middelste tanddelen, alsmede tussen de middelste tanddelen en de hark-
tanddelen 1s de richtingsovergang van een nagenoeg met het veerdeel over-
eenstemmende kromtestraal voorzien.
7 De beide tanddeien 54, 55 van ‘de harktanden 41, 4Z lopen onder-
35 ling evenwijdig, waarb:i- het voorste tanddeel 54 cp enige afstand bove:
hat achterste harktanddeel 53 eindig:t '

Veclgens een andere ultvoeringsvorm is het onderste gedeelte €%,
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66 van het middelste tanddeel 6i, 62 ten opzichte daarvan onder een -
scherpe hoek in de omlooprichting U van het harkwiel i afgebogen. De
veerdelen 52, 53 van de harktanden 41; 42 steunen bij belasting op een
niet weergegeven buis.

De achterste harktand 42 wofdt echter in het gebruikelijke

_belastingsgeval ock tegen de omlooprichting U van het harkwiel 1 in de

richting P gedrongen en is volgens een uitvoeringsvorm ten opzichté van
de evenwijdig aan het achterste middentandwiel 62 verlopende strook 67
van steundelen 68, welke tezamen met de harktanden 40 met de buitenstg'
tanddraagarm 37 door middel van een schroefverbinding 64 verbonden is,
ondersteund. |

Volgens een andere ;itvoeringsvorm zijn de bovenste stukken van
de voorste en achterste middelste tanddelen 61, 62 elk door een kevel
71, 72 in de vorm van een tang omvat en vastgespannen, waarbij de beide
knevels 71, 72 door middel van een verbindingskabel 73 verbonden en op
trek gekoppeld zijn (figuur 8 en 9). .

Voorts is het mogelijk (figuur 10, 11) de harktanden 40 aan
een einddeel 75 van de.buitenste tandendraagarm 37 te beVé;tigen; welke
in een veerelement 76 tegen verdraaiing verend gelagerd is, waarbij het
veerelement op zijn beurt aan de buitenste tandendraagarm 37 bevestigd
is. » . ' A '
Het veerelement bestaat, zoals uit figunr 11 blijkt, uit een _
vierhoekig buisstuk, waarin een vierkante pen 75! is aangebracht. In de °
hoekbereiken van de vierkante buis zijn rﬁbber strengen 77 gelegd, welke
met een uitsteeksel tegen de zijden van de vierkante pen ‘75! steunen.
De in figuur 10 en 11 weergegeven draaiveer is van bekende constructie.

Zoals uit figuur 8 en 9 blijkt, steuhen de gewonden veerdelen
Sﬁ, 53 tegen een naar bovenaangebrachte Steﬁnplaat 747, welke in het
weergegeven geval aan de tanddrager is vastgelast.-

In de werkzame stand is het harkwiel 2 in de rijrichting F ten
opzichte van de grond hellend en wel voor het zwaden minder fSan voor het

strooien. Daarbij komen de achterste, onderste, en direkt @p de grond ge-

“leger tandpunten €4 binnen hes: vertikale viak en het grondoppervliak O te

ligger..
Voor de strociwerkgac=heden zijn de tandendraagagmen 3> boven eern
hoek in de omlcoprichting U van he: harkwiel 2 verzwenikt, waardcor docr de

langsassen van de harktanddelen 56, 57 gaande vlakken voorijlingshoeken

8202352




n.,

-7~

u met de radiale vlakken door de draaiingsas 4 van het harkwiel 2 - - -
en de wortels W van de harktanddelen 56, 57 insluiten. Daarbij is de op- -
tredende voorijlingshoektﬁvvan het voorste harktanddeel 56 kleiner dan -
de overeenkomstlge hoek/u van het achterste harktanddeel 57.

Voor het zwaden zijn de tandendraagarmen 33 over de hoek <
ten opzichte van de omlooprichting U van het harkwiel 1 gezwenkt, waar- - - -
door door de langsaésen van de harktanddelen 56, 57 gaande vlakken een ~- - - -

naijlingshoek ) , Y met de radiale vlakken door de draaiingsas 4-van het

- harkwiél 1 en de'wortels W van de harktanddelen 56, 57 insluiten,"waarbiji“li-

10

15

20

25

[§]
n

de naijlingshoekX van het voorste harktanddeel 56 groter is dan de na-
ijlingshoek:f van het achterste harktanddeel 57. .-

Omdat deze hoekverschillen in bijzondere gevallen vende aard
van het materiaal tot vermindering van de:produktie, resp. onnauwkeurig .
werken kan leiden, is het mogelijk,het achterste harktanddeel 57 ﬁegen
de draairichting U van het harkdeel 1 zodanig te veranderxen, dat de voor-
ijlingshoek &'van het achterste harktanddeel 57 bij strooiwerkzaamheden
gelijk wordt aan de hoek 7)van het voorste harktanddeel 56.

Bij het zwaden wérdt de naijlingshoek‘f’van het achterste hark-

tanddeel 57 gelijk gemaakt aan de naijlingshoek:[ van het voorste hark-

'tanddeel 56. De voorste harktanaen 41, waarvan de delen 56 verder naar

buiten reiken, bewerken en leiden het geoogste materiaal verder weg dan

de harktanddelen 57 van de achterste harktanden 42, waardoor hetﬂte;ug—

vallen van het materiaal op reeds geharkte grond wordt. vermeden. De

navolgende harktanddelen 57 van de achterste harktanden 42 harken en’

bewerken het te oogsten materiaal tot op het grondoppervlak.

_ Bij het ondervinden van grondweerstanden of bij grotere weer-

stand van het te oogsten materiaal kunnen in het bijzonder:de achterste

harktanden 42 terugwijken en verwijderen zich daarbij van de grond, waar- - i

door zij los kunnen komen van de tegenhoudende weerstanden. , .
In de figuren 12-15 zijn schematisch op‘veISéhillenae.bedrijfs— 7

omstandigheden ingestelde hooimachines weergggevern. B
Bij de hooimachine volgens figuur 12 grijpen de harkarmen van de

beide hark-wielen in elkaar, zodat Ge door de tanden beschreven banen ei-

kaar sriiden. In de weergegeven opstelling ziin de door de tanden beschre-

ven banen door het rillizal stellen van de kharkarmen wergroots. ;ﬁhwee“'°~

geven opstelling is geschikt voor het zetten, waarbij doelmatig de tanden -

door ombuigen van de harkarmen in de omlooprichting een voorlecphoek kunnen
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- Bij de uitvoeringsvorm volgens figuur 13 zijn de door de tanden -

. beschreven banen door zwenken van de harkarmen tegen de omlooprichting

- --van de harkwielen in, verminderd. De weergegeven uitvoeringsvorm is -voor

5-_het produceren an een middenzwad geschikt, waarbij niet. weergegeven zwad- -

vormers aanwezig kunnen zijn. T et el

= . - -_. De door de tanden beschreven banen raken zich doelmatig -juist. - =i=:

-~ die van de tandstand volgens de uitvoeringsvorm volgens figuur 16 overeen.

- =10 De harkwielen draaien echter bij schuingestelde draagframes ‘in dezelfde

zin, zodat de machine als zijzwader werkt. Een zwadvormer is bovendien
in de schematisch weergegeven wijze aanwezig.
' Bij de uitvoeringsvorm volgens figuur 15 zijn twee tegengesteld
draaiende harkwielen van het type volgens figuur 13 op een gemeenschappe—
15 1ijk draagframe gelagerd, zodat bijv. twee middenzwaden gevormd kunnen
worden. '
Overeenkomstig het gewenste machinetype kunnen’ de hark;:men:ré-
diaal of voorijlend of naijlend'worden'ééricht; zodat de machines voor --
| het zetten of voor het vormen van een nazwad, een mi@denzwad of een zij-
20 zwad geschikt zijn. De machines kunnen met stijve'draagarmen:dan wel als
universeel machine met zwenkbare draagarmen gebouwd worden. Ook machines

met een waaier, bijv. in de vorm van een zwade met eeh waaier zijn moge-’

lijk.

25
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CONCLUSIES

.- door een- steunorgaan gesteunde as gelagerde en van een aandrijving vdor--.

.. -zien harkwiel, dat een aantal naar buiten wijzende tanddraagarmen heeft,

- die. elk-paarsgewijs aangebracht zijn, naar de gerichte harktanden draagt,

5 welke door de benen van schroefveren gevormd zijn, waarbij twee in tegen-—

-. gestelde zin gewonden schroefveren door een U-vormige lus met -elkaar vgr-i-'

bonden zijn, welke vast aan het harkwiel bevestigd is, met het kenmerk, -

dat tenminste de middendelen (61, 62) van de tanden (41, 42)-van elk -~ =-:-
tandenpaar (40)een in hoofdzaak vertikaal vlak omvatten;laatitenminste_i”ﬁ'

10 :nagenceg evenwijdig aan de nagenoeg tangentiaal op de draaicirkel aange~-
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brachte middenlijn (53') van de schroefveren (52, 53) verIoopt.—w»

2. Booimachine volgens conclusie 1, met het kenmerk, dat elke -7 - -

tand (41, 42) aansluitend aan zijn middendeel (61, 62) een naar buiten
wijzend en enigszins naar de grond hellend einddeel (56, 57) heeft.

3. Hooimachine volgens conclusies 1 of 2, met het kenmerk, dat
de punten (63, 64) van de tandeinddelen (56, 57) in het bereik van een
vertikaal vlak, -dat door de langsas (53') van de bijbehorende schroefve-
ren (52, 53) verloopt, eindigen. o

4. Hooimachine volgens ccnclusies 1-3, met het kenmerk, dat de- --

punt (64) van de langere harktand (42) in radiale richting van de hark- .
wielas (4) uit gezien voor het, door de langsas (53') van de schroef— -

veren (52, 53) verlopende vertikale vlak (V) eindigt.

5. Hooimachine volgens conclusies 1-4, met het kenmerk, datiten=

minste de punt (63) van de kortere harktand (41) in radiale richting van
de harkwielas uit gezien buiten het vertikale vlak (V) eindigt.
7 6. Hooimachine volgens conclusies 1-5, met.het kenmerk; dat een
. van_de beide tanden (41, 42) van elk tandenpaar '(40) korter is dan de
andere en in hoogterichting boven de andere op enige afstand daarvan
eindigt. 7 ' o
7. Hooimachine volgens conclusie 6, met het kenmerk,-ﬂat-dg
in de draairichting van het harkwiel voorste tand (41) korter is dan de
acnterste. )

8. Hooimachine volgens conclusies 1-3, met het kenmerk, dat bij
een cpstelling met tenminste twee dekwic.en tvenminste een harkwiel van
tandenparer .: vosrzien, wasybij de in dg.oreairichiing var hgk harxwiel
achterste tanden korter zijh. 7

9. Hooimachine volgens conclusies 1-8, met het kenmerk, dat de
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langsassen (53') van de schroefveren (52, 53) van elk tandempaar (40)
met de in het bereik van de op de draaicirkel getrokken raaklijn. een
hoek tot 45° insluiten. -

10. Hooimachine volgens een van de voorafgaande conclusies,

met het kenmerk, dat de langsassen (53') van naburige schroefveren’(sz,

- 53) van een tandenpaar (40) onderling een stompe hoek insluiten.

i - 11. Hooimachine volgens een van de conclusies 1-10, met het ken- .

{n?merk,'dat»de naar onderen in de richting van de harkwielas (4) en tan-

" gentiaal uit de schroefveren (52, 53) strokende benen (59, 60) van de

10

15

20

25

30

35

tanden (41, 42) met het vertikale vlak (V) een hoek insluiten, welke
groter dan 45° is, en dat op het schuin daarop verlopende deel het na-
genoeg vertikale middendeel (61, 62) van de tanden aansluit.

12. Hooimachine volgens condusies 1-11, met het kenmerk, dat
de van het middendeel (61) van de kortere tand (41) naar buiten gebogen
einddeel (56) langer is dan het van de voorste langere tanden (42)
naar buiten afgebogen einddeel (57).

13. Hooimachine volgens conclusies 1-12, met het kenmerk, dat
het einddeel (56, 57) van tenminéte een van de tanden (41, 42) van elk
tandenpaar (40) voor zetwerkzaamheden in de draairichting van het hark- -
wiel naar voren of voor zwaden naar achteren afgebogen is.

-14. Hooimachine volgens een van de conclusies 1-13, met het

" kenmerk, dat de in de draairichting van het harkwiel achterste hark-

tanden (42) van ondersteuningen (67, 68) voorzien zijn.
15. Hooimachine volgens een van de conclusies 1~-14, met he tken-
merk, dat de ondersteuninen (67, 68) aan de tanddragers bevestigd zijn.

16. Hooimachine volgens conclusies 1-15, met het kenmerk, dat.

.-de tanden (41 ~42) van elktandenpaar (40) van een kqppelende verbinding

zijn voorzien. I . » - Lol
17. Hooimachine volgens een van de gonclusies 1-16, met het
kenmerk, dat de windingen van de schroefveren (52, 53) van elk tandenpaar
(40). een buisstuk bevattern, waartegen de windingen bij een radiaal bin-
nenwaarts buiger van de tanden aanliggen en/of dat boven de windinge:

van de schroefveren (5. 53)-een deze steunende aanslagplaat (74') aan-

i8. Hooimachine volgens een van de voorafgaande conclusies, pet
het kenmerk, dat de vertikale, door de tandeinden (58, T57) gaande vi&¥ke-

van 8e beschrijvende lijnen gelijke voorijlings-, resp. naljlingshoeken

8202352




-11-

~bij het zwenken van de tanddragers in of tegen de draairichting in een
dienovereenkomstig scherpe hoek met elkaar insluiten.
19. Hooimachine, in het bijzonder volgens een van de conclusies

1-18, met het kenmerk, dat bij combinatiemachines voor het zetten en

-5 . voor het trekken van midden~, zij- of achterzwaden van tenminste twee
harkwielen voor het bevestigen van de tanden .(40) aan de wielasnaaf

.(26) om ten opzichte van de harkwielas (4) ongeveer evenwijdige assen .

- (36) . zwenkbaar geiagerde en in de werkstanden'arrétéerbare'draagarmen'

(33) aanwezig zijn, welke voor het stellen van de tandparen (40) in de

10 zetstand in de draairichting en voor het stellen van ﬁet.tandenpaar~(402ﬂmﬁﬂ-

in de zwadstand tegen de draairichting (U) van het harkwiel (1, 2] ver-
zwenkbaar zijn. ( ‘ .
20. Booimachine volgens conclusie 19, met het kemmerk, dat de
wielasnaaf (26) van stervormige uitsteeksels (48) of een buiten de
15 achterste einden van de draagarmen (33) uitstekende ring met een
aantal naast elkaar in omtreksrichting aangebrachte boiingen'voor het
vastpennen met de draagarmen (33) voorzien’ is',
21. 3001mach1ne volgens conclusies 19 of 20, met het’ kenmerk
dat slechts een draagarm (33) in verschillende hoekstanaen-met de wiel-
20 asnaaf (26) vastpenbaar en de andere draagarmen’ (33 tot 33 1 Baarmee .
op een ten opzichte van de wielasnaaf (4) concentrlsche cirkel door kop-
pelorganen (43, 44) .scharnierbaar met elkaar verbonden’ zijn.
| 22. Hooimachine volgens een van de_ conclusies’ 19-21,fme;‘hgt'
kenmerk, dat elke.draagarm (33) om een ten opzichte van de draaiingsas
25 nagenoeg evenwijdige zwenkaé (38) mé; een draagarmstuk (37irscharnierénd
verbonden is, dat via een op dezelfde radiale afs#ana van ée_gvgnv;j@ige o
zwenkas (38) van boringen voorziene Strip in verschillenaeihoékétanﬁgn"ﬂ ,;; N
_ten opzichte van de draagarm (33) yvastgepend kan worden.
23. Hooimachine volgens een van ge conclusies 19522,’mmt het )
30 kenmerk dat het de tandenparen (40) @ragende draagarmstuk {37] naar onden
ren, bij voorkeur schuin afgebogen is. )
24. Hooimachine volgens een van de conclusies 19-23, met het
kenmerk, dat de tandenparen aan de as (7%, 75') van een draaibare vee;'

bevestigd ziin.
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