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(57)  Die Erfindung betrifft eine Mischvorrichtung mit
einem Mischwerkzeug (25) zum Mischen von Mischgut
in einem Mischgutbehalter (1), und einem Stander (9),
mit dem ein Stellarm (11) verstellbar verbunden ist, der

das Mischwerkzeug (25) tragt und der zwischen einer
Arbeitsposition, in der das Mischwerkzeug (25) im Rihr-
behalter (1) angeordnet ist, und einer Enthahmeposition
verstellbar ist, in der das Mischwerkzeug (25) auRerhalb
des Mischgutbehalters (1) angeordnet ist.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Mischvorrichtung ge-
mafl dem Patentanspruch 1 sowie ein Mischwerkzeug
gemaf dem Patentanspruch 23.

[0002] Mischvorrichtungen zum Mischen von flie3fa-
higem oder zahflissigem Mischgut bzw. von pulver oder
granulatformigem Mischgut finden insbesondere in der
Bauindustrie Anwendung. Bei derartigen Mischvorrich-
tungen kann das Mischwerkzeug und/oder der Mischgut-
behalter angetrieben werden.

[0003] Vorrangige Kriterien bei der Verwendung einer
solchen Mischvorrichtung sind neben einer hohen Be-
triebssicherheit, eine einfache Bedienféahigkeit sowie ei-
ne homogene Durchmischung des Mischguts in einer
kurzen Betriebsdauer.

[0004] Die Aufgabe der Erfindung besteht darin, eine
Mischvorrichtung und ein Mischwerkzeug fur eine solche
Mischvorrichtung bereitzustellen, die bei einer einfachen
und betriebssicheren Handhabung eine homogene
Durchmischung des Mischguts in kurzer Betriebsdauer
erreicht.

[0005] Die Aufgabe ist durch die Merkmale des Paten-
tanspruchs 1 sowie des Patentanspruches 23 geldst.
Vorteilhafte Weiterbildungen der Erfindung sind in den
Unteranspriichen offenbart.

[0006] Gemafl dem Patentanspruch 1 weistdie Misch-
vorrichtung einen ortsfesten Stéander auf, mit dem ein
Stellarm verstellbar verbunden ist, der das Mischwerk-
zeug tragt. Der Stellarm ist zwischen einer Arbeitsposi-
tion, in der das Mischwerkzeug im Rihrbehéalter ange-
ordnetist, und einer Entnahmeposition verstellbar, in der
das Mischwerkzeug auf3erhalb des Mischgutbehalters
angeordnet ist. Das Mischwerkzeug wird daher mittels
des Stellarms in eine Entnahmeposition verstellt, sobald
der Mischvorgang beendet ist. In der Enthahmeposition
des Mischwerkzeugs kann der Mischgutbehélter einfach
und sicher von der Mischvorrichtung entfernt werden.
[0007] Ineiner Ausfihrungsform weist das Mischwerk-
zeug einen Seitenwand-Abstreifer auf, der entlang einer
Seitenwand des Mischgutbehdlters gefihrt ist und das
Mischgut von der Behélterseitenwand abstreift. Der Sei-
tenwand-Abstreifer kann an dem Stellarm ortsfest gehal-
tert sein und senkrecht in den Mischgutbehéalter ragen.
Fur eine Funktionsfahigkeit des Abstreifers ist eine Re-
lativbewegung zwischen dem Mischgutbehélter und dem
Abstreifer erforderlich. Dadurch kann das, aufgrund von
Zentrifugalkraften zur Behélterseitenwand verlagerte
Mischgut wieder in eine Mischzone in der Behaltermitte
zuriickgefuhrt werden.

[0008] Neben dem Seitenwand-Abstreifer kann die
Mischvorrichtung einen Boden-Abstreifer aufweisen, der
entlang des Behéalterbodens des Mischgutbehélters ge-
fuhrtist und Mischgut-Ablagerungen vom Behélterboden
abstreift und in die Mischzone anhebt.

[0009] Die Seitenwand- und/oder Bodenabstreifer
kénnen Leisten mit einer behalterseitigen Abstreifkante
und einer Abstromkante fiir das Mischgut sein. Dabei ist
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es besonders vorteilhaft, wenn der Seitenwand-Abstrei-
fer entgegen einer Anstromrichtung des Mischguts um
einen Anstellwinkel aus seiner vertikalen Lage gekippt
ist. Dadurch ist erreicht, dass das vom Seitenwand-Ab-
streifer abgestreifte Mischgut sich nicht frontseitig vor
dem Abstreifer aufstaut und Uber den Seitenrand des
Mischgutbehélters gedruckt wird. Vielmehr lenkt dieser
"schleppend" angeordnete Abstreifer das abgestreifte
Mischgut in einer Gegenrichtung zu einer Mischzone in
der Behaltermitte ab. Dies wird noch verstéarkt, wenn der
Seitenwand-Abstreifer mit seiner Abstromkante in der
Anstromrichtung geneigt ist.

[0010] Besonders bevorzugt ist es, wenn der Seiten-
wand-Abstreifer um einen Anstellwinkel von 5° bis 15°,
vorzugsweise von 12° aus seiner vertikalen Lage gekippt
ist. Damit ist einerseits der Anstellwinkel ausreichend
grof3, um zu verhindern, dass sich das vor dem Abstreifer
sammelnde Mischgut bis auf Hohe des Behalter-Seiten-
rands aufstaut. Andererseits ist gewabhrleistet, dass trotz
des grolReren Bauvolumens des gekippten Seitenwand-
Abstreifers die Anordnung weitere Rihrelemente nicht
beeintrachtigt wird.

[0011] Trotz der uUber den Anstellwinkel gekippten
schleppenden Anordnung des Abstreifers ist zu gewahr-
leisten, dass der Seitenwand-Abstreifer mit seiner Ab-
streifkante in Anlage oder nur geringfiigig von der Sei-
tenwand beabstandet ist. Hierzu kann der Seitenwand-
Abstreifer derart bogenférmig ausgebaucht sein, dass er
zumindest mit seiner Abstreifkante der Seitenwand des
Behalters folgt. In diesem Fall kann sich der gekippt an-
geordnete Abstreifer nach Art einer sehr steil verlaufen-
den Schraublinienkurve entlang der Seitenwand des Be-
hélters erstrecken.

[0012] Fertigungstechnisch bevorzugtistes, wenn der
Seitenwand-Abstreifer mit seinem bodenseitigen Ende
den Boden-Abstreifer tragt. Dabei ist es besonders vor-
teilhaft, wenn die beiden Abstreifer einstlickig und mate-
rialeinheitlich beispielsweise aus einer abgewinkelten
Metallleiste ausgebildet sind.

[0013] Daim Bereich der Behalterbodenmitte nahezu
keine Durchmischung stattfindet, kann das Mischwerk-
zeug zumindest einen spiralférmig gebogenen Boden-
flugel aufweisen. Dieser schiebt das Mischgut von der
Behalterbodenmitte in den Seitenbereich des Behalter-
bodens.

[0014] Fertigungstechnisch ist es dabei von Vorteil,
wenn der Bodenfliigel mit seinem auf3enseitigen Ende
denBoden-Abstreifer tragt. Fir den Fall, dass der Boden-
Abstreifer zusétzlich auch mit dem Seitenwand-Abstrei-
fer verbunden ist, kann sich dieser bodenseitig tiber den
Bodenfliigel abstutzen. Dadurch ist eine besonders sta-
bile Halterung der beiden Abstreifer erreicht.

[0015] In Hinblick auf die Mischgiite ist es von Vorteil,
wenn der Bodenfliigel und/oder der Boden-Abstreifer in
der Mischgut-Anstrémrichtung vor dem Seitenwand-Ab-
streifer angeordnet sind. Auf diese Weise wird vor den
beiden Abstreifern zunachst Mischgut mittels des Boden-
fligels in den Bodenrandbereich geschoben und dort zu-
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nachst vom Boden-Abstreifer und darauf folgend vom
Seitenwand-Abstreifer zur Mischzone abgelenkt.
[0016] Zur Steigerung der Mischgite kann das Rihr-
werkzeug zumindest ein Rihrblatt aufweisen. Dabei ist
es von Vorteil, wenn das Ruhrblatt in der Mischgut-An-
stromrichtung hinter dem Seitenwand-Abstreifer ange-
ordnet ist, der randseitig angelagertes Mischgut zur
Mischzone in der Behéltermitte ablenkt. Das Ruhrblatt
kannvorteilig eine scharfkantige flachige Platte sein. Von
Vorteil ist es dabei, wenn das Mischwerkzeug zwei Rihr-
blatter aufweist, die in Umfangsrichtung tber einen Win-
kel beabstandet sowie in unterschiedlichen Héhenposi-
tionen angeordnet sein kdnnen. Die beiden Ruhrblatter
kdnnen dabei mit ihren Anstromflachen unterschiedlich
ausgerichtet sein.

[0017] Fir eine einfache Montage bzw. Demontage
des Mischwerkzeugs vom Stellarm kann das Mischwerk-
zeug eine zentrale Tragersaule aufweisen, die Rihrele-
mente, etwa die Abstreifer oder die Ruhrblatter tragt. Auf
diese Weise ist lediglich die Tragersaule mit dem Stel-
larm zu verbinden, wahrend sich die damit von der Tré-
gerséaule getragenen Rihrelemente bereits in lagerichti-
ger Anordnung befinden. Die zentrale Trégersaule des
Mischwerkzeugs kann dabei koaxial mit einer Rotations-
achse des Ruhrbehélters angeordnet sein.

[0018] Fir eine lagerichtige Anordnung des Seiten-
wand-Abstreifers an der Behéalterseitenwand kann dieser
Uber einen Tragsteg mit der Tragersdule verbunden sein.
Damit die Behdlterseitenwand uber ihre gesamte Hohe
in Anlage mit dem Abstreifer ist, kann der Tragsteg mit
einem aus dem Rihrbehélter herausragenden obersei-
tigen Ende des Seitenwand-Abstreifers verbunden sein.
[0019] Wie oben erwahnt, kann der Seitenwand-Ab-
streifer mit seinem oberen Ende mit dem Tragsteg der
Tragersaule verbunden sein. Zusétzlich kann der Seiten-
wand-Abstreifer mit seinem unteren Ende tber den Bo-
den-Abstreifer und den Bodenfliigel ebenfalls mit der
Tragersaule verbunden sein. Dadurch entsteht ein be-
sonders stabiler, geschlossener Rahmen, der entlang
der gesamten Boden- und Seitenwandflache des Behal-
ters geflhrt ist. Dieser Rahmen grenzt beim Mischvor-
gang eine Ringzone ein, in welche die Abstreifer das
Mischgut ablenken. Indiese Ringzone ragtdas Rihrblatt,
das eine Scherkraft auf das Mischgut austibt, um Misch-
gut-Klumpen auseinander zu brechen.

[0020] Die oben beschriebene Tragersaule des
Mischwerkzeugs kann an dem Stellarm der Mischvor-
richtung befestigt werden. In diesem Fall ragt das
Mischwerkzeug ohne Antrieb stationar in den Mischgut-
behélter. Der Mischgutbehalter ist auf einem, mittels ei-
nes Antriebsmotors angetriebenen Rihrkorb der Misch-
vorrichtung abgestellt und wird dadurch beim Mischvor-
gang gedreht.

[0021] Alternativ oder zusatzlich kann das Mischwerk-
zeug, gegebenenfalls Uber seine zentrale Tragersaule,
mit einer Antriebswelle eines zusatzlichen Antriebsmo-
tors gekoppelt werden, der das Mischwerkzeug antreibt.
[0022] Damit der Stellarm mit seinem Mischwerkzeug
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in einfacher Weise von der Arbeitsposition in seine Ent-
nahmeposition verstellbar ist, kann der Stellarm als ein
Schwenkarm in Schwenkverbindung mit dem Stander
sein.

[0023] Dabeiistesfir eine betriebssichere Bedienung
des Schwenkarms von Vorteil, wenn die Mischvorrich-
tung ein Rastmittel aufweist, das den Schwenkarm in sei-
ner Entnahmeposition verriegelt. Auf diese Weise kann
der Schwenkarm trotz Schwerkraftwirkung sicher in sei-
ner Entnahmeposition positioniert werden.

[0024] Das Rastmittel kann dabei einen Rastbolzen
aufweisen, der in der Entnahmeposition des Stellarms
eine zugeordnete Rastkante hintergreift. Durch das Hin-
tergreifen der Rastkante blockiert der Rastbolzen eine
Bewegung des Schwenkarms aus seiner Entnahmepo-
sition zurlick in die Arbeitsposition.

[0025] Beieinem Schwenken des Stellarms von seiner
Arbeitsposition in seine Entnahmeposition muss daher
der Rastbolzen zunéchst die Rastkante Uberwinden, um
anschlieend die Rastkante zu hintergreifen. Der Rast-
kante kann eine rampenférmige Anschlagflanke zuge-
ordnetsein. Beim Hochschwenken des Stellarms schlagt
der Rastbolzen gegen die Anschlagflanke, die den Rast-
bolzen zur Uberwindung der Rastkante aus seiner Ru-
helage drtickt.

[0026] Der Rastbolzen wird - nachdem er die Rastkan-
te iberwunden hat - mittels Rastfedern in Richtung seiner
Ruhelage zuriickgezogen, um die Rastkante sicher zu
hintergreifen. Vorteilhaft kann daher der Rastbolzen
selbsttéatig seine Ruhelage verlassen bzw. wieder in sei-
ne Ruhelage selbsttatig zuriickgefuhrt werden, ohne
dass der Rastbolzen manuell in einen Entriegelungs-
oder Verriegelungszustand zu verstellen.

[0027] Gemalf einer Ausfihrungsform ist der Rastbol-
zen am Schwenkarm und die zugeordnete Rastkante am
Stander vorgesehen. Dadurch kann stéanderseitig Mon-
tagevolumen eingespart werden.

[0028] Bevorzugt ist der Rastkante eine Sperrflanke
zugeordnet. Nachdem der Rastbolzen bei einer entspre-
chenden Schwenkbewegung des Schwenkarms die
Rastkante hintergreift, blockiert die Rastkante mit ihrer
Sperrflanke eine Schwenkbewegung des Schwenkarms
zuriick in seine Entnahmeposition. Die Rastkante mit ih-
rer Sperrflanke und/oder ihrer Anschlagflanke kann ober-
seitig im Bereich einer Schwenkachse auf dem Stander
angeordnet sein. Dabei hangt es von der Steigung der
Sperrflanke der Rastkante ab, ob die Rastverbindung
zwischen dem Rastbolzen und der Rastkante selbsttatig,
d.h. alleine durch eine ruckartige Schwenkbewegung
des Schwenkarms, aus seiner Entnahmeposition l6sbar
ist.

[0029] Bevorzugt ist die Rastkante eine Seitenkante
einer Ausnehmung des Standers. In diese Ausnehmung
rastet der Rastbolzen nach Uberwindung der Rastkante
ein.

[0030] Zur Begrenzung einer Schwenkbewegung des
Schwenkarms kann die Mischvorrichtung zwei entspre-
chende Schwenkanschlage aufweisen, die am Stander
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vorgesehen sind und zwischen denen der Schwenkarm
schwenkbar ist. Einer der Schwenkanschlage kann die
oben genannte Ausnehmung des Standers fir den Rast-
bolzen sein. Der andere Schwenkanschlag kann dem-
gegenuber eine standerseitige Anschlagkante sein, auf
die sich der Schwenkarm in seiner Arbeitsposition ab-
stutzt.

[0031] Zur Uberwindung der rampenférmigen An-
schlagflanke ist es von Vorteil, wenn der Rastbolzen in
einem Langloch verschiebbar gefihrt ist. So kann etwa
bei einer hohlprofilférmigen Ausbildung des Schwenk-
arms der Rastbolzen beidseitig in Querrichtung aus ent-
sprechenden Langléchern des Schwenkarms ragen und
mit seinen Bolzenenden jeweils entsprechende Rastkan-
ten des Stéanders hintergreifen.

[0032] Fireinen zuverlassigen Rastvorgang ist es da-
bei von Vorteil, wenn jedem der Bolzenenden des Rast-
bolzens jeweils eine Rastfeder zugeordnet ist, die den
Rastbolzen in seine Ruhelage drickt.

[0033] Zur Einstellung der Rastfederkraft sind die
Rastfedem zwischen dem Rastbolzen und einem Quer-
balken eingespannt, dessen Héhenposition mittels einer
Stellschraube einstellbar ist.

[0034] Bevorzugtistder Schwenkarm als ein Hohlpro-
filteil ausgebildet, das ein Gehause fiir den vorbeschrie-
benen Rastmechanismus, etwa dem Rastbolzen mit zu-
geordneten Rastfedern, bildet. In gleicher Weise kann
auch der Stéander ein Hohlprofilteil sein. Hierbei ist ein
U-profilférmiger Querschnitt fir einen stabilen Aufbau
der Mischvorrichtung von Vorteil. Zusatzlich kann ein U-
profilférmiges Hohlprofil des Standers einen Montage-
raum begrenzen, in dem Funktionselemente der Misch-
vorrichtung geschiitzt vor Verunreinigungen angeordnet
sind. Der U-profilférmige Sténder kann dabei bevorzugt
mit seiner offenen Seite vom Mischwerkzeug abgewandt
sein.

[0035] Fir eine VergroRerung des oben genannten
Montageraums ist es von Vorteil, wenn im Bereich der
Funktionselemente der Mischvorrichtung die Wandhdhe
der Seitenwande des U-profilférmigen Stéanders erhdht
ist. Auf diese Weise kdnnen die Funktionselemente, etwa
ein Handgriff zum Transport der Mischvorrichtung oder
ein Schaltkasten mit Bedienelementen, geschitzt in der
Mischvorrichtung angeordnet werden. Die Funkiionsele-
mente sind fiir eine bequeme Betatigung am oberen En-
de des Sténders angeordnet. In diesem Fall ist es von
Vorteil, wenn die Seitenwénde an ihren Randern bogen-
formig nach oben gezogen sind, so dass die Wandhdhe
der Seitenwande am oberen Ende des Sténders gestei-
gertist.

[0036] Derart gestaltete Seitenwande des Standers
sind daher einem Kreisflachensektor nachgebildet, des-
sen Kreissektorbogen der bereits erwéhnten Anschlag-
flanke entspricht.

[0037] Die Mischvorrichtung kann neben dem Stander
und dem Stellarm ein Basisgehause aufweisen, auf des-
sen Oberseite der Mischgutbehélter abstellbar ist. Am
Basisgehause kann zusatzlich der Stander befestigt
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sein, wodurch die Mischvorrichtung insgesamt kompakt
gestaltet ist. Fir den Fall, dass der Mischgutbehalter
beim Mischvorgang drehbetatigt wird, kann oberseitig
am Basisgeh&ause ein Rihrkorb angeordnet sein, in dem
der Mischgutbehalter einsetzbar ist. Der Rihrkorb kann
Uber einen im Basisgehause angeordneten Antriebsmo-
tor angetrieben werden.

[0038] Fur einen einfachen Transport der Mischvor-
richtung ist es dabei von Vorteil, wenn das Basisgeh&duse
frontseitig Uber Stutzrader abgestiitzt ist. Rickseitig
kann auf zusatzliche Stutzful3e verzichtet werden, wenn
sich das Basisgehéause Uber den Stander, etwa in einer
Dreipunktlagerung, abstltzt. Fur den Transport der
Mischvorrichtung istdabeifir einen méglichstlangen He-
belarm gegenuber dem Mischgutbehélter es glinstig,
wenn der Handgriff der Mischvorrichtung im oberen End-
bereich des Stéanders angeordnetist. Fir einen Transport
ist somit die Mischvorrichtung mittels des Handgriffs ge-
ringflgig um die Stitzrader zu kippen, um den Stander
vom Boden abzuheben.

[0039] Bevorzugt kann der Ruhrkorb Mitnehmer auf-
weisen, die beim Einsetzen des Mischgutbehéltersin den
Ruhrkorb in Formschlussverbindung mit dem Mischgut-
behélter bringbar sind. Insbesondere bei einem ortsfest
gehalterten Mischwerkzeug wiirde ndmlich sonst die Ge-
fahr bestehen, dass trotz des drehenden Rihrkorbs die
Drehbewegung nicht oder nur teilweise auf den Misch-
gutbehalter Gibertragen wird. Dies gilt insbesondere etwa
bei z&hflissigem Mischgut.

[0040] Die Mitnehmerkénnen als rippenférmige Form-
schlusselemente innenrandseitig am Ruhrkorb ange-
formt sein. Als Gegenanschlage kann der Behélter rand-
seitige Bodenrippen aufweisen. Beim Einsetzen in den
Rihrkorb wird der Behéalter mit seinem Bodenrand auf
die Ruhrkorb-Mithehmer abgestellt. Beim folgenden
Mischvorgang kann sich dann der Riihrkorb nur solange
gegenuber dem Behélter drehen, bis die Behalter-Rip-
pen gegen die randseitigen Ruhrkorb-Mitnehmer schla-
gen. Die Formschlussverbindung zwischen dem Behél-
ter und dem Ruhrkorb erfolgt daher selbsttatig, ohne
dass ein lagerichtiges Einsetzen des Behalters in den
Ruhrkorb notwendig waére. Im Unterschied zu einer
Klemmverbindung oder einer Reibschlussverbindung ist
aulRerdem gewabhrleistet, dass das Einsetzen in und die
Herausnahme des Behélters aus dem Ruhrkorb nicht be-
eintrachtigt wird.

[0041] Nachfolgend sind zwei Ausfihrungsbeispiele
der Erfindung anhand der beigefligten Figuren beschrie-
ben.

[0042] Es zeigen:

Fig. 1 in einer perspektivischen Ansicht eine
Mischvorrichtung gemal dem ersten
Ausflihrungsbeispiel;

Fig. 2und 3  die Mischvorrichtung jeweils in Seitenan-

sicht;
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Fig. 4 in einer vergréRerten perspektivischen
Ansicht die Einzelheit X aus der Fig. 1;

Fig. 5 in vergroRerter perspektivischer Teilan-
sicht die Mischvorrichtung in ihrer Ar-
beitsposition und in ihrer Entnahmeposi-
tion;

Fig. 6 in einer perspektivischen Ansicht das
Mischwerkzeug der Mischvorrichtung;

Fig. 7 das Mischwerkzeugin der Seitenansicht;
und

Fig. 8 in einer vergroRerten Teilansicht die
Mischvorrichtung gemafR dem zweiten
Ausfiihrungsbeispiel; und

Fig. 9 in einer perspektivischen Ansicht von un-
ten den Mischgutbehélter.

[0043] In der Fig. 1 ist gemaR dem ersten Ausfih-

rungsbeispiel eine Mischvorrichtung mit einem gestri-
chelt angedeuteten Mischgutbehélter 1 gezeigt, der in
einen Rihrkorb 3 eingesetzt ist.

[0044] Der Rihrkorb 3 ist auf einer Oberseite eines
Basisgehauses 5 drehbar gelagert und tber eine nicht
gezeigte Antriebswelle in Verbindung mit einem im Ba-
sisgehduse 5 angeordneten Antriebsmotor. An seiner
vorderen Stirnseite ist die Mischvorrichtung mitihrem Ba-
sisgehduse 5 beidseitig auf Stitzrader 7 abgestiitzt. An
seiner Rickseite ist das Basisgehause 5 mit einem ver-
tikal angeordneten Sténder 9 verbunden. Der Stander 9
ist an seinem oberen Ende Uiber eine Schwenkachse S
mit einem Schwenkarm 11 in Schwenkverbindung. Das
untere Ende des Sténders 9 Uberragt den Gehausebo-
den des Basisgehauses 5, so dass es als ein Stutzful
zusammen mit den beiden frontseitigen Stitzradern 7
eine Dreipunktlagerung fir die Mischvorrichtung bildet.
[0045] Sowohl der Stéander 9 als auch der Schwenk-
arm 11 sind Hohlprofilteile aus Stahl mit einem U-férmi-
gen Querschnitt. Dabei bildet der Stdnder 9 gemaf der
Fig. 1 mit seinen beiden langsverlaufenden Seitenwan-
den 13 einen rinnenférmigen Montageraum 15. Dieser
ist auf der vom Mischgutbehélter 1 abgewandten Seite
offen gestaltet. Wie aus den Fig. 1 bis 3 hervorgeht, sind
die Seitenwande 13 des Standers 9 an ihren Randern
bogenférmig nach oben gezogen. Dadurch ist erreicht,
dass in etwa auf Hohe der Schwenkachse S die Wand-
héhe der Seitenwande 13 gesteigert ist. Die Wandhdhe
der beiden Seitenwande 13 des Standers 9 nimmt daher
zum oberen Ende hin in einem bogenférmigen Verlauf
stetig zu, so dass entsprechend der Montageraum 15 fiir
die Funktionselemente der Mischvorrichtung im Bereich
der Schwenkachse S vergrofRert ist. Die Funktionsele-
mente bestehen insbesondere aus einem Handgriff 17,
der an einem Querbalken 19 befestigt ist, und aus einem
Schaltkasten 21 mit Bedienelementen fur den Antriebs-
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motor.

[0046] Zwischen den beiden Seitenwénden 13 des
Standers 9 ist der Schwenkarm 11 tiber Schwenkzapfen
23 drehbar gelagert und zwischen einer in der Fig. 2 ge-
zeigten horizontalen Arbeitsposition und einer in der Fig.
3 gezeigten, nahezu vertikalen Enthahmeposition ver-
stellbar. Der Schwenkarm 11 weist ebenfalls ein nach
unten offenes U-Profil auf und ist in der Seitenansicht
geman der Fig. 2 in etwa L-formig mit zwei Schenkeln
ausgebildet, von denen einer mittels der Schwenkzapfen
23 am Stander 9 angelenkt ist und der andere als Ma-
schinenarm das Mischwerkzeug 25 trégt. An seinem frei-
en Ende weist der Schwenkarm 11 einen Doppelgriff 27
auf, mit dem er aus seiner in der Fig. 2 gezeigten Arbeits-
position in die Entnahmeposition gemal der Fig. 3
schwenkbar ist.

[0047] Damitder Schwenkarm 11 in seiner in der Fig.
3 gezeigten Entnahmeposition gesichert ist, weist die
Mischvorrichtung ein Rastmittel auf, das den Schwenk-
arm 11 in seiner Entnahmeposition verriegelt. Hierzu ist
gemal der Einzelheit X aus der Fig. 4 ein sich in Richtung
der Schwenkachse S erstreckender Rastbolzen 29 in
zweigegeniberliegenden Langléchern 31 des Schwenk-
arms 11 verschiebbar gefuhrt. Der Rastbolzen 29 ist mit-
tels zweier Rastfedern 33 in seine in der Fig. 4 gezeigte
Ruhelage gegen eine Seite des jeweiligen Langloches
31 gedriickt.

[0048] Die beiden Rastfedern 33 sind gemaf der Fig.
4 Schraubenfedern, die zwischen dem Rastbolzen 29
und einem Spannwinkel 35 gespannt sind. Zur Einstel-
lung einer Rastfederkraft kann der Spannwinkel 35 in
seiner Hohenposition mittels einer Spannschraube 37
variiert werden.

[0049] Ein Schwenkvorgang des Schwenkhebels 11
aus seiner horizontalen Arbeitsposition in die vertikale
Entnahmeposition ist anhand der Fig. 5 erlautert. Dem-
zufolge ist der Schwenkarm 11 mit durchgezogenen Li-
nien in der horizontalen Arbeitsposition gezeigt, in der er
auf einer Anschlagkante 39 des Sténders 9 ruht. Beim
Hochklappen des Schwenkarms 11 kommt der Rastbol-
zen 29 kurz vor dem Erreichen der Entnahmeposition mit
bogenférmigen Anschlagflanken 41 des Standers 9 in
Anlage. In jeder dieser Anschlagflanken 41 ist gemaf
der Fig. 5 jeweils eine Ausnehmung 43 eingearbeitet, in
der der Rastbolzen 29 in der gestrichelt dargestellten
Entnahmeposition eingerastet ist. Eine dem Schwenk-
arm 11 zugewandte Seitenkante 45 der Ausnehmung 43
dient dabei als eine Rastkante, die der Rastbolzen 29 in
der Entnahmeposition des Schwenkarms 11 hintergreift.
[0050] Zur Uberwindung dieser Rastkante 45 sind die
oberseitigen Anschlagflanken 41 bogenfdérmig ausgebil-
det. Der Rastbolzen 29 wird daher kurz vor Erreichen der
Entnahmeposition mittels der Anschlagflanken 41 aus
seiner Ruhelage gedriickt. Dadurch Uberwindet dieser
die Rastkante 45 und rastet in die Ausnehmung 43 ein.
[0051] Im eingerasteten Zustand wirkt eine, der
Schwenkachse S zugewandte Seitenwand 47 der Aus-
nehmung 43 als eine Sperrflanke. Die Sperrflanke 47 der



9 EP 1 829 606 Al 10

Ausnehmung 43 halt den Rastbolzen 29 sicher in der
Ausnehmung 43.

[0052] Um die in der Fig. 5 gestrichelt dargestellte
Rastverbindung zwischen dem Rastbolzen 29 und der
Ausnehmung 43 zu I6sen, reicht eine ruckartige
Schwenkbetatigung des Schwenkarms 11 aus. Bei einer
solchen Schwenkbewegung driickt die Sperrflanke 47
den Rastbolzen 29 entgegen der Rastfederkraft, wo-
durch dieser die Rastkante 45 selbsttatig Uberwinden
kann und der Schwenkarm 11 in seine horizontale Ar-
beitsposition schwenkbar ist. Eine zuséatzliche manuelle
Betatigung des Rastbolzens 29 fur seine Entriegelung
ist daher nicht erforderlich.

[0053] Beim Hochschwenken des Schwenkarms 11
schlagt der Rastbolzen 29 als ein verschleil3gefahrdetes
Bauteil beim Schwenken in die Enthahmeposition zu-
nachst gegen die Anschlagflanken 41. AnschlieRend
gleitet er entlang der Anschlagflanken 41 in die Ausneh-
mungen 43. Als Material fir den Rastbolzen 29 ist daher
Messing, insbesondere kalt verfestigtes Messing ge-
wahlt, das gegenuber der Anschlagflanke 41 des aus
Stahl gefertigten Stéanders 9 verschleil3arm gleiten kann.
[0054] Nachfolgend ist das am Schwenkarm 11 befe-
stigte Mischwerkzeug 25 anhand der Fig. 6 bis 8 be-
schrieben. GemaR der Fig. 6 weist das Mischwerkzeug
27 eine zentrale Tragersaule 51 mit einer Montageplatte
52 zur Befestigung am Schwenkarm 11 auf. Die Trager-
saule 51 tragt mittels eines Verbindungssteges 53 einen
Seitenwand-Abstreifer 55. Der Seitenwand-Abstreifer 55
ist eine Metallleiste, die entlang einer Seitenwand des
Mischgutbehdlters 1 gefiihrtist und das Mischgut mit sei-
ner Abstreifkante 57 von der Behélterseitenwand ab-
streift. Wie aus der Fig. 7 hervorgeht, ist der Seitenwand-
Abstreifer 55 Uiber einen Anstellwinkel a von ca. 12° aus
seiner vertikalen Lage entgegen einer in der Fig. 6 ge-
zeigten Anstromrichtung | des Mischguts gekippt. Diese
"schleppende"” Anordnung des Abstreifers 55 verhindert,
dass vor dem Seitenwand-Abstreifer 55 aufgestautes
Mischgut in Richtung des Behalterrandes nach oben ge-
druckt wird und aus dem Behélter 1 fallt.

[0055] Trotz der oben erwéhnten "schleppenden” An-
ordnung des Abstreifers 55 ist sicherzustellen, dass die
Abstreifkante 57 in Anlage mit der Behalterseitenwand
bleibt. Erfindungsgemaf erstreckt sich daher die Ab-
streifkante 57 nicht linear, sondern ist diese bogenférmig
ausgebaucht entlang der Seitenwand.

[0056] Der in den Figuren angedeutete Behalter 1 ist
im wesentlichen zylindrisch mit einer sich leicht radial
nach auf’en geneigten Seitenwand ausgebildet. Ent-
sprechend folgt die Abstreifkante 57 des Abstreifers 55
in einer Schraubenlinienkurve der Seitenwand des Be-
hélters 1, deren Kurvenradius zum Behélterrand zu-
nimmt.

[0057] Zugleich ist der Seitenwand-Abstreifer 55 mit
seiner Abstrémkante 58 um einen Neigungswinkel in der
Anstromrichtung | geneigt. Dadurch ist gewahrleistet,
dass das abgestreifte Mischgut tiber eine Abstromkante
58 des Seitenwand-Abstreifers 55 in die Behéltermitte

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

flieRen kann.

[0058] Derleistenférmige Seitenwand-Abstreifer 55 ist
Uber einen weiteren Verbindungssteg 61 mit einem Bo-
denabstreifer 63 in Verbindung. Der Bodenabstreifer 63
ist wie der Seitenwand-Abstreifer 55 in der Abstromrich-
tung | geneigt und am Behalterboden entlanggefiihrt. Der
Bodenabstreifer 63 hebt dadurch Ablagerungen des
Mischguts vom Boden zur Behaltermitte.

[0059] Wie aus der Fig. 6 weiter hervorgeht, sind am
bodenseitigen Ende der Tragersaule 51 spiralférmig ge-
bogene Bodenfliigel 65 angeschweil3t. Die Bodenfliigel
65 werden am Behélterboden entlanggefiihrt und drik-
ken das Mischgut von der Bodenmitte, in der kein Misch-
vorgang stattfinden kann, in den Bodenrandbereich. Im
Bodenrandbereich wird dann das Mischgut vom Boden-
Abstreifer 63 in Richtung einer ringférmigen Mischzone
in der Behaltermitte angehoben.

[0060] Indiese Mischzone ragen zusétzlich zwei Rihr-
blatter 67, 69, die Uber Rihrarme 68 an der zentralen
Tragersaule 51 befestigt sind. Jedes der Ruhrblatter 67,
69 ist als eine scharfkantige dreieckférmige Platte aus-
gebildet, mittels der das Mischgut mit Scherkraften be-
ansprucht wird, um Mischgutklumpen aufzubrechen. Die
beiden Ruhrblatter 67 sind dabei in unterschiedlichen
Hohenpositionen angeordnet sowie mit ihnren Anstrém-
flachen in unterschiedlichen Richtungen ausgerichtet.
[0061] Gemal der Fig. 6 bildet die Tragersaule 51 zu-
sammen mit dem Verbindungssteg 53, dem schleppend
angeordneten Abstreifer 55, dem Bodenabstreifer 63
und dem Bodenfligel 65 einen geschlossenen Rahmen.
Dieser grenzt beim Mischvorgang eine Ringzone ein, in
die die beiden Abstreifer 55 und 63 Mischgut ablenken.
Der Rahmen fuihrt daher das an der Behélterseitenwand
bzw. am Behalterboden gelagerte Mischgut zurtick in die
Ringzone in der Mitte des Behélters 1, in der die beiden
Ruhrblatter 67, 69 das Mischgut durchmischen.

[0062] In der Fig. 8 ist in einer perspektivischen Teil-
ansicht von oben eine Mischvorrichtung gemafl dem
zweiten Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung beschrieben.
In der Fig. 8 ist die Mischvorrichtung in ihrer Entnahme-
position dargestellt. Im Unterschied zum ersten Ausfiih-
rungsbeispielist hier das Mischwerkzeug 25 mittels eines
zusétzlichen Antriebsmotors 69 angetrieben. Der An-
triebsmotor 69 ist zusammen mit einem Behélterdeckel
71 sowie dem Seitenwand-Abstreifer 55 am Schwenk-
arm 11 der Mischvorrichtung montiert. Weiterhin ist in
der Fig. 8 der Rihrkorb 3 erkennbar, in den der Misch-
gutbehalter 1 einsetzbar ist und der mittels eines nicht
dargestellten Antriebsmotors im Basisgehduse 5 ange-
trieben wird.

[0063] Zum Start des Mischvorgangs ist ein Haupt-
schalter des Schaltkastens 21 zu drticken. Fur den Fall,
dass sich beim Dricken des Hauptschalters der
Schwenkarm 11 noch in seiner Entnahmeposition befin-
det, wird lediglich der Riihrkorb 3 angetrieben, wahrend
der Antriebsmotor 69 des Mischwerkzeugs 27 weiterhin
ausgeschaltet bleibt. Aus Sicherheitsgrunden wird erst
bei einem Schwenkwinkel von ca. 20° vor seiner hori-
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zontalen Arbeitsposition der Antriebsmotor 69 des
Mischwerkzeugs zugeschaltet. Dadurch wird der
Schwenkarm 11 unterstitzt durch die Drehbewegung
des Mischwerkzeugs 25 in seine endgliltige horizontale
Arbeitsposition gefiihrt.

[0064] Wird wéhrend des Mischvorgangs der
Schwenkarm 11 aus seiner horizontalen Arbeitsposition
hochgeklappt, so schaltet sich der Antriebsmotor 69 des
Mischwerkzeugs 25 ebenfalls wieder bei dem oben er-
wahnten Schwenkwinkel von 20° selbsttatig ab.

[0065] Wie aus den Fig. 2 und 3 weiter hervorgeht, ist
der Rihrkorb 3 innenrandseitig mit rippenférmigen Mit-
nehmern 73 versehen, auf deren Oberkanten der in der
Fig. 9 gezeigte Mischgutbehélter 1 mit seinem Boden-
rand 75 abstellbar ist. An dem Bodenrand 75 des Misch-
gutbehalters 1 sind rippenférmige Formschlusselemente
77 angeformt.

[0066] Beim Einsetzen in den Ruhrkorb 3 wird zu-
nachst der Mischgutbehalter 1 mit seinem Bodenrand 75
auf die Oberkanten der ruhrkorbseitigen Mitnehmer 73
abgestellt. Eine Drehbewegung des Riihrkorbs 3 gegen-
Uber dem Mischgutbehélter 1 ist dabei nur begrenzt még-
lich bis die Formschlusselemente 77 des Behélters 1 ge-
gen die Mitnehmer 73 des Ruhrkorbs 3 schlagen.

Patentanspriiche

1. Mischvorrichtung mit einem Mischwerkzeug (25)
zum Mischen von Mischgut in einem Mischgutbehél-
ter (1), und einem Stander (9), mit dem ein Stellarm
(12) verstellbar verbunden ist, der das Mischwerk-
zeug (25) tragt und der zwischen einer Arbeitsposi-
tion, in der das Mischwerkzeug (25) im Mischgutbe-
hélter (1) angeordnet ist, und einer Entnahmeposi-
tion verstellbar ist, in der das Mischwerkzeug (25)
aulRerhalb des Mischgutbehalters (25) angeordnet
ist.

2. Mischvorrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, dass das Mischwerkzeug (25) einen
Seitenwand-Abstreifer (55), der entlang einer Sei-
tenwand des Mischgutbehalters (1) gefiihrt ist und
das Mischgut von der Behalterseitenwand abstreift,
und/oder einen Boden-Abstreifer (63) aufweist, der
entlang des Behalterbodens des Mischgutbehélters
(1) gefiihrt ist und das Mischgut vom Behélterboden
anhebt, wobei der Seitenwand-Abstreifer (55) und/
oder der Boden-Abstreifer (63) vorzugsweise Lei-
sten mit einer behalterseitigen Abstreifkante (57)
und einer gegeniiberliegenden Abstromkante (58)
fur das Mischgut sind.

3. Mischvorrichtung nach Anspruch 2, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der Seitenwand-Abstreifer
(55) entgegen einer Anstromrichtung (I) um einen
Anstellwinkel (a) aus seiner vertikalen Lage gekippt
ist, um das Mischgut zur Behéltermitte abzulenken,
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welcher Anstellwinkel (o) insbesondere zwischen 5°
- 15° liegt und vorzugsweise 12° ist.

Mischvorrichtung nach Anspruch 3, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der gekippte Seitenwand-Ab-
streifer (55), der Seitenwand des Behalters (1) fol-
gend, bogenférmig ausgebaucht ist.

Mischvorrichtung nach einem der Anspriiche 2 bis
4, dadurch gekennzeichnet, dass der Seiten-
wand-Abstreifer (55) mit seinem bodenseitigen En-
de den Boden-Abstreifer (63) tragt, und insbeson-
dere der Seitenwand-Abstreifer (55) und Boden-Ab-
streifer (63) einstlickig und materialeinheitlich sind,
wobei der Seitenwand-Abstreifer (55) und/oder der
Bodenabstreifer (63) vorzugsweise mit ihrer Ab-
stromkante (58) in der Anstromrichtung (I) geneigt
sind.

Mischvorrichtung nach einem der vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass das
Mischwerkzeug (25) zumindest einen spiralférmig
gebogenen Bodenfligel (65) aufweist, der das
Mischgut von der Behélterbodenmitte in den Seiten-
bereich des Behalterbodens schiebt, und/oder der
Bodenfligel (65) mit seinem aul3enseitigen Ende mit
dem Boden-Abstreifer (63) in Verbindung ist, und
vorzugsweise der Bodenfliigel (65) und/oder der Bo-
den-Abstreifer (63) in der Anstromrichtung (I) des
Mischguts vor dem Seitenwand-Abstreifer (55) an-
geordnet sind.

Mischvorrichtung nach einem der Anspriiche 2 bis
6, dadurch gekennzeichnet, dass der Boden-Ab-
streifer (63) und der Seitenwand-Abstreifer (55) aus
einer abgewinkelten Metallleiste ausgebildet sind.

Mischvorrichtung nach einem der Anspriiche 2 bis
7,dadurch gekennzeichnet, dass das Mischwerk-
zeug (25) mit zumindest einem Ruhrblatt (67) aus-
gebildet ist, das in die Behéltermitte ragt, und vor-
zugsweise das Rihrblatt (67) eine dreieckformige
Platte ist, wobei insbesondere das Mischwerkzeug
(25) ein erstes Ruhrblatt (67) und ein zweites Rihr-
blatt (69) aufweist, die in Umfangsrichtung tber ei-
nen Winkel beabstandet und in unterschiedlichen
Hohenpositionen angeordnet sind, und/oder die bei-
den Ruhrblatter (67, 69) mit ihren Anstromflachen
unterschiedlich ausgerichtet sind.

Mischvorrichtung nach einem der vorhergehenden
Anspriche, dadurch gekennzeichnet, dass das
Mischwerkzeug (25) eine zentrale Tragersaule (51)
aufweist, die Rihrelemente, wie etwa die Abstreifer
(55, 63) oder die Ruhrblétter (67, 69) tragt, und/oder
der Seitenwand-Abstreifer (55) Uber einen Steg (53)
mit der Tragersaule (51) verbunden ist, und/oder die
Tragersaule (51) des Mischwerkzeugs (25) am Stel-
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larm (11) der Mischvorrichtung befestigt ist.

Mischvorrichtung nach einem der vorhergehenden
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, dass der
Mischgutbehélter (1) auf einem mittels eines An-
triebsmotors betriebenen Ruhrkorb (3) der Misch-
vorrichtung abstellbar ist, und/oder dem Mischwerk-
zeug (25) ein Antriebsmotor (69) zugeordnet ist, der
das Mischwerkzeug (25) antreibt.

Mischvorrichtung nach einem der vorhergehenden
Anspriche, dadurch gekennzeichnet, dass ein
Ruhrkorb (3) zum Einsetzen des Mischgutbehélters
(1) zumindest einen Mitnehmer (73) aufweist, der
mit einen entsprechenden, behdlterseitigen Gegen-
anschlag (77) formschlissig verbindbar ist.

Mischvorrichtung nach einem der vorhergehenden
Anspriche, dadurch gekennzeichnet, dass der
Stellarm (11) als ein Schwenkarm schwenkbar mit
dem Stander (9) verbunden ist.

Mischvorrichtung nach einem der vorhergehenden
Anspriche, dadurch gekennzeichnet, dass die
Mischvorrichtung ein Rastmittel (29, 45) aufweist,
das den Stellarm (11) in seiner Entnahmeposition
verriegelt, wobei das Rastmittel einen Rastbolzen
(29) aufweist, der in der Entnahmeposition des Stel-
larms (11) eine zugeordnete Rastkante (45) hinter-
greift, wodurch eine Rickbewegung des Stellarms
(11) in seine Arbeitsposition blockiert ist.

Mischvorrichtung nach Anspruch 13, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der Rastkante (45) eine ram-
penférmige Anschlagflanke (41) zugeordnet ist, die
den Rastbolzen (29) beim Bewegen des Stellarms
(11) in seine Arbeitsposition aus seiner Ruhelage
driickt, und/oder der Rastbolzen (29) mittels zumin-
dest einer Feder (33) in seine Ruhelage gedrucktist,
wobei vorzugsweise der Rastbolzen (29) am Stel-
larm (11) und die Rastkante (45) am Stander (9) vor-
gesehen sind.

Mischvorrichtung nach einem der Anspriiche 13
oder 14, dadurch gekennzeichnet, dass der Rast-
kante (45) eine Sperrflanke (47) zugeordnet ist, die
den Stellarm (11) mit seinem Rastbolzen (29) in der
Entnahmeposition halt, wobei vorzugsweise die
Rastkante (45) mit ihrer Sperrflanke (47) und ihrer
Anschlagflanke (41) oberseitig auf dem Stander (9)
angeordnet sind.

Mischvorrichtung nach einem der Anspriiche 14
oder 15,dadurch gekennzeichnet, dass das Rast-
mittel (45, 29) eine l6sbhare Rastverbindung bereit-
stellt, die durch eine ruckartige Schwenkbetatigung
des Stellarms (11) aus seiner Entnahmeposition
selbsttétig I6sbar ist.
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Mischvorrichtung nach einem der Anspriiche 14 bis
16, dadurch gekennzeichnet, dass die Rastkante
(45) eine Seitenkante einer Ausnehmung (43) des
Standers (9) ist, und/oder der Rastholzen (29) in ei-
nem Langloch (31) verschiebbar gefuhrt ist, und/
oder der Rastbolzen (29) in einer Querrichtung beid-
seitig aus dem Stellarm (11) ragt und in der Entnah-
meposition mit seinen Bolzenenden die zugeordne-
ten Rastkanten (45) hintergreift.

Mischvorrichtung nach Anspruch 17, dadurch ge-
kennzeichnet, dass jedem der Bolzenenden des
Rastbolzens (29) jeweils eine Rastfeder (33) zuge-
ordnet ist, und/oder die beiden Rastfedern (33) zwi-
schen dem Rastbolzen (29) und einem Querbalken
(35) eingespannt sind, der uber eine Stellschraube
(37) am Stellarm (11) befestigt ist, wobei vorzugs-
weise der Stellarm (11) ein Hohlprofilteil ist, das als
ein Gehause fur das Rastmittel, etwa den Rastbol-
zen (29) mit zugeordneten Rastfedern (33) dient.

Mischvorrichtung nach einem der vorhergehenden
Anspriche, dadurch gekennzeichnet, dass der
Stander (9) ein Hohlprofilteil ist, insbesondere mit
einem U-profilférmigen Querschnitt, und/oder der
Stander (9) einen vom Mischwerkzeug (25) abge-
wandten Montageraum (15) aufweist, in dem Funk-
tionselemente der Mischvorrichtung angeordnet
sind, und/oder im Bereich der Funktionselemente
der Mischvorrichtung die Wandhéhe der Seitenwan-
de (13) des U-profilférmigen Standers (9) gesteigert
ist, wobei vorzugsweise die Seitenwande (13) des
Standers (9) an ihren Réndern bogenférmig nach
oben gezogen sind.

Mischvorrichtung nach einem der Anspriche 18
oder 19, dadurch gekennzeichnet, dass in dem
Montageraum (15) ein elektrischer Schaltkasten
(21) mit Bedienelementen und/oder ein Handgriff
(17) zum Kippen der Mischvorrichtung angeordnet
ist.

Mischvorrichtung nach einem der vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die
Mischvorrichtung ein Basisgeh&duse (5) aufweist, auf
dessen Oberseite der Mischgutbehalter (1) abstell-
bar ist, und/oder im Basisgehause (5) ein Antriebs-
motor fir einen Rihrkorb (3) angeordnet ist, in dem
der Mischgutbehalter (1) einsetzbar ist, und/oder
das Basisgehause (5) frontseitig Uber Stitzrader (7)
und rlckseitig Uber den Stander (9) in einer Drei-
punktlagerung abgestiitzt ist.

Mischvorrichtung nach einem der vorhergehenden
Anspriiche 10 bis 21, dadurch gekennzeichnet,
dass bei Betéatigung eines Hauptschalters bei hoch-
geschwenktem Stellarm (11) der Antriebsmotor des
Ruhrkorbs (3) eingeschaltet ist, wahrend der An-
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triebsmotor des Mischwerkzeugs (25) ausgeschaltet
bleibt, und/oder der Antriebsmotor des Mischwerk-
zeugs (25) erst bei einem Schwenken des Stellarms
(11) in seine horizontale Arbeitsposition einschaltet,
vorzugsweise bei einem Winkel von ca. 20° vor Er-
reichen der Arbeitsposition.

Mischwerkzeug fur eine Mischvorrichtung nach ei-
nem der vorhergehenden Anspriiche.
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o Europiisches Nummer der Anmeldung
J Patentamt EP 06 00 4356

GEBUHRENPFLICHTIGE PATENTANSPRUCHE

Die vorliegende europaische Patentanmeldung enthielt bei ihrer Einreichung mehr als zehn Patentanspriiche.

Nur ein Teil der Anspruchsgebiihren wurde innerhalb der vorgeschriebenen Frist entrichtet. Der vor-
liegende européische Recherchenbericht wurde fiir die ersten zehn sowie fiir jene Patentanspriiche
erstellt, fiir die Anspruchsgeblihren entrichtet wurden, namlich Patentanspriiche:

Keine der Anspruchsgebiihren wurde innerhalb der vorgeschriebenen Frist entrichtet. Der vorliegende
européische Recherchenbericht wurde fiir die ersten zehn Patentanspriiche erstellt.

MANGELNDE EINHEITLICHKEIT DER ERFINDUNG

Nach Auffassung der Recherchenabteilung entspricht die vorliegende europaische Patentanmeldung nicht den
Anforderungen an die Einheitlichkeit der Erfindung und enthéalt mehrere Erfindungen oder
Gruppen von Erfindungen, namlich:

Siehe Ergdnzungsblatt B

D Alle weiteren Recherchengebiihren wurden innerhalb der gesetzten Frist entrichtet. Der vorliegende
europiische Recherchenbericht wurde fiir alle Patentanspriiche erstellt.

D Da fur alle recherchierbaren Anspriiche die Recherche ohne einen Arbeitsaufwand durchgefiihrt werden
konnte, der eine zuséatzliche Recherchengebiihr gerechtfertigt hatte, hat die Recherchenabteilung
nicht zur Zahlung einer solchen Geblihr aufgefordert.

Nur ein Teil der weiteren Recherchengebiihren wurde innerhalb der gesetzten Frist entrichtet. Der vor-
liegende europaische Recherchenbericht wurde fiir die Teile der Anmeldung erstellt, die sich auf
Erfindungen beziehen, fiir die Recherchengebiihren entrichtet worden sind, namlich Patentanspriiche:

1-5,7,9,12-18,20,23

D Keine der weiteren Recherchengebiihren wurde innerhalb der gesetzten Frist entrichtet. Der votliegende
europaische Recherchenbericht wurde flir die Teile der Anmeldung erstellt, die sich auf die zuerst in den
Patentanspriichen erwéhnte Erfindung beziehen, namlich Patentanspriiche:
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0’) E“t’°'°fis‘:“es MANGELNDE EINHEITLICHKEIT Nummer der Anmeldung
arentam DER ERFINDUNG EP 06 00 4356
ERGANZUNGSBLATT B

Nach Auffassung der Recherchenabteilung entspricht die vorliegende européische Patentanmeldung nicht den
Anforderungen an die Einheitlichkeit der Erfindung und enthalt mehrere Erfindungen oder Gruppen von
Erfindungen, némlich:

1. Anspriiche: 1-5, 7, 9, 12, 23

Mischvorrichtung mit Abstreifer.

2. Anspriiche: 6, 8

Mischvorrichtung mit Bodenfliigel.

3. Anspriiche: 10, 11, 21

Mischvorrichtung mit angetriebene Riihrkorb.

4. Anspriiche: 13-18,20

Mischvorrichtung mit verriegelbarem Stellarm.

5. Anspruch: 19

Mischvorrichtung mit U-profilformigen Struktur.

6. Anspruch: 22

Mischvorrichtung mit Sicherheitsabschaltung des
Mischwerkzeugs.
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EPO FORM P0461

EP 1829 606 Al

ANHANG ZUM EUROPAISCHEN RECHERCHENBERICHT
UBER DIE EUROPAISCHE PATENTANMELDUNG NR. EP 06 00 4356

In diesem Anhang sind die Mitglieder der Patentfamilien der im obengenannten europaischen Recherchenbericht angefihrten
Patentdokumente angegeben.

Die Angaben Ulber die Familienmitglieder entsprechen dem Stand der Datei des Europaischen Patentamts am

Diese Angaben dienen nur zur Unterrichtung und erfolgen ohne Gewahr.

13-10-2006
Im Recherchenbericht Datum der Mitglied(er) der Datum der
angefiihrtes Patentdokument Verbffentlichung Patentfamilie Verbffentlichung
EP 1430824 A 23-06-2004  KEINE
DE 4134025 Al 22-04-1993  KEINE
GB 2072030 A 30-09-1981  KEINE
GB 772856 A 17-04-1957  KEINE
US 5782558 A 21-07-1998  KEINE
FR 2417280 Al 14-09-1979  BE 874296 Al 18-06-1979
CH 629093 A5 15-04-1982
DE 2826077 Al 23-08-1979
ES 477877 Al 16-10-1979
GB 2014863 A 05-09-1979
IT 1111689 B 13-01-1986
JP 59150529 A 28-08-1984  JP 1702138 C 14-10-1992
JP 3069574 B 01-11-1991
GB 873684 A 26-07-1961  KEINE
US 4070711 A 24-01-1978 CA 1064017 Al 09-10-1979

Far nahere Einzelheiten zu diesem Anhang : sieche Amtsblatt des Europaischen Patentamts, Nr.12/82
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