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(57) Anotacia:

Zariadenie je vytvorené zostavenim najmenej dvoch
odnimatelnych modulovych prvkov, a to vypinadového
modulu (1) a modulu (24) na nepriame ovladanie pre-
pinania, ktory méZe prechddzat’ z vypojeného stavu do
natiahnutého stavu vzhTadom na pritomnost nataho-
vacieho prostriedku (45). Vypéjanie sa pritom vykona-
va na zaklade vypajacicho povelu aplikovaného na vy-
péjaci prostriedok (52). Upevnenie ovladacieho modu-
lu (24) na vypinaovom module (1) sa zaistuje pomo-
cou skrutky (65), ktorej hlava (67) je pristupna iba v
natiahnutom stave ovladacieho modulu (24).
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Oblast techniky

Vynélez sa tyka zabezpedovacieho zariadenia urde-
ného pre prepinaci pristroj vytvoreny zostavenim nie-
kolkych odoberatelnych prvkov.

Doterajsi stav techniky

Vynélez sa tyka predovietkym, ale nie vylucne,
prepinacieho pristroja podobného typu ako je opisany vo
franciizskom patentovom spise ¢. 84 14826. Tento pri-
stroj obsahuje vypinaovy modul zahfiiajiici jeden alebo
viac vypinaov, priom kaZdy ma najmenej jeden pevny
dotykovy prvok a najmenej jeden pohyblivy dotykovy
prvok, uloZeny na pohyblivom nosi¢i tak, Ze moZe zaujat’
najmenej dve polohy, a to prvii polohu, v ktorej je po-
hyblivy dotykovy prvok pritlafany k pevnému dotyko-
vému prvku (uzatvoreny stav), a druhit polohu, v ktorej
je pohyblivy dotykovy prvok oddialeny od pevného do-
tykového prvku (rozpojeny stav), pricom pruzné pros-
triedky, ktorymi je vypinal vybaveny, vyvijaju na po-
hyblivy nosi& silu majiicu sklon vracat’ pohyblivy doty-
kovy prvok do prvej polohy, d’alej ovladaci modul na
priame prepinanie, ako je napriklad -elektromagnet
schopny vyvolat’ zmenu stavu vypinaga tym, Ze vyvija na
pohyblivy nosi¢ protichodné pésobenie voti pdsobeniu
pruznych prostriedkov, modul na nepriame ovladanie
prepinania vykazujtice najmenej dva stabilné stavy, a to
natiahnuty stav a vypojeny stav, ako i dve prechodné fa-
zy, a to fazu ruéného natahovania a fizu vypajania, pri-
¢om tento modul obsahuje prostriedky schopné akumu-
lovat potencialnu energiu v priebehu natahovacej fazy a
vypinacie prostriedky na odovzdavanie tejto potencialnej
energie na ovladaci prostriedok pohyblivého nosiéa vy-
pinada podas vypojovacej fazy na podklade vypojovacie-
ho povelu, a ochranny modul schopny vysielat’ tento vy-
pojovaci povel, napriklad v désledku nadmemne;j zdtaZe
alebo nadmernej intenzity.

Délezitou vyhodou tohto typu pristrojov je to, Ze je
moZné odoberat’ alebo osadzovat ovladacie moduly
vzhPadom na vypinatovy modul bez toho, aby bolo nutné
vykonat’ vypnutie obvodu, do ktorého je pristroj zapoje-
ny.

Z bezpetnostnych ddvodov sa vSak tieto ulohy musia
nutne vykondvat' tak, aby nevyvolali zmenu stavu vypi-
naca a vyhodne jeho rozpojeného stavu. To vedie k to-
mu, Ze je potrebné uviest’ modul na priame ovladanie
prepinania do odbudeného stavu, aby nemohlo ddjst’ k
jeho spinaciemu pésobeniu, pri¢om sidasne je modul na
nepriame ovladanie prepinania v natiahnutom stave.

Vyndlez si preto kladie za ciel’ vytvorit’ zabezpeco-
vacie zariadenie, ktoré znemoZni akitkoI'vek montaZ ale-
bo akékolvek odoberanie ovladacich modulov, ked’ nie
je vypina¢ v ur&itom, napriklad rozpojenom, stave.

Podstata vynalezu

Podstatou vynalezu je zabezpelovacie zariademie
pristroja opisaného typu, obsahujuceho vypinacovy mo-
dul, na ktory sa méZe upevnit' modul na nepriame ovla-
danie prepinania pomocou skrutky uloZenej axialne po-
suvne v priechode prechadzajicom ovladacim modulom
s tym cielom, Ze v stave, ked je tento ovladaci modul o-
sadeny na vypinatovom module, sa mdZe zaskrutkovat
do zavitovej diery, siiosovo vytvorenej vo vypinaCo-
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vom module, priom na konci skrutkovania je ovladaci
modul zovreny vzhl'adom na vypinagovy modul, a to v
dosledku oprenia hlavy skrutky o oblast’ pevne spojenit
s ovladacim modulom.

Podla vynélezu sa zariadenie d’alej obzvlast vyzna-
&uje tym, Ze obsahuje prostriedky schopné zamedzit
pristup k hiave skrutky, a teda i akukolvek moZnost’
skrutkovania alebo vyskrutkovania, ked nie je ovladaci
modul v natiahnutom stave. Vyhodne su tieto pros-
triedky na zamedzovanie tvorené zamedzovacim prv-
kom, pevne spojenym s prostriedkom ruéného ovla-
dania, urenym na vyvoldvanie natiahnutého stavu
modulu na ovladanie nepriameho prepinania.

Di#ka zavitového konca skrutky, ktory sa zaskrut-
kuje do uvedenej zavitovej diery, je vyhodne najmenej
tak4 velkd, ako je ovladaci chod pohyblivého nosica
vypinagového modulu. V tomto pripade buda uvedené
zamedzovacie prostriedky vytvorené tak, Ze v spojeni s
uvedenou naraZkou zaistia axialne blokovanie skrutky
(zakrytim hlavy).

Toto uloZenie dovoluje zaistit, Ze pokus montovat
ovladaci modul vo vypojenom stave na vypinaovy
modul neméZe vyvolat’ pdsobenie na pohyblivy nosié
vypinadového modulu, a to v ddsledku pritomnosti
zavitového konca skrutky, ktory presahuje vonkajSok
ovladacieho moduln. Tento zavitovy koniec totiZ za-
brani akejkolvek moZnosti dotyku ovladacich pros-
triedkov ovladacieho modulu s pohyblivym nosifom
vypinacového modulu.

Toto bezpenostné opatrenie sa zvysi pouZitim vo-
diacich prostriedkov pridruZenych k vypinafovému
modulu a k ovladaciemu modulu, v ddsledku coho
zostavenie obidvoch modulov je moZné vykonat iba na
konei vzajomného translaéného pohybu rovnobeZne s
osou skrutky, a to o vzdialenost’ najmenej rovnajiicu sa
dizke konca skrutky, ktora presahuje vonkajsok ovla-
dacieho modulu, ked je hlava skrutky v dotyku s jej
dosadacou plochou.

Vynalez sa vztahuje so zjavnou vyhodou na prepi-
naci pristroj vo forme obmedzovada kontaktu pdsobia-
ceho na vypinafovy modul so snimatelnym modulom
na ovladanie nepriameho prepinania a s modulom na
priame ovladanie prepinania (odnimatelného alebo za-
radeného do vypinadového modulu).

V tomto pripade bude u¢elom bezpetnostného za-
riadenia zamedzovat’ akejkol'vek moZnosti osadzovania
(alebo odnimania) modulu na nepriame ovladanie
prepinania, a to nielen ked’ je tento modul v natiahnu-
tom stave, ale i vtedy, ked' je modul na priame ovla-
danie prepinania uvedeny do stavu schopného funkcie.

Aby sa dosiahli tieto vysledky, obsahuje zabezpe-
dovacie zariadenie podla vynalezu d’alej bezpetnostny
vypina¢ zapojeny sériovo v napajacom obvode cievky
elektromagnetn modulu na priame ovladanie prepina-
nia, ako i prostriedky na ovladanie tohto vypinaca v
zavislosti od polohy manualneho prostriedku na ovia-
danie tohto ovladacieho modulu. Tento ovladaci pros-
triedok na nepriame prepinanie méZe preto vykazovaf
okrem vypojenej polohy a prechodne) natahovacej po-
lohy dve natiahnuté polohy, a to:

- polohu "aretované” a
- polohu "auto".

V tomto pripade budii uvedené ovladacie pros-
triedky rieSené tak, aby znova uzatvarali bezpetnostny
vypina¢ iba v polohe "auto", zatial o zamedzovacie
prostriedky budi sliZit na zabranenie pristupu k hlave
skrutky, iba ked’ tieto ovladacie prostriedky buda v po-
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lohe "aretované".

PrehPad obrazkov na vykresoch

Vynélez je blisie vysvetleny v nasledujacom opise
na priklade vyhotovenia, s odvolanim na pripojené vy-
kresy, v ktorych znézortiuje:
obr. 1 schematicky perspektivny pohPad na obmedzo-
vaci styka€ vybaveny zariadenim podl'a vynalezn
v rozmontovanom stave,

obr. 2 schematicky botny pohlad, &iastodne v reze, na
stykaé zobr.1, a

obr. 3, 4, 5, 6 - pohlady na hornii stenu modulu na ne-
priame ovlddanie prepinania s gombikom na
ovladanie natahovania v polohe "aretované"
(obr.3), "auto” (obr. 4), "vypojené" (obr. 5) a
"natiahnuté" (obr. 6).

Priklady uskuto¢nenia vynalezu

V tomto priklade sa obmedzovaci styka& sklad4 pre-
dovietkym z vypinaSového modulu 1, obsahujceho vo
vnutri puzdra (B1) tri preruSovacie mechanizmy privodu
energie, ktoré st v normalnom stave otvorené. Kazdy z
tychto mechanizmov, z ktorych jeden je jasny na obr. 2,
obsahuje dva pevné dotykové prvky 3, 4, nesené dvoma
vodi¢mi §, 6, pripojenymi k zodpovedajucim konekto-
rom 7, 8. Dalej obsahuje kaZdy tento mechanizmus po-
hyblivi zostavu obsahujicu pohyblivy nosié 9 kontaktu z
elektricky vodivého materialu, na ktorom st uloZené dva
pohyblivé dotykové prvky 10, 11, uréené na spolupdso-
benie s pevnymi dotykovymi prvkami 3, 4. Dalej tento
mechanizmus obsahuje ovladaci prostriedok v podobe
tlalnej tyCe 12, vytvorenej z elektricky izoladného ma-
teridlu a pevne spojenej s pohyblivym nosiom 9 kon-
taktov. Mechanizmus konecne obsahuje pruZinu 13 ulo-
Zenl medzi nosnou stenou 14 puzdra 2 a pohyblivym
nosi€om 9 kontaktu, takZe vyvija silu majiicu sklon k
tlaCeniu pohyblivych dotykovych prvkov 10, 11 k zodpo-
vedajicim pevnym dotykovym prvkom 3, 4.

Je samozrejmé, Ze tento vypinalovy modul, ktory je
znazorneny velmi schematicky, méZe okrem toho obsa-
hovat’ vietky daliie mechanizmy, akymi su zvydajne
vypinale vybavené, napriklad lopatky na preruSovanie
oblikov, dekompresné kanaliky atd’. Okrem toho maja
vodige § a 6 ohnuty tvar dovolujiici vyvijanic odpudi-
vych sil pdsobiacich na pohyblivy nosi¢ 9 kontaktov u-
inkom pridu prechadzajuceho vypinacom.

Puzdro Bl m4 v podstate pretiahnuty tvar kvadra a
obsahuje dve pozdiZne navzijom odvratené rovnobeiné
steny 15 a 16, ktoré hraju ulohu spojovacich pléch v
pripade zostavovania niekofkych modulov 1 vedrla seba,
a dalej dve botné navzijom odvritené steny 17, 18.
Dalej puzdro B1 m4 podpomi stenu 19 obsahujicu vo
svojej strednej &asti prizmatické vybranie 20 lichobeZni-
kového prierezu. Toto vybranie 20 je uloZené kolmo na
pozdine steny 15, 16 a sliZi na osadenic puzdra na
profilovanti podporné koFajnicu klasického typu. Dalej
obsahuje puzdro B1 osadzovaciu stenu 21, leiacu na
strane opalnej vofi podpornej stene 19.

Tato osadzovacia stena 21 mi vo svojej strednej
Sasti priehradku 22, prebiehajicu kolmo na pozdifne
steny 15, 16 a na osadzovaciu stenu 21. Tato priehradka
22 rozdel'uje osadzovaciu stenu 21 na dve oblasti, a to

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

oblast’ Z; urendi na osadenie modulu 23 na priame
ovladanie prepinania a oblast Z, urfenu na osadenie
modulu 24 na nepriame ovlidanie prepinania. Na stra-
ne oblasti Z, mé odstupfiovany profil Py a na strane
oblasti Z; rovinni plochu F, kolmd na osadzovaciu
stenu 21.

Oblast’ Z; obsahuje v blizkosti priehradky 22 tri
otvory O, uloZené kolmo na pozdine steny 15, 16, kto-
rymi prechadzaji tlané tySe 12 troch vypinadov. O-
krem toho je kazd4 bocna stena 17, 18 vybavend troma
otvormi Cy, C;, Cs pre pristup k pripojnym mechaniz-
mom 7, 8, ktorych zvieracie skrutky 25, 25' st pristup-
né prostrednictvom zodpovedajucich otvorov A;, As,
A3, Ar', Ay' vytvorenych v osadzovacej stene 21.

Modul 23 na priame ovladanie obsahuje puzdro B,
v tvare kvadra, ktoré sa upeviiuje svojou zakladiiou 26
na osadzovaciu oblast’ Zj, ktora Fahko ustupuje z ob-
lasti Z'1, do ktorej vystupujil tlacné tyce 12. Toto puz-
dro B, obklopuje elektromagnet 27, ktorého pohybliva
kotva 28 alebo jadro je pripojené k pake 29 sliZiacej
na ovladanie tlaénych ty&i 12 vypina€ov. V tomto pri-
klade spolupdsobi koniec paky 29 uloZeny na opaénej
strane ako je jej pripoj ku kotve 28 s &lenom 30 po-
suvnym v medzere medzi puzdrom B, a priehradkou
22 a nesenymi tladnymi tyCami 12 troch vypinadov.
Pdka 29 a Clen 30 st uloZené tak, Ze vybudenie cievky
elektromagnetu 27 vyvola vykyvnutie paky 29, ktoré
vyvold translatny pohyb ¢lena 31 a troch tladnych ty&i
12 proti pésobeniu pruZin 13, v smere rozpajania kon-
taktov medzi kontaktovymi prvkami 3 a 4 na jednej
strane, a kontaktovymi prvkami 10, 11 na druhej stra-
ne.

Vybudenie cievky 31 elektromagnetu je zaistené
ovladacim obvodom a dialkovym ovladanim, pripoje-
nym k svorkam 32, 33 vytvorenym na puzdre B, a vy-
bavenym sériovo zapojenym vypinaom 34. Tento vy-
pina& 34 je ovladany tlatnou tySou 35 pristupnou otvo-
rom v stene 36 puzdra B, leZiacej oproti priehradke
22.

Modul 24 na nepriame ovlédanie prepinania ma
puzdro Bj; v tvare pravouhlého zloZeného kvadra, ktoré
mé dve navzajom opaéné pozdizne steny 37, 38, ktoré
st spolu rovnobeZné a maji vzijomny odstup v podsta-
te rovnako velky ako pozditne steny 15, 16 vypinaga 1.
Dalej ma puzdro Bs osadzovaciu stenu 39, prebiehaju-
cu kolmo na pozdiine steny 37, 38 a zékladiiu 40, ur-
dené na uloZenie proti osadzovacej oblasti Z,. Dalej
mé puzdro B; oblast’ odstuptiovaného profilu Py, ktora
ma tvar v podstate doplnkovy vodi tvaru odstuptiova-
ného profilu Py priehradky 22 a d'alej boné navzajom
opalné rovnobeZné steny 41, 42, 7 ktorych stena 41,
ktora je uloZend na strane odstupfiovaného profilu P,
je uréend na dosadnutie na stenu 36 modulu 23 na
priame ovladanie. Puzdro B obsahuje &elna stenu 43
so stupiiom 44, na ktorom je uloZeny ota¥avy gombik
45 na ovladanie natahovania.

V tomto priklade obsahuje modul 24 na nepriame
ovladanie prepinania stiCasne spustaci mechanizmus s
mozZnou akumuldciou a ochranny mechanizmus, ktoré
st jej pridruZené, ako napriklad elektromagnet urdeny
na vyvolavanie spu$fania mechanizmu na podklade
prudkych zmien nadmernej intenzity a kratkych spo-
jeni, systém tepelnej ochrany, napriklad prostriedkov
urfenych na spustenie v dasledku abnormalnych zvy-
Seni intenzity, pretrvavajucich dlhsi &as.

Na obr. 2 je vypinaci mechanizmus 46 znazorneny
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schematicky formou bloku, do ktorého prenikd os 47
ovlddacieho gombika 45 na opétovné natiahnutie. Tento
spustaci mechanizmus 47 obsahuje dva ovlidacie pros-
triedky, a to prvy ovladaci prostriedok 48, ktory je zna-
zomeny ako tlatna ty¢ prechadzajica otvorom vytvore-
nym v stupni 49 puzdra B; v mieste uloZenom proti Ele-
nu 30, ked' je modul 24 zostaveny s vypinacovym modu-
lom 1, a dalej druhy ovladaci prostriedok 50. Tento
druhy ovladaci prostriedok 50, znazomeny tieZ ako tlag-
na ty¢, prechadza otvorom vytvorenym v bodnej stene 42
puzdra Bs, a to v mieste leZiacom proti tlacnej ty¢i 35
modulu 23 na nepriame ovladanie prepinania, ked si
obidva moduly 23, 24 pripojené k vypinatovému modu-
nl.

Prvy ovladaci prostriedok 48 mdZe zaujat’ dve polo-
hy. Prva zatiahnuta poloha v natiahnutom stave vypina-
cieho mechanizmu (a polohe "aretované" a "auto" gom-
bika 45), v ktorej tento prostriedok 48 nevyvija Ziadne
pdsobenie na ¢len 30, takZe dovoluje mechanizmom na
prerufovanie energie vypina¢a 1 prechddzat’ do ich nor-
malne spojenych polSh. Druhti polohu, ktora je zaujima-
na po vypojeni, v ktorej je prvy ovladaci prostriedok vy-
sunuty tak, Ze sa opiera o Clen 30 tak, Ze udrZiava vypi-
nale energie v rozpojenom stave.

Druhy ovladaci prostriedok 50 mdZe rovnako zaujat
zatiahnutt polohu, v ktorej nepdsobi na tlaémi ty€ 35, a
vysunutu polohu, v ktorej posobi na tlatnu ty¢ 35 tak, Ze
sa spina vypina¢ 34 ovladacieho modulu 23, v ddsledku
¢oho prechadza z natiahnutej polohy do vysunutej polo-
hy, ¢im prechddza gombik 45 z polohy "aretované" (t.j.
natiahnutej polohy) do polohy "auto".

Vypinaci mechanizmus 46 obsahuje okrem toho vy-
pinaci prostriedok 52, znazormeny v tomto pripade ako
tlacna ty¢, ktora, ked’ sa na fiu zatladi, vyvela prudky
prechod prvého ovladacieho prostriedku 48 z jeho za-
tiahnutej polohy do vysunutej polohy.

Na obr. 2 su d’alej znazomené ochranné mechanizmy
53 pridruZené k vypinaciemu mechanizimu 46, ktoré su
tu umiestnené v module 24 na nepriame ovladanie pre-
pinania, a to schematicky vo forme bloku na obr. 2. Ob-
sahuji ovladaci prostriedok 54, mmézomeny ako tladna
ty¢, prisposobeny na tlaenie na vypojovaci prostriedok
52 na zéklade zistenia anomalie v pride pochddzajicom
vo vypinacoch energie modulu 1.

Elektrické spoje medzi vedeniami pradu, prechadza-
jucimi tymito vypinaémi energie, a tieto ochranné me-
chanizmy 53 sa vytvorené pritomnostou troch dvojic na-
suvacich spojovacich €lenov 55 a objimacich spojova-
cich ¢lenov 56 vytvorenych na stupfioch §7, 58 modulov
1 a 23, obratenych proti sebe. Tieto zasavacie spojova-
cie ¢leny S5 st pripojené k ochrannym mechanizmom 53
pomocou spojov 59, zatial’ o objimacie spojovacie ¢leny
56 s pripojené k vodifom § preruSovadov energie.

Je samozrejmé, Ze zasuvacie spojovacie prvky 55 st
vytvorené tak, Ze sa mozu zasunat’ do zodpovedajucich
objimacich spojovacich prvkov 56 pri pripojovani modu-
lu 24 na nepriame ovladanie prepinania na vypinatovy
modul 1. Pri tejto prileZitosti je treba poznamenat, Ze
spojenie je zaistované tym, Ze sa modul 24 osadzuje na
modul 1 translaénym pohybom kolmym na osadzovaciu
plochu 21.

Pri tomto transladnom pohybe je modul 24 vedeny
vodiacimi lopatkami 61, 62 - 61', 62', ktoré predlzuji
pozdizne steny 15, 16 v oblastiach prilahlych k prie-
hradke 22 a k prie€nemu okraju 63 a kon&i vo vyske
horného stuptia 64 priehradky 22.
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Upevitovanie modulu 24 na nepriame ovléddanie
prepinania je zaistované pomocou najmenej jednej
skrutky 65, ktora je zasunuta do priechodu v puzdre B;
na zaskrutkovanie (v zostavenej polohe obidvoch mo-
dulov 1 a 24) do zavitovej diery 66 v stupni 64 prie-
hradky 22. Os skrutky 65 a os diery 66 sit kolmé na u-
vedeny stupeii 64.

V tomto priklade sa hlava 67 skrutky 65 zastiva do
vybrania 68 vytvoreného v stupni 44 &elnej steny 43 v
oblasti otdcania lemu 69 ovladacieho gombika 45. Je
zrejme, 7e na konci skrutkovania dosadne hlava 67
skrutky 65 na dno vybrania 68 kvoli vyvolaniu zovretia
obidvoch modulov 1, 24,

Aby sa umoZnilo skrutkovanie, je lem 69 gombika
65 vybaveny vyrezom 70 umiestnenym tak, Ze sa zho-
duje s polohou vybrania 68 iba vtedy, ked’ je gombik
45 v polohe "aretované". Je teda inak nemoZné moduly
1 a 24 rozmontovat alebo ich naopak zmontovat.
Vzhl'adom na pritomnost’ vodiacich lopatiek 61, 61' -
62, 62' a na to, 7e hlava 67 skrutky 65 je uzatvorena vo
vybrani 68 lemom 69 gombika 45, nemdZe pokus
zmontovat’ moduly 1 a 24 viest k ndhodnému uvedeniu
vypinacov energie do ¢innosti. Modul 24 teda bude u-
drziavany skrutkou 65 odsunuty od modulu 1.

Di¥ka gasti skrutky 65 vychadzajiica von z modulu
24 je vyhodne vadsia ako je dizka chodu ovladacieho
prostriedku 48, takZe tento ovladaci prostriedok nedo-
sadne na €len 30 pri takomto pokuse.

Podra iného vyhotovenia méze byt skrutka 65 oso-
vo tladend pruZinou s tym cielom, aby vo vyskrutkova-
nej polohe zostala zasunutd do vyrezu 70, a aby tak
branila akémukolvek pohybu gombika 45.

Spojenie modulu 24 s modulom 23 je okrem toho
zaistené jazy¢kom 71, pevne spojenym s puzdrom B,
prebiehajicim rovnobezne s bofnou stenou 42 od
stupiia 44, ktory je zasunuty do $trbiny vytvorenej na
stene 72 puzdra B,. Toto uloZenie dovoluje najma za-
branit’ oddialeniu puzdier B; a B; od seba pdsobenim
tlaku vyvijaného ovladacim prostriedkom 50 na tlaéna
ty& 35.

Funkcia opisanc¢ho zariadenia bude teraz opisana s
odvolanim na obr. 3 aZ 6, ktoré zndzorituju natahovaci
gombik 45 v jeho réznych polohach pouZitia.

V polohe "aretované” gombika 45 je vyrez 70 lemm
69 v polohe zhodnej s vybranim 68 a hlava 67 skrutky
65 je pristupna, ¢i uZ pre zostavenie, alebo pre demon-
taZ. V tejto polohe, tak ako je zndzomena na obr. 3, si
potom v ddsledku opisanych opatreni ovladacie pros-
triedky 48, 50 v zatiahnutom stave a modul 24 je v na-
tiahnutom stave. Modul 24 nevyvija Ziadne pdsobenie
na vypinaCovy modul 1 a pOsobeniu na modul na
priame prepinanie 23 sa brani v dasledku toho, Ze vy-
pina¢ 34, na ktory sa nepdsobi, je v rozpojenom stave.

Zatinajic touto polohou ma prechod do polohy
"auto", znazomenej na obr. 4 (1. j. otoeme v smere
hodinovych ruéidiek o 90°), ten udinok, Ze vyvolava
vysunutie ovladacieho prostriedku 50, ktory teda pd-
sobi na tlaéni ty¢ 35 na vyvolanie uzatvorenia kontak-
tu 34. Modul na priame ovlédanie prepinania 23 je te-
da uvedeny do stavu schopného funkcie. Lem 69 za-
bratiuje pristupu k hlave 67 skrutky 65.

Ked' je vypinaci prostriedok 52 tladeny ochrannymi
mechanizmami 53, vyvoldva prechod ovladacieho
prostriedku 48 do vsunutej polohy, ¢im spdsobi rozpo-
jenie vypinadov energie v module 1. Pri vypinacom
procese vykonava gombik 45 pootocenie o 45° v proti-



SK 278330 B6

smere hodinovych rugiciek, t. j. do polohy, v ktorej lem
69 brani pristupu k hlave 67 skrutky 65. Tento stav je
Zndzormeny na obr. 5.

Nové natiahnutie sa ziska potom po oto€eni gombika
45 o 75° v protismere hodinovych ruéitiek a¥ do
‘natiahnute;" polohy znazornenej na obr. 6, a potom opé-
tovnym otodenim v smere hodinovych rutitiek do polo-
hy "aretované" znazornenej na obr. 3. Gombik potom
méZe byt znova uvedeny do polohy "auto” z obr. 4.

Ako vyplyva z uvedeného, dovoluje zariadenie pod-
Ta vynalezu dosiahnut’ vysoku bezpeénost, priom zos-
tava velmi jednoduché a nepdsobi Ziadne fazkosti uZiva-
telom.

PATENTOVE NAROKY

1. Zabezpetovacie zariadenie prepinacieho pristroja,
vytvorené zostavenim najmenej dvoch odnimatelnych
modulovych prvkov, a to vypinaového modulu obsahu-
jiceho najmenej jeden vypina¢ energie obsahmjtici naj-
menej jeden pevny dotykovy prvok a najmenej jeden
pohyblivy dotykovy prvok, osadeny na pohyblivom no-
sici tak, Ze méZe zaujat’ najmene;j jednu otvorent a naj-
menej jednu uzatvoreni polohu, a pruzné prostriedky
vyvijajiice na pohyblivy nosi¢ silu majiicu sklon vracat
pohyblivy dotykovy prvok do jednej z tychto polsh, mo-
dul na ovlidanie nepriameho prepinania, vykazujici
najmenej dva stabilné stavy, a to natiahnuty stav a vypo-
jeny stav, ako i prechodné fazy, a to fazu natahovania a
fazu vypinania, pri€om tento modul obsahuje prostried-
ky schopné akumulovat’ mnoZstvo potenciilnej energie
na jej prendSanie natahovacim prostriedkom pri nata-
hovacej féze a vypojovacie prostriedky na aplikovanie
tejto potencidlnej energie na ovladaci prostriedok uve-
deného pohyblivého nosida pri vypojovacej faze, a to na
zéklade vypojovacieho povelu, a prostriedky na upeviio-
vanie ovladacieho modulu na vypinafovy modul, zahfiia-
Jjuce skrutku osaden axialne posuvne v priefnom prie-
chode vytvorenom v tomto ovladacom module, takie v
polohe osadenia tohto ovladacieho modulu na vypinago-
vom module sa mbZe zaskrutkovat' do zavitovanej diery
vo vypina¢ovom module na zovretie obidvoch modulov,
vyznafujiace sa tym, e obsahuje pros-
triedky (69) schopné zamedzif pristup k hlave (67)
skrutky (65) a v dosledku toho vietky moznosti skrutko-
vania alebo vyskrutkovania tejto skrutky (65), ked’ nie
je ovladaci modul (64) v natiahnutom stave.

2. Zariadenie podPandroku 1,vyzmna tujice
sa tym, Zeuvedené prostriedky (69) na zamedzo-
vanie st spojen¢ s uvedenym natahovacim prostriedkom
(45).

3. Zariadenie podla ktoréhokol'vek z narokov 1 a 2,
vyznafujice sa tym, Z uvedené pros-
triedky (69) na zamedzovanie s rieené tak, e zaistujt
axialne blokovanie skrutky (65), ked’ nie je ovladaci
modul (64) natiahnuty, pritom v tomto pripade dika
zavitového konca skrutky (66) sa rovna najmenej ovla-
daciemu chodu pohyblivého nosita (9) ovlddacim modu-
lom (24).

4. Zariadenie podl'a ktoréhokol'vek z predchadzaji-
cich nirokov, vyznadujice sa tym, Ze
uvedeny vypinatovy modul (1) obsahuje vodiace pros-
triedky (61, 61' - 62, 62') spolupdsobiace so zodpoveda-
juicimi vodiacimi prostriedkami na ovlddacom module
(24) na zaistenie, 7e zostavenie obidvoch modulov sa
mdZe vykonavat iba pri ich relativnom translaénom
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pohybe rovnobeznom s osou skrutky (65).

5. Zariadenie podla naroku 4, vyznaéu-
juce sa tym, Z uvedeny translainy pohyb sa
vykonava po dréhe najmene;j takej velkej ako je dizka
konca skrutky (65), ktora presahuje vonkajsok ovla-
dacieho modulu (24), ked je skrutka axi4lne blokova-
na uvedenymi zamedzovacimi prostriedkami (69).

6. Zariadenie podl'a ktoréhokolvek z predchadza-
jiicich nérokov, vyznadujice sa tym,
Ze uvedeny natahovaci prostriedok obsahuje otidavy
gombik (45), pritom zamedzovacie prostriedky zahtiia-
jukruhovy segment (69) spojeny pre spolotné otadanie
s gombikom (45), pri€om tento segment je uloZeny tak,
Ze zakryva hlavu (67) skrutky (65), ked’ ovladaci mo-
dul (24) nie je v natiahnutom stave.

7. Zariadenie podla naroku 6, vyznadu-
juce sa tym, ¥ uvedeny segment je tvoreny
lemom (69) nesenym gombikom (45) a vybaveny vyre-
zom (70) dovolujficim pristup k hlave skrutky, ked
gombik nie je v natiahnutej polohe.

8. Zariadenie podla ndroku 7, vyzna éuj i -
ce sa tym, Ze skrutka (65) je tladena v axial-
nom smere pruZinou uloZenou tak, Ze vo vyskrutkova-
nej polohe tato skrutka (65) zostava zasunuta do vyre-
zu (70) a brani tak manipulédcii s gombikom (45).

9. Zariadenie podfa ktoréhokol'vek z predchadza-
jucich narokov, pri ktorom je do pristroja na prepina-
nie zaradeny tieZ modul (23) na priame prepinanie ty-
pu obsahujiiceho elektromagnet schopny vyvolat zme-
nu stava vypinaového modulu vyvijanim protichodné-
ho pésobenia na pohyblivy nosi¢, nez aké vyvijaju
pruzné prostriedky, vyznadujice sa
tym, Ze dalej obsahuje bezpetnostny vypina¢ (34)
sériovo zapojeny v mnapijacom obvode cievky (31)
elektromagnetu (27), ako i ovladacie prostriedky (35)
tohto vypinaca (34) v zavislosti od polohy manualneho
natahovacieho prostriedku (45) modulu (24) na nepri-
ame ovladanie prepinania.

10. Zariadenie podla néroku 7, vyzna €u -
jice sa tym, Z uvedeny natahovaci pros-
triedok (45) mdZe postupne za sebou zaujimat’ polohu
"aretované”, pri ktorej je modul (24) na nepriame
ovladanie prepinania v natiahnutom stave, zatial’ &o u-
vedeny bezpe¢nostny vypinad (34) je rozpojeny, polohu
"auto”, v ktorej je ovladaci modul na nepriame ovla-
danie prepinania v natiahnutom stave a pdsobi na mo-
dul (23) na priame ovlddanie prepinania na udrziava-
nie bezpetnostného vypinada (34) v uzatvorenom sta-
ve, vypojenii polohu, v ktorej pdsobi modul (24) na
nepriame ovladanie prepinania na uvedeny vypinaé e-
nergie pre jeho udriavanie v rozpojenom stave, pri-
¢om bezpeénostny vypinac (34) je rovnako rozpojeny, a
prechodni polohu "natahovanic”, ktora je dosahovana
potas natahovacieho chodu vykonavaného poéinajiic
vypojenou polohou a na konci ktorého sa prostriedok
(45) na opitovné natahovanie vracia do polohy
"aretované”, priom v tomto pripade uvedené zame-
dzovacie prostriedky (69) dovoluju pristup k hlave
(67) skrutky (65) iba v pripade, ked’ je prostriedok
(45) na opatovné natahovanie v polohe "aretované".

11. Zariadenie podl'a ktoréhokofvek z predchadza-
jucich ndrokov, vyznadujice sa tym,
Ze modul (24) na nepriame ovladanie prepinania obsa-
huje na vykondvanie ovlddania uvedeného bezpeénos-
tného vypinaa (34) ovlddaci prostriedok (50), schopny
posobit’ na ovladaci mechanizmus (35) uvedensho
bezpetnostného vypinaca (34) silou orientovanou kol-
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mo na os uvedenej skrutky (65), pri€om v tomto pripade

modul (23) na priame ovlidanie prepinania a modul

(24) na nepriame ovladanie prepinania obsahuju pros-
triedky (71, 72) na vzajomné zachytenie, zastivajlice sa

jeden do druhého na konci odstavovacieho chodu ovla- 5
dacieho modulu (24) na nepriame ovladanie prepinania

na vypinaCovom module (1).

2 vykresy
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Obr. 1
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Obr. 2
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