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(57)摘要

本发明涉及一种育雏鸡舍半自动绒毛清理

设备，其包括设备主体和可拆卸吸头；设备主体

包括底板、集羽装置、风道、除湿装置、负压真空

装置、供水装置和电控装置；集羽装置顶部设置

有集羽盒进风口和集羽盒出风口，集羽盒进风口

与可拆卸吸头相连，集羽盒出风口与风道的进风

口相连；风道的出风口与除湿装置的进风口相

连，除湿装置的出风口与负压真空装置的进风口

相连；供水装置和电控装置并排设置于负压真空

装置下方，且供水装置的出水端设置在风道内，

用于为集羽装置提供喷淋并在集羽装置内形成

水层；电控装置分别与供水装置、负压真空装置

和除湿装置电连接，对各装置进行控制并提供电

源。本发明可以广泛应用于育雏鸡舍的绒毛清

理。
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1.一种育雏鸡舍半自动绒毛清理设备，其特征在于：其包括设备主体和可拆卸吸头；

所述设备主体包括底板、设置于所述底板前侧的集羽装置、设置在所述集羽装置顶部

的风道和除湿装置、设置在所述底板后侧的负压真空装置、供水装置和电控装置；

所述集羽装置顶部设置有集羽盒进风口和集羽盒出风口，所述集羽盒进风口与所述可

拆卸吸头相连，所述集羽盒出风口与所述风道的进风口相连；

所述风道的出风口与所述除湿装置的进风口相连，所述除湿装置的出风口与所述负压

真空装置的进风口相连；

所述供水装置和电控装置并排设置于所述负压真空装置下方，且所述供水装置的出水

端设置在所述风道内，用于为所述集羽装置提供喷淋并在集羽装置内形成水层；

所述电控装置分别与所述供水装置、负压真空装置和除湿装置电连接，对各装置进行

控制并提供电源。

2.如权利要求1所述的一种育雏鸡舍半自动绒毛清理设备，其特征在于：所述集羽装置

包括可拆卸密封连接的集羽盒和集羽盒盖；

所述集羽盒设置在升降台上，所述升降台固定设置在所述底板上，所述集羽盒顶部与

所述集羽盒盖卡扣连接；

所述集羽盒盖通过所述底板前侧的支撑柱固定，且所述集羽盒盖顶部设置有所述集羽

盒进风口和集羽盒出风口，所述集羽盒进风口内设置吸头连接件，所述吸头连接件外端通

过连接软管与所述可拆卸吸头相连，所述吸头连接件内端通过集羽盒进风管与所述集羽盒

内部连通。

3.如权利要求1所述的一种育雏鸡舍半自动绒毛清理设备，其特征在于：所述风道为底

部开口的圆柱形风道，所述风道的进风口位于所述圆柱形风道底部，所述风道的出风口位

于所述圆柱形风道侧部；

所述风道的进风口与所述集羽盒出风口之间设置有第一层滤网，所述第一层滤网为圆

形不锈钢滤网。

4.如权利要求1所述的一种育雏鸡舍半自动绒毛清理设备，其特征在于：所述供水装置

包括水箱和水泵，

所述水箱可拆卸地设置在所述底板上方；

所述水泵设置在所述水箱上方，且所述水泵的进水端连接进水管，所述进水管另一端

位于所述水箱内，所述水泵的出水端连接出水软管，所述水泵与所述电控装置电连接；

所述出水软管另一端连接出水硬管，所述出水硬管贯穿设置在所述风道上部，所述出

水硬管末端与管帽连接；

位于所述风道内的所述出水硬管侧壁上设置有喷头，且所述喷头的出水口正对所述风

道的进风口。

5.如权利要求4所述的一种育雏鸡舍半自动绒毛清理设备，其特征在于：所述喷头数量

为一个以上，采用窄角扇形喷嘴。

6.如权利要求1所述的一种育雏鸡舍半自动绒毛清理设备，其特征在于：所述负压真空

装置包括两电机、两电机罩、吸音罩和电机连接管道；

所述吸音罩顶部设置有HEPA滤网，所述吸音罩内部设置有隔板；

两所述电机并排设置在所述隔板上，并通过两所述电机罩固定，且两所述电机均与所
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述电控装置电连接；

所述电机连接管道一端分别连接两所述电机的进风口，所述电机连接管道的另一端作

为所述负压真空装置的进风口与所述除湿装置的出风口相连。

7.如权利要求6所述的一种育雏鸡舍半自动绒毛清理设备，其特征在于：所述电机罩采

用扁平状带管嘴结构，所述电机罩上部包裹在所述电机底部，包裹高度在所述电机的排风

口以下；所述电机罩中部设置有用于固定的凸环；所述电机罩下部设置有管嘴，所述管嘴上

端正对所述电机的进风口，所述管嘴下端与所述电机连接管道相连。

8.如权利要求1所述的一种育雏鸡舍半自动绒毛清理设备，其特征在于：所述电控装置

包括电控箱和电源；

所述电控箱包括Arduino控制板、水泵继电器、电机继电器、风压传感器、水泵开关指示

灯、电机开关指示灯、工作开关、电机开关、水泵开关、报警灯、报警铃和电子显示屏；

所述工作开关依次与所述工作开关指示灯和Arduino控制板相连，用于控制所述

Arduino控制板的工作和关闭状态；

所述电机开关依次与电机开关指示灯和电机相连，用于手动控制和显示所述负压真空

运行状态；

所述水泵开关依次与所述水泵开关指示灯和水泵相连，用于手动控制和显示所述供水

装置的运行状态；

所述风压传感器设置在所述集羽装置内，用于对所述集羽装置内的风压进行实时检测

并将检测结果反馈给所述Arduino控制板；

所述Arduino控制板通过所述水泵继电器和电机继电器对所述负压真空装置和供水装

置的运行状态进行控制，并根据风压实时检测结果进行自动清洗或报警；

所述电子显示屏用于根据所述Arduino控制板发送的显示信号对风压实时检测值、负

压真空装置和供水装置的运行情况以及电源电量进行显示；

所述报警灯和报警铃用于根据所述Arduino控制板发送的报警信息进行声光报警，提

示人员对设备进行检查；

所述电源为蓄电池。

9.如权利要求8所述的一种育雏鸡舍半自动绒毛清理设备，其特征在于：所述Arduino

控制板内设置有电机控制模块、水泵控制模块、风压对比模块、自动清洗模块、显示模块和

报警模块；

所述电机控制模块用于根据接收的电机启动或关闭信号控制所述电机继电器，由所述

电机继电器启动或关闭所述负压真空装置；

所述水泵控制模块用于根据接收的水泵启动或关闭信号控制所述水泵继电器，由所述

水泵继电器打开或关闭所述供水装置；

所述风压对比模块用于根据风压设定值对所述风压传感器发送的风压实时检测值进

行对比，当风压实时检测值低于风压设定值时，发送自动清洗信号到自动清洗模块，当风压

实时检测值低于风压最低设定值时，发送报警信息到报警模块；

所述自动清洗模块分别发送电机关闭信号和水泵启动信号到所述电机控制模块和水

泵控制模块，进行自动清洗；

所述显示模块用于将水泵和电机运行状态、风压传感器发送的风压实时检测值以及电
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池电量状态发送到电子显示屏；

所述报警模块用于将报警信号发送到报警灯和报警铃，同时发送电机关闭信号到所述

电机控制模块。

10.如权利要求1所述的一种育雏鸡舍半自动绒毛清理设备，其特征在于：所述设备主

体顶部后方设置有推杆，所述设备主体的底板下方设有4个万向轮。
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一种育雏鸡舍半自动绒毛清理设备

技术领域

[0001] 本发明属于畜牧机械领域，特别是涉及一种育雏鸡舍半自动绒毛清理设备，可用

于高效清理走道地面、笼架底部及边缘死角处的绒毛、饲料颗粒、粉尘等杂物。

背景技术

[0002] 在蛋鸡养殖过程中，育雏鸡在6～8日龄至4周龄期间进行第一次换毛，绒毛被第一

新羽代替。脱落的绒毛会随意飘落在育雏舍走道、笼架下方地面等位置并积聚，极易成为粉

尘、臭气、微生物等空气污染物的载体来源，严重影响舍内环境健康与生物安全。加之现代

化养鸡场规模庞大，雏鸡换毛量大且时间集中，绒毛清理问题一直是困扰育雏生产的难题。

以一栋单批次饲养8000只的育雏鸡舍为例，一天清扫绒毛两次，每次可收集绒毛约2kg。在

育雏舍日常管理中需要保证鸡舍的清洁，地面不应有积灰、积食、积羽，否则对鸡只的健康

生长不利，同时也会危害工作人员的健康。

[0003] 由于缺少专用设备，现有育雏鸡舍常用手推式无动力清扫车、家用负压吸尘器、工

业吸尘器等设备进行清扫，清洁效果有限，弊端多，无法满足绒毛清理的实际要求。因为绒

毛个体体积小重量轻，密度约0.005g/cm3，手推式清扫车向前推进过程中会产生大量扬尘

和绒毛再悬浮的问题，且很容易使绒毛、粉尘等散落到鸡笼支架底部等清理死角。为解决这

个问题，生产中经常进行洒水以辅助清理，但又容易造成绒毛粘结和粘贴地面的新问题，增

加清扫困难；另外，洒水会改变舍内湿度，对正常生产造成潜在的影响。而家用负压吸尘器

针对居家空间设计，尘盒空间小，完整清扫一次鸡舍需多次倾倒，并且绒毛易使滤网堵塞，

降低通风量，后期作业效率低。工业吸尘器由于体积大、吸力大，且需要来回拖拽电源，在鸡

舍空间内操作极不方便，同时也存在滤网堵塞的关键问题，不适合进行鸡舍绒毛清理。

发明内容

[0004] 针对上述问题，本发明的目的是提供一种育雏鸡舍半自动绒毛清理设备，采用负

压真空原理吸入绒毛，水层收集并压缩吸入物，设置滤网喷淋清洁系统维持吸力稳定和工

作效率。

[0005] 为实现上述目的，本发明采取以下技术方案：一种育雏鸡舍半自动绒毛清理设备，

其包括设备主体和可拆卸吸头；所述设备主体包括底板、设置于所述底板前侧的集羽装置、

设置在所述集羽装置顶部的风道和除湿装置、设置在所述底板后侧的负压真空装置、供水

装置和电控装置；所述集羽装置顶部设置有集羽盒进风口和集羽盒出风口，所述集羽盒进

风口与所述可拆卸吸头相连，所述集羽盒出风口与所述风道的进风口相连；所述风道的出

风口与所述除湿装置的进风口相连，所述除湿装置的出风口与所述负压真空装置的进风口

相连；所述供水装置和电控装置并排设置于所述负压真空装置下方，且所述供水装置的出

水端设置在所述风道内，用于为所述集羽装置提供喷淋并在集羽装置内形成水层；所述电

控装置分别与所述供水装置、负压真空装置和除湿装置电连接，对各装置进行控制并提供

电源。
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[0006] 进一步的，所述集羽装置包括可拆卸密封连接的集羽盒和集羽盒盖；所述集羽盒

设置在升降台上，所述升降台固定设置在所述底板上，所述集羽盒顶部与所述集羽盒盖卡

扣连接；所述集羽盒盖通过所述底板前侧的支撑柱固定，且所述集羽盒盖顶部设置有所述

集羽盒进风口和集羽盒出风口，所述集羽盒进风口内设置吸头连接件，所述吸头连接件外

端通过连接软管与所述可拆卸吸头相连，所述吸头连接件内端通过集羽盒进风管与所述集

羽盒内部连通。

[0007] 进一步的，所述风道为底部开口的圆柱形风道，所述风道的进风口位于所述圆柱

形风道底部，所述风道的出风口位于所述圆柱形风道侧部；所述风道的进风口与所述集羽

盒出风口之间设置有第一层滤网，所述第一层滤网为圆形不锈钢滤网。

[0008] 进一步的，所述供水装置包括水箱和水泵，所述水箱可拆卸地设置在所述底板上

方；所述水泵设置在所述水箱上方，且所述水泵的进水端连接进水管，所述进水管另一端位

于所述水箱内，所述水泵的出水端连接出水软管，所述水泵与所述电控装置电连接；所述出

水软管另一端连接出水硬管，所述出水硬管贯穿设置在所述风道上部，所述出水硬管末端

与管帽连接；位于所述风道内的所述出水硬管侧壁上设置有喷头，且所述喷头的出水口正

对所述风道的进风口。

[0009] 进一步的，所述喷头数量为一个以上，采用窄角扇形喷嘴。

[0010] 进一步的，所述负压真空装置包括两电机、两电机罩、吸音罩和电机连接管道；所

述吸音罩顶部设置有HEPA滤网，所述吸音罩内部设置有隔板；两所述电机并排设置在所述

隔板上，并通过两所述电机罩固定，且两所述电机均与所述电控装置电连接；所述电机连接

管道一端分别连接两所述电机的进风口，所述电机连接管道的另一端作为所述负压真空装

置的进风口与所述除湿装置的出风口相连。

[0011] 进一步的，所述电机罩采用扁平状带管嘴结构，所述电机罩上部包裹在所述电机

底部，包裹高度在所述电机的排风口以下；所述电机罩中部设置有用于固定的凸环；所述电

机罩下部设置有管嘴，所述管嘴上端正对所述电机的进风口，所述管嘴下端与所述电机连

接管道相连。

[0012] 进一步的，所述电控装置包括电控箱和电源；所述电控箱包括Arduino控制板、水

泵继电器、电机继电器、风压传感器、水泵开关指示灯、电机开关指示灯、工作开关、电机开

关、水泵开关、报警灯、报警铃和电子显示屏；所述工作开关依次与所述工作开关指示灯和

Arduino控制板相连，用于控制所述Arduino控制板的工作和关闭状态；所述电机开关依次

与电机开关指示灯和电机相连，用于手动控制和显示所述负压真空装置运行状态；所述水

泵开关依次与所述水泵开关指示灯和水泵相连，用于手动控制和显示所述供水装置的运行

状态；所述风压传感器设置在所述集羽装置内，用于对所述集羽装置内的风压进行实时检

测并将检测结果反馈给所述Arduino控制板；所述Arduino控制板通过所述水泵继电器和电

机继电器对所述负压真空装置和供水装置的运行状态进行控制，并根据风压实时检测结果

进行自动清洗或报警；所述电子显示屏用于根据所述Arduino控制板发送的显示信号对风

压实时检测值、负压真空装置和供水装置的运行情况以及电源电量进行显示；所述报警灯

和报警铃用于根据所述Arduino控制板发送的报警信息进行声光报警，提示人员对设备进

行检查；所述电源为蓄电池。

[0013] 进一步的，所述Arduino控制板内设置有电机控制模块、水泵控制模块、风压对比
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模块、自动清洗模块、显示模块和报警模块；所述电机控制模块用于根据接收的电机启动或

关闭信号控制所述电机继电器，由所述电机继电器启动或关闭所述负压真空装置；所述水

泵控制模块用于根据接收的水泵启动或关闭信号控制所述水泵继电器，由所述水泵继电器

打开或关闭所述供水装置；所述风压对比模块用于根据风压设定值对所述风压传感器发送

的风压实时检测值进行对比，当风压实时检测值低于风压设定值时，发送自动清洗信号到

自动清洗模块，当风压实时检测值低于风压最低设定值时，发送报警信息到报警模块；所述

自动清洗模块分别发送电机关闭信号和水泵启动信号到所述电机控制模块和水泵控制模

块，进行自动清洗；所述显示模块用于将水泵和电机运行状态、风压传感器发送的风压实时

检测值以及电池电量状态发送到电子显示屏；所述报警模块用于将报警信号发送到报警灯

和报警铃，同时发送电机关闭信号到所述电机控制模块。

[0014] 进一步的，所述设备主体顶部后方设置有推杆，所述设备主体的底板下方设有4个

万向轮。

[0015] 本发明由于采取以上技术方案，其具有以下优点：1、本发明通过负压真空的原理

吸入羽毛，避免羽毛扬起。2、本发明中的动力提供源为蓄电池，可以实现无线操作。3、本发

明考虑到绒毛的蓬松性及堆叠高度，设置具有一定离地高度的固定平行长条吸口，满足走

道绒毛的清理诉求，同时配有扁嘴手持式吸头，用于清理笼架底部、侧部等各种清扫死角处

的杂物。4、本发明利用水层捕捉收集并压缩绒毛，减小存储空间的同时增大一次清理的绒

毛容量。5、本发明可以根据实时风压及时对不锈钢滤网进行清理，解决滤网堵塞问题保证

持久吸力，同时喷淋时间可调，能够适应多种清扫情况。因而，本发明可以广泛应用于育雏

鸡舍的清洁领域。

附图说明

[0016] 图1是本发明育雏鸡舍绒毛清理设备的左视图；

[0017] 图2是本发明育雏鸡舍绒毛清理设备的右视图；

[0018] 图3是本发明育雏鸡舍绒毛清理设备的正视图；

[0019] 图4是本发明育雏鸡舍绒毛清理设备的俯视图；

[0020] 图中，各部件标记如下：1、设备主体；11、底板；111、万向轮；12、集羽装置；121、集

羽盒进风口；122、集羽盒出风口；123、集羽盒；124、集羽盒盖；125、支撑柱；126、吸头连接

件；127、集羽盒进风管；128、升降台；13、风道；131、不锈钢滤网；14、除湿装置；15、负压真空

装置；151、吸尘器电机；152、电机罩；153、吸音罩；154、电机连接管道；155、HEPA滤网；16、供

水装置；161、水箱；162、水泵；163、出水软管；164、出水硬管；165、管帽；166、喷头；17、电控

装置；171、电控箱；172、电源；18、连接软管；19、推杆；2、可拆卸吸头。

具体实施方式

[0021] 下面结合附图和实施例对本发明进行详细的描述。

[0022] 如图1～图4所示，本发明提供的一种育雏鸡舍半自动绒毛清理设备，其包括设备

主体1和可拆卸吸头2。其中，设备主体1包括底板11、设置于底板11前侧的集羽装置12、设置

于集羽装置12上方的风道13和除湿装置14、以及设置于底板11后侧的负压真空装置15、供

水装置16和电控装置17；集羽装置12顶部设置有集羽盒进风口121和集羽盒出风口122，集
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羽盒进风口121与可拆卸吸头2相连，集羽盒出风口122与风道13的进风口相连；风道13的出

风口与除湿装置14的进风口相连，除湿装置14的出风口通过连接软管18与负压真空装置15

的进风口相连；供水装置16和电控装置17并排设置于负压真空装置15下方，且供水装置16

的供水端设置在风道13内，用于为集羽装置12提供喷淋，并在集羽装置12内形成水层；电控

装置17分别与供水装置16、负压真空装置15和除湿装置14电连接，用于对各装置进行控制

并提供电源。

[0023] 进一步的，集羽装置12包括可拆卸密封连接的集羽盒123和集羽盒盖124；集羽盒

盖124通过底板11前侧的支撑柱125固定，且集羽盒盖124顶部设置有集羽盒进风口121和集

羽盒出风口122，集羽盒进风口122内设置吸头连接件126，吸头连接件126外端通过连接软

管18与可拆卸吸头2相连，吸头连接件126内端通过集羽盒进风管127与集羽盒123内部连

通。

[0024] 进一步的，集羽盒123和集羽盒盖124的其中一种连接方式为：集羽盒123设置在升

降台128上，升降台128固定设置在底板11上，集羽盒123顶部与集羽盒盖124卡扣连接。处于

工作状态时，升起升降台128可以保证集羽盒123和集羽盒盖124紧密接合，保证气密性；清

理完成后，降下升降台128可以使集羽盒123方便被取出。

[0025] 进一步的，风道13为底部开口的圆柱形风道，风道13的进风口位于圆柱形风道底

部，出风口位于圆柱形风道侧部，便于与除湿装置14安装，同时便于供水装置16中的水顺利

流下。其中，出风口可以根据实际需要变换方位，本发明不做限制。

[0026] 进一步的，风道13的进风口与集羽盒出风口122之间设置有第一层滤网131，第一

层滤网131为圆形不锈钢滤网，这是因为圆形不易产生通风或喷淋死角，能提高通风效率和

喷淋效果；而不锈钢材质不易粘接绒毛，且能防止锈蚀。

[0027] 进一步的，除湿装置14可以采用汽水分离器，用于将风道13排出的空气进行除湿

处理，避免空气中的水分进入负压真空装置15造成电机损坏。除湿装置14的出水端与集羽

装置12内部连通，用于将除湿装置14分离出的水排出到集羽装置14的集羽盒123内。

[0028] 进一步的，负压真空装置15包括两电机151、两电机罩152、吸音罩153和电机连接

管道154。其中，吸音罩153顶部设置有HEPA滤网155，吸音罩153内部设置有隔板(图中未示

出)；两电机151并排设置在隔板上，并通过两电机罩152固定，电机连接管道154一端分别连

接两电机151的进风口，电机连接管道154的另一端作为负压真空装置15的进风口与除湿装

置14的出风口相连。

[0029] 进一步的，电机罩152采用扁平状带管嘴结构，电机罩152上部包裹在电机151底

部，包裹高度在电机151的排风口以下；电机罩152中部设置有用于固定的凸环；电机罩152

下部设置有管嘴，管嘴上端正对电机151的进风口，管嘴下端与电机连接管道154相连。吸尘

器电机的固定方式不局限于使用电机罩152，也可以采用其他固定结构。

[0030] 进一步的，供水装置16包括水箱161和水泵162，水箱161可拆卸地设置在底板11上

方，水泵162设置在水箱161上方，且水泵162的进水端连接进水管，进水管另一端位于水箱

161内，水泵162的出水端连接出水软管163，出水软管163另一端连接出水硬管164，出水硬

管164贯穿风道13上部后末端与管帽165连接。位于风道13内部的出水硬管164上设有喷头

166，且喷头166的出水口正对风道13的进风口。

[0031] 进一步的，喷头166采用窄角扇形喷嘴，从而能够提供更大的冲击力，在短时间内
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清洗掉不锈钢滤网131上的绒毛。喷头166安装在不锈钢滤网的正上方，喷淋面积能完全覆

盖滤网。为减少设备工作时停止等待的时间和喷淋产生的污水量，每次喷淋时间不宜过长。

在管道中间区域风速较大，边缘处风速较小，因而绒毛主要堵塞在滤网中间区域。综合喷淋

时间和喷淋效果，每次喷淋能将滤网靠近中心的4/5区域清洗干净即可。

[0032] 进一步的，喷头166可以为多个，只需保证喷淋面积覆盖第一层滤网131，但是在保

证喷淋效果的前提下，喷水量应尽可能小。

[0033] 进一步的，电控装置17包括电控箱171和电源172。电控箱171包括Arduino控制板、

水泵继电器、电机继电器、风压传感器、水泵开关指示灯、电机开关指示灯、工作开关、电机

开关、水泵开关、报警灯、报警铃和电子显示屏。其中，工作开关依次与工作开关指示灯和

Arduino控制板相连，用于控制Arduino控制板的工作和关闭状态；电机开关依次与电机开

关指示灯和电机相连，用于手动控制和显示电机运行状态；水泵开关依次与水泵开关指示

灯和水泵相连，用于手动控制和显示水泵的运行状态；水泵继电器的输入端与Arduino控制

板相连，输出端与水泵相连；电机继电器的输入端与Arduino控制板相连，输出端与电机相

连；风压传感器设置在集羽盒123内，用于对集羽盒123内的风压进行实时检测并将检测结

果反馈给Arduino控制板；Arduino控制板通过水泵继电器和电机继电器对水泵和电机运行

状态进行控制，并根据风压实时检测结果进行自动清洗或报警；电子显示屏用于根据

Arduino控制板发送的显示信号对风压实时检测值、电机和水泵运行情况以及电池电量进

行显示；报警灯和报警铃用于根据Arduino控制板发送的报警信息进行声光报警，提示人员

对设备进行检查。

[0034] 进一步的，Arduino控制板内设置有电机控制模块、水泵控制模块、风压对比模块、

自动清洗模块、显示模块和报警模块。其中，电机控制模块用于根据电机启动或关闭信号控

制电机继电器，由电机继电器启动或关闭电机；水泵控制模块用于根据水泵启动或关闭信

号控制水泵继电器，由水泵继电器打开或关闭水泵；风压对比模块用于根据风压设定值对

风压传感器发送的风压实时检测值进行对比，当风压实时检测值低于风压设定值时，发送

自动清洗信号到自动清洗模块，当风压实时检测值低于风压最低设定值时，发送报警信息

到报警模块；自动清洗模块分别发送电机关闭信号和水泵启动信号到电机控制模块和水泵

控制模块，进行自动清洗；显示模块用于将水泵和电机运行状态、风压传感器发送的风压实

时检测值以及电池电量状态发送到电子显示屏；报警模块用于将报警信号发送到报警灯和

报警铃，同时发送电机关闭信号到电机控制模块，关闭电机。

[0035] 进一步的，电源172为蓄电池，可以实现无线操作。

[0036] 进一步的，水泵162和吸尘器电机151由24V电池供电，电控箱171由5V电池供电。

[0037] 进一步的，设备主体1顶部后方设置有推杆19，设备主体的底板11下方设有4个万

向轮111，使设备转向操作方便。

[0038] 进一步的，可拆卸吸头2包括固定长条状吸头和手持式扁嘴吸头两种类型，其中，

固定长条状吸头用于清理地面绒毛，手持式扁嘴吸头用于清理死角和空中的绒毛。

[0039] 进一步的，固定长条状吸头前端开设有均匀孔洞，底部设置有万向轮。

[0040] 下面对本发明育雏鸡舍半自动绒毛清理设备的具体使用方法进行介绍，其主要包

括以下步骤：

[0041] 1)在集羽盒123中加水至标记水线形成水层，在水箱161中加入2-3升水，根据要清
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理的地方选择合适的吸头，将集羽盒123、水箱161和吸头2连接好。

[0042] 2)打开工作开关，电机151启动，推动设备开始清理，行进速度大约0.2m/s。

[0043] 3)大部分绒毛被集羽盒123内的水层收集，少部分堵塞在第一层滤网131上。当集

羽盒123内的风压传感器检测到集羽盒123内的风压小于设定值时，电控箱171控制电机151

关闭，自动开启水泵162抽水清洗滤网10s，然后关闭水泵162，自动开启电机151，设备继续

工作。当风压传感器检测到的风压低于最低设定值时，报警灯亮，报警铃响，电机停止工作，

提示人员对设备进行检查；电子显示屏实时显示风压传感器检测到的风压值，以及电机、水

泵运行情况和电池电量情况。

[0044] 4)清理完成后，倒出集羽盒123中的绒毛和污水，将集羽盒123清洗干净，并及时给

电源172充电。

[0045] 上述各实施例仅用于说明本发明，其中各部件的结构、连接方式和制作工艺等都

是可以有所变化的，凡是在本发明技术方案的基础上进行的等同变换和改进，均不应排除

在本发明的保护范围之外。
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