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(54) Sydttdlaite holkkien sisésnséd sulkemia sydtédvid kartioita varten -
Mataranordning f6r i holkar inneslutna &tbara koner

Keksintod selitetddn erityisesti sovellettuna koneeseen, joka
vastaanottaa sarjat kaksoiskartioita, joihin kuuluu syotavdt kartiot,
jotka on sovitettu suojaaviin paperikartioihin tai -holkkeihin, joka
kone tayttaa holkkien ympardim&t kartiot ja&dteldllda, johtaa siirappia
jaatelon pddlle, kerrostas péhkingd siirapilla pédllystetylle pinnal-
le ja sulkee paperikartioiden tai -holkkien avoimet suuaukot erityi-
silla kansilla, jotka on Jjohdettu je muodostettu kaistaleen muotoon
liitettyjen paperikansien rullasta. Toiminnat sydtavien kaertioartik-
keleiden valmistamiseksi ovat samanlaiset kuin on esitetty Wiselle
3.5.1960 myonnetyssé USA-patentissa 2 934 872 ja kansipakkaus on sa-
manlainen kuin Wiselle 20.12.1960 myonnetyssé USA-patentissa 2 965 499,
Kuitenkin ensin mainitussa patentissa on esitetty pySrivd&d tornityyppii
oleva kone, jossa perékkdiset holkkien sisdénsd sulkemat kartioryhmit
syotetdsan perdkkaisille asemille taytteamistd, kédsittelyd ja kansilla
varustamista varten. Témédn keksinndn mukainen sydttdlaite soveltuu suo-
ralinjaiseen koneeseen, joka vastaanottaa holkkien sisiddnsa sulkemat
kartioryhmdt ja muodostaa ne tédytettaviksi késiteltdviksi je kansilla
varustettaviksi poikittaisiksi perdkk&disiksi riveiksi, joista jokainen
k8sittdd valitun lukuméérsin holkkien ympardimid kartioryhmii.

Taman keksinndn mukaiseen laitteeseen kuuluu sarja varastoja
holkkien sisé@nsd sulkemien kartioryhmien pinkkojen vastaanottamiseksi
Ja niiden syOttémiseksi perdkkdin alla olevalla kuljettimella olevien
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istukoiden riviin. Sydttd aikaansaadaan alemmalla leukaryhmdlla, joka
vastaanottaa ja kannattaa alimpia holkkien sisddnsd sulkemia pinkkojen
kartioryhmid suljettuna ollessa, jolloin ylempi leukaryhmd vastaanot-
taa ja kannattaa suljettuna ollessa yhtd tai useampaa seuraavana kor-
keammalla olevaa holkkien sisd&nsd sulkemaa kartioryhmdd ja jolloin
pystysuorasti liikkuvat irrotuspuikot tarttuvat alimpiin holkkien si-
siddnsd sulkemiin kartioryhmiin avoimien ylempien leukojen vieressa,
kun ne vapautetaan alemmista leuoista erotuksen takaamiseksi pinkois-
ta ja tulevat myds tarttumaan alimman ryhmdn mihin tahansa sy&tdvadn
kartioon, jos se tarttuu pinkassa seuraavana korkeammalla olevaan holk-
kiin. Tdmd varmistaa sen, ettd tdydelliset holkkien sisddnsd sulkemat
kartioryhmidt tulevat pudotetuksi alapuolelle sijoitetun kuljettimen
istukoiden yl8spdin avoimeen riviin.

Tidmin keksinndn erds edullinen sovellutusmuoto on havainnollis-
tettu oheisissa piirustuksissa, joissa

kuvio 1 esittdd pi#dstd ndhtynd koneen osaa, johon kuuluu témdn
keksinndn mukainen laite kartioryhmédn syottdmiseksi.

Kuvio 2 esittdd pddltd nidhtynd, osittain poisleikattuna tdmén
keksinnon mukaista laitetta.

Kuvio 3 esittdi suuremmassa koossa kuviosta 2 pitkin viivaa 3-3
otettua pystysuoraa leikkausta.

Kuvio 4 esittdd kuviosta 3 pitkin viivaa 4-4 otettu osittaista
vaakasuoraa leikkausta.

Kuvio 5 esittdid kuviosta 3 pitkin viivaa 5-5 otettua vaakasuo-
raa leikkausta.

Kuvio 6 esittdi sivukuvaa, joka on otettu kuviosta 3 pitkin
viivaa 6-6.

Kuvio 7 esittdd suuremmassa koossa kuviosta 2 pitkin viivaa 7-7
otettua pystysuoraa leikkausta.

Kuvio 8 esitt&d3d kuviosta 3 pitkin viivaa 8-8 otettua pystysuo-
raa leikkausta.

Kuvio 9 esittdi samaa kuin kuvio 8, mutta osien ollessa erilai-
sessa sydttbasemassa.

Kuvio 10 esittdd toista samanlaista kuvaa, osien ollessa vield
toisessa erilaisessa sydttOasemassa.

Kuvio 11 esittdd sivulta ndhtynd sydttdlaitteeseen vaikuttavan
nokkamekanismin osaa.

Kuvio 12 esittidid pidstd ndhtynd kuvaa, joka on otettu pitkin
viivaa 12-12 kuviosta 11l.

Kuvio 13 esittdid kaaviollisesti irrottimen vaikutusta.
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Viitaten piirustuksiin keksinnén mukainen laite on merkitty y-
leisesti viitenumerolla 20 ja on esitetty yhteistoiminnassa kuljetti-
men 25 kanssa, joka voi olla mité tahansa sopivaa tyyppid ja joka on
tarkoitettu kuljettamaan ylospédin avoimien, kartioiden vastaanottavien
kuppien tai holkkien 21 perdkkdiset poikittaiset rivit, Jjotka on kan-
natettu pitkittadisten vdlien pddssid toisistsan kuljettimen ylajuoksul-
la. Kuljetin on esitetty padttoménd ketjukuljettimena, mutta se voi
olla hihnatyyppinen tai muun sopivan tyyppinen kuljetin, joka jaksot-
taisesti liikkuen saattaa holkkien 21 rivit perdkkdin toimimaan yhdes-
s8 yksikdn 20 kanssa. Holkkien tai kuppien 21 lukumdsira jokaisessa ri-
visséd voi olla mikd tahansa, mutta esitetysséd esimerkissé jokaisessa
rivissa on kuusi holkkia saman lukuméérsn kartioita vastaanottamisek-
si. Jatettydan laitteen 20 kartiot on sovitettu taytettdviksi jdate-
1611a tai sentapaisella aineella, kun ne siirretéén kuljettimella USA-
patentissa 2 934 872 selitetylld tavalla. Teman keksinndn mukeinen
laite 20 tulee tehokkaasti muodostameen kartioiden rivin ja pudottamaan
ne kohdskkain kuljettimella 25 olevien istukoiden 21 riviin. Kuten on
esitetty kuvioissa 8-10, jokaiseen t&hién koneeseen ohdettavaan kartio-
ryhmdan kuuluu syotévat kartiot C, Jotka on suljettu paperia tai muuta
sopivaa ainetta olevan suojaavan ulomman kartion tai holkin S sisdén.
Kartion C yléreuna tai suu C' on vdlin pddsséd alaspédin pasdasiallisesti
holkin S ylareunasta tai suuaukosta S'.

Laite 20 tulee olemsan kuljettimen 25 kuormauspdéssd ja sita
kannattavat koneen runkoelimet 30 (kuvio 1). Laitteeseen kuuluu vas-~
takkaiset pylvadat 31, jotka kohoavat vastaavista runkoelimista 30. Na-
mé pylvadt kannattavat ylépdissdén poikittain kulkevaa pinkkauslaitet-
ta 32. Téassd on ryhmé sen l8pi pystysuorasti kulkevie kertioiden oh-
jauskanavia 33, joiden lukumd&rd riippuu kuljettimen 25 poikittaisessa
rivisséd olevien istukoiden 21 lukumédréstd, joita esitetyssd esimerkis-
s& on kuusi. Kanavat 33 on sijoitettu sopivasti v#lin pé#hén toisis-
taan siten, ettd ne ovat same-aksiealiset vastaavien istukoiden 21
kanssa rivissd, joka liikkuu yhteistoimintaan yksikdn 20 kenssa. Jokai-
sen kanavan 33 ymparille on sovitettu pinkkauslaitteesta 32 ylospéin
kohoavat varaston muodostavat tangot 34. Tankojen 34 muodostamat varas-
tot tulevat vastaesnottamaan holkkien sisdénséd sulkemat kartioryhmit,
jotka on jéarjestetty kartioryhmien pinkoiksi. N#m#d pyrkivat kiilautu-
maan yhteen ja tehokkaat vélineet taytyy olla jarjestetty syottéméin
ne kaikkiin rivisséd oleviin istukoihin 21 samanaikeisesti kuin tdydel-
liset kartioryhmét, joista jokaiseen kuuluu suojausholkissa B oleva
kartio C. On ilmeistd, ettd pinkkaamislaite 32 (kuviot 1, 3, 6 ja 8-10)
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on tasolla, joka on pidasiallisesti korkeampi kuin kuljettimen 25 yla-
jucksun taso ja ettd jokainen ohjauskanava 33 on lépimitaltaan sopiva
sallimaan kartioryhmdn kulkemisen alaspdin h&iridttd sen ldpi.

Peridkkiisten kartioryhmien sySttdmiseksi pinkkaamislaitteesta
32 kuljettimelle 25 tHydellisend rivind on jdrjestetty pinkkaamislait-
teen alapuolelle per&dkk#disiin alempiin tasoihin (kuvio 3) ylempi leu-
kalaite 35, v&1illi oleva irrotuslaite 36 ja ‘alempi leukalaite 37.
Laitteet 35 ja 37 ovat kiinteissi tasoissa ja laite 36 on liikkuva pys-
tysuorassa tasossa irrotusvaikutuksen aikana.

Ylemp&sn leukalaitteeseen kuuluu pareittain vastakkaiset leuan
puoliskot 38, jotka on liitetty pulteilla vaakasuoriin ja poikittain
kulkeviin asennustankoihin 39 (kuviot 1, 2 ja 3). Tangot 39 ovat yhden-
suuntaiset ja samassa tasossa sekd ovat liikuteltavissa toisiaan koh-
ti ja toisistaan poispidin. Kumpikin leuan puolisko 38 muodostaa puolet
istukasta 40 koskettamista ja tarttumista varten kartioholkkien ylé&-
pdihin, kun parin yhdessd toimivat vastakkaiset leuat on saatettu yh-
teen (kuvio 2) tankojen 39 sopivalla liikkeelld. Leuat on tehty siten,
ettd jokainen istukka 40 tulee koskettamaan ja tarttumaan kahteen kar-
tioryhmisn vastaavien pinkkojen yl&dp&&n l&helld. T&mdé k&dy selville ku-
vioista 8-10, joiden mukaan suippeneva kannatuspinta 40a on muodostet-
tu alemmalle tasolle ja suippeneva kannatuspinta 40b on muodostettu y-
lemmille tasolle, niin ett#d kaksi kartioholkkia S tarttuu kiinni suu-
osistaan. On edullista tarttua kahteen kartioholkkiin johtuen niiden
suhteellisen hauraasta laadusta. Esitetyssd esimerkissd holkeissa S on
laipat, jotka on tehty niiden suun ympdrille ja istukan viereiset pin-
nat on muodostettu sopimaan nidihin laippoihin, mutta joissakin pakkauk-
sissa laipat eivit ole holkeissa, vaan suippenevat tai katkaistun kar-
tion muotoiset pinnat 40a ja 40b ovat riittdvdt kartiomaisten holkkien
S kannattamiseksi. Jokainen leuka 38 on varustettu sivultaan pystysuo-
ralla uralla 38a, joka avautuu alaspiin ja ulottuu yl&spdin pddasial-
lisesti leuan korkeuden puoliviliin. N&m& tulevat muodostamaan diamet-
raalisesti vastakkaiset irrotuspuikot vastaanottavat urat jokaista is-
tukkaa 40 varten.

Kuten on esitetty, ylemm#dt leukoja kannattavat tangot 39 on kan-
natettu liikkumista varten vaakasuorassa tasossa toisiaan kohti ja toi-
sistaan poispdin. Jokainen tanko on kannatettu kummastakin padstadn a-
sennuskannattimen 41 vdlitykselld. Jokainen kannatin 41 on varustettu
laakerilla 42 sen liukuvasti asentamiseksi kannatin- ja ohjaustangol-
le 43. Jokainen tanko 43 ulottuu vaakasuorasti eteen- ja taaksepdin

vastaavan pylviin 31 yldp&&ssd ja on kannatettu pystysuorasti eteen-
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ja taaksepdin kulkevien poikittaisten levyjen 44 ja 45 ylépaiden lé-
helld, jotka levyt kannattavat vaakasuoraa yldlevyd 46 (kuviot 8-10).
Levyt 46 kannattavat edelld mainittua pinkksamislaitetta 32. Kumman-
kin pylvddn 31 ulkosivuun on kiinnitetty nokkalevy 50 kiinte&dén pysty-
suoraan asentoon kosketukseen levyjen 44, 45 ja 46 ulkoreunojen kans-
sa. Ndmd levyt yhdessd alemman kannatuslevyn 47 kanssa muodostavat
kummankin pylvaan 31.

Ndin ohjaustangot 43 on kannatettu sivupylvéaiden 31 ylapaiden
lghelld ja kannattimet 41 on liukuvasti asennettu parittain niin, etta
kumpaakin kannatinparia voidean liikuttaa vaakasuorasti toisiaan kohti
ja toisistaan poispdin ndin vastaavasti leukojen kannatustankojen 35
ja niiden kannattamien leukaparien 38 liikuttamiseksi kartioryhm&san
tarttuvaan ja sen vapauttavean asentoon. Tdmd liike aikaansaedaan pys-
tysuoran nokkalevyn 55 avulla, joka on asennettu kumpaankin pylvaéseen
31 pystysuoraa edestakaista liikettd varten. Kummankin nokkalevyn 55
yldpddn ldhelld on kaksi pystysuoraa, pddaesisllisesti yhdensuuntaista
nokkarakoa 51 (kuvio 6), joissa on vastaavasti nokkaseuraajat 52, jot-
ka on kannatettu kannattimien 41 ulkosivulla. Huomataan, etta nokkara-
kojen 51 alapadt ovat sivuille siirretyt kohdissa 51a poikkeutuvien o-
sien aikaansaamiseksi kannattimien 41 tarvittavia vaskasuoria liikkei-
ta varten.

Kumpikin nokkalevy 55 on asennettu pystysuoraa liiketta varten
vastaavassa pylvddssd 31 kahden vastakkaisen pystysuoran ohjaimen 56
védlitykselld (kuviot 2-7), jotka on sovitettu vastaavien levyjen 44 ja
46 sisdsivulle., N&éihin obhjeimiin on asennettu rullat 57, jotka kosket-
tavat nokkalevyn 55 vastakkaisia reunoja. Huomataan, ett& kummankin
nokkalevyn 55 ylépéd ulottuu raon 55a valitykselld vastaavaan yléle-
vyyn 46 ja samanlainen rako 55b on tehty alempaan levyyn 47 nokkalevyn
alepdan vastaanottamista varten.

Kuten edelld on esitetty, alempaan kartioryhmgédn tarttuva leu-
kalaite 37/ on aslemmalla tasolla ja siihen kuuluu kaksi poikittain kul-
kevaa asennustankoa 59 (kuviot1, 2 ja 3-5), jotka kannattavat leukoja
vastakkaisina puoliskoina 58, jotka on kiinnitetty pulteilla tenkoihin.
Tangot 59 ovat samanlaiset kuin ylemman leukaryhméan 35 tangot 39 ja a-
sennettu samoin yhdensuuntaisesti semaen tasoon sek& ovat liikutelta-
vissa toisiaan kohti ja toisistesan poispédin. Jokainen leuan puolisko
58 muodostaa puolet katkaistun kartion muotoisesta istukasta 60 koske-
tusta ja tarttumista varten kartioholkin 5 elap&dshén, kun parien vas-
takkaiset yhdessd toimivat leuat saatetaan yhteen (kuvio 3) tankojen
59 sopivalla liikkeelld.
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Kuten on esitetty, alempien leukojen kannatustangot 59 on kan-
netettu liikettd varten vaakasuorassa tasossa toisiaan kohti Jja toi-
sistaan poispdin. Kumpikin tanko on kannatettu vastekkaisissa péais-
sddn kennattimilla 61 laakereiden 62 valitykselld, jotka on liukuvasti
asennettu ohjaustankoihin 63, jotka on sovitettu vastaaviin sivupyl-
vaisiin 31, Kumpikin ohjaustanko 63 ulottuu vaakasuorasti eteen- ja
taaksepdin pylvddssd olevien tankojen 43 alapuolella ja on kiinnitet-
ty edessd ja takana poikitteisiin levyihin 44 ja 45. Huomatasn, ettd
(kuvio 3) kummassakin pylviddsséd tangot 43 ja 63 ovat samassa pystyta-
s0Ssa.

Néin kannattimet 61 on asennettu tamkoihin 63 psreittain ja nii-
td voidaan liikuttaa vaakasuorasti toisiaan kohti ja toisistaan pois-
pdin liikuttamalla vastaavasti leukojen kannatustankoja 59, Jjolloin
niiden kannattamat leukojen 58 parit tulevat tartuntaan kartioryhman
kanssa ja siitd erilleen. Témé liike aikaanssadaan pystysuorasti edes-
takaisin liikkuvilla, edell&d mainituilla nokkalevyilla 55 ja on teh-
distettu ylemmdn leukalaitteen 35 liikkeen kanssa. Tété& tarkoitusta
varten kumpikin nokkalevy 55 on varustettu kahdella nokkaraolla 71
(kuvio €), Jjotka ovat samanlaiset kuin edell&d mainitut nokkaraot 51 ja
tehty nokkalevyn alaosaan. Namé nokkaraot 71 vastaavasti vasteanotta-
vat nokkaseuraajat 72, jotka on kannatettu kannattimien €1 ulkosivuil-~
la (kuvio 5). Huomataan, ettd kummenkin parin raot 71 poikkeavat alas-
pédin kennattimien 61 tarvittavien vaskasuorien liikkeiden aikaansaami-
seksi ja ovat varustetut pystysuorilla yldpdilla 71a ja pystysuorilla
alapzilla 71b.

Kuten edelld on esitetty, irrotuslaite 36 on asennettu ylemmén
ja alemman leukalaitteen 35 ja 37 véliin. Siihen kuuluu kuvioiden 1
ja 3 mukaan kaksi poikittain kulkevas asennustankoa 73, jotka on si-
joitettu samaan vaakasuoraan tasoon liikuttemista varten toisiaan koh-
ti ja toisistaan poispdin, mutte ovat my6s liikuteltavissa pystysuo-
rasti parina. Tangot 73 kannattavat irrotuspuikkoja 75, jotka on jar-
jestetty tankoihin sikaansaamaan yhdessd toimivat parit ,joissa puikot
ulottuvat sisdénpdin toisiaan kohti. Tankojen 73 vastakkaiset paat u-
lottuvat pylvdisiin 31, joissa ne on kannatettu pystysuoraa liikettd
varten vastaavilla nokkalevyilld 55. Kuvioista 3 ja 4-6 huomatean, et-
td tankojen pddt ulottuvat vastaavissa nokkalevyissé 55 olevien vasaka-
suorien rakojen 74 lépi je kannattavat nokkalevyjen ulkopuolella oh~
jeimia 7€, Jjotka toimivat vaakasuorissa'ohjauskanavissa 77, Jjoita kan-
pattea vastaavien nokkalevyjen ulkopinnat. Tangot 73 ulottuvat edel-
leen ulospédin kiinteiden nokkalevyjen 50 lapi, jotka ovat vastaavien
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nokkalevyjen 55 ulkopuolella ja yhdensuuntaiset ndiden kanssa. Tanko
jen 73 ulkop#dit kannattavat nokkaseuraajia 78, jotka toimivat nokka-
levyihin 50 tehdyissd raoissa 79. Raot 79 on tehty alaspdin toisiaan
liheneviksi tankojen 75 tarvittavan vaakasuoran toisiaan kohti ja toi-
sistaan poispdin liikkeen aikaansaamiseksi niiden pystysuoran liikkeen
aikana, joka aikaansaadaan niitd kannattavien nokkalevyjen 55 pysty-
suoralla liikkeelld. Tankojen 73 vaakasuorat liikkeet tulevat rajoite-
tuksi samassa vaakasuorassa tasossa ohjaimien 77 védlitykselld, mutta
timdn tason korkeus tulee vaihtelemaan nokkalevyjen 55 pystysuoran
liikkeen mukaan kiinte&ddn nokkalevyyn 50 ndhden. Tankojen 73 ndmd
liikkeet tulevat aikaansaamaan niiden kannattamien puikkojen 75 halu-
tut liikkeet, mik4 aikaansaa jokaisen parin vastakkaiset puikot liik-
kumaan toisiaan kohti ja toisistaan erilleen sekd eri tasoihin. N&md
liikkeet ovat tahdistetut ylemmin leukalaitteen 35 ja alemman leuka-
laitteen 37 liikkeiden kanssa, johtuen nokkalevyjen 55 ja 50 suhteel-
lisesta liikkeestd ja muodosta sekid niihin tehtyjen nokkarakojen 51,
71 ja 79 keskindisestd suhteesta.

Nokkalevyjd 55 siirretddn pystysuorasti tahdistetusti kuljetti-
men 25 liikkeeseen nihden pystysuorasti kulkevien kdytt&tankojen 80
vdlitykselld (kuviot 3, 6 ja 11), joiden yl&p#d&t on nivelletty kohdas-
sa 81 vastaavien nokkalevyjen 55 alapiihdn. Tangot ulottuvat alaspdin
kohdakkain levyissd 47 ja 30 olevien vastaavien aukkojen 82 ja 83 la-
pi koneen runkoon, jossa kumpikin tanko on nivelletty kohdassa 84
kdyttdtangon 85 ulkopddhdn, joka kdyttdtanko on asennettu pystysuoraa
edestakaista liikettd varten holkkien 86 vidlitykselld, jotka liukuvat
pystysuoria tankoja 87 pitkin, jotka on kiinnitetty koneen rungon kan-
natuslevyyn 88. K&yttdtankoa 85 liikutetaan pystysuorasti vivun 90 a-
vulla, joka on nivelletty kohdassa 89 toiseen levyyn 88 pystysuoraa
kasantdliikettd varten ja joka on yydistetty tankoon 85 kiertokangella
91, jonka alapdd on nivelletty kohdassa 92 vipuun 90 ja jonka ylédpda
on nivelletty tankoon 85 kardaaninivelen 93 vadlitykselld. Vivun 90 pys-
tysuorasti heilahtava liike tulee aikaansaamaan tangon 85 liikkeen pys-
tytasossa, mikd vuorostaan aikaansaa kummankin nokkalevyn 55 pystysuo-
ran liikkeen. Vipua 90 k#innetdin jaksoittaisesti pystysuoraan nokka-
pySrdn 95 vidlitykselld, joka on kiilattu akselille 94, jota kdyttad
sama kdyttdlaite kuin kuljetinta 25. T&dmd nokkapydrd on tavallisesti
kosketuksessa vivussa 90 olevan nokkaseuraajan 96 kanssa, mutta ajoit-
tain haluttaessa tdmid nokkaseuraaja voidaan siirtd8 alempaan asemaan,
jossa nokkapydré;g;.vgi,koskettaa.sita. Tamd voidaan suorittaa, kun

_laite,ZQfgithimiiiéyLihfgriélja-mantélaitteen 97 valitykselld, joka
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joka on yhdistetty alapddstddn niveltyvdsti vipuun 90 kohdassa 98 ja
yldpddstddn kohdassa 99 kiinteddn kannattimeen 101. Kuitenkin tavalli-
sesti, kun laite 20 on toiminnassa, sylinteri- ja médntdlaite 97 tulee
painamaan seuraajan 96 nokkapy®rdn 95 reunaa vasten.

Sen jdlkeen kun kartioryhmien rivi on laskettu ylhddltd kuljet-
timen 25 istukoihin 21, haluttaessa tappuisien holkkien S suut S' voi-
daan saattaa tarkalleen rengasmaiseen tilaan, seruaavien peitto- ja
tiivistystoimintojen helpottamiseksi. Tdmd aikaansaadaan muotoiluyksi-
k8114 100 (kuviot 1, 2, 7 ja 8-10). Tidhdn yksikkdédn kuuluu rivi muo=
toilutappeja 102, jotka on sovitettu uppoamaan yldspdin avoimien istu-
koiden 21 rivin sis&in, sen jilkeen kun kartioryhmédt on pudotettu is-
tukoihin (kuvio 7). Tapit 102 ovat kartion muotoisia ja sopivan kokoi-
sia liittym#&sn holkkien S suuaukkoihin S§' ja puristamaan ainetta ulos-
pdin kosketukseen istukoiden 21 rengasmaisen ylireunan kanssa. Tamd
tulee palauttamaan kartiomaisten holkkien S ylidreunan tai suuaukkojen
S' rengasmaisen muodon.

Yksinomaan muotoilutappien 102 paino auttaa muodon entiselleen
palauttamisen ja sen vuoksi pditd siirretddn rajoitettua pystysuoraa
liikettd varten poikittaisilla alaspdin k&&nnetyilld kannatuskouruil-
la 103. Jokainen p&4d on varustettu yldspdin kohoavalla karalla, joka
kulkee kanavan 103 sisid#n kiinnitetyss&d listassa 105 olevan ohjausau-
kon l&4pi, jolloin rajoitinlaippa 106 on tehty karan yldpddhdn alaspdin
suuntautuvan liikkeen rajoittamiseksi.

Poikittaisten kannatuskourujen 103 p#&t on kiinnitetty pysty-
suoriin kannattimiin 107 (kuvio 7), jotka ovat ulospdin avoimia kou-
ruja, jotka ympdrdivat pystysuorasti sijoitetaan sylinteri~- ja mdnta-
laitteiden 110 alaosia. Laitteiden 110 minndn varsien alapddt on kiin-
nitetty elimiin 107 1iit&nnilld 111 ja niiden sylinterit on yhdistetty
jdykdsti kohdassa 112 vaakasuoriin levyihin 113, jotka ulottuvat ylds-
pdin pylvdiden 31 yldlevyjen 46 ylidpuolelle. Ndiden levyjen ulkoreunat
on kiinnitetty jayk&dsti pulteilla vastaavien nokkalevyjen 55 yldreu-
noihin.

On selvii, ettd nokkalevyjen 55 pystysuora liike tulee aikaan-
saamaan kannatuskourun 103 pystysuoran liikkeen liit&ntdjen valityk-
selld, joihin kuuluu levyt 113, yksikdét 110 ja kourut 107. Tdma aikaan-
saa tappien 102 pystysuoran liikkeen tahdistetusti kuljettimen 25 1liik~-
keen kanssa. Syynd sylinteri- ja méntdlaitteiden 110 jdrjestdmiseksi
liitdntdihin on se, ettd tapit 102 voidaan liikuttaa toimimattomalle
tasolle, kun niitid ei kiytetd. Tdmé aikaansaadaan ohjaamalla nesteen

sy6ttd yksikk&ihin 110 niiden mdnnédn varsien takaisin vetdmiseksi.



9 59063

Pylvdiden 31 sisdsivuille on sovitettu vasteet 114 (kuviot 2, 4, 5 ja
7-10), jotka ovat yldspdin kohoavien kulmien muotoiset ja kiintedsti
kiinnitetty paikalleen ja joissa on sisd@8npdin ulottuv:: laipat 115,
jotka toimivat vasteohjaimina koskettamsan elimiid 107 naiden ja kanna-
tuskourun liikkeen rajoittamiseksi, jotka kulkevat t&lldin kul jettimen
liikesuunnassa, kun kannatuskouru 4103 liikkuu pystysuorasti liikuttaen
tappeja 102 istukoiden 21 sisdén ja niistd pois. Elimet 103 voivat liu-
kua vasteita 104 vastaan pystysuorien liikkeidensa aikana.

Syottolaitteen 20 toimiessa kartioryhmien eri pinkat sovitetaan
siten, etta ne putoavat alas pinkkaamislaitteen 32 eri ohjauskanaviin
3%2. Jokaisen pinkan perakkédisten kartioryhmien holkit S on merkitty
toiminnan selityksessd kuvioon 13 viitaten viitenumeroilla 1, 2 ja 3.
Téna aikana ylemmdt istukat 40 tulevat olemaan avoinna, alemmat leuat
58 suljetut ja puikot 75 levitettynd seké ylimm#ssé esennossaan, kuten
on esitetty kuviossa 8. Téamé on aikaansaatu nokkalevyjen 55 liikkeelld
niiden ylimp&dn asemaan. Ndin kartioryhmien jokainen pinkka tulee alim-
maisten leukojen 37 kannattamaksi ja istukan 60 vastaanottamaksi, joka
tarttuu alimpaan holkkiin 1. T&dlld hetkelld puikot 75 ovat suunnilleen
holkin 2 tasolla ja ulottuvat leukojen 38 uriin 38a.

Kul jettimella olevien kartiot vastasnottavien istukoiden 21 rivi
tulee siirtymdan asemsan kartioryhmien vastaanottamiseksi, kun nyt nok-
kalevyt 55 siirretdsan alaspédin kartioryhmien ealaspédin sydttamiseksi,
Jolloin nokkalevyt mahdollisesti saavuttavat kuviossa 6 esitetyn alim-
man asemansa. Kun nokkalevyt 55 alkavat liikkua alaspéin kuviossa 9
esitetylla tavalla, alemmat leuat 58 alkavat avautua, ylemmit sulkeu-
tua ja puikot 75 liikkua siséén- ja alaspédin. Nokkalevyjen 55 jetku-
vasti alaspain liikkuessa ylemmét leuat 38 tulevat tdydellisesti sul-
keutumaan, kuten on esitetty kuviossa 10, koskettamaan kartioholkkeja
2 ja 3 ja tarttumaan niihin kaiken 1isdsyottn estémiseksi pinkasta.
Téamd tapahtuu ennen kuin alemmat leuat 58 ovat avautuneet riittévasti
holkin 1 vapauttamiseksi. MyOskin t&lld hetkelld puikot 75 tulevat a-
limpaan asentoonsa ja ldhenevdt toisiaan mahdollisimman paljon. Puik-
kojen 75 sisdpédiden liike seursa pddasiallisesti holkin 2 kulmaa.
Puikkojen liike ja toiminta on esitetty kuviossa 13. Nokkalevyjen 55
alaspédin suuntautuvan pystysuoran liikkeen aikena puikot 75 liikkuvat
ensin sisa&@n~ ja alaspéin rakojen 38a lépi siksi, kunnes ne kosketta-
vat holkin 1 ylempiin laippoihin S'. Nokkalevyjen liikkuessa edelleen
alaspain puikot tulevat tyontéméén holkkia 1 alaspdin irrottaen holkin
1 holkista 2. On huomattava, ettd nokkaraot 79 ovat pddasiallisesti yh-
densuuntaiset holkin kulman kanssa ja vield sen jdlkeen kun holkkiin 4
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on tartuttu, puikkojen 75 sisemmdt padt seuraavat ldheisesti holkin 2
kulmaa. Tavallisesti holkki 1 ja sen sisdltama kartio C liittyvat hol-
kin 2 ulkopintaan. Kuitenkin tasséd tapauksessa kartio tulee irtoamaan
holkista 2 puikkojen 75 vaikutuksesta, jotka ovat tarttuneet holkkiin
1 ja irrottavat sen holkista 2, mahdollisesti liikkuen sis&snpdin tar-
peeksi koskettamaan holkin 2 ulkopintaa kartion irrottamiseksi siita
kosketuksella sen reunan C' kanssa ja aikaansaamaan sen putoamisen
holkkiin 1 ennen kuin alemmat leuat 58 ovat sulkeutuneet, Teama takasa
sen, ettd tdydellinen kartioryhma tulee putoamsan vastaavaan vastaan-
ottavaan istukkaan 21. N&din kartiotyhmat 1 erotetaan pinkkojen ala-
pédistd ja irrotin on sellainen, ettd se takaa sen, ettd istukat 21 tu-
levat vastaanottamaan ja kannattamaan taydellisid ryhmisa. Nokkalevyjen
55 alaspdin suuntautuvan viimeisen osan aikana alemmat leuat 58 avautu-~
vat ja kaikki niiden kennattamat kartiotyhmat laskeutuvat taydellisensa
rivind kuljettimen istukoiden riviin, joka on liikkunut vastaanottoase-
maan. Suunnilleen samasnaikeisesti tapit 102 menevét kartioryhmien ai-
kaisemmin laskeutuneiden holkkien sis&é&n niiden suuaukkojen S' uudel-
leenmuotoilemiseksi. Kuten on esitetty, nokkalevyjen 55 pystysuoria
liikkeita ohjataan pyoritettdvilla nokkapyorilla 95 yhteistoiminnassa
vivussa 90 olevan seuraajan 96 kanssa. Nokkalevyjen 55 pystysuorat
liikkeet tulevat olemaan pydritettéavin nokkapyorén 95 ohjauksen alai-
sena ja vivussa 90 oleva seuraaja esitetyn mukaan tulee pysymé&an nok-
kapyoraa vastaan sylinteri- ja méntdlaitteen 97 vaikutuksesta. Nokka-
levyjen 55 ylospdin suuntautuva liike tulee sulkemaan alemmat leuat
58, avaamaan ylemmit leuat 38 ja liikuttamaen puikot 75 niiden yléta-
solle ja levitettyyn tilaan, kuten on esitetty kuviossa 8, niin ettd
selitettyjen toimintojen sarja tulee toistumaan,

On ilmeistd, ettéd tédmén keksinnén mukasn on aikaansaatu laite
kartioryhmien rivin tehokkaasti syﬁttémiseksi'pinkoista kul jettimen
kannattamien vastaanottavien istukoiden riviin, miké lisdd suuresti
tuotantoa. Vaikka tdmédn keksinndn mukainen laite on selitetty sovellet-
tuna suoraviivaiseen kul jetinkoneeseen, sitd voidaan soveltaa USA-pa-
tenttijulkaisussa 2 934 872 esitettyyn tornityyppiseen koneeseen, jos
torni on varustettu kartioita vastaanottavien kannatusistukoiden tai
kuppien sdteittdisilléd riveilld, Témén keksinnon mukainen laite ei ai-
noastaan tehokkasasti irrota kartioryhmié perékkédin pinkkojen alemmasta
pasdstd, vaan takaa myds sen, ettd kuljettimen istukkean syotetyssa
suojaavassa holkissa on sis#lléén kartio. Luonnollisesti laitetta voi-
daan kéyttad yksityisten kartioiden eikd ainoastaan kartiorylmien syot-
tamiseen. Niinp&é keksintdd voidaan soveltaa sellaisten kartioryhmien
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syottémiseen, joissa suojaavat holkit ovat muuta ainetta kuin paperia,
esimerkiksi ohutta kalvoa, muovia jne. Laitteessa voidaan myos kdsi-
tella yhta hyvin katkaistun kartion muotoisia kuppeja.
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PATENTTIVAATIMUKSET

1. Laite kartion tai katkaistun kartiomuotoisten s&ilididen
(C, S) sybttimiseksi perdkkiin sisdkkdin pinottujen sdilididen pin-
kan alapidistd, jossa laitteessa on pinkkauslaite (32), johon kuuluu
ohjauskanava (33), joka vastaanottaa ja suuntaa sdilidpinkan
pinkan ohjauskanavan (33) alapuolella olevalla tasolla, ylempi leuka-
laite (35), joka on varustettu vastakkaisilta puoliltaan niiden koh-
dalla olevaan siiliddén tarttuvilla leuoilla (38), ja alempi leukalaite
(37) ennalta miirdtylli etidisyydelli ylemm&n leukalaitteen tason ala-
puolella ja varustettuna vastakkaisilta puoliltaan kohdallaan
olevaan siiliédn tarttuvilla leuoilla (58), tunnet tu s ii -
t 4, etti laitteessa on elimet (31, 49, 61, 62, 63 vast. 31, 39,
41, 42, 43) alempien vast. ylempien leukojen (58, vast. 38) kannat-
tamiseksi, nididen liikuttamiseksi yhteisessd vaakatasossa otteeseen
alimpaan, vast. viimeistd alimpaan pinkassa olevaan sdili&én (C, S)
ja otteesta irti, ja joihin leukoihin kuuluu alemmat vast. ylemmdt
kannatinvarret (59, vast. 39), jotka on sovitettu liikuteltaviksi
vaakasuoraan kussakin kiinteidssid tasossa toisiaan kohti ja toisis-
taan pois pdin ja joista kukin kannattaa paria nokkaseuraajia
(72, vast. 52),
irrotinlaite (36), joka on sovitettu molempien leukalaitteiden
(35, 37) vidliin ja varustettu parilla pinkan vastakkaisilla puolilla
sijaitsevia irrotinpuikkoja (75),
elimet (31, 55, 73) irrotinpuikkojen (75) kannattamiseksi ja ohjaa-
miseksi yhteisessid tasossa toisiaan kohti ja poispdin toisistaan
otteeseen pinkassa olevaan viimeistd edelliseen s&iliddn (C, S) ja
pois otteesta ja samanaikaisesti pystysuoraksi liikkeeksi, joissa
kannatin- ja ohjauselimiss#d (31, 55, 73) on kannatintangot (73), jot-
ka on sovitettu edestakaisin vaakasuoraan liikkuville ohjaimille
(76, 77) ja jotka kannattavat nokkaseuraajia (78) yhdistettyad sekd
pysty- ettd vaakasuoraa liikettd varten alempien ja ylempien kanna-
tinvarsien (59, 39) v&lillsi,
ohjauslaite, jossa on pystyt kiinte#dt nokkalevyt (50), joissa on
nokkaurat (79), jotka on sovitettu operatiivisesti yhteistoimimaan
kannatintangoissa (73) olevien nokkaseuraajien (78) kanssa, pystyt
liikuteltavat nokkalevyt (55), jotka on sovitettu pystysuoraa lii-
ketti varten kiintedn nokkalevyn (50) suhteen ja joissa kummassa-
kin on nokkaurat (51, 71), jotka on sovitettu operatiivisesti yhteis-
toimimaan kannatinvarsissa (39, 59) olevien nokkaseuraajien
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(52, 72) kanssa ylempi# vast. alempia leukoja (38, 58) varten ja
jotka kannattavat vaakasuoraan liikuteltavia kannatintankojen (73)
ohjaimia (76, 77)

ja laite liikuteltavan nokkalevyn (55) edestakaista liikettd var-
ten kiintedn nokkalevyn (50) suhteen, saattaen tdten alemmat
leukakannatintangot (59), ylemmdt leukakannatintangot (39) ja kan-
natintangot (73) toimimaan seuraavassa jdrjestyksessd:

a. liikuttaa alempia leukoja (58) vaakasuorasti sisdédnpdin
kosketukseen pinkan alimman s&ilidén (C, S) kanssa pinkan kannatta-
miseksi,

b. liikuttaa ylempid leukoja (38) vaakasuorasti ulospdin
irti kosketuksesta pinkan seuraavaksi korkeammalla olevasta sdilibs-
td pinkan vapauttamiseksi alempien leukojen (58) kannatuksen j&lkeen,

c. liikuttaa irrotuspuikkoja (75) pystysuorasti ylempddn asen-
toon ylempien leukojen (38) l&helle ja vaakasuorasti ulospdin asen-
toihin ylempien leukojen (38) vastakkaisilla sivuilla,

d. liikuttaa ylempid leukoja (38) vaakasuorasti sisddnpdin
kosketukseen pinkan alhaalla viimeistd edellisen s&ilidn kanssa pin-
kan kannattamiseksi,

e. liikuttaa alempia leukoja (58) vaakasuorasti ulospdin mai-
nitun alimman s&ilidn vapauttamiseksi sen j&élkeen, kun seuraavaan
korkeammalla olevaan s#iliddn ovat tarttuneet ylemmdt leuat (38) ja

f. liikuttaa irrotinpuikot (75) vaakasuorasti sis&ddnpdin ja
pystysuorasti alaspdin kosketukseen vapautettavaan alimpaan sdil1iddn.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, t unnet tu
s iit d, ettd mainitut ylemmdt leuat (38) on varustettu diamet-
raalisesti vastakkaisilla, alaspdin avoimilla urilla (38a), jotka
ovat kohdakkain vastakkaisten irrotinpuikkojen (75) kanssa ja
joihin puikot ulottuvat niiden sisddn- ja alaspdin liikkuessa kos-
ketukseen pinkan alimman s&dilidn kanssa.

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen laite, jolloin sdilidssa
(C, 8) on yl&spdin avoimet suuaukot (C', S') ja sisddnpdin suippe-
nevat sivuseindt, tunnet tu s i it &, ettd mainitut ylem-
mdt leuat (38) on muodostettu tarttumaan useisiin s&ilidihin (C, S)
niiden suuaukkojen (C', S') l1ldhelld ja ettd mainitut alemmat leuat
(58) on muodostettu tarttumaan mainittujen sdilididen (C, S) suippe-
neviin sivuseiniin.

4. Patenttivaatimuksen 2 mukainen laite, jossa s&dilist (C, S)

ovat ryhmissid, joissa jokaisessa on sisempi s&ilié (C), joka on
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sijoitettu ulomman suojaavan holkin (S) sis&ddn sen yldreunan ollessa
vdlin pddssd holkin yl&dreunan alapuolella, t unne t tu s 1 i -
t 4, ettd mainitut elimet (31, 55, 73) irrotinpuikkojen (75) kannat-
tamiseksi aikaansaavat niiden seuraamisen pddasiallisesti seuraavan
korkeammalla olevan sdilidn d&riviivaa niiden sisddn- ja alaspdin
suunnatun liikkeen aikana mainittujen urien (38a) l&dpi ensin kosket-
tamaan alimman ulkoap&in suojaavan holkin (S) yl&reunaa ja sitten
koskettamaan s#ilién (C) yl&reunaa, jossa se liittyy seuraavan korkeam-
malla olevan suojaavan holkin (S) ulkopuoleen.

5. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, t unne t t u
s i it &, ettd pinkkauslaitteeseen (32) kuuluu useitapoikittaisen
vdlin pdissd toisistaan olevia ohjauskanavia (33) sisdkkdisten sdi-
lididen (C, S) useiden pinkkojen vastaanottamiseksi, jolloin kum-
paankin mainittuun ylemp#3n ja alempaan leukalaitteeseen (35, 37)
kuuluu vastakkain leukapari (38, 58) yhteistoimintaa varten jokaisen
vastaavan pinkan kanssa ja ettd irrotuslaitteeseen (36) kuuluu kaksi
vastakkaista puikkoa (75) yhteistoimintaa varten jokaisen vastaavan
pinkan kanssa ja liikkuva kuljetin (25), joka on sovitettu alempien
leukalaitteiden alapuolelle ja joka kannattaa useita yldspdin avoi-
mia sdilidt vastaanottavia istukoita (21), jotka on jdrjestetty
perdkkdisiin riveihin vastaten mainittujen ohjauskanavien (33)
lukumddridd ja niihin sijoitettujen pinkkojen poikittaista vdlid
ja ettd kuljetin (25) on tahdistettu laitteiden kanssa, jotka 1lii-
kuttavat leukaa ja irrotuspuikkoa kannattavaa laitetta s&dilidt
vastaanottavien istukoiden (21) rivin perdkkdin sijoittamiseksi alem-
pien leukalaitteiden (37) alapuolella.

6. Patenttivaatimuksen 5 mukainen laite, jossa sdilidssd (C,
S) on taipuisat yldreunat ja jossa istukat (21) sdilididen vastaan-
ottamiseksi ovat tdydennettdvdt katkaistun kartion muotoon tarttu-
maan ulkopuolisesti sidilididen yldreunoihin, kun sdilidt on asetet-
tu niihin, t unnettu s 1 it d, ettd siind on laitteet
muotoilutappien (102) rivin kannattamiseksi kuljettimen ylé&puolella,
joiden muotoilutappien lukumiddrd ja poikittainen v&li vastaa sdilot
vastaanottavien istukoiden (21) rivid ja jotka ovat upotettavissa
istukoihin sovitettuihin sdilitihin niiden taipuisan yldreunan muo-
don entiselleen palauttamiseksi, ettd muotoilutappien (102) mainittu
rivi on kannatettu alemman leukaryhmin toisella puolella kuljettimen

(25) kulkusuuntaan nihden mainituilla kannatuslaitteilla (103) alas-
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pdin suunnattua liikettd varten kannatettujen sdilididen rivin si-
sd4n ja ettd mainitut ohjauslaitteet on tahdistettu kuljettimen (25)
etenevdn liikkeen kanssa ja muotoilutappien (102) alaspdin suunnattu
liike on tahdistettu laitteiden kanssa, jotka liikuttavat mainittuja
leukoja kannattavia ja irrotuspuikkoja kannattavia laitteita.

7. Patenttivaatimuksen 6 mukainen laite, t un n e t t u
s i i t &, ettd mainittuihin laitteisiin mainittujen muotoilutappien
kannattamiseksi kuuluu kannatustanko (103), joka kulkee kuljettimen
(25) yldpuolella, laitteet (55, 110, 107) tangon (103) pystysuoraa
edestakaista liikettd varten kuljettimeen (25) ndhden ja laitteet
(104, 105, 106) muotoilutappien (102) ripustamiseksi mainitusta
tangosta (103) rajoitettua pystysuoraa liikettd varten kosketukseen
sdilididen (C, S) yldreunojen kanssa.

8. Patenttivaatimuksen 7 mukainen laite, t unne t t u
s i it &, ettd laitteisiin tappeja kannattavan tangon (103) pysty-
suoraa edestakaista liikettd varten kuuluu liitdnn&t (107, 110, 113)
tangon ja pystysuorasti liikkuvien nokkalevyjen (55) v&lilld.

9. Patenttivaatimuksen 8 mukainen laite, t un ne t t u
s 11t &, ettd liitdntdihin kuuluu méntdsylinteriyksik&ét (110)
muotoilutappeja (102) kannattavan tangon (103) ripustamiseksi,
joita yksik&itd voidaan kdyttdd kohottamaan kannatin (103) tasolle,
jossa tapit (102) ovat poissa toiminnasta, vaikka nokkalevyjd (55)
lasketaan.

10. Patenttivaatimuksen 7 mukainen laite, t un ne t t u
s 1 it &4, ettd laitteisiin liikkuvien nokkalevyjen (55) liikutta-
miseksi kuuluu tangot (80), jotka on kytketty pystysuorasti liik-
kuviin nokkalevyihin (55), ja samoin pystvsuorasti liikkuvaan
kdyttStankoon (85) ja pyOritettdvddn nokkapyorididn (95) kayttd-
tangon (85) pystysuorasti liikuttamiseksi ja ettd nokkapydria (uyv)
kannattaa akseli (94), joka on tahdistettu kuljettimen (25)
liikkeen kanssa.

11. Pantettivaatimuksen 10 mukainen laite, t unnet tu
s 11t &, ettd kdyttdvipu (90) on asennettu pystysuoraa heilah-
dusta varten yhteistoimintaan mainitun pydritettdvd@n nokkapydrdn
(95) kanssa, joka on pystyssd, ettd vipu kannattaa nokkaseuraajaa
(96) kosketusta varten mainitun nokkapydrdn kanssa ja ettd liitén-
td (91) mainitun vivun (90) ja kdyttStangon (85) sekd sylinteri-
mantdyksikdn (97) vdlilld on kytketty mainittuun vipuun (90) ja
tavallisesti pakottaa sen asemaan, jossa nokkaseuraaja (96)

koskettaa nokkapy®trdd (95), mutta toimiessa k&da&ntdia vivun (90)
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asemasn, Jjossa nokkaseuraaja (96) on valin pddssa mainitusta

nokkapydrastd (95).
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PATENTKRAV

1. Apparat for frammatning av behdllare (C,S) av konisk eller
stympad konisk form i f&ljd frdn den nedre &nden av en stapel av i
varandra staplade behallare, vilken apparat har en staplingsanordning
(32), som bestdr av en styrningskanal (33) vid en nivad under stapelstyr-
ningen, didr den upptar och placerar stapeln, en 6vre kdftenhet (35), som
omfattar motsatta kdftar (38) for att gripa den emotstdende behadlla-
en frin motsatta sidor om stapeln, och en nedre kdftenhet (37) pa
bestimt avstand under den niva, dir den dvre kdftenheten ligger, och
som omfattar kdftar (58) fér att gripa den emotstdende behdllaren fran
motsatta sidor om stapeln, k @& nnetecknad a v, att apparaten
har organ (31, 49, 61, 62, 63, resp. 31, 39, 41, 42, 43) for att upp-
bira de nedre, respektive de dvre kdftarna (58, resp. 38) for deras
forflyttning i ett gemensamt horisontalt plan for att gripa respektive
frigiva den nedersta, respektive den nidrmast nedersta behdllaren (C,S)

i stapeln, och vilka kédftar bestdr av nedre, respektive &dvre bidrarmar
(59, resp. 39), for att forflyttas horisontalt i varje fast nivd till
och frdn varandra, och av vilka varenda uppbdr ett par kamfdljare

(72, resp. 52),

en avskiljarapparat (36), som dr installerad mellan de bada kdftenheter-
na (35, 37) och som omfattar ett par avskiljningsfingrar (75) belédgna
vid motsatta sidor om stapeln,

organ (31, 55, 73) for att uppbdra och styra avskiljningsfingrarna

(75) i ett gemensamt plan till och fran varandra, for att gripa, respek-
tive frigiva den nidst sista behdllaren (C,S) i stapeln, och for sam-
tidig vertikal forflyttning, vilka uppbidrnings- och styrorgan (31, 55,
73) har bidrarmar (73), vilka dr installerade pd horisontalt pendlande
styrorgan (76, 77), och vilka uppbidr kamfdljare (78) fdr en kombinerad,
bade vertikal och horisontal rérelse, mellan de nedre och dvre bir-
armarna (59, 39),

en styrningsapparat, som har vertikala, fasta kamplattor (50), som har
kamsp&r (79), anordnade for operativ samverkan med de pad bidrarmarna
belidgna kamfdljarna (78), vertikala rdrliga kamplattor (55), anordnade
fér en vertikal rorelse i relation till en fast kamplatta (50), vilka
bdda tva har kamspdr (51, T1) anordnade att samverka operativt

med de i bArarmarna (39, 59) beldgna kamfsljare ( 52, 72)
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f6r de &vre, respektive nedre kdftarna (38, 58), och som uppbir

de horisontalt rdérliga bdrarmarnas (73) styrningar (76, 77),

och apparat fér den rdrliga kamplattans (55) pendlande rdrelse i re-
lation till den fasta kamplattan (50), bringande de nedre och Ovre
kdftbirarmarna (59, 39) och bidrarmarna (73) i funktion i f&ljande
ordning:

a. de nedre kidftarna (58) forflyttas horisontalt indt till
ingrepp med den nedersta behdllaren (C,S) i stapeln fdr att uppbéra
stapeln,

b. de dvre kidftarna (38) forflyttas horisontalt utdt fran in-
grepp med den nidrmast dvre behdllaren i stapeln for att frigiva sta-
peln, som uppbidrs av de nedre k&ftarna (58),

c. avskiljningsfingrarna (75) forflyttas vertikalt till ett
dvre lige intill de dvre kédftarna (38), och horisontalt utat till
ligen pd motsatta sidor av de dvre kdftarna (38),

d. de dvre kidftarna (38), forflyttas horisontalt indt till in-
grepp med den nist nedersta behdllaren i stapeln for att uppbdra
stapeln,

e. de nedre kidftarna (58) férflyttas horisontalt utdt fér att
frigiva den nedersta behdllaren sedan den nédrmast dvre behdllaren
har gripits av de dvre kidftarna (38), och

f. avskiljningsfingrarna (75) férflyttas horisontalt indt och
vertikalt ned&t till ingrepp med den nedersta behdllaren som skall
friges.

2. Apparat enligt patentkravet 1, k @&nnet e c¢cknad
a v att de nimnda Svre kidftarna (38) dr forsedda med diametralt mot-
satta, neddt vidnda urtag (38a), mittemot de motsatta avskiljningsfing-
rarna (75), i vilka urtag fingrarna inskjuter under sin indtriktade
och neddtriktade fdrflyttning till ingrepp med den nedersta behdlla-
ren i stapeln.

3. Apparat enligt patentkravet 2, varvid behallaren (C,S) har
uppadt vidnda mynningar (C', S') och indt konvergerande sidovéggar,
kiannetecknad av att de ndmnda dvre kdftarna (38) &r ut-
formade att gripa ett antal behdllare (C,S) vid deras mynningar (C',
S'), och att de ndmnda nedre kdftarna (58) &dr utformade att gripa de
konvergerande sidovidggarna av behdllarna.

4. Apparat enligt patentkravet 2, varvid behdllarna bestar av
enheter vardera omfattande en inre behdllare (C) omgiven av ett yttre

skyddshdlje (S), medan behdllarens 8vre kant ligger pa ayst&nd under
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skyddshdl jets dvre kant, k @&nnetecknad av att nidmnda

organ (31, 55, 73) for uppbdrning av avskiljningsfingrarna (75) &r
anordnade att f6lja dessa, vdsentligen utmed konturen av den nédrmast
hdgre behdllaren under fingrarnas indtgdende och neddtgdende rorelse ge=«
nom urtagen (38a), si att fingrarna foérst griper den dvre kanten av
det nedersta yttre skyddshdljet (S), och sedan griper den Ovre kanten
(C) av den ddri befintliga behallaren, dir denn ansluter till utsidan

av det ndrmast hdgre skyddshsdljet (S).

5. Apparat enligt patentkravet 1, k &nnetecknad
a v att staplingsanordningen (32) omfattar ett antal i tvdrriktningen
férdelade styrningar (33) for upptagning av ett antal staplar av i
varandra staplade beh3llare (C,S), varvid bd8de den &vre och den nedre
kiftenheten (35, 37) vardera omfattar ett par motsatta kédftar (38, 58)
for samverkan med varje respektive behdllarstapel, och att avskiljar-
enheten (36) omfattar tvd motsatta fingrar (75) fo6r samverkan med
varje respektive stapel, och en rdrlig transportor (25), som &r anordnad
under den nedre kiftenheten, och som uppbdr ett antal uppatvénda
hdllare (21), som upptar behdllarna anordnade i efter varandra fol-
jande rader till antalet och fdrdelningen motsvarande antalet styrnings-
kanaler (33) och avstandet mellan de ddri placerade staplarna i tvér-
riktningen, och att transportdren (25) &dr synkroniserad med de apparater,
som forflyttar kdften och apparaten for uppbdrning av avskiljnings-
fingern, for att placera de upptagande hallarnas (21) rad under den
nedre kidftenheten (37).

6. Apparat enligt patentkravet 5, varvid behdllaren (C,S) har
bsjliga 6vre kanter, och vars upptagande hallare (21) kan kompletteras
till stympad konisk form fdr anliggning mot utsidan av behdllarnas
dvre kantparti, nidr behallarna &4r placerade i dem, k & nneteck -
nad av organ fdr att Over transportdren uppbdra en rad formnings-
pluggar (10”) till antalet och fdrdelringen motsvarande raden av upp-
tagande hdllare {21), och anordnade att infdéras i behdllare, som ir
anordnade i de upptagande hdllarna for att &terstidlla formen av deras
dvre kantpartier, att formningspluggarnas (102) namnda rad uppbérs
pa andra sidan av den nedre kdftenheten i transportodrens matningsrikt-
ning med nidmnda bdrorgan (103) fdr rorelsen neddt in i den rad behdllare
som uppbdrs, och att de ndmnda styrorganen dr synkroniserade med den
framdtskridande rérelsen av transportdren (25), och formningspluggarnas
(102) neddtriktade rorelse dr synkroniserad med apparater, som férflyttar

organ, vilka uppbdr de nidmnda k&dftarna och avskiljningsfingrarna.
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7. Apparat enligt patentkravet 6, k @ nnetecknad
a v, att nimnda organ, for att uppbdra nidmnda formningspluggar, om-
fattar en stddbalk (103), som stricker sig ovanfdr transportdren (25),
organ (55, 110, 107) for balkens (103) vertikalt pendlande rérelse
relativt transportdren (25), och organ (104,105,106) for att upphénga
formningspluggarna vid balken (103) for berridnsad vertikal forflytt-
ning till kontakt med de &vre kanterna av behdllarna (C,S).

8. Apparat enligt patentkravet 7, k @& nnetecknad awv
att organen for den pluggarna uppbdrande balkens (103) horisontalt
pendlande rorelse omfattar stddskenor (107, 110, 113) mellan balken
och de vertikalt rorliga kamplattorna.

9. Apparat enligt patentkravet 8, k innetecknad ayv
att till stddskenorna tillhdr kolvecylinderenheter (110) for att upp-
hdnga balken (103), som uppbdr formningspluggarna (102), vilka enheter
kan anvindas fér att lyfta birorganet (103) till en nivd, didr pluggarna
(102) #dr ur bruk, dven om kamplattorna nedsénks.

10. Apparat enligt patentkravet 7, k @& nneteckna d
a v att organen fér forflyttning av de rdrliga kamplattorna (55) om-
fattar stidnger (80) fdrbundna med de vertikalt rdrliga kamplattorna
(55) samt med en vertikalt rorlig mandverstdng (85) och ett rdrligt
kamhjul (95) foér vertikal férflyttning av stdngen (85), och kamhjulet
(95) uppbiirs av en axel (94), som &r synkroniserad med transportd-
rens rdrelse.

11. Apparat enligt patentkravet 10, k @ nne t e ¢ knad awv
att mandverarmen (90) idr anordnad fér vertikalt svidngande rdrelse i
samverkan med det nidmnda rdrliga kamhjulet (95), som stdr upprédtt, att
armen uppbidr en kamfoljare (96) sad att denna kommer i kontakt med det
nimnda kamhjulet, och att stddskenan (91) mellan den ndmnda armen (90)
och mantverstangen (85) samt mellan kolveylinderenheten (97) &r
kopplad till den nimnda armen (90) och vanligen tvingar den till en
position, i vilken kamfoljaren (96) kommer i kontakt med kamhjulet
(95), men under funktion vénder armen (90) till en position, 1 vilken

kamfoljaren (96) dr pad avstdnd frén det nidmnda kamhjulet (95).

Viitejulkaisuja-Anfdrda publikationer

Patenttijulkaisuja:-Patentskrifter: USA(US) 2 93L4 872 (53-296), 3 104 780
(221-223), 3 181 728 (221-221).
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