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本发明公开一种两客一危主动安全智能防

控系统，包括车载终端、监控平台端，车载终端包

括车载LED显示器、音频输出端、主机系统，监控

平台端包括企业监控平台、通过互联网与企业监

控平台联网的政府监控平台、打印机。本发明两

客一危主动安全智能防控系统，车载终端通过无

线通信模块与监控平台端进行信息双向传输并

通过车载终端预警显示和语音提醒驾驶员采取

规避措施，系统集成度高，政企联网统筹管理，信

息传输共享快，效率高，有效规范驾驶行为，降低

交通事故发生率，且系统操作简单，人性化设计，

功能多样且效果显著，有效提升用户体验，降低

企业的运营成本，促进企业发展。
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1.一种两客一危主动安全智能防控系统，其特征在于，包括车载终端、监控平台端，车

载终端通过无线通信模块与监控平台端进行信息双向传输并通过车载终端预警显示和语

音提醒驾驶员采取规避措施，车载终端包括车载LED显示器、音频输出端、主机系统；所述主

机系统包括智能主动安全防控系统、车辆车况状态检测系统、身份识别系统、监控定位系

统、救援系统；所述智能主动安全防控系统包括智能辅助安全道路检测模块、智能辅助巡航

模块、胎压检测模块、行驶记录模块、驾驶员预警分析模块；所述车辆车况状态检测系统包

括温湿度传感器、烟雾传感器、速度传感器、油量传感器，车辆车况状态监测系统可实时检

测车辆温湿度、烟雾、速度、油量状况并通过主机系统利用无线通信模块将车况状态数据传

输给监控平台端；所述身份识别系统包括有RFID卡识别、指纹识别、人脸识别，当身份识别

系统识别到驾驶员的身份发生异常时会将异常数据通过主机系统利用无线通信模块传输

给监控平台端；所述监控定位系统设置为北斗/GPS双模定位系统；所述救援系统与监控平

台、保险、医疗、交警联网。

2.根据权利要求1所述的一种两客一危主动安全智能防控系统，其特征在于，所述智能

辅助安全道路检测模块包括视频计算器、ADAS摄像头、毫米波雷达；所述智能辅助巡航模块

由智能巡航控制器和智能无线巡航控制器组成；所述胎压检测模块由胎压接收器、胎压传

感器组成；所述行车记录模块包括有视频记录仪；所述驾驶员预警分析模块包括ADAS镜头、

DSM镜头、盲区镜头、倒车镜头、报警器。

3.根据权利要求2所述的一种两客一危主动安全智能防控系统，其特征在于，通过所述

驾驶员预警分析模块实现车道偏离预警、前方车辆预警、前方障碍物预警、车距检测、前车

启动提醒、驾驶行为预警。

4.根据权利要求3所述的一种两客一危主动安全智能防控系统，其特征在于，所述监控

平台端包括企业监控平台、通过互联网与企业监控平台联网的政府监控平台、打印机。

5.根据权利要求4所述的一种两客一危主动安全智能防控系统，其特征在于，所述主机

系统还具有信息存储模块。

6.根据权利要求4所述的一种两客一危主动安全智能防控系统，其特征在于，所述无线

通信模块设置为3G/4G网络通信。
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一种两客一危主动安全智能防控系统

技术领域

[0001] 本发明涉及车载终端技术领域，特别涉及一种两客一危主动安全智能防控系统。

背景技术

[0002] 两客一危，是指从事旅游的包车、三类以上班线客车和运输危险化学品、烟花爆

竹、民用爆炸物品的道路专用车辆。目前，道路交通成为交通运输的重要组成部分，每年的

道路交通事故、特大交通事故频频发生，其中由于两客一危车辆超载、超速、疲劳驾驶、不按

规定路线时间驾驶等引起的事故占了很大的比重，且其出现事故时，影响十分严重。但现有

的两客一危车辆并没有安装有效的车载终端等防控系统来规范驾驶员的驾驶行为以及统

一管理车辆，或者安装的防控系统不仅没有和监控平台端进行连接，企业难以及时监控到

位，而且防控系统功能单一，一般仅提供车辆的定位和卫星导航功能，难以联网统筹管理，

也难以对驾驶员在驾驶过程中出现的状况进行提醒以防事故发生。

[0003] 因此，如何实现实现一种系统集成度高、政企联网统筹管理、信息传输共享快、效

率高、有效规范驾驶行为、降低交通事故发生率的两客一危主动安全智能防控系统是业内

亟待解决的技术问题。

发明内容

[0004] 本发明的主要目的是提供一种两客一危主动安全智能防控系统，旨在实现一种系

统集成度高、政企联网统筹管理、信息传输共享快、效率高、有效规范驾驶行为、降低交通事

故发生率的两客一危主动安全智能防控系统。

[0005] 本发明提出一种两客一危主动安全智能防控系统，包括车载终端、监控平台端，车

载终端通过无线通信模块与监控平台端进行信息双向传输并通过车载终端预警显示和语

音提醒驾驶员采取规避措施，车载终端包括车载LED显示器、音频输出端、主机系统；主机系

统包括智能主动安全防控系统、车辆车况状态检测系统、身份识别系统、监控定位系统、救

援系统；智能主动安全防控系统包括智能辅助安全道路检测模块、智能辅助巡航模块、胎压

检测模块、行驶记录模块、驾驶员预警分析模块；车辆车况状态检测系统包括温湿度传感

器、烟雾传感器、速度传感器、油量传感器，车辆车况状态监测系统可实时检测车辆温湿度、

烟雾、速度、油量状况并通过主机系统利用无线通信模块将车况状态数据传输给监控平台

端；身份识别系统包括有RFID卡识别、指纹识别、人脸识别，当身份识别系统识别到驾驶员

的身份发生异常时会将异常数据通过主机系统利用无线通信模块传输给监控平台端；监控

定位系统设置为北斗/GPS双模定位系统；救援系统与监控平台、保险、医疗、交警联网。

[0006] 优选地，智能辅助安全道路检测模块包括视频计算器、ADAS摄像头、毫米波雷达；

智能辅助巡航模块由智能巡航控制器和智能无线巡航控制器组成；胎压检测模块由胎压接

收器、胎压传感器组成；行车记录模块包括有视频记录仪；驾驶员预警分析模块包括ADAS镜

头、DSM镜头、盲区镜头、倒车镜头、报警器。

[0007] 优选地，通过驾驶员预警分析模块实现车道偏离预警、前方车辆预警、前方障碍物

说　明　书 1/5 页

3

CN 109228863 A

3



预警、车距检测、前车启动提醒、驾驶行为预警。

[0008] 优选地，监控平台端包括企业监控平台、通过互联网与企业监控平台联网的政府

监控平台、打印机。

[0009] 优选地，主机系统还具有信息存储模块。

[0010] 优选地，无线通信模块设置为3G/4G网络通信。

[0011] 本发明两客一危主动安全智能防控系统，包括车载终端、监控平台端，车载终端包

括车载LED显示器、音频输出端、主机系统，监控平台端包括企业监控平台、通过互联网与企

业监控平台联网的政府监控平台、打印机。本发明车载终端通过无线通信模块与监控平台

端进行信息双向传输并通过车载终端预警显示和语音提醒驾驶员采取规避措施，系统集成

度高，政企联网统筹管理，信息传输共享快，效率高，有效规范驾驶行为，降低交通事故发生

率，且系统操作简单，人性化设计，功能多样且效果显著，有效提升用户体验，且可实时对行

车记录、车辆状态、驾驶员状态、驾驶员身份等进行监控，并提供联合救援服务，从而降低交

通事故的发生率，同时提高救援速度以最大限度降低交通事故造成的人员损伤程度，另外

还辅助企业对驾驶员进行考核等系统化管理，适用范围广，有效规范驾驶员的驾驶行为，降

低企业的运营成本，促进企业发展。

附图说明

[0012] 图1为本发明的一种两客一危主动安全智能防控系统的一实施例的框架流程示意

图；

[0013] 图2为本发明的一种两客一危主动安全智能防控系统的一实施例中的主机系统的

框架结构示意图；

[0014] 图3为本发明的一种两客一危主动安全智能防控系统的一实施例中的智能主动安

全防控系统的框架结构示意图。

[0015] 本发明目的的实现、功能特点及优点将结合实施例，参照附图做进一步说明。

具体实施方式

[0016] 应当理解，此处所描述的具体实施例仅仅用以解释本发明，并不用于限定本发明。

[0017] 参照图1至图3，提出本发明的一种两客一危主动安全智能防控系统的一实施例，

可实现车辆位置、视频图像、报警信息、车辆运行状态、车辆故障、动力系统状态、能耗趋势

统计的综合监管功能，包括车载终端、监控平台端，车载终端通过无线通信模块与监控平台

端进行信息双向传输并通过车载终端预警显示和语音提醒驾驶员采取规避措施，无线通信

模块采用3G/4G网络通信。车载终端包括车载LED显示器、音频输出端、主机系统。

[0018] 主机系统通过3G/4G网络通信与监控平台端进行信息双向传输，主机系统可将监

测到的车辆状况和驾驶员行为状况实时发送给监控平台端，同时监控平台端对收到的信息

进行分析并对车辆发送通知或指令并通过车载LED显示器进行显示和通过音频输出端进行

语音提示预警，实时跟踪，预警提示到位，提高车辆使用的安全性。而且监控平台端还可对

车辆进行远程调度，远程调度可以是下发指令、断油、断电等。

[0019] 其中，主机系统具有信息存储模块，信息存储模块存储有车辆的档案信息、驾驶员

的信息以及车辆审批流程信息，同时还保存了车辆的位置和行驶轨迹，通过车载LED显示器
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或监控平台端可以查询指定区域内或某时间段内车辆的行驶历史，同时监控平台端还可远

程调用车辆的行驶记录并保存车辆行驶记录信息，后期在监控平台端可以查询、统计、分析

和打印这些信息，便于对车辆进行监控和管理。

[0020] 本发明的主机系统承载有智能主动安全防控系统、车辆车况状态检测系统、身份

识别系统、监控定位系统、救援系统。

[0021] 智能主动安全防控系统包括智能辅助安全道路检测模块、具有巡航功能的智能辅

助巡航模块、胎压检测模块、行驶记录模块。智能辅助安全道路检测模块包括视频计算器、

视频检测器和毫米波雷达，视频检测器和毫米波雷达可获取车辆外围的数据，通过视频计

算器根据视频检测器和毫米波雷达获取的数据进行计算分析，从而获得车辆当前的运行状

态、车辆的运行路况、行驶状态及车辆在道路上的车道行驶、前方障碍物的距离。主机系统

根据智能辅助安全道路检测模块获取的数据信息进行分析、存储和上传，同时根据获得的

信息给驾驶员提供必要的预警和语音提示，避免不必要的安全事故产生。

[0022] 智能辅助巡航模块由智能巡航控制器和智能无线巡航控制器组成，智能辅助巡航

模块可为车辆行驶提供智能巡航功能和专用地图导航服务，同时对于车辆超速驾驶给予驾

驶员提醒，提高车辆的行驶安全性能。

[0023] 胎压检测模块由胎压接收器、胎压传感器组成，胎压检测模块对车辆轮胎状态实

时进行监测，胎压接收器接收胎压传感器感应到的压力、温度数据，主机系统根据胎压检测

模块监测到的数据进行分析比对，一旦发生异常，主机系统会通过车载LED显示器进行显示

和通过音频输出端进行语音提示预警，提醒驾驶员车辆轮胎发生异常，要及时处理以确保

行车安全。

[0024] 行车记录模块包括有高清的视频记录仪，视频记录仪能够记录汽车行驶全过程的

视频图像和声音，一方面在车祸发生或车辆运行途中出现问题时，能够对车辆现场信息进

行实时记录及读取，且可为交通事故提供证据，有效防止社会那些不可避免的碰瓷行为，另

一方面可记录车辆的行驶速度和超时驾驶情况。主机系统将行车记录模块记录的车辆行驶

状况通过3G/4G网络通信与监控平台端进行信息双向传输，以方便监控平台端监测车辆是

否违规行驶，进一步确保行车安全。

[0025] 本发明的智能主动安全防控系统还包括驾驶员预警分析模块，驾驶员预警分析模

块包括ADAS镜头、DSM镜头、盲区镜头、倒车镜头、报警器，驾驶员预警分析模块可提供车内、

车外的精准优化计算处理的视频数据以便运算车辆的运行状况，从而实现ADAS(左/右)车

道偏离预警、前方车辆预警、前方障碍物预警、盲区监测预警、驾驶行为预警等多预警功能，

确保行车安全。

[0026] 本实施例当车辆在行车过程中，车速高于30KM/H，且无意偏离车道时，ADAS(左/

右)车道偏离预警会通过报警器向驾驶员发出一串连续短时蜂鸣警报，且在报警器上会显

示对向方向的橙色车道，但如果驾驶员在变道时使用转向灯，且转向灯显示的方向与车道

偏离的方向一致，则报警器不会发出警报也不会显示橙色车道，有效防止驾驶员因疏忽偏

离车道而造成事故伤害，结构设计简单而实用；当车辆在行车过程中，车速高于20KM/H，通

过ADAS镜头，探测到车辆将与前方车辆发生碰撞时，前方车辆预警最多2.7秒通过警报器向

驾驶员发出蜂鸣提示音，如果车辆继续与前方车辆接近，前方车辆预警最多提前1.5秒发出

急促的紧急报警音以提示驾驶员注意前方车辆，适时减油刹车并采取规避措施，避免与前
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方车辆发生碰撞，若车辆继续与前方车辆接近，报警器会持续发出急促的危险报警音，且车

载LED显示器会显示有前方车辆变红的图标，同时智能主动安全防控系统会实施智能制动，

以辅助驾驶员规避碰撞及减轻伤害，智能程度高，实用性强，本实施例中的预警时间可根据

驾驶员习惯进行预设置，灵活方便；当车辆在行车过程中，行驶速度低于20KM/H，通过ADAS

镜头，探测到车辆可能与前方车辆或障碍物发生碰撞时，前方障碍物预警将最多提前3.5米

发出蜂鸣警示音，告知驾驶员前方即将与障碍物发生碰撞，请驾驶员注意并做好刹车准备，

且车载LED显示器会显示前方有障碍物的红色图标。

[0027] 同时，驾驶员预警分析模块还通过车距监控系统进行车距检测和前车启动提醒，

当车辆在行驶过程中，ADAS镜头检测到车辆与前方车辆的车距在安全范围内，则车距监控

系统在车载LED显示器上通过显示绿色图标来告知驾驶员前方车辆为安全距离；当车速超

过20KM/H后，在车距监控系统范围内无车辆时，车载LED显示器上实时显示本车的行驶车

速；当距本车3米以内的前车启动，远离本车5米后，本车还未启动，此时车距监控系统将通

过报警器发出连续两声蜂鸣音提醒驾驶员前车启动，且车距监控系统在车载LED显示器上

会显示绿色图标且绿色图标闪烁两下。

[0028] 驾驶行为预警主要包括连续闭眼预警、打哈欠预警、连续打手机预警、抽烟预警、

左顾右盼预警等，通过驾驶行为预警可快速、实时、有效地检测到驾驶员的驾驶状态，以作

为提醒，防止因驾驶员的驾驶行为导致不必要的交通事故。比如当驾驶员出现连续闭眼超

过3秒以上、打哈欠、头部姿态异常超过4秒以上、连续打手机5秒以上、连续抽烟5秒以上等

行为时，驾驶行为预警会通过报警器向驾驶员发出预警信号，提醒驾驶员找个安全的地方

停车休息再继续前行或者更换驾驶员。

[0029] 本发明车辆车况状态检测系统包括温湿度传感器、烟雾传感器、速度传感器、油量

传感器，车辆车况状态监测系统可实时检测车辆温湿度、烟雾、速度、油量状况并通过主机

系统利用3G/4G网络通信将车况状态数据传输给监控平台端，同时还通过车载LED显示器和

音频输出端向驾驶员告示温湿度预警、烟雾预警、超速预警、油量预警。

[0030] 身份识别系统包括有RFID卡识别、指纹识别、人脸识别，当身份识别系统识别到驾

驶员的身份发生异常时会将异常数据通过主机系统利用3G/4G网络通信传输给监控平台

端，监控平台端经过数据分析作出对车辆是否发送断油、断电指令的决定。

[0031] 监控定位系统主要采用北斗/GPS双模定位，通过GPS终端、通信网络和监控平台端

组成三层联网式综合监管系统，具有可提供车辆防盗、反劫、行驶路线监控、车内车外视频

图像实时无线传输、事故快速响应、呼叫指挥等功能，从而达到对人的位置、车辆的位置、车

辆实时移动的轨迹进行系统化管理。

[0032] 另外，救援系统与监控平台、保险、医疗、交警联网，通过按键一键呼叫或者视频可

视救援，进行车辆事故或交通事故紧急救援工作。

[0033] 本实施例的车载终端可安装在公交车、出租车、普通乘用客车、客运车辆、货运车

辆、危险品运输车辆、校车、渣土车等多种车型上，适用范围广，通用性强。

[0034] 本发明监控平台端包括企业监控平台、通过互联网与企业监控平台联网的政府监

控平台、打印机。企业监控平台可实时调用主机系统内保存的信息档案、行车记录和驾驶员

行为信息，企业监控平台将获取的信息通过互联网与政府监控平台分享，政府监控平台通

过企业监控平台向主机系统发送通知和指令，政企联网统筹管理，信息传输共享快，效率
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高，指令下发及时，能有效规范驾驶员的驾驶行为，提升驾驶员的安全意识，降低道路交通

事故发生率。通过企业监控平台可提供车辆行驶的实时位置、视频、驾驶员、道路等一系列

与交通相关的在先监管服务，本实施例企业监控平台通过调用主机系统内保存的信息档

案、行车记录和驾驶员行为信息，可进行驾驶员考核管理，有效促进企业与员工的共同进

步，对驾驶员在驾驶过程中的不良驾驶行为进行改正，提升驾驶员安全意识，大大减少道路

交通事故的发生。

[0035] 综上所述，本发明的两客一危主动安全智能防控系统，系统集成度高，政企联网统

筹管理，信息传输共享快，效率高，有效规范驾驶行为，降低交通事故发生率，且系统操作简

单，人性化设计，功能多样且效果显著，有效提升用户体验，且可实时对行车记录、车辆状

态、驾驶员状态、驾驶员身份等进行监控，并提供联合救援服务，从而降低交通事故的发生

率，同时提高救援速度以最大限度降低交通事故造成的人员损伤程度，另外还辅助企业对

驾驶员进行考核等系统化管理，适用范围广，有效规范驾驶员的驾驶行为，降低企业的运营

成本，促进企业发展。

[0036] 以上所述仅为本发明的优选实施例，并非因此限制本发明的专利范围，凡是利用

本发明说明书及附图内容所作的等效结构变换，或直接或间接运用在其他相关的技术领

域，均同理包括在本发明的专利保护范围内。
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