
(19)中华人民共和国国家知识产权局

(12)发明专利

(10)授权公告号 

(45)授权公告日 

(21)申请号 201710863112.3

(22)申请日 2017.09.22

(65)同一申请的已公布的文献号 

申请公布号 CN 109529415 A

(43)申请公布日 2019.03.29

(73)专利权人 贵港市厚顺信息技术有限公司

地址 537100 广西壮族自治区贵港市港北

区贵城镇金港大道富士新城4号三楼

(72)发明人 罗盛雄　颜铭　

(51)Int.Cl.

B01D 21/24(2006.01)

(56)对比文件

CN 205421374 U,2016.08.03

CN 106638750 A,2017.05.10

CN 87210116 U,1988.06.01

CN 107165210 A,2017.09.15

CN 201169790 Y,2008.12.24

CN 107059970 A,2017.08.18

US 3915501 A,1975.10.28

JP H0532537 B2,1993.05.17

审查员 柳思

 

(54)发明名称

一种清理制浆车间清水池沉淀物的电动装

置

(57)摘要

本发明涉及一种用于清理制浆车间清水池

沉淀物的电动装置，包括杆体、动力部件，转向机

构、支撑传动组件、圆盘选择性组件、复位部件及

控制组件；所述杆体分为两节，其中第一节杆体

包括握持部设置的控制组件及握持部一端沿长

度方向延伸的固定底座，所述杆体的第二节一端

连接所述第一节杆体，另一端连接所述动力部

件，所述支撑传动组件、圆盘选择性组件、复位部

件依次设置在所述动力部件上，其中圆盘选择性

组件设置于所述动力部件尾端且能够在所述动

力部件尾端转动，所述圆盘选择性组件设置四种

作业模式使用的工具在圆盘上，通过转动圆盘，

旋转使用不同工具进行作业。
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1.一种用于清理制浆车间清水池沉淀物的电动装置，包括杆体、动力部件，其特征在

于，所述的用于清理制浆车间清水池沉淀物的电动装置还包括转向机构、支撑传动组件、圆

盘选择性组件、复位部件及控制组件；所述杆体分为两节，其中第一节杆体包括握持部设置

的控制组件及握持部一端沿长度方向延伸的固定底座，所述固定底座包括三个钳爪，三个

钳爪分别设置于相对位置，形成受力点；所述杆体的第二节一端连接所述第一节杆体，另一

端连接所述动力部件，所述支撑传动组件、圆盘选择性组件、复位部件依次设置在所述动力

部件上，其中圆盘选择性组件设置于所述动力部件尾端且能够在所述动力部件尾端转动，

所述圆盘选择性组件设置四种作业模式使用的工具在圆盘上，通过转动圆盘，旋转使用不

同工具进行作业；所述支撑传动组件包括设置在所述动力部件前端，由液压器与机械压缩

弹簧构成弹性动力输出组件；以及设置在所述动力部件下半端的用作调整作业方向转动

器。

2.根据权利要求1所述的用于清理制浆车间清水池沉淀物的电动装置，其特征在于：所

述的复位部件包括用于将所述圆盘选择性组件上的作业工具往圆盘上方收回的回收部件，

所述回收部件设置在所述圆盘选择性组件的圆盘外围圈上，并对应所述圆盘选择性组件上

的作业工具相应位置；所述回收部件通过设置在圆盘外围圈的电动滚动齿轮带动所述圆盘

选择性组件上的作业工具背面的直齿条，从而移动所述圆盘选择性组件上的作业工具。

3.根据权利要求1所述的用于清理制浆车间清水池沉淀物的电动装置，其特征在于：所

述控制组件包括电源开关按钮、紧急停机按钮、第一节转动器开关按钮、第二节转动器开关

按钮、动力部件液压收缩按钮、动力部件液压张开按钮，转动器方向摆动摇杆；所述第一节

转动器开关按钮用于开启关闭所述动力部件与所述杆体的第二节连接处的转动器，所述第

二节转动器开关按钮用于开启关闭所述动力部件后端的转动器，所述动力部件液压收缩按

钮用于开启所述动力部件的液压器，使作业杆收缩，所述动力部件液压张开按钮用于开启

所述动力部件的机械压缩弹簧，使作业杆可以往外伸出，所述转动器方向摆动摇杆用于控

制各个转动器的具体方向。

4.根据权利要求1所述的用于清理制浆车间清水池沉淀物的电动装置，其特征在于：所

述圆盘选择性组件为圆盘形结构，其包括围绕圆盘下方设置的四种作业工具，所述作业工

具呈弧形，贴合所述圆盘外圆的圆弧；各个作业工具之间留有动作缓冲空隙。

5.根据权利要求4所述的用于清理制浆车间清水池沉淀物的电动装置，其特征在于：所

述圆盘选择性组件设置的四种作业工具包括铲形状动作部件、耙形状动作部件、分散液注

射部件、辅助式铲形状动作部件；所述铲形状动作部件通过铲状挖掘器用于铲除或者移动

沉淀物，所述辅助式铲形状动作部件设置于所述铲形状动作部件旁边，两者开启合体构成

半圆形状的作业工具；所述分散液注射部件为数根空心铁柱连接分散液储罐。
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一种清理制浆车间清水池沉淀物的电动装置

技术领域

[0001] 本发明属于测控领域，特别涉及一种清理制浆车间清水池沉淀物的电动装置。

背景技术

[0002] 在水煤浆生产中，在车间内设置清水池用作收集车间污水，然后到达一定液位后

开启排污泵排到污水处理系统。在检修储罐或者机泵时，首先用水置换里面的水煤浆浆料

再作下一步作业，或者日常切换、清理机泵时也会从动设备里置换出大量的水煤浆浆料。排

出的水煤浆浆料将顺着污水流入清水池，久而久之，清水池池底积累的水煤浆浆料越来越

多，导致的后果是堵塞排污泵，无法排出清水池的污水。

[0003] 而且水煤浆浆料已经达到排污泵入口时，那水煤浆浆料在清水池的量已经很多

了，并且水煤浆粘性极好，如果想铲除，必须花费大量人力，物力。如果使用普通木杆铁锹去

铲除的话，木杆受不了力，用几下就会断裂，铁杆又费劲。想铲除，清理干净清水池里面的大

量水煤浆沉淀物，它具有高粘性，用普通的工具是非常困难。鉴于以上问题，发明一种清理

制浆车间清水池沉淀物的电动装置是很有必要的。

发明内容

[0004] 本发明目的在于提供一种清理制浆车间清水池沉淀物的电动装置。

[0005] 一种用于清理制浆车间清水池沉淀物的电动装置，包括杆体、动力部件，其特征在

于，所述的用于清理制浆车间清水池沉淀物的电动装置还包括转向机构、支撑传动组件、圆

盘选择性组件、复位部件及控制组件；所述杆体分为两节，其中第一节杆体包括握持部设置

的控制组件及握持部一端沿长度方向延伸的固定底座，所述固定底座包括三个钳爪，三个

钳爪分别设置于相对位置，形成受力点；所述杆体的第二节一端连接所述第一节杆体，另一

端连接所述动力部件，所述支撑传动组件、圆盘选择性组件、复位部件依次设置在所述动力

部件上，其中圆盘选择性组件设置于所述动力部件尾端且能够在所述动力部件尾端转动，

所述圆盘选择性组件设置四种作业模式使用的工具在圆盘上，通过转动圆盘，旋转使用不

同工具进行作业；所述支撑传动组件包括设置在所述动力部件前端，由液压器与机械压缩

弹簧构成弹性动力输出组件；以及设置在所述动力部件下半端的用作调整作业方向转动

器。

[0006] 进一步的，所述的复位部件包括用于将所述圆盘选择性组件上的作业工具往圆盘

上方收回的回收部件，所述回收部件设置在所述圆盘选择性组件的圆盘外围圈上，并对应

所述圆盘选择性组件上的作业工具相应位置。所述回收部件通过设置在圆盘外围圈的电动

滚动齿轮带动所述圆盘选择性组件上的作业工具背面的直齿条，从而移动所述圆盘选择性

组件上的作业工具。

[0007] 进一步的，所述控制组件包括电源开关按钮、紧急停机按钮、第一节转动器开关按

钮、第二节转动器开关按钮、动力部件液压收缩按钮、动力部件液压张开按钮，转动器方向

摆动摇杆；所述第一节转动器开关按钮用于开启关闭所述动力部件与所述杆体的第二节连
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接处的转动器，所述第二节转动器开关按钮用于开启关闭所述动力部件后端的转动器，所

述动力部件液压收缩按钮用于开启所述动力部件的液压器，使作业杆收缩，所述动力部件

液压张开按钮用于开启所述动力部件的机械压缩弹簧，使作业杆可以往外伸出，所述转动

器方向摆动摇杆用于控制各个转动器的具体方向。

[0008] 进一步的，所述圆盘选择性组件为圆盘形结构，其包括围绕圆盘下方设置的四种

作业工具，所述作业工具呈弧形，贴合所述圆盘外圆的圆弧；各个作业工具之间留有动作缓

冲空隙。

[0009] 进一步的，所述圆盘选择性组件设置的四种作业工具包括铲形状动作部件、耙形

状动作部件、分散液注射部件、辅助式铲形状动作部件；所述铲形状动作部件通过铲状挖掘

器用于铲除或者移动沉淀物，所述辅助式铲形状动作部件设置于所述铲形状动作部件旁

边，两者开启合体构成半圆形状的作业工具；所述分散液注射部件为数根空心铁柱连接分

散液储罐。

[0010] 有益效果：

[0011] 1 .本发明一种用于清理制浆车间清水池沉淀物的电动装置通过杠杆原理代替人

工受力，节省人力输出。

[0012] 2.在处理高粘度浆料时，可以通过圆盘选择性组件选择处理程序与方法，通过电

动液压器与挖掘工具，更加有效，快速地清理清水池。

[0013] 3.避免清水池浆料飞溅弄脏身体，可以调整角度远距离操作。

附图说明

[0014] 图1是本发明一种用于清理制浆车间清水池沉淀物的电动装置的结构示意图,

[0015] 图2是回收部件结构示意图，

[0016] 其中：图1：1-杆体第一节，2-杆体第二节，3-控制组件，4-握持部，5-固定底座，6-

杆体第一节与杆体第二节的连接转动器，7-杆体第二节与动力部件的连接转动器，8-机械

压缩弹簧，9-电动液压器，10-动力部件的圆盘选择性组件转动器，11-圆盘选择性组件转动

器旋转器，12-圆盘选择性组件，13-复位组件，14-作业工具，

[0017] 图2:101-作业工具，102-直齿条，103-滚动齿轮，104-电机，105-复位组件带。

具体实施方式

[0018] 下面结合附图对本发明进一步说明。

[0019] 一种用于清理制浆车间清水池沉淀物的电动装置，包括杆体、动力部件，其特征在

于，所述的用于清理制浆车间清水池沉淀物的电动装置还包括转向机构、支撑传动组件、圆

盘选择性组件12、复位部件及控制组件；所述杆体分为两节，其中第一节杆体1包括握持部4

设置的控制组件3及握持部4一端沿长度方向延伸的固定底座5，所述固定底座5包括三个钳

爪，三个钳爪分别设置于相对位置，形成受力点；所述杆体的第二节2一端连接所述第一节

杆体1，另一端连接所述动力部件，所述支撑传动组件、圆盘选择性组件12、复位部件13依次

设置在所述动力部件上，其中圆盘选择性组件12设置于所述动力部件尾端且能够在所述动

力部件尾端转动，所述圆盘选择性组件12设置四种作业模式使用的作业工具14在圆盘上，

通过转动圆盘，旋转使用不同作业工具14进行作业；所述支撑传动组件包括设置在所述动
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力部件前端，由液压器9与机械压缩弹簧8构成弹性动力输出组件；以及设置在所述动力部

件下半端的用作调整作业方向转动器10。

[0020] 实施例1：第一步摆好设备位置，要下清水池清理水煤浆浆料，必须从中先找到受

力面层，因为浆料又厚又软，无法固定设备进行工作，或者铺设木板或者硬物。把固定底座5

放在受力面层上，收到拉出第一节杆体1到适宜操作位置，打开控制组件3的电源按钮，所述

控制组件包括电源开关按钮、紧急停机按钮、第一节转动器开关按钮、第二节转动器开关按

钮、动力部件液压收缩按钮、动力部件液压张开按钮，转动器方向摆动摇杆，操作杆体第二

节2与动力部件通过转动器移动至所需作业的位置。第二步，对于长期积累的水煤浆浆料，

需要通过以下程序清理：注射分散剂、耙式松散、挖掘移除。通过圆盘选择性组件12的圆盘

选择性组件转动器10选择分散液注射部件到作业面，分散液注射部件为数根空心铁柱连接

分散液储罐，通过电动液压器9收缩分散液注射部件，再通过机械压缩弹簧8通过弹力插入

浆料内，进行注射。注射完成后，通过杆体第一节与杆体第二节的连接转动器6拉出作业工

具，开始耙式松散。通过圆盘选择性组件12的圆盘选择性组件转动器选择耙形状动作部件，

通过电动液压器9收缩分散液注射部件，再通过机械压缩弹簧8通过弹力插入浆料内，通过

动力部件的圆盘选择性组件转动器10对浆料进行松散，杆体第二节与动力部件的连接转动

器7进行向前推进松散。最后挖掘移除，通过圆盘选择性组件12的圆盘选择性组件转动器10

选择铲形状动作部件到作业面，通过电动液压器9收缩分散液注射部件，再通过机械压缩弹

簧8通过弹力插入浆料内，通过动力部件的圆盘选择性组件转动器10和杆体第二节与动力

部件的连接转动器7进行挖掘清除作业。必要时，使用辅助式铲形状动作部件与铲形状动作

部件配合能快速清除大块浆料。当作业工具陷入高粘度水煤浆浆料时，使用复位部件13，所

述复位部件13包括设置在圆盘外围圈的电动滚动齿轮103带动所述圆盘选择性组件上的作

业工具背面的直齿条102，从而移动所述复位组件带105上的作业工具101。
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图 1

图 2
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