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(54) Stellantrieb fir bewegbare Mdbelteile

(57) Stellantrieb (4) zum Bewegen eines bewegbaren
Méobelteiles (3), umfassend: .
- zumindest einen um eine Drehachse (11) R
schwenkbar gelagerten Stellarm  (10) zum
Bewegen des bewegbaren Mébelteiles (3),

- eine Federvorrichtung (8) zur o
Kraftbeaufschlagung des Stellarmes (10),

- einen Ubertragungsmechanismus (9) zum
Ubertragen einer Kraft von der Federvorrichtung
(8) auf den Stellarm (10), wobei der
Ubertragungsmechanismus (9) ein mit dem
Stellarm (10) bewegungsgekoppeltes Stellteil (14),
eine am Stellteil (14) angeordnete Stellkontur (21)
und ein von der Federvorrichtung (8) belastetes
Druckstick (16) aufweist, wobei das Druckstlick
(16) bei einer Bewegung des Stellarmes (10)
entlang der Stellkontur (21) verfahrbar ist,

wobei eine Einstellvorrichtung (22) vorgesehen ist,

durch welche die Lage der Stellkontur (21) relativ zum

Stellteil (14) einstellbar ist.
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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung bezieht sich auf einen Stellantrieb zum Bewegen eines be-
wegbaren Mdbelteiles, umfassend:

- zumindest einen um eine Drehachse schwenkbar gelagerten Stellarm zum Bewegen des
bewegbaren Mdébelteiles,

- eine Federvorrichtung zur Kraftbeaufschlagung des Stellarmes,

- einen Ubertragungsmechanismgs zum Ubertragen einer Kraft von der Federvorrichtung
auf den Stellarm, wobei der Ubertragungsmechanismus ein mit dem Stellarm bewe-
gungsgekoppeltes Stellteil, eine am Stellteil angeordnete Stellkontur und ein von der Fe-
dervorrichtung belastetes Druckstlick aufweist, wobei das Druckstiick bei einer Bewegung
des Stellarmes entlang der Stellkontur verfahrbar ist.

[0002] Im Weiteren betrifft die Erfindung eine Anordnung mit einem bewegbaren Mdbelteil und
mit einem Stellantrieb der zu beschreibenden Art.

[0003] In der WO 2006/005086 A1 der Anmelderin ist ein Stellantrieb zum Bewegen von M-
belklappen beschrieben, wobei die Kraft einer Federvorrichtung Gber einen Ubertragungsme-
chanismus auf einen schwenkbar gelagerten Stellarm tbertragbar ist. Der Ubertragungsmecha-
nismus umfasst dabei einen von der Federvorrichtung belasteten Zwischenhebel, der Uber eine
Druckrolle und eine Stellkontur den Stellarm verschwenkt. Zur Einstellung der Federkraft ist
eine Befestigungsstelle der Federvorrichtung am Zwischenhebel entlang einer Gewindespindel
verstellbar gelagert. Hierfir ist ein entsprechend langer Verstellweg vorzusehen, der den Bau-
raum des Stellantriebes erhéht.

[0004] Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es, einen Stellantrieb der eingangs erwéhnten
Gattung mit einer kompakteren Bauweise anzugeben.

[0005] Dies wird erfindungsgeman durch die Merkmale des Patentanspruchs 1 gelést. Weitere
vorteilhafte Ausgestaltungen der Erfindung sind in den abhangigen Unteranspriichen angege-
ben.

[0006] Gem&B der Erfindung ist eine Einstellvorrichtung vorgesehen, durch welche die Lage der
Stellkontur relativ zum Stellteil einstellbar ist.

[0007] Mit anderen Worten weist der Stellantrieb ein bewegliches Stellteil auf, welches sich bei
einer Bewegung des Stellarmes mit diesem mitbewegt. An diesem Stellteil ist eine Stellkontur
angeordnet oder ausgebildet, wobei die Stellkontur durch eine manuelle Betatigung der Ein-
stellvorrichtung relativ zum Stellteil, vorzugsweise relativ zu einer Drehachse des Stellteiles,
einstellbar ist.

[0008] Der Vorteil dieser Konstruktion liegt zunéachst in einem reduzierten Verstellweg, da durch
die Einstellung der Stellkontur relativ zum Stellteil direkt auf die Federvorspannung und/oder auf
den Drehmomentverlauf des Stellarmes Einfluss genommen wird. Auf diese Weise kann bei-
spielsweise auf die Anordnung von relativ langen Gewindespindeln, durch die eine Befesti-
gungsstelle der Federvorrichtung an einem Zwischenhebel relativ zur Drehachse dieses Zwi-
schenhebels verstellbar ist, verzichtet werden. Der erforderliche Einstellweg kann daher - bei
gleich abzudeckendem Kraftbereich im Vergleich zum Stand der Technik - entsprechend verrin-
gert werden, wobei besonders kompakte Bauformen des Stellantriebes mdglich sind.

[0009] Durch eine durch die Einstellvorrichtung herbeigefiihrte - vorzugsweise stufenlose -
Anderung der Lage der Stellkontur relativ zum Stellteil ist auch das auf den Stellarm und damit
das auf das bewegbare Mdbelteil ausgelbte Drehmoment und/oder der Drehmomentverlauf
verdnderbar einstellbar. Somit ist der Stellantrieb fir verschiedene Gewichte, GréBen und For-
men von Mdbelklappen, insbesondere auch fiir Faltklappen mit gelenkig miteinander verbunde-
nen Teilklappen, gleichermaBen verwendbar.

1/14



> gsterreichisches AT 515 661 B1 2015-11-15
V patentamt

[0010] GemaB einem Ausfihrungsbeispiel kann vorgesehen sein, dass die Federvorrichtung
austauschbar am Stellantrieb gelagert ist, sodass Federvorrichtungen mit unterschiedlichen
Leistungsfaktoren wahlweise an ein und demselben Stellantrieb zu befestigen sind. Eine Per-
son kann also im Werk oder auch vor Ort aus einem Set von Federvorrichtungen jenen Leis-
tungsfaktor auswéhlen, der mit dem jeweiligen Gewicht der Mdbelklappe und mit der Héhe des
Mébelkorpus korrespondiert. Nach erfolgter Auswahl der Federvorrichtung kann durch Betéti-
gung der Einstellvorrichtung eine prazise Krafteinstellung bzw. Feinjustierung durchgefihrt
werden, die exakt auf das jeweilige Gewicht der Klappe abgestimmt ist.

[0011] GemaB einem Ausfiihrungsbeispiel wandelt die Einstellvorrichtung eine durch eine
Person herbeigefiihrte Drehbewegung eines Verstellrades in eine L&ngsbewegung der Stellkon-
tur um. Die Einstellvorrichtung ist zweckméaBigerweise selbsthemmend ausgebildet, sodass also
die vorgenommene Einstellung ohne weiteres Zutun in jeder einmal eingestellten Position ver-
bleibt. Die Einstellvorrichtung kann beispielsweise ein Schneckengetriebe, eine mit einer Ver-
zahnung zusammenwirkende spiralférmige Kulisse, ein mit einer Zahnstange zusammenwir-
kendes Zahnrad oder auch einen selbsthemmend ausgebildeten Exzenter aufweisen.

[0012] Weitere Einzelheiten und Vorteile der vorliegenden Erfindung ergeben sich anhand der
in den Figuren gezeigten Ausflihrungsbeispiele. Dabei zeigt bzw. zeigen:

[0013] Fig. 1a, 1b  ein Md&bel mit einem Moébelkorpus und einem relativ dazu bewegbaren
Mbbelteil in einer perspektivischen Darstellung sowie der am Mobelkorpus
befestigte Stellantrieb in einer Seitenansicht,

[0014] Fig. 2 ein Ausflhrungsbeispiel eines Stellantriebes in einer perspektivischen
Ansicht,

[0015] Fig. 3a,3b  das Stellteil mit der daran angeordneten Stellkontur in zwei verschiedenen
Ansichten,

[0016] Fig. 4 den Stellantrieb in einer Explosionsdarstellung,

[0017] Fig. 5a-5¢ verschiedene Ansichten eines Stellteiles mit der Stellkontur geman einer
weiteren Ausflihrungsform,

[0018] Fig. 6 die Ausflhrungsform gem&B den Fig. 5a-5c in einer Explosionsdar-
stellung,
[0019] Fig. 7 ein Diagramm der Offnungskraftverldufe mit unterschiedlich eingestellten

Lagen der Stellkontur aufgetragen (iber den Offnungswinkel der oberen
Teilklappe gemas Fig. 1a, 1b

[0020] Fig. 1a zeigt ein Mébel 1 mit einem Mébelkorpus 2 und einem bewegbaren Mdébelteil 3 in
einer perspektivischen Ansicht. Das bewegbare Mdbelteil 3 ist in der gezeigten Figur als zwei-
teilige Hochfaltklappe mit zwei Teilklappen 3a und 3b ausgebildet, wobei die obere Teilklappe
3a Uber erste Scharniere 5a (Fig. 1b) schwenkbar mit dem Schrankdeckel 6 und die untere
Teilklappe 3b ber zweite Scharniere 5b gelenkig mit der oberen Teilklappe 3a verbunden ist.
Zum Bewegen des bewegbaren Mdbelteiles 3 ist zumindest ein Stellantrieb 4 am Mdbelkorpus
2 montiert, wobei das bewegbare Mdbelteil 3 zwischen einer SchlieBstellung (in der die beiden
Teilklappen 3a, 3b in einer gemeinsamen vertikalen Ebene liegen und dabei den Mdbelkorpus 2
verschlieBen) und einer Offnungsstellung (in der die Teilklappen 3a, 3b eine wie in Fig. 1b
gezeigte winkelige Stellung relativ zueinander einnehmen) bewegbar gelagert ist.

[0021] Fig. 1b zeigt den am Mébelkorpus 2 befestigten Stellantrieb 4 in einer Seitenansicht,
wobei zur Bewegungsunterstiitzung des bewegbaren Mdbelteiles 3 in einem Gehduse 7 eine
Federvorrichtung 8 angeordnet ist. In der gezeigten Figur ist die Federvorrichtung 8 als Feder-
paket mit mehreren parallel geschalteten Schraubenfedern, vorzugsweise Druckfedern, ausge-
bildet. Die Kraft der Federvorrichtung 8 ist tiber einen Ubertragungsmechanismus 9 auf einen
Stellarm 10 Ubertragbar, welcher einerseits um eine Drehachse 11 schwenkbar am Gehause 7
gelagert und andererseits Uber eine Gelenkachse 13 schwenkbar mit einem an der unteren
Teilklappe 3b zu befestigenden Beschlagteil 12 verbunden ist. Der Stellantrieb 4 ist aber gleich-
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ermaBen auch fir einteilige Mébelklappen, insbesondere flir so genannte Hochschwenklappen
(wobei die Klappe Uber den Mdbelkorpus 2 hinweg verschwenkt wird), Hochklappen (wobei die
Klappe um eine horizontale Achse schwenkbar am Mdébelkorpus 2 gelagert ist) sowie Hochlift-
klappen (wobei die Klappe vertikal angehoben wird) einsetzbar.

[0022] Fig. 2 zeigt ein Ausflihrungsbeispiel eines Stellantriebes 4 mit dem Ubertragungsme-
chanismus 9 in einer perspektivischen Ansicht. Zur Kraftbeaufschlagung des Stellarmes 10 (Fig.
1b) ist eine Federvorrichtung 8 vorgesehen, welche sich mit einem ersten Endbereich 27 am
Gehause 7 abstiitzt. Der zweite Endbereich 28 der Federvorrichtung 8 driickt auf einen Bolzen
20 eines Hebels 17, der um eine Gelenkachse 18 schwenkbar am Geh&use 7 gelagert ist. Zum
werkzeuglosen Austausch bzw. Ersatz der Federvorrichtung 8 mit einem unterschiedlichen
Leistungsfaktor wird der zweite Endbereich 28 der Federvorrichtung 8 durch manuelle Druck-
auslbung entgegen der Federkraft in Richtung zum ersten Endbereich 27 gedriickt, sodass die
Federvorrichtung 8 komprimiert und die lose Verbindung zwischen dem zweiten Endbereich 28
und dem Bolzen 20 Iésbar ist. Der einarmige Hebel 17 weist ein Drehlager 19 auf, an dem ein
Druckstiick 16 - vorzugsweise eine drehbar gelagerte Druckrolle 29 - gelagert ist. Am Gehause
7 ist ein beweglicher, vorzugsweise um eine Drehachse 11 schwenkbarer, Stellteil 14 angeord-
net, wobei das Stellteil 14 mit dem Stellarm 10 Uber eine Kupplungsvorrichtung 15 bewegungs-
gekoppelt verbindbar ist. Alternativ ist es auch mdéglich, das Stellteil 14 zusammen mit dem
Stellarm 10 einstlckig auszubilden. Am Stellteil 14 ist eine Stellkontur 21 angeordnet oder
ausgebildet, deren Lage durch eine Einstellvorrichtung 22 relativ zum Stellteil 14, vorzugsweise
relativ zu einer Drehachse 11 des Stellteiles 14, einstellbar ist. Das Druckstlck 16 in Form der
Druckrolle 29 wird durch die Kraft der Federvorrichtung 8 gegen die Stellkontur 21 gedriickt,
wobei das Druckstiick 16 bei einer Bewegung des Stellarmes 10 bzw. des damit bewegungsge-
koppelten Stellteiles 14 entlang der Stellkontur 21 verschiebbar, vorzugsweise daran abrollbar,
ist.

[0023] Die Einstellvorrichtung 22 kann ein Verstellrad 23 umfassen, wobei durch Drehung des
Verstellrades 23 mittels Betatigungswerkzeug die Lage der Stellkontur 21 relativ zum drehbar
gelagerten Stellteil 14 einstellbar ist. Vorzugsweise ist eine stufenlose Einstellung der Lage der
Stellkontur 21 vorgesehen. Es ist aber auch méglich, die Stellkontur 21 an zwei oder mehreren
vorgegebenen und voneinander abweichenden Positionen relativ zum Stellteil 14 festzulegen.
Im gezeigten Ausflihrungsbeispiel wirkt das Verstellrad 23 mit einer Stirnverzahnung 26 eines
Gewindeabschnittes 25 zusammen, entlang dem ein Lagerteil 24 verstellbar gelagert ist. Durch
eine Verstellung des Lagerteiles 24 ist auch die Lage der damit bewegungsgekoppelten Stell-
kontur 21 einstellbar.

[0024] Fig. 3a zeigt den um die Drehachse 11 schwenkbar gelagerten Stellteil 14 mit der daran
angeordneten Stellkontur 21. Das Stellteil 14 weist im gezeigten Ausflihrungsbeispiel zwei
voneinander parallel beabstandete Bauteile 14a und 14b auf. Durch eine durch eine Person
herbeigefliihrte Verdrehung des Verstellrades 23 wird der Lagerteil 24 entlang des Gewindeab-
schnittes 25 bewegt, wodurch auch die Lage der Stellkontur 21 relativ zum Stellteil 14 einstell-
bar ist.

[0025] Fig. 3b zeigt das Stellteil 14 gemaB Fig. 3a ohne das vordere Bauteil 14a, sodass das
Zusammenwirken des Verstellrades 23 mit der Stirnverzahnung 26 des Gewindeabschnittes 25
sowie das Zusammenwirken des Lagerteiles 24 mit der Stellkontur 21 ersichtlich ist. Mit der
Stellkontur 21 ist ein Flhrungselement 34 mit einer Ausnehmung 36 verbunden, wobei ein
Vorsprung 35 des verstellbaren Lagerteiles 24 in die Ausnehmung 36 des Flhrungselementes
34 eingreift. Auf diese Weise ist die Lage der Stellkontur 21 relativ zur Drehachse 11 des Stell-
teiles 14 in Richtung des eingezeichneten Pfeils Y und/oder in Richtung des Pfeils X einstellbar,
sodass also der auf den Stellarm 10 ausgelbte Drehmomentverlauf und/oder die Vorspannung
der Federvorrichtung 8 veranderbar einstellbar ist. Zur spielfreien Lagerung des Gewindeab-
schnitts 25 ist ein von einem Federelement 31 belastetes Keilelement 30 vorgesehen, das eine
Bewegung des Gewindeabschnitts 25 in axialer Richtung hemmt. Zur spielfreien Lagerung der
Stellkontur 21 ist zumindest ein weiteres Federelement 33 vorgesehen, welches das Flhrungs-
element 34 der Stellkontur gegen eine Fiihrung 39 (Fig. 4) des Stellteiles 14 driickt.
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[0026] Die Stellkontur 21 bildet eine relativ zur Drehachse 11 des Stellteiles 14 exzentrische,
das Bewegungsverhalten des bewegbaren Mobelteiles 3 kraftemaBig beeinflussende Steuer-
kurve aus. Die Stellkontur 21 ist mit dem Stellarm 10 bewegungsgekoppelt, wobei sich bei einer
Schwenkbewegung des Stellarmes 10 auch die Stellkontur 21 mitbewegt. Die Stellkontur 21
bildet einen unterschiedlich radialen Abstand zur Drehachse 11 des Stellteiles 14 aus, sodass
auf den Stellarm 10 gegen Ende der SchlieBbewegung ein Drehmoment in SchlieBrichtung
ausgelbt wird. Bei der Offnungsbewegung des Stellarmes 10 gelangt das Druckstiick 16 auf
einen Scheitelpunkt (das ist jener Bereich der Stellkontur 21 mit dem gréBten Radialabstand zur
Drehachse 11), sodass die Federvorrichtung 8 - nach dem Durchlauf dieser Totpunkilage - auf
den Stellarm 10 ein Drehmoment in Offnungsrichtung austibt. Das Drehmoment in Offnungs-
richtung kann so eingestellt werden, dass das bewegbare Mdbelteil 3 in jeder Offenstellung
selbsttatig stehen bleibt. Zur Dampfung der SchlieB- und/oder Offnungsbewegung des Stellar-
mes 10 kann auch ein (hier nicht gezeigter) Dampfer, insbesondere ein Fluiddampfer, einge-
setzt werden.

[0027] Fig. 4 zeigt das in den Fig. 3a und Fig. 3b gezeigte Stellteil 14 zusammen mit der Stell-
kontur 21 in einer Explosionsdarstellung. Die Bauteile 14a und 14b des Stellteiles 14 weisen
jeweils eine Fuhrung 39 auf, entlang der - durch Betatigung der Einstellvorrichtung 22 - ein
korrespondierendes Flhrungselement 34 der Stellkontur 21 verschiebbar gelagert ist. Im ge-
zeigten Ausfihrungsbeispiel weisen die Fihrungen 39 einen linearen Verlauf auf, sodass also
die Stellkontur 21 in Richtung Y (Fig. 3b), also quer zur Wirkrichtung X der Federvorrichtung 8,
verstellbar ist. Durch die jeweilige Form und GréBe der Fiihrung 39 (beispielsweise durch einen
bogenférmigen Verlauf der Fiilhrung 39) ist die Stellkontur 21 in Richtung X und/oder in Rich-
tung Y (Fig. 3b) verstellbar, sodass die Vorspannung der Federvorrichtung 8 und/oder der auf
den Stellarm 10 wirkende Drehmomentverlauf veranderbar einstellbar ist. Die Einstellvorrich-
tung 22 mit dem Verstellrad 23 sowie der Gewindeabschnitt 25 mit der Stirnverzahnung 26
lagern zwischen ersten und zweiten Halteteilen 38a und 38b, wobei der Gewindeabschnitt 25 in
Eingriff mit einem Innengewinde 42 des Lagerteiles 24 steht und wobei der freie Endabschnitt
des Gewindeabschnitts 25 in eine Offnung eines dritten Halteteiles 38c hineinragt. Entlang des
Gewindeabschnitts 25 ist der Lagerteil 24 verstellbar gelagert, der mit einem Vorsprung 35 in
eine Offnung 36 der Stellkontur 21 eingreift. Ein durch ein Federelement 31 beaufschlagtes
Keilelement 30 wirkt einerseits mit einem Gegenlager 37, andererseits mit einer Stirnflache des
Gewindeabschnitts 25 zusammen, wodurch der Gewindeabschnitt 25 an einer unerwlinschten
Verschiebung in axialer Richtung gehemmt ist. Uber weitere Federelemente 33 in Form von
Kunststoffspangen wird das Flihrungselement 34 der Stellkontur 21 gegen die Fiihrung 39 der
Bauteile 14a, 14b gedriickt, sodass die Stellkontur 21 am Stellteil 14 spielfrei anliegt. Uber eine
Hulse 43 ist das Stellteil 14 zusammen mit der Stellkontur 21 am Gehduse 7 des Stellantriebes
4 befestigt.

[0028] Fig. 5a-5¢c zeigen das Stellteil 14 (welches durch die Bauteile 14b und dem hier nicht
ersichtlichen Teil 14a gebildet ist) mit der Stellkontur 21 gem&B einer weiteren Ausflihrungs-
form. Die Stellkontur 21 wird hierbei von der Umfangsflache dreier Scheiben 21a, 21b, 21c
gebildet, welche parallel zueinander angeordnet sind. Der durch das Verstellrad 23 verdrehbare
Gewindeabschnitt 25 steht dabei mit einem verstellbaren Schieber 40 in Eingriff. Am Schieber
40 sind beidseitig Rippen 41 ausgebildet, die jeweils in schrédgen Schlitzen 44 der beiden auBe-
ren Scheiben 21a, 21c eingreifen. Durch Verdrehen des Verstellrades 23 mittels Betatigungs-
werkzeug sind alle drei Scheiben 213, 21b, 21¢ gemeinsam im Paket Uber die Rippen 41 relativ
zur Drehachse 11 anhebbar und absenkbar. Fig. 5b zeigt die angehobene Stellung der die
Stellkontur 21 bildenden Scheiben 21a, 21b, 21c relativ zur Drehachse 11 des Bauteils 14b.
Fig. 5c zeigt hingegen die abgesenkte Lage der Scheiben 21a, 21 b, 21c relativ zur Drehachse
11 des Stellteiles 14. Durch ein als Blattfeder ausgebildetes Federelement 31 ist der Gewinde-
abschnitt 25 in axialer Richtung spielfrei festgelegt.

[0029] Fig. 6 zeigt die Ausfihrungsform gemaR den Fig. 5a-5¢ in einer Explosionsdarstellung.
Das Stellteil 14 umfasst die Bauteile 14a und 14b, die durch mehrere Distanzhalter 45 vonei-
nander parallel beabstandet sind. Die Stellkontur 21 wird durch eine Umfangsflache der Schei-
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ben 21a, 21b, 21c gebildet. Die Bauteile 14a, 14b weisen jeweils eine Flhrung 39 zur ver-
schiebbaren Flhrung eines Flihrungselementes 34 der beiden duBeren Scheiben 21a und 21c
auf. Die mittlere Scheibe 21b ist mit den auBeren Scheiben 21a, 21¢c bewegungsgekoppelt
verbunden. Der Gewindeabschnitt 25 steht mit einem Schieber 40 in Gewindeeingriff, wobei
durch Verdrehen des Verstellrades 23 der Schieber 40 entlang des Gewindeabschnittes 25
verstellbar ist und wobei die Scheiben 21a, 21b, 21c¢ Uber beidseitig am Schieber 40 angeord-
nete Rippen 41, welche jeweils in die schragen Schlitze 44 der Scheiben 21a und 21c eingrei-
fen, verstellbar gelagert ist. Zur reibungsarmen Flhrung der Rippen 41 entlang der Schlitze 44
kénnen Kunststoffprofile 46 vorgesehen werden. Durch das als Blattfeder ausgebildete Fe-
derelement 31 ist der Gewindeabschnitt 25 bzw. der Schieber 40 an den Schlitzen 44 spielfrei
festgelegt, das andere Federelement 33 driickt die Fihrungselemente 34 der Scheiben 21a,
21c spielfrei gegen die Flihrungen 39 des Teile 14a, 14b. Zur Lagerung des Verstellrades 23
am Bauteil 14b sind zwei Lagerteile 47 vorgesehen, die jeweils in eine zwischen dem Verstell-
rad 23 und dem Gewindeabschnitt 25 gebildete Ringnut 48 eingreifen, sodass der Gewindeab-
schnitt 25 am Bauteil 14b drehbar, jedoch axial unverschiebbar gelagert ist. GemaB dem ge-
zeigten Ausflhrungsbeispiel ist das Verstellrad 23 zusammen mit dem Gewindeabschnitt 25
einstlickig ausgebildet. Falls zweckmaBig, kdnnen zwischen dem Verstellrad 23 und dem Ge-
windeabschnitt 25 auch zusétzliche Getriebeelemente angeordnet werden. Der Gewindeab-
schnitt 25 weist vorzugsweise ein Gewinde mit geringer Steigung auf, damit die Selbsthem-
mung des Schiebers 40 am Gewindeabschnitt 25 verbessert werden kann.

[0030] Fig. 7 zeigt einen mdglichen Verlauf der__Offnungskraft, Kraft F in Newton [N], der oberen
Teilklappe 3a (Fig. 1) aufgetragen ber dem Offnungswinkel, in Grad [deg], bei unterschiedli-
chen Einstellungen der Stellkontur 21 relativ zum Stellteil 14. Die Kurve A stellt den (theoreti-
schen) Idealverlauf dar, wobei beim Offnen der Teilklappe 3a ausgehend von 0° Offnungswinkel
die erforderliche Kraft zum Offnen unmittelbar absinkt und anschlieBend bei etwa 35° Off-
nungswinkel gegen Null geht. Die Kurve B stellt die Maximaleinstellung der Einstellvorrichtung
22 dar, wobei also das auf den Stellarm 10 ausgeiibte Drehmoment am hdchsten ist (also fr
schwere Mobelklappen), wobei die zum Offnen erforderliche Kraft zundchst (iber eine kleinen
Offnungswinkelbereich ansteigt und anschlieBend bei etwa 35° Offnungswinkel ebenfalls gegen
Null geht. Die Kurve C zeigt die mittlere Einstellung (also fir mittelschwere Mébelklappen) mit
einem relativ zur Kurve B reduzierten Drehmoment. Die Kurve D zeigt schlieBlich die Minimal-
einstellung (also fir leichte Mébelklappen), wobei das in der SchlieBstellung ausgelbte Dreh-
moment auf den Stellarm 10 im Vergleich zu den Kurven B und C am geringsten ist. Auch wenn
die Zuhaltekrafte der Kurven B, C, D bei 0° Offnungswinkel der oberen Teilklappe 3a geringfu-
gig voneinander abweichen, so wird anhand des gezeigten Diagramms deutlich, dass unab-
héngig von der eingestellten Lage der Stellkontur 21 relativ zum Stellteil 14 der Offnungskraft-
verlauf der Kurven B, C, D annahernd gleich ist.

[0031] Unter ,Lagednderung” der Stellkontur 21 sei auch die MaBnahme verstanden, dass nur
ein Teilabschnitt der Stellkontur 21 durch die Einstellvorrichtung 22 verstellbar ist, womit sich
insgesamt auch die Lage der Stellkontur 21 relativ zum Stellteil 14 andert. Dieser Teilabschnitt
der Stellkontur 21 kann beispielsweise an einem Trager beweglich gelagert und durch die Ein-
stellvorrichtung 22 relativ zu diesem Trager schwenkbar und/oder linear verstellbar gelagert
sein.
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Patentanspriiche

1. Stellantrieb (4) zum Bewegen eines bewegbaren Mébelteiles (3), umfassend:
- zumindest einen um eine Drehachse (11) schwenkbar gelagerten Stellarm (10) zum
Bewegen des bewegbaren Mdbelteiles (3),
eine Federvorrichtung (8) zur Kraftbeaufschlagung des Stellarmes (10),
einen Ubertragungsmechanismus (9) zum Ubertragen einer Kraft von der Federvor-
richtung (8) auf den Stellarm (10), wobei der Ubertragungsmechanismus (9) ein mit
dem Stellarm (10) bewegungsgekoppeltes Stellteil (14), eine am Stellteil (14) ange-
ordnete Stellkontur (21) und ein von der Federvorrichtung (8) belastetes Druckstiick
(16) aufweist, wobei das Druckstlck (16) bei einer Bewegung des Stellarmes (10)
entlang der Stellkontur (21) verfahrbar ist,
dadurch gekennzeichnet, dass eine Einstellvorrichtung (22) vorgesehen ist, durch welche
die Lage der Stellkontur (21) relativ zum Stellteil (14) einstellbar ist.

2. Stellantrieb nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Einstellvorrichtung (22)
selbsthemmend ausgebildet ist.

3. Stellantrieb nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass die Lage der Stell-
kontur (21) durch die Einstellvorrichtung (22) stufenlos einstellbar ist.

4. Stellantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass die Ein-
stellvorrichtung (22) eine durch eine Person herbeigefiihrte Drehbewegung eines Verstell-
rades (23) in eine Langsbewegung der Stellkontur (21) umwandelt.

5. Stellantrieb nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dass durch Verdrehen des Ver-
stellrades (23) ein Lagerteil (24) antreibbar ist, welches entlang eines Gewindeabschnittes
(25) verstellbar gelagert ist, wobei die Stellkontur (21) mit dem Lagerteil (24) bewegungs-
gekoppelt verbunden ist.

6. Stellantrieb nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass der Gewindeabschnitt (25)
in axialer Richtung durch ein durch ein Federelement (31) belastetes Keilelement (30)
spielfrei festgelegt ist.

7. Stellantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass das Stell-
teil (14) eine Flhrung (39) aufweist, entlang der die Stellkontur (21) verstellbar gelagert ist,
wobei ein mit der Stellkontur (21) verbundenes Fiihrungselement (34) entlang dieser Flh-
rung (39) verstellbar gelagert ist.

8. Stellantrieb nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass zumindest ein weiteres
Federelement (33) vorgesehen ist, welches das Fihrungselement (34) der Stellkontur (21)
gegen die Fihrung (39) des Stellteiles (14) driickt.

9. Stellantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, dass durch eine
Betatigung der Einstellvorrichtung (22) die Vorspannung der Federvorrichtung (8) und/oder
der auf den Stellarm (10) wirkende Drehmomentverlauf veranderbar einstellbar ist.

10. Stellantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet, dass die Feder-
vorrichtung (8) zumindest eine, vorzugsweise als Druckfeder ausgebildete, Schraubenfeder
umfasst.

11. Stellantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, dass das
Druckstiick (16) als drehbar gelagerte Druckrolle (29) ausgebildet ist.

12. Stellantrieb nach einem der Anspriche 1 bis 11, dadurch gekennzeichnet, dass das
Stellteil (14) zwei oder mehrere miteinander verbundene Bauteile (14a, 14b) aufweist.

13. Stellantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 12, dadurch gekennzeichnet, dass die Stell-
kontur (21) zwei oder mehrere miteinander verbundene Scheiben (21a, 21b, 21c¢) aufweist.
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14. Anordnung mit einem bewegbaren Mébelteil (3) und mit einem Stellantrieb (4) nach einem
der Ansprlche 1 bis 13 zum Bewegen des bewegbaren Mbbelteiles (3).

Hierzu 7 Blatt Zeichnungen
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Fig. 1a 1
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Fig. 3a 317
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