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(57) Формула полезной модели
Программно-аппаратный модуль устройства управления прицельным

торможением для плавного управления тормозными средствами на сортировочных
горках, отличающийся тем, что состоит из блока плавного управления, связанного с
интерфейсом задания требуемого уровня воздействия и связанного через блок
передачи сигналов управления и блок передачи сигналов обратной связи с
исполнительными устройствами по линиям связи, при этом блок плавного управления
выполнен в виде контроллера с возможностью поддержания заданного уровня
воздействия за счет непосредственного управления исполнительными устройствами,
блок передачи сигналов управления выполнен в виде оптоизолированного элемента
вывода дискретных сигналов, а блок передачи сигналов обратной связи выполнен в
виде гальванически изолированного аналого-цифрового преобразователя, связанного
с датчиками измерения воздействия, установленного в исполнительном устройстве,
при этом количество исполнительных устройств зависит от конфигурации и типа
тормозного оборудования конкретной сортировочной горки.
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http://www.fips.ru/cdfi/fips.dll/ru?ty=29&docid=85432&ki=PM
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