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PATENTTIVAATIMUKSET

1.  Porauslaitteen toimitus- ja voimansiirtojarjestelma kasittaen:
alaosan (12), joka on jarjestetty kiinnittymaan poranauhaan (14);
tyokalun (16), joka on konfiguroitu kulkemaan poranauhan (14) lapi ja
alaosan (12) sisaan, kun sovitinkappale on kiinnitetty poranauhaan; ja
ohjausmekanismin (24), jota voidaan kayttaa alaosan (12) ja tydkalun
(16) valilla tyokalun ohjaamiseksi tunnettuun pyodrimissuuntaukseen suh-
teessa sovitinkappaleeseen, kun tyokalu kulkee sovitinkappaleen sisaan,
jolloin tyokalu voi kytkeytya irrotettavasti sovitinkappaleeseen, jolloin sovi-
tinkappale ja tyokalu yhdessa muodostavat vaantomomentin siirtojarjestel-
man siten, ettd poranauhaan kohdistuva vaantomomentti siirretaan sovitin-
kappaleen avulla tydkaluun, jolloin tydkalu on lisaksi jarjestetty kannattele-
maan yhta tai useampaa laitetta yhden tai useamman porausreian poh-
jassa tapahtuvan toiminnon suorittamiseksi, jolloin
ohjausmekanismi (24) kasittaa
ohjauspinnan (26), joka on alaosan (12) tukema, ja
avaimen (28) tyokalussa (16), jolloin avain (28) on jarjestetty kytkeytymaan
ohjauspintaan,
jolloin tydkalu kykenee pyodrimaan pituusakselinsa ympari avaimen
kytkeytyessa ohjauspintaan, ja siten tyokalun ohjaamiseksi tunnettuun pyo6-
rimisorientaatioon sovitinkappaleen suhteen
missa alaosa (12) kasittaa putkimaisen rakenteen (30) omaavan rungon (44),
jossa on porausreian ylapaan puoleinen reuna (26) ja porausreian pohjan puolei-
nen reuna (46), jolloin ohjauspinta (26) on muodostettu putkimaisen rakenteen
porausreian ylapaan puoleiseksi reunaksi, ja tunnettu siita, ettd porausreian poh-
jan puoleiseen reunaan on jarjestetty useita kehansuuntaisesti erillaan olevia sy-

vennyksia (48), jotka muodostavat kruunumaisen paan.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen jarjestelma, jossa tyokalu (16) kasittaa
useita kytkentaelimia (20), jotka on konfiguroitu ulottumaan tai vetay-

tymaan sateittaisesti suhteessa tyokaluun,
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2

jolloin kytkentaelimet (20) on jarjestetty kytkeytymaan alaosaan (12)
porausreidan pohjan puoleisessa reunassa (46) oleviin syvennyksiin (48)
tyokalun kytkemiseksi siten alaosaan, ja

jolloin kytkentaelimet (20) kykenevat vetaytymaan syvennyksista (48)
vapauttaen siten tyokalun alaosasta ja mahdollistaen tyokalun kulkemisen

poranauhan (14) 1api.

Patenttivaatimuksen 2 mukainen jarjestelma, jossa poranauhaan (14) koh-
distuva vaantomomentti siirretaan alaosan (12) avulla tydkaluun (16) kyt-

kentaelinten (20) kytkeytymisella syvennysten (48) sisaan.

Jonkin patenttivaatimuksista 2—3 mukainen jarjestelma, jossa tyokalun (16)
ollessa kytkettyna alaosan (12) kytkentaelimet ulottuvat sateittaisesti ala-

osan ulkokehapinnan ulkopuolelle.

Jonkin patenttivaatimuksen 2—4 mukainen jarjestelma, jossa tyokalu (16)
kasittaa sisemman ohjausakselin (58), joka on liikutettavissa aksiaalisesti
suhteessa tyokaluun (16), jolloin sisempi ohjausakseli (58) on liikutettavissa
ensimmaisen asennon, jossa sisempi ohjausakseli pakottaa kytkentaelimet
(20) kytkeytymaan alaosan porausreian pohjan puoleisessa reunassa ole-
viin syvennyksiin (48), ja toisen asennon valilla, jossa kytkentaelimet (20)

kykenevat vetaytymaan syvennyksista (48).

Jonkin patenttivaatimuksista 2—-5 mukainen jarjestelma, jossa kytkentaeli-

met (20) kasittavat kalvinlohkoja tai -tyynyja.

Jonkin patenttivaatimuksista 2—5 mukainen jarjestelma, jossa kukin kytken-
taelin (20) kasittaa kalvimen tukirungon (71) ja kalvimen tukirunkoon kiinni-

tetyn kalvinlohkon tai -tyynyn (72).

Jonkin patenttivaatimuksista 2—7 mukainen jarjestelma, joka lisaksi kasittaa

fluidivirtauksen ohjausjarjestelman, joka mahdollistaa tyokalun (16) lapi
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kulkevan fluidin virtauksen ohjauksen, jolloin virtauksen ohjausjarjestel-
massa on

pumppaustila, joka mahdollistaa fluidin virtaamisen sisaan mutta ei ulos
tyokalusta;

poraustila, joka mahdollistaa fluidin virtaamisen aksiaalisuunnassa tyokalun
lapi; ja

purkutila, joka mahdollistaa fluidin virtaamisen ulos tyOkalusta yhden tai
useamman ohitusaukon (98, 140) kautta tyokalun vastakkaisten aksiaalis-

ten paiden valisessa sijainnissa.

Patenttivaatimuksen 8 mukainen jarjestelma, jossa fluidivirtauksen ohjaus-
jarjestelma on jarjestetty poraustilassa ollessaan mahdollistamaan osan
fluidista virrata yhden tai useamman vuotoreian (144) 1api ja poistua tyoka-

lusta (16) kytkentaelinten (20) vieressa olevassa sijainnissa.

Patenttivaatimuksen 9 mukainen jarjestelma, jossa fluidivirtauksen ohjaus-
jarjestelman ollessa joko pumppaustilassa tai purkutilassa osa tyokalusta

(16) sulkee yhden tai useamman vuotoreian (144).

Jonkin patenttivaatimuksista 1-10 mukainen jarjestelma, jossa tyokalun
(16) kannattelema laite on kiilajarjestelma, joka on jarjestetty koskettamaan
poranauhalla porattavan reian pintaa tai olemaan ripustettuna sen sisaan

reian poraussuunnan vaihtamisen helpottamiseksi.

Jonkin patenttivaatimuksista 1-10 mukainen jarjestelma, jossa tyokalun

(16) kannattelema laite kasittaa (a) poranteran (22) tai (b) ulomman keer-
nan hylsyn, johon porantera (22) kytketaan tai (c) fluidikayttdisen vasara-
porajarjestelman ja porantera (22) on vasarantera tai keernaporausjarjes-

telma ja porantera on keernatera.

Menetelma laitteen toimittamiseksi poranauhan porausreian pohjan puolei-

seen paahan yhden tai useamman porausreidn pohjalla tapahtuvan
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toiminnon suorittamiseksi ja vaantdbmomentin siirtamiseksi poranauhasta
laitteeseen, jolloin menetelmaan sisaltyy:

jarjestetaan alaosa (12), joka kiinnitetaan poranauhan (14) poraus-
reian pohjan puoleiseen paahan;

toimitetaan tyokalu (16) poranauhan (14) Iapi, jolloin tydkalu on jarjes-
tetdan kannattelemaan yhta tai useampaa laitetta; ja

kytketaan irrotettavasti tyokalu (16) alaosan (12) tunnetussa pyorimis-
suuntauksessa siten, etta vaantdomomentin kohdistuessa poranauhaan (14)
se siirretdan alaosan avulla tyokaluun ja laitteeseen, tunnettu siita, etta

vaihe, jossa tyokalu kytketaan alaosaan, suoritetaan kayttaen jonkin

patenttivaatimuksista 1-12 mukaista jarjestelmaa.
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