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요약

본 발명은 광을 이용하여 거리를 측정하는 장치에 있어서, 광을 이용하여 물체와의 거리를 비접촉으로 
측정 가능하게 함으로써, 각종 거리 측정 장치나 자동차의 충돌방지 장치등의 거리 측정 장치로 활용할 
수 있도록 한 위상 변화를 이용한 광학식 거리 측정 장치 및 그 방법에 관한 것으로, 종래의 거리측정 
기기들은 삼각법을 이용하여 거리를 측정하였으므로, 측정하고자 하는 거리 만큼의 상대 측정 기구가 있
거나 여러개의 측정 장비를 사용하여 계산을 하여야 하는 등의 복잡성이 있었고, 특히 자동차등에 장착
하여 이동하면서 계속적으로 거리를 측정한다는 것온 블가능한 문제점이 있었다.

본 발명은 이와같이 종래의 문제점을 감안하여, 물체와의 거리를 측정함에 있어서 측정자가 이동 할 필
요없이 광을 목표물을 향하여 발광하고 목표물에 맞고 반사되어 돌아오는 광과의  위상변화를 측정하여, 
최초의 위상에서 광의 진행 시간에 의해 변화된 위상을 가지고 거리를 측정찰 수 있도록 한 것이다.
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위상 변화를 이용한 광학식 거리 측정 장치 및 그 방법 

[도면의 간단한 설명]

제1도는 본 발명 위상 변화를 이용한 광학식 거리 측정 장치의 구성도.

본 내용은 요부공개 건이므로 전문 내용을 수록하지 않았음

(57) 청구의 범위

청구항 1 

목표물(10)로 거리 측정의 매개체인 광을 발광시키는 발광부(20)와 ; 이 발광부(20)에서 발사된 광이 목
표물(10)에 맞고 반사되는 광을 수광하기 위한 수광부(30)와 ;상기 발광부(20)에서 발광되는 발광 신호 
및 수광부(37)에서 수광되는 수광신호를 광전 변환하여 광이 이동하는 시간의 시작 신호로 하는 신호를 
생성한 후, 생성된 신호의 위상차를 검지하여 위상을 보상하는 신호 합성 및 위상 검출부 (40)와:  이 
신호 합성 및 위상검출부(40)의 출력에 의해 시스템 전체 동작을 제어하는 제어부(50)로 구성함을 특징
으로 하는 위상 변화를 이용한 광학식 거리 측정 장치.

청구항 2 

제1항에 있어서, 상기 신호 합성 및 위상 검출부(40)는 가상 발광 변조광 신호용 신호를 발생하는 제1신
호 발생기(41A)와 ; 신호를 합성 함에 있어서 기준이 되는 신호를 발생하는 기준신호 발생기(42)와 ; 가
상 수광 변조광 신호용 신호를 발생하는 제2신호 발생기(41B)와 ;상기 제1신호 발생기(41A)의 신호와 기
준신호 발생기(42)의 신호를 합성하는 제1승산기(43A)와 ;상기 제2신호 발생기(41B)의 신호와 기준신호 
발생기(42)의 신호를 합성하는 제2승산기(43B)와 ;상기 제1승산기(43A)의 출력신호 중에서 저주파 성분
만을 통과시키고 고주파 성분은 제거시키는 제1저역 통과 필터(44A)와 , 상기 제2승산기(43B)의 출력신
호 중에서 저주파 성분만을 통과 시키고 고주파 성분은 제거시키는 제2저역 통과 필터(44B)와 ;상기 제1
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저역 통과 필터(44A)에서 출력되는 출력신호의 위상을 보상하는 제1위상 보상기(45A)와 ;상기 제2저역 
통과 필터(44B)에서 출력되는 출력신호의 위상을 보상하는 제2위상 보상기(45B)와 , 발광부(20)에서의 
신호와 수광부(30)에서 신호의 위상차를 검지하는 위상차 검출기(46)와 ;클럭(CLK)인가시 상기 위상차 
검출기(46)에서 검지된 위상차를 카운터를 사용하여 위상이 지연된 시 간을 측정하는 위상차 측정기(47)
를 포함하여 구성함을 특징으로 하는 위상 변화를 이용한 광학식 거리 측정 장치.

청구항 3 

시스템을 초기화한후 자기 진단하여 정상인가를 판단하는 제1단계(S1)와 ; 정상이 아닌 경우 시스템 작
동을 중지하는 제2단계(S2)와 ; 정상인 경우 펄스 레이저를 발광한 후, 제1트리거 신호를 발생하여 제1
신호 발생기 및 기준 신호 발생기를 구동하는 제3단계(S3)와 , 제1신호 발생기의 출력과 기준신호를 승
산하여, 저역 통과 필터를 거친 후 위상을 보상해 주는 제4단계(S4)와 ; 기준 신호 발생기에서 발생된 
기분 신호의 계수를 시작하여 제2트리거 신호가 발생되면, 기준 신호 계수를 중지하고 제2신호 발생기를 
구동하는 제5단계(S5)와 ; 제2신호 발생기의 출력과 기준펄스를 승산하여 저역 퉁과 필터를 거친 후 위
상을 보상해 주는 제6단계 ; 위상이 보상된 두 신호의 위상차를 검출하여 위상차를 측정한 후, 광의 이
동시간을 계산 함으로써 목표물과의 거리를 계산하는 제7단계(S7)로 순차 동작 함을 특징으로 하는 위상 
변화를 이용한 광학식 거리 측정 방법.

※ 참고사항 : 최초출원 내용에 의하여 공개하는 것임.

도면

    도면1

2-2

공개특허특1995-0019772


