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Beschreibung

Die Erfindung betrifft ein Kontakisystem flr
strombegrenzende Leistungsschalter nach dem
Oberbegriff des Anspruchs 1.

Bei derartigen Kontakisytemen fiir Leistungs-
schalter mit zwei beweglichen Schaltarmen ist der
eine Schaltarm Uber eine Schaliwelle mit dem
SchaltschloB des Leistungsschalters verbunden
und dient dem betriebsmiBigen Schalten. Gleich-
zeitig kann dieser Schaltarm bei Strombelastung im
KurzschluBbereich auch dynamisch &ffnen, bevor
die Schaltung Uber das SchaltschioB erfolgt.

Der zweite bewegliche Schaltarm, der auch mit
zwei oder mehr parallelen Schaltarmen ausgebildet
sein kann, ist an der Strombahn schwenkbar gela-
gert und durch eine oder mehrere Druckfedern in
der Einschaltstellung gehalten. Er ist mit der
Strombahn mit einer Litze verbunden und schwenkt
im KurzschluBfalle entgegen der Bewegungsrich-
tung des ersten Schaltarmes, so daB sich die Off-
nungsstrecke und auch die Offnungsgeschwindig-
keit beim Abheben der Schaltkontakte aufgrund
einer zusitzlichen Beschleunigung vergrdBern. Da-
durch wird der Lichtbogen zwischen den Kontaki-
stlicken der Schaltarme zwar zusitzlich geldngt
und schneller zum Erl&schen gebracht, jedoch bil-
det die Litze fir die Stromflihrung gerade an dem
unteren Schaltarm insofern eine Schwachstelle, als
die SchweiBbefestigung der Litze am schaltarm
durch die schlagartigen Auslenkungen im Kurz-
schluBfalle mechanisch sehr stark beansprucht wird
und daher leicht zu Stérungen fiihren kann.

Kontaktsysteme flir strombegrenzende Lei-
stungsschalter nach dem Oberbegriff des An-
spruchs 1 ohne daB der zweite bewegliche Schal-
tarm mit der Strombahn mit einer Litze verbunden
ist, sind bekannt z.B aus der EP-A-0 146 805.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein
Kontaktsytem nach dem Oberbegriff des Anspru-
ches 1 zu schaffen, bei dem der zweite bewegliche
Schaltarm an der Strombahn so ausgebildet und
angeordnet ist, daB das Kontakisystem im ge-
schlossenen Zustand einerseits einen derart gerin-
gen Kontakt-Ubergangswiderstand aufweist, daB auf
eine flexible Stromflihrung in Form einer Litze oder
dergleichen zwischen dem schwenkbaren Schal-
tarm und der Strombahn verzichtet werden kann,
und daB andererseits im KurzschluBfalle der Licht-
bogen noch stérker aufgeldngt und noch schneller
zum Erl&schen gebracht wird.

Diese Aufgabe wird gemdB der Erfindung
durch den Kennzeichnungsteil des Anspruchs 1
gelost, wihrend in den Anspriichen 2 bis 11 be-
sonders vorteilhafte Weiterbildungen der Erfindung
gekennzeichnet sind.

Dadurch, daB der zweite bewegliche Schaltarm
mit koaxial zur Seite gerichteten Drehzapfen in
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offnen, etwa halbzylindrischen Lageraussparungn in
schwenkbarer federnder Anlage an der Unterseite
der Strombahn gehalten ist, ergibt sich einerseits
durch die stabile Halterung des Schaltarmes im
geschlossenen Normalzustand des Kontakisyste-
mes ein einwandfreier Stromiibergang von den La-
gerstellen an der Strombahn auf die Drehzapfen
des Schaltarmes und weiter durch eine flachige
Berlihrung zwischen den Kontaktteilen zu dem an-
deren beweglichen Schaltarm, der mit dem Schalt-
schioB verbunden ist, wihrend bei der dynami-
schen Ausldsung im KurzschluBifalle durch die fe-
dernde Abstiitzung des beweglichen Kontaktarmes
an der Strombahn bei gutem Kontaktdruck eine
leichtgdngige und rasche Verschwenkung des be-
weglichen Schaltarmes gegeniber der Strombahn
gewihrleistet ist, was nicht nur zu einer zusitzli-
chen Lingung des Lichtbogens im KurzschluBfalle,
sondern auch zu einer forcierten LOschung des
Lichtbogens im KurzschluBfalle fihrt.

Eine besonders vorteilhafte Schwenklagerung
des beweglichen Schaltarmes ergibt sich durch das
Merkmal des Anspruchs 2 ebenso wie durch die
Merkmale der Anspriiche 3 und 4, die zur freien
Beweglichkeit des Schaltarmes im KurzschluBfalle
maBgeblich beitragen.

Durch das Merkmal des Anspruchs 5 ist auBer-
dem sowohl im geschlossenen Normalzustand als
auch beim Ausl8sen im KurzschluBfalle stets ein
einwandfreier Stromiibergang zwischen der Strom-
bahn und dem beweglichen Schaltarm gew&hrlei-
stet, und zwar entweder unmittelbar zwischen den
Drehlageraussparungen flir die Drehzapfen des
Schaltarmes an der Unterseite der Gabelschenkel
oder aber beim Ausldsen im KurzschluBfalle Uber
die beiden Blattfedern, die sich von einer Befesti-
gungsstelle an der Unterseite der Strombahn an
den Gabelschenkeln erstrecken und die Drehzap-
fen des beweglichen Schaltarmes mit Lagerbligeln
an ihren freien Enden untergreifen, die den Lager-
aussparungen an den Gabelschenkeln gegeniiber-
liegen.

Der Stromiibergang von der Strombahn zu
dem beweglichen Schaltarm kann dabei noch da-
durch weiter verbessert werden, daB der Schaltarm
gegeniber den Drehzapfen zum freien Ende der
Strombahn hin parallel versetzte Anschlagnasen
aufweist, die in der Einschaltstellung des Schaltar-
mes an der Oberseite der Strombahn anliegen und
den federbelasteten Schaltarm zusammen mit den
Drehzapfen in seiner Einschalistellung an der
Strombahn sichern.

Eine besonders gute Kontakigabe wird dabei
dadurch erreicht, daB die Anschlagnasen am be-
weglichen Schaltarm gegeniiber den dazu paralle-
len Drehzapfen zum freien Ende der Strombahn hin
um einen Abstand zurlickversetzt sind, der ledig-
lich einen Teil des Abstandes zwischen den Dreh-
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zapfen und der vorderen Federabstltzung aus-
macht, so daB der Schaltarm in der Einschaltstel-
lung unter dem Druck der Schraubendruckfeder
sowohl mit den Drehzapfen als auch mit den bei-
den Anschlagnasen nach Art einer zweiarmigen
Schaltwippe mit einem erhfhten Kontaktdruck an
gegenlberliegenden Seiten der Strombahn anliegt.

Ein bevorzugtes Ausflihrungsbeispiel der Erfin-
dung ist in der Zeichnung schematisch dargestellt.

Es zeigen:

Fig. 1 ein Kontakisystem im geschlossenen
Normalzustand,

Fig. 2 das Kontaktsystem beim Ausl&sen im
KurzschluBfalle in voll ausgezogenen
Linien, wahrend die endglltige Stel-
lung der Schaltarme nach dem Kurz-
schluB nur gestrichelt angedeutet ist,

Fig. 3 eine perspektivische Ansicht einer
Strombahn des Kontakisystems mit
einem daran schwenkbar gelagerten
Schaltarm,

Fig. 4 eine Seitenansicht des Schaltarmes
der Strombahn von Fig. 3

Fig. 5 eine Draufsicht auf den Schaltarm von
Fig. 4,

Fig. 6 eine Stirnansicht des Schaltarmes in
Richtung des Pfeiles VI von Fig. 4,

Fig. 7 eine Ansicht einer Isolierabdeckung an
dem Schaltarm der Strombahn und

Fig. 8 eine Schnittdarstellung der Isolierab-

deckung gemiB Schnittlinie VIII - VIII

von Fig. 7
Das Kontakisystem 1 fiir strombegrenzende Lei-
stungsschalter hat Ublicherweise je zwei bewegli-
che Schaltarme 2, 3 pro Phase, von denen der eine
2 Uber eine Schaltwelle 4 mit dem nicht gezeigten
SchaltschloB des Leistungsschalters in bekannter
Weise verbunden ist und einerseits dem betriebs-
méBigen Schalten dient und andererseits bei
Strombelastung im KurzschluBbereich dynamisch
Offnet, bevor die Schaltung Uber das SchaltschioB
erfolgt.

Der zweite bewegliche Schaltarm 3 ist im
Schaltergehduse 5 an der Strombahn 6 derart
schwenkbar gelagert und durch eine Druckfeder 7
in der Einschaltstellung von Fig. 1 gehalten, daB er
im KurzschluBfalle entgegen der Bewegungsrich-
tung des Ersten Schaltarmes 2 schwenkt, so daB
sich die Offnungsstrecke und die Offnungsge-
schwindigkeit beim Abheben der Schaltkontakte 2a,
3a aufgrund zusdtzlicher Beschleunigung des be-
weglichen unteren Schaltarmes 3 vergroBern.

Wie insbesondere in Fig. 1 bis 3 zu erkennen
ist, ist der zweite bewegliche Schaltarm 3 mit zwei
koaxial zur Seite gerichteten Drehzapfen 8 in offe-
nen, etwa halbzylindrischen Lageraussparungen 9
in schwenkbarer federnder Anlage an der Untersei-
te 10 der Strombahn 6 gehalten.
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Die Strombahn 6 ist im Bereich des bewegli-
chen Schaltarmes mit einer U-formigen Mittelaus-
sparung 11 gabelférmig ausgebildet, wobei der be-
wegliche Schaltarm 3 die beiden Gabelschenkel
12, 13 der Strombahn 6 mit seinen beiden zur
Seite gerichteten Drehzapfen 8 untergreift und
durch zwei parallele Blattfedern 14, 15 in den bei-
den Lageraussparungen 9 an der Unterseite der
Gabelschenkel 12, 13 der Strombahn 6 in Anlage
gehalten ist.

Die freien Enden 16, 17 der Gabelschenkel 12,
13 der Strombahn 6 sind gegeniiber einer Befesti-
gungsebene 18 flir die Blattfedern 14,15 an der
Unterseite der Strombahn 6 derart parallel nach
oben versetzt, daB sie sich im AnschluB vom Bo-
den 19 des Schaltergehduses 5 erstrecken.

Die Lageraussparungen 9 flir die Drehzapfen 8
des beweglichen Schaltarmes 3 sind im Bereich
der Knickstelle zwischen dem ansteigenden Ab-
schnitt 12a, 13a und den freien Enden 16, 17 der
Gabelschenkel 12, 13 angeordnet.

Die beiden Blattfedern 14,15 die den bewegli-
chen Schaltarm 3 an den beiden Drehzapfen 8
unterstitzen, erstrecken sich von der Befestigungs-
ebene 18 an der Unterseite der Strombahn 6 an
den Gabelschenkeln 12, 13 entlang und weisen an
ihren freien Enden Lagerbligel 14a, 15a flir die
Drehzapfen 8 des beweglichen Schaltarmes 3 auf,
die den Lageraussparungen 9 an den Gabelschen-
keln 12, 13 gegeniberliegen.

Der zweite bewegliche Schaltarm 3 besitzt au-
Berdem zwei zu den Drehzapfen 8 parallele An-
schlagnasen 20, die zum freien Ende der Strom-
bahn 6 hin derart versetzt sind, daB sie in der
Einschaltstellung des Schaltarmes 3 von Fig. 1 an
der Oberseite der Strombahn 6 anliegen und den
federbelasteten Schaltarm 3 zusammen mit den
Drehzapfen 8 in seiner Einschalistellung an der
Strombahn 6 sichern.

Um einen erhdhten Kontaktdruck zu erzeugen,
sind die Anschlagnasen 20 am beweglichen Schal-
tarm 3 gegenliber den dazu parallelen beiden
Drehzapfen 8 zum freien Ende der Strombahn 6
hin um einen Abstand 21 zuriickversetzt, der ledig-
lich einen Teil des Abstandes 22 zwischen den
Drehzapfen 8 und der vorderen Federabstiitzung 7
ausmacht, und zwar im vorliegenden Fall in einem
Langenverhilinis der den Abstdnden 21, 22 ent-
sprechenden Hebelarme von etwa 1 : 3, so daB der
Schaltarm 3 in der Einschalistellung von Fig. 1
unter der Wirkung der Schraubendruckfeder 7 so-
wohl mit den Drehzapfen 8 als auch mit den bei-
den Anschlagnasen 20 nach Art einer zweiarmigen
Schaltwippe mit einem erhfhten Kontaktdruck an
gegeniberliegenden Seiten der Strombahn 6 an-
liegt.

Die Anschlagnasen 20 kénnen dabei einen zur
Strombahn 6 hin keilfdrmig verjlingten oder abge-
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rundeten Querschnitt haben, so daB sie mit ihren
unteren L3ngsseiten an der Oberseite der Gabel-
schenkel 12, 13 der Strombahn 6 linien- oder strei-
fenférmig anliegen und so einwandfreie Kontakt-
stellen flr den Stromiibergang von dem bewegli-
chen Schaltarm 3 auf die Strombahn 6 bilden.

Um das Abheben des beweglichen Schaltar-
mes 3 von der Unterseite der Strombahn 6 im
KurzschluBfalle zu begrenzen, ist am Schalterge-
h3use 5 unterhalb der Drehzapfen 8 des bewegli-
chen Schaltarmes 3 ein geh&dusefester Anschlag 23
vorhanden.

AuBerdem besitzt der bewegliche Schaltarm 3
eine die Anschlagnasen 20 und einen Teil des
Schaltarmes 3 bis an dessen Kontaktstlick 3a Uber-
deckende Isolierkappe 24 (Fig. 4 bis 8) aus Kunst-
stoff, die verhindert, daB der im KurzschluBifalle
entstehende Lichtbogen an dem beweglichen un-
teren Schaltarm 3 entlanglduft.

Ferner kann der Lichtbogen 25 besonders glin-
stig den beiden Schaltarmen 2, 3 gegenliberliegen-
den, in der Zeichnung nicht gezeigten L&schble-
chen zugefihrt werden, wenn an der Strombahn 6,
wie in Fig. 1 bis 3 im einzelnen zu erkennen ist, im
AnschluB an die U-fdrmige Mittelaussparung 11 in
Verldngerung des unteren beweglichen Schaltar-
mes 3 mindestens eine Lichtbogenflihrungsrippe
26 vorgesehen ist, die der bewegliche Schaltarm 3
im KurzschluBfall berlihren kann, so daB der Licht-
bogen 25 Uberspringt und zusidtzlich verldngert
wird.

Patentanspriiche

1. Kontakisystem flir strombegrenzende Lei-
stungsschalter mit je zwei beweglichen Schal-
tarmen (2, 3) pro Phase, von denen der eine
(2) Uber eine Schaltwelle (4) mit dem Schalt-
schloB des Leistungsschalters verbunden ist
und einerseits dem betriebsmaBigen Schalten
dient und andererseits bei Strombelastung im
KurzschluBbereich dynamisch &ffnet, bevor die
Schaltung Uber das SchaltschloB erfolgt, wih-
rend der zweite bewegliche Schaltarm (3) an
der Strombahn (6) derart schwenkbar gelagert
und durch eine Druckfeder (7) in der Ein-
schaltstellung gehalten ist, daB er im Kurz-
schluBifalle entgegen der Bewegungsrichtung
des ersten Schaltarmes (2) schwenkt, so daB
sich die Offnungsstrecke und die Offnungsge-
schwindigkeit beim Abheben der Schaltkontak-
te (2a, 3a) aufgrund zusitzlicher Beschleuni-
gung vergrdBern, dadurch gekennzeichnet,
daB der zweite bewegliche Schaltarm (3) mit
koaxial zur Seite gerichteten Drehzapfen (8) in
offenen, etwa halbzylindrischen Lagerausspa-
rungen (9) in schwenkbarer federnder Anlage
an der Unterseite (10) der Strombahn (6) ge-
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halten ist.

Kontaktsystem nach Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die Strombahn (6) im Be-
reich des beweglichen Schaltarmes (3) derart
gabelférmig ausgebildet ist, daB der bewegli-
che Schaltarm (3) die beiden Gabelschenkel
(12, 13) der Strombahn (6) mit seinen zur Seite
gerichteten Drehzapfen (8) untergreift und
durch zwei parallele Blattfedern (14, 15) in den
beiden Lageraussparungen (9) an der Untersei-
te (10) der Gabelschenkel (12, 13) der Strom-
bahn (6) in Anlage gehalten ist.

Kontaktsystem nach Anspruch 1 und 2, da-
durch gekennzeichnet, daB die freien Enden
(16, 17) der Gabelschenkel (12, 13) der Strom-
bahn (6) gegeniiber einer Befestigungsebene
(18) fir die Blattfedern (14, 15) an der Unter-
seite der Strombahn (6) hdhenmiBig derart
parallel versetzt sind, daB sie sich im Anschlu3
an einen schridg ansteigenden Abschnitt (12a,
13a) im Abstand vom Boden (19) des Schalter-
gehduses (5) erstrekken.

Kontaktsystem nach Anspruch 1 bis 3, da-
durch gekennzeichnet, daB sich die beiden
Blattfedern (14, 15) von der Befestigungsebene
(18) an der Unterseite der Strombahn (6) an
den Gabelschenkeln (12, 13) entlang erstrek-
ken und an ihren freien Enden Lagerbligel
(14a,15a) fUr die Drehzapfen (8) des bewegli-
chen Schaltarmes (3) aufweisen, die den La-
geraussparungen (9) an den Gabelschenkeln
(12, 13) gegeniberliegen.

Kontaktsystem nach einem der Anspriiche 1
bis 4, dadurch gekennzeichnet, daB der
zweite bewegliche Schaltarm (3) gegenliber
den Drehzapfen (8) zum freien Ende der
Strombahn (6) hin parallel versetzte Anschlag-
nasen (20) aufweist, die in der Einschaltstel-
lung des Schaltarmes (3) an der Oberseite der
Strombahn (6) anliegen und den federbelaste-
ten Schaltarm (3) zusammen mit den Drehzap-
fen (8) in seiner Einschaltstellung an der
Strombahn (B) sichern.

Kontaktsystem nach Anspruch 5, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die Anschlagnasen (20)
am beweglichen Schaltarm (3) gegeniiber den
dazu parallelen beiden Drehzapfen (8) zum
freien Ende der Strombahn (6) hin um einen
Abstand (21) zurlickversetzt sind, der lediglich
einen Teil des Abstandes (22) zwischen den
Drehzapfen (8) und der vorderen Federabstiit-
zung (7) ausmacht, so daB der Schaltarm (3) in
der Einschaltstellung unter dem Druck der
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Schraubendruckfeder (7) sowohl mit den Dreh-
zapfen (8) als auch mit den beiden Anschlag-
nasen (20) nach Art einer zweiarmigen Schalt-
wippe mit einem erhShten Kontaktdruck an ge-
genliberliegenden Seiten der Strombahn (6)
anliegt.

Kontaktsystem nach Anspruch 4 und 5, da-
durch gekennzeichnet, daB die Anschlagna-
sen (20) an dem beweglichen Schaltarm (3)
einen zur Strombahn (6) hin keilférmig ver-
jingten oder abgerundeten Querschnitt haben
und mit ihren unteren Langsseiten an der
Oberseite der Gabelschenkel (12, 13) der
Strombahn (6) linien- oder streifenférmige Kon-
taktstellen fir den Stromiibergang von dem
beweglichen Schaltarm (3) auf die Strombahn
(6) bilden.

Kontaktsystem nach einem der Anspriiche 1
bis 7, dadurch gekennzeichnet, daB am
Schaltergehduse (5) unterhalb der Drehzapfen
(8) des beweglichen Schaltarmes (3) ein ge-
h3usefester Anschlag (23) vorhanden ist.

Kontaktsystem nach einem der Anspriiche 1
bis 8, dadurch gekennzeichnet, daB der be-
wegliche Schaltarm (3) eine die Anschlagnasen
(20) und einen Teil des Schaltarmes bis an
dessen Kontaktstiick (3a) lUberdeckende Iso-
lierkappe (24) aus Kunststoff aufweist.

Kontaktsystem nach einem der Anspriiche 1
bis 9, dadurch gekennzeichnet, daB an der
Strombahn (6) in Verldngerung des unteren
beweglichen Schaltarmes (3) mindestens eine
Lichtbogenflihrungsrippe (26) vorhanden ist,
und daB der bewegliche Schaltarm (3) im Kurz-
schluBfall diese Rippe (26) berlihren kann.

Claims

Contact system for current limiting power
switches with two movable switch arms (2, 3)
for each phase, one (2) of which is connected
to the switch latch of the power switch via a
switch shaft (4) and is used for operative
switching on the one hand and dynamically
opens on the other hand in case of current
load in the short circuit range before switching
is done by means of the switch latch, while the
second movable switch arm (3) is hinged on
the current path (6) and maintained in switch-
on position by means of a pressure spring (7)
in such a way that it pivots against the moving
direction of the first switch arm (2) in case of
short circuit, so that opening distance and
opening speed increase because of additional
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acceleration when the switching contacts (2a,
3a) lift off, wherein the second movable switch
arm (3) is maintained by means of pivot pins
(8) in coaxial and lateral direction in open,
approximately half-cylindrical bearing recesses
(9) in a pivoting and elastic contact position at
the lower side (10) of the current path (6).

Contact system as claimed in claim 1 wherein
the current path (6) is shaped like a fork in the
area of the movable switch arm (3) in such a
way that the movable switch arm (3) gribs
under the two fork branches (12, 13) of the
current path (6) by means of its laterally di-
rected pivot pins (8) and is maintained in con-
tact in the two bearing recesses (9) on the
lower side (10) of the fork branches (12, 13) of
current path (6) by means of two parallel leaf
springs (14, 15).

Contact system as claimed in claims 1 and 2
wherein the free ends (16, 17) of the fork
branches (12, 13) of current path (6) are shift-
ed in a parallel way with regard to their level in
relation to a fixing plane (18) for the leaf
springs (14, 15) on the lower side of current
path (6) in such a way that they extend starting
from an inclined and rising section (6).

Contact system as claimed in claims 1 through
3 wherein the two leaf springs (14, 15) extend
from the fixing plane (18) on the lower side of
current path (6) along the fork branches (12,
13) and their free ends present bearing bows
(14a, 15a) for the pivot pins (8) of the movable
switch arm (3), which are located in front of the
bearing recesses (9) on fork branches (12, 13).

Contact system as claimed in any claim 1
through 4 wherein the second movable switch
arm (3) presents stop bosses (20) parallel to
the pivot pins (8) and shifted towards the free
end of the current path (6) which touch on the
upper side of the current path (6) in the switch-
on position of the switch arm (3) and lock the
spring-loaded switch arm (3) together with the
pivot pins (8) in its switch-on position on the
current path (6).

Contact system as claimed in claim 5 wherein
the stop bosses (20) on the movable switch
arm (3) are shifted back towards the free end
of current path (6) with regard fo the pivot pins
(8), which are parallel to them, by a distance
(21) which only amounts to a part of the dis-
tance (22) between the pivot pins (8) and the
front spring support (7), so that the switch arm
(3) touches on opposite sides of the current
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path (6) by means of both the pivot pins (8)
and the two stop bosses (20) in the way of a
two-armed rocker switch and with an increased
contact pressure under the pressure of the
helical pressure spring (7) in the switch-on
position.

Contact system as claimed in claims 4 and 5
wherein the stop bosses (20) on the movable
switch arm (3) have a cross-section which is
shaped like a wedge and tapered or rounded
towards the current path (6) and wherein their
lower longitudinal sides touch on the upper
side of the fork branches (12, 13) of current
path (6) to form contact points shaped as lines
or stripes for current conduction from the mov-
able switch arm (3) to the current path (6).

Contact system as claimed in any claim 1
through 7 wherein the switch case (5) has a
stop (23) which is fixed to the case below the
pivot pins (8) of the movable switch arm (3).

Contact system as claimed in any claim 1
through 8 wherein the movable switch arm (3)
has an insulating cap (24) made of synthetic
material covering the stop bosses (20) and a
part of the switch arm up to its contact piece
(3a).

Contact system as claimed in any claim 1
through 9 wherein at least one guiding rib (26)
is provided for the electric arc on the current
path (6) in prolongation of the lower movable
switch arm (3) and wherein the movable switch
arm (3) can touch this rib (26) in case of short
circuit.

Revendications

Systéeme de contacts pour interrupteurs de
puissance limiteurs de courant comprenant
deux bras de commutation mobiles (2, 3) pour
chaque phase, dont I'un (2) est associé au
verrou de maintien de l'interrupteur de puis-
sance par l'intermédiaire d'une barre de com-
mutation (4) et est destiné aux opérations de
commutation d'un cO6té et, de l'autre cbté,
s'ouvre de maniére dynamique en cas d'une
charge de courant dans le domaine du court-
circuit, avant que n'intervienne la commutation
grdce au verrou de maintien, tandis que le
deuxiéme bras de commutation (3) est monté
pivotant sur le chemin du courant (6) et est
maintenu en position fermée grice & un res-
sort de pression (7) de sorte qu'il pivote a
I'encontre de la direction de mouvement du
premier bras de commutation (2) en cas de
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court-circuit, de maniére 2 ce que la distance
d'ouverture et la vitesse d'ouverture sont aug-
mentées sous l'effet d'une accélération supplé-
mentaire au moment du relevage des contacts
de commutation (2a, 3a), caraciérisé en ce que
le deuxiéme bras mobile de commutation (3)
est maintenu dans des mortaises de palier (9)
ouvertes et 4 peu prés demi-cylindriques par
des pivots (8) dirigés de cGté de maniére
coaxiale dans une position touchant le c6té
inférieur (10) du chemin de courant (6) de
maniére pivotante et élastique.

Systéme de contacts selon la revendication 1,
caractérisé en ce que le chemin de courant (6)
dans la zone du bras de commutation mobile
(3) est agencé en forme de fourchette de telle
maniére que le bras mobile de commutation
(3) touche d'en bas les deux bras de fourchet-
te (12, 13) du chemin de courant (6) gice &
ses pivots (8) dirigés de cbté, et est maintenu
en une position touchant le c6té inférieur (10)
des bras de fourchette (12, 13) du chemin de
courant (6) dans les deux mortaises de palier
(9) par deux ressorts 4 lames paralléles (14,
15).

Systéme de contacts selon les revendications
1 et 2, caractérisé en ce que les extrémités
libres (16, 17) des bras de fourchette (12, 13)
du chemin de courant (6) sont déplacées de
fagon paralléle, par rapport & leur niveau et par
rapport & un plan de fixation (18) pour les
ressorts & lames (14, 15) sur le cbté inférieur
du chemin de courant (6) de sorte qu'elles
étendent & partir d'une section inclinée et
montante (6).

Systéme de contacts selon les revendications
1 3 3, caractérisé en ce que les deux ressorts
a lames (14, 15) s'étendent & partir du plan de
fixation (18) du cbté inférieur du chemin de
courant (6) le long des bras de fourchette (12,
13) et comportent des étriers de palier (14a,
15a) destinés au pivots (8) du bras mobile de
commutation (3), étriers qui se frouvent en
face des mortaises de palier (9) sur les bras
de fourchette (12, 13).

Systéeme de contacts selon I'une quelconque
des revendications 1 & 4, caractérisé en ce
que le deuxieme bras mobile de commutation
(3) comporte des butées d'arrét (20) qui sont
paralléles par rapport aux pivots (8) et dépla-
cées vers l'extrémité libre du chemin de cou-
rant (6), butées qui se posent, dans la position
fermée du bras de commutation (3) sur le c6ié
supérieur du chemin de courant (6) et arrétent
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le bras de commutation (3) comandé par res-
sort avec les pivots (8) dans sa position fer-
mée sur le chemin du courant (6).

Systéme de contacts selon la revendication 5,
caractérisé en ce que les butées d'arrét (20)
sur le bras de commutation mobile (3) sont
déplacées en arriére vers l'exirémité libre du
chemin de courant (6) par rapport aux deux
pivots (8) paralleles & ces butées et par une
distance (21) qui ne s'éléve qu'a une partie de
la distance (22) entre les pivots (8) et le sup-
port avant élastique (7), de sorte que le bras
de commutation (3) se pose dans la position
fermée et sous l'effet du ressort de pression
hélicoidal (7), aussi bien par les pivots (8) que
par les deux butées d'arrét (20), sur des cOtés
opposés du chemin de courant (6) selon la
maniére d'une bascule & commutation & deux
bras et avec une pression de contact élevée.

Systéme de contacts selon les revendications
4 et 5, caractérisé en ce que les butées d'arrét
(20) sur le bras de commutation (3) compor-
tent une section diminuée en forme de coin ou
arrondie dans la direction du chemin de cou-
rant (6), et que leurs cbtés longitudinaux infé-
rieurs forment des surfaces de contacts linéai-
res ou rectangulaires du cb6té supérieur des
bras de fourchette (12, 13) du chemin de cou-
rant (6) permettant le passage du courant du
bras mobile de commutation (3) au chemin de
courant (6).

Systéeme de contacts selon I'une quelconque
des revendications 1 & 7, caractérisé en ce
que le boflier de commutation (5) comporte un
butoir (23) attaché au boftier en bas des pivots
(8) du bras mobile de commutation (3).

Systéeme de contacts selon I'une quelconque
des revendications 1 & 8, caractérisé en ce
que le bras mobile de commutation (3) com-
porte une couverture isolante (24) en matériau
synthétique recouvrant une partie du bras de
commutation (3) jusqu'a son élément de
contact (3a).

Systéeme de contacts selon I'une quelconque
des revendications 1 & 9, caractérisé en ce
que le chemin de contact (6) comporte au
moins une nervure (26) de guidage de l'arc
électrique en prolongation du bras mobile de
commutation (3) inférieur, et que le bras mobi-
le de commutation (3) peut toucher cette ner-
vure (26) en cas de court-circuit.
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