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自流平泡泡产生系统

(57)摘要

本发明涉及一种泡泡产生系统，该系统可以

用作儿童玩具、特效机、艺术表演道具、派对娱乐

用品或用于娱乐用户的类似物体。该系统设计为

不论在任何方向都可产生泡泡。该系统包括储

器、泵、触发机构和风扇。储器容纳和存储流体，

并且泵对存储的流体加压，使得流体流过储器并

离开该储器。触发机构散布流出的流体以形成流

体片，而风扇吹向该流体片，从而将其转变为泡

泡。所述泵使所储存的流体可用于系统在任何方

向产生泡泡。该系统可能会被用户移动、旋转、抛

出、弹动、摆动等，并在其运动过程中产生泡泡。
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1.一种泡泡产生系统，其特征在于，包括：

储器，用于储存流体，所述储器具有供流体流经的开口；储器包括管道，管道具有用于

供流体通过的内部管道；

框架，包括多个孔被构造成配合储器的至少一部分，框架由多个框架部件组成，每个框

架部件呈环形；

与储器连通的泵，其中，启动后的所述泵用于对储器中储存的流体加压，以便所述泵驱

动储器所储存的流体行进至所述开口；

触发机构，其位于所述开口附近，并用于在所述开口处触发流体，其中，启动后的所述

触发机构使得所述流体散开形成流体片，

以及位于所述开口附近的风扇，其中，启动后的所述风扇用于吹向所述流体片，从而将

所述流体片转变为泡泡；

泡泡产生系统还包括运动传感器和控制器，所述运动传感器经配置以检测泡泡产生系

统的运动；当运动传感器检测到泡泡产生系统的运动时，控制器启动所述泵、所述触发机构

和所述风扇。

2.如权利要求1所述的泡泡产生系统，其特征在于，所述储器包括管道，所述管道具有

用于供流体通过的内部通道。

3.如权利要求1所述的泡泡产生系统，其特征在于，还包括用于驱动所述触发机构转动

的电机。

4.如权利要求3所述的泡泡产生系统，其特征在于，所述电机用于使所述触发机构沿以

下至少一种方式转动：顺时针方向，逆时针方向或顺时针方向与逆时针方向的组合。

5.如权利要求3所述的泡泡产生系统，其特征在于，其特征在于：所述电机通过以下一

种方式转动所述触发机构：以恒定速率转动，以间隔固定时长转动或间隔随即时长转动。

6.如权利要求1所述的泡泡产生系统，其特征在于，还包括框架，所述框架包括多个孔，

多个孔被构造成配合所述储器的至少一部分。

7.如权利要求6所述的泡泡产生系统，其特征在于，所述框架由多个框架部件组成，其

中，每个框架部件呈环形。

8.如权利要求6所述的泡泡产生系统，其特征在于，所述框架包括一个或多个支撑梁，

支撑梁用于连接所述储器、泵、触发机构、风扇中的至少一个。

9.如权利要求1所述的泡泡产生系统，其特征在于，还包括封装整个泡泡产生系统的壳

体。

10.如权利要求1所述的泡泡产生系统，其特征在于，还包括位于所述开口处的出口表

面，其中，所述出口表面收集所述储器流出的流体。

11.如权利要求10所述的泡泡产生系统，其特征在于，所述触发机构包括平坦表面，所

述平坦表面被构造成邻接所述出口表面，使得所述平坦表面散开流体至所述出口表面上形

成流体片。

12.如权利要求10所述的泡泡产生系统，其特征在于，所述风扇位于所述出口表面的边

缘。

13.如权利要求1所述的泡泡产生系统，其特征在于，所述储器包括设置于远端处的单

向阀，所述单向阀用以接收来自填充仪器注入储器的流体并防止流体流出所述储器。
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14.一种泡泡产生系统，其特征在于，包括：

储器，用于存储流体，所述储器具有供流体流经的开口，所述储器与泵配合使用，所述

泵被构造以对所述储器中所储存的流体加压；储器包括管道，管道具有用于供流体通过的

内部管道；

框架，包括多个孔被构造成配合储器的至少一部分，框架由多个框架部件组成，每个框

架部件呈环形；

触发机构，其位于所述开口附近，并构造成在所述开口处触发流体，其中，启动后的触

发机构散开流体以形成流体片；

位于所述开口附近的风扇，其中，启动后的所述风扇吹风至所述流体片，从而将流体片

转变为泡泡；

还包括运动传感器，所述运动传感器经配置以检测泡泡产生系统的运动。

15.如权利要求14所述的泡泡产生系统，其特征在于，启动后的所述泵用以对所述储存

的流体加压，使得所述储存的流体流向所述开口。

16.如权利要求1所述的泡泡产生系统，其特征在于，还包括驱动所述触发机构转动的

电机。

17.如权利要求16所述的泡泡产生系统，其特征在于，所述电机被设置为使所述触发机

构沿以下至少一种方式转动：顺时针方向，逆时针方向或顺时针方向与逆时针方向组合。
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自流平泡泡产生系统

技术领域

[0001] 本发明涉及儿童玩具技术领域，并且更具体地涉及一种泡泡产生系统。

背景技术

[0002] 目前，产生泡泡的玩具的应用受到限制，因为需要储器(通常是储液罐)中抽取流

体，该储器流体能够自由地晃动，并放置在玩具的下部。因此，流体可以充气并产生气泡，使

得没有连续的流体流可用于其他部件以产生气泡。另外，储器的这种构造造成重心不平衡，

限制了玩具的运动能力，在制造气泡时常常要求玩具处于固定位置。基于这种构造，由于不

能在不同的空间平面之间移动并且不能在不同的方向上操作，所以产生气泡的玩具受到限

制。

[0003] 如果没有用于泡泡产生玩具的替代选择，则用户不得不应对此类问题。虽然已经

做出了一些努力来使得泡泡产生玩具更加适用于用户且更吸引人，对泡泡产生玩具的一些

调整包括彩灯、声音的结合、新颖的形状和自动触发器。然而，这些方法中的每一种都不能

解决泡泡产生玩具的有限运动能力。例如，彩灯可以改善玩具的美观性。声音和自动触发器

再次增加了用户对玩具的娱乐性，但不能满足用户保持玩具在单一平面方向上的需要。新

颖的形状改变了玩具的视觉描绘，但仍然不能满足用户在单个平面维护和操作玩具上的需

求。

[0004] 因此，长期以来需要一种有效的、多配置的系统来减少或消除用户在使用泡泡产

生玩具时维持单个平面的需要，从而允许玩具四处移动，同时使泡泡流体能够自我调平，可

用于在360度方向上产生泡泡，使得用户可将该玩具当作球一样玩耍。

发明内容

[0005] 系统的实施例被设计为产生泡泡。在一个实施例中，泡泡产生系统包括储器、泵、

触发机构和风扇。储器构造成用于储存流体，所述储器具有供流体流经的开口。所述泵与所

述储器流体连通，并且所述泵设置为用于对所述储器中存储的流体加压，以便所述泵使所

述存储的流体行进至所述开口。触发机构定位在开口附近，并用于在所述开口处触发流体。

触发机构划过流体使得所述流体形成流体片。风扇位于开口附近，风扇吹向流体片，从而使

流体片变成泡泡。

附图说明

[0006] 图1示出了根据一个实施例的泡泡产生系统的透视图。

[0007] 图2示出了根据一个实施例的用于固定泡泡产生系统的储器的框架的侧视图。

[0008] 图3示出了根据一个实施例的泡泡产生系统的操作部件的侧视图。

[0009] 图4示出了根据一个实施例的泡泡产生系统的壳体的一部分。

[0010] 图5示出了泡泡产生系统的一个实施例以及根据一个实施例的用于向泡泡产生系

统填充流体的仪器。
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[0011] 图6示出了根据一个实施例的泡泡产生系统的各个部件。

[0012] 图7示出了根据一个实施例的泡泡产生系统的各个部件。

[0013] 附图仅出于说明的目的描绘了本发明的各种实施例。本领域的技术人员将从以下

讨论中容易地认识到，在不脱离本文描述的本发明原理的情况下，可以采用本文所示的结

构和方法的替代实施例。

具体实施方式

[0014] 一个实施例包括被设计为产生泡泡的泡泡产生系统。泡泡产生系统可以用作儿童

玩具，特效机，艺术表演道具，派对娱乐物品或用于娱乐用户的类似物体。示例有英式足球，

篮球，橄榄球，沙滩球和音乐会抛球等球；泡泡枪，泡泡乐器，遥控玩具，泡泡玩具等玩具；游

戏，例如传递和抛掷游戏，带有滚动物品的游戏，通过蓝牙连接的传递玩具和泡泡“叠叠

乐”；毛绒玩具；新奇物品，例如背包，人字拖鞋，呼啦圈，飞旋镖，小夜灯，太阳镜，阔边帽，帽

子，玩具手表等。泡泡产生系统可以容纳并储存用于产生泡泡的流体，例如肥皂和水的混合

物，商用泡泡流体或适合于产生泡泡的类似流体。使用该流体，泡泡产生系统可以以恒定的

流量，以随机的或指定的间隔，或者响应于用户输入或触发事件，或其某种组合来产生气

泡。泡泡产生系统被设计为产生泡泡，而与系统的方向无关。泡泡产生系统包括加压系统，

该加压系统使所储存的流体可在系统的任何方向上产生泡泡。在这种构造中，气泡产生系

统可以被用户移动，旋转，投掷，弹动，摆动等，并且在其运动期间产生泡泡。通常，任何可以

使用流体输送方法的产品都可以与泡泡产生系统集成在一起。

[0015] 图1示出了根据一个实施例的泡泡产生系统100的透视图。系统100产生从系统100

流出的泡泡。在图1的实施例中，系统100包括框架105和储器110，以及图3和5涉及的其他部

件。在一些实施例中，系统100可以包括包围系统100的全部或一部分的壳体(未示出)。

[0016] 框架105为系统100的部件提供支撑。如图1所示，框架105提供用于固定储器110的

外部结构，并设置有用于容纳内部部件的内腔。如图1所示，框架105包括三个基本上是环形

的并且彼此耦合的框架部件115a，115b，115c(以下统称为“115”)。框架部件115可以通过固

定机构连接在一起，例如，固定机构为粘合剂、可将每个部件的一部分接在一起的模制部

件、机械紧固件或其他合适的固定机构。三个框架部件115一旦连接后，共同形成与储器110

连接的基本呈球形的框架105。在替代实施例中，形成框架105的框架部件的形状和数量可

以变化。例如，框架部件可以成形为椭圆形、正方形、矩形或其他合适的多边形形状。在一些

实施例中，框架部件可以不是均匀的形状并且可以形成一个形状的不同横截面。例如，框架

部件可以形成物体的不同横截面，使得每个框架部件具有变化的宽度或长度(例如，形成足

球的形状)。图2中更详细地讨论了框架105。

[0017] 储器110储存用于产生泡泡的流体。在图1的实施例中，如图1所示，储器110由管道

组成。管道具有用于供流体通过的内部通道。该管道被设计成储存流体并允许流体在整个

系统100中自由移动。如图1所示，该管道被盘绕使得其绕包并连接到框架105，从而形成围

绕内腔的外边界。在替代实施例中，该管道可以布置或形成为多种形状。例如，管道可以形

成几何形状、动物形状、食物形状、玩具形状等。在这种构造中，管道以及流体可以均匀地或

相对均匀地分布在整个系统100中。因此，当被移动或抛出时，系统100可沿着平衡的轨迹行

进。另外，该构造可以防止在储器110中的流体中形成气泡或气囊。通过防止气泡的生成，流
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体的连续流动可用于产生泡泡。

[0018] 在图1的实施例中，管道包括远端和近端(图1中未示出)。管道的近端包括开口，流

体通过该开口流出。所述开口可以连接到系统100的其他部件，如图3所涉及的把流体变成

气泡的部件。可以通过诸如粘合剂填充物或机械部件之类的密封机构将管道的远端固定地

密封，或者管道的远端可以包括具有可移除的密封件的开口，储器110可以通过该开口接收

流体以填充储器110。在替代实施例中，管道的远端连接到存储额外的流体的腔室。腔室可

以安装在框架105的内腔内，并且可以包括开口，可以通过该开口向腔室内填充流体。该开

口可以是可密封的，以防止流体泄漏出腔室。在一些实施例中，管道的远端可以定位在近端

的开口附近或连接到近端的开口，使得从开口出来的，不用于产生泡泡的额外的流体可以

返回到储器110中。在这种构造中，系统100被密封，使得流体不会从系统100泄漏。管道的远

端可通过Y形接头部件连接到近端的开口，其中第一支路通向管道的远端用于将额外的流

体输送回储器，并且第二支路通向系统100的另外的部件(如图3中所涉及的)用于输送流体

以产生泡泡。在替代实施例中，储器110可以是与系统100的另外的部件流体连通的腔室，如

关于图3所涉及的，将储存的液体转化为泡泡。在一些实施例中，储器110可以是管道的紧凑

部件，其被连接在内腔内而不是插入到框架105中。在储器100是管道的实施例中，管道的内

径可以在大约1/16英寸至1/2英寸之间，外径约为1/4英寸至3/4英寸之间。管道可以由橡

胶、硅树脂、树脂、乳胶或其他合适的材料组成，以形成用于控制流体动力学的通道。

[0019] 在一些实施例中，系统100可以被设计成产生其他效果，例如雾，雪等，或者散发出

其他物质，例如闪光，彩色粉末等，以供用户娱乐。在这些实施例中，储器110被设计成容纳

相应的物质。

[0020] 图2示出了根据一个实施例的用于固定泡泡产生系统100的储器110的框架105的

侧视图。如关于图1所描述的，框架105包括三个框架部件115a，115b，115c。框架部件115被

设计成连接在一起以形成用于支撑系统100的支撑结构。框架部件115被设计成使得三个框

架部件115a，115b，115c一旦连接在一起，框架部件115就形成用于容纳系统100的内部部件

的内腔205。在图2的实施例中，框架部件115大致是环形的。在替代实施例中，如关于图1所

描述的，每个框架部件115的形状和框架部件115的数量可以变化。框架105可以由刚性或半

刚性材料组成，例如硬塑料、木材，刨花板或其他合适的材料。

[0021] 在一些实施例中，每个框架部件115可以由设计为要组装的较小的段组成。图2中，

每个框架部件115由沿着各自的接口210a，210b(在下文中统称为“部件210”)耦合的两段组

成。接口210使框架部件115能够被组装并彼此互锁。接口210提供了一个表面，可以利用诸

如粘合剂或机械紧固件之类的固定机构沿着其固定各段，或者可以将接口210设计成具有

可卡在一起的互补表面或其某种组合。虽然图2中的每个框架部件115都可以被构造成包括

两个分段，但是在替代实施例中，分段的数量可以变化。在替代实施例中，每个框架部件115

可以具有一体的结构，其中该框架部件115为一体成型。

[0022] 框架105可以包括跨过内部空腔205的附加支撑特征。如图2所示，支撑梁215穿过

框架部件115的各部分之间的内腔205。支撑梁215可以改善框架105的刚性和/或可以提供

系统100的内部部件可以连接在其上的表面。支撑梁215可以是穿过框架部件115的各部分

之间的梁，或者可以被设置为使得支撑梁215穿过两个或多个框架部件115之间的形状(例

如，圆盘形或带有辐条的圆形)。支撑梁215可以与框架部件115成为一体，或者可以是通过

说　明　书 3/8 页

6

CN 110785214 B

6



固定机构(例如，粘合剂，机械紧固件，互锁的凹口或其他合适的固定机构)连接至框架部件

115的独立部件。尽管图2示出了水平地穿过框架105而定位的单个支撑梁215，但是替代实

施例可以包括(以平行或不平行的方式)穿过内腔205定向的两个或更多个支撑梁215。

[0023] 在图2的实施例中，如图2所示，每个框架部件115均包括多个孔，每个孔被设计成

用于容纳储器110的一部分盘绕的管道。如图2所示，在该实施例中，每个框架部件115包括

围绕环的圆周定位的十六个孔，例如孔220。每个框架部件115的孔被定位成使得它们与相

邻框架部件115的相应孔基本对准。在这种构造中，当管道围绕框架105缠绕时，储器110的

管道以基本平行的方式连接在孔内。在一些实施例中，将储器110的管顺次地穿过每个孔。

在替代实施例中，每个孔可包括狭缝或开口，管道可通过该狭缝或开口插入，从而使管道可

放置在每个孔内。每个框架部件115中的孔的数量和形状可以基于各种因素而变化，诸如储

器110的盘绕的管道的长度，每个框架部件115中的盘绕的管道的分布和/或间距，管道直径

或其他相关因素。在替代实施例中，每个框架部件115可包括与一系列孔相对的狭槽。例如，

框架部件115可以包括狭槽，该狭槽有效地组合了图2所示的每组四个孔或一组四个孔的子

集。在一些实施例中，每个框架部件115可包括用于固定储器110的狭槽和孔的某种组合。

[0024] 框架105设计成应用于一个实施例，该实施例中，储器110包括盘绕的管道。储器

110的替代实施例可以具有框架105的不同构造。例如，框架105可以被设计成一个外壳，该

外壳的内表面上包括多个安装结构。安装结构可以包括突起、托架、模制结构或设置用于在

框架内容纳和/或固定部件的类似结构，并且可以与诸如机械紧固件、粘合剂、螺纹接口或

其他合适的固定机构结合使用。

[0025] 图3示出了根据一个实施例的泡泡产生系统100的操作部件的侧视图。操作部件被

安装在框架105的内腔205内。一个或多个操作部件可以被安装到支撑梁215，如图3所示。可

以安装操作部件，使得操作部件的重量基本均匀地分布，从而使系统100具有平衡的重心。

在图3的实施例中，操作部件包括泵305，触发机构310，电机315，风扇320，运动传感器325，

电路板330和电源335。这些操作部件共同使系统100能够将储存在储器110中的流体转变成

泡泡。

[0026] 泵305对储存在储器110中的流体加压。泵305与储器110流体连通。如图1所示，泵

305包括连接元件，储器110在泵305的第一侧连接至连接元件。连接元件可以是开口，公‑母

过盈配合(例如，压配合或摩擦配合)，夹具，或其某种组合。在一些实施例中，连接元件可以

与泵305集成在一起并且一体成型以降低成本。在一些实施例中，储器和连接元件可以是一

体的并且具有在制造期间形成的一体结构以降低成本。例如，可以通过压缩成型，注射成

型，热压或其他合适的制造方法将部件成型在一起。在一个实施例中，连接元件包括开口，

储器110插入该开口中。管道的近端或一定长度的管道段可以插入到泵305中。连接元件可

以包括接触管道的外表面以固定管道的夹紧机构。在一些实施例中，连接元件可包括(代替

夹紧机构或除了夹紧机构之外的其他部件)阀门。夹紧机构和/或阀门可控制来自储器110

的流体的流动。泵305还将流体引导至触发机构310。泵305可包括在泵305的第二侧上的出

口，流体从该出口离开泵305。在一些实施例中，出口可连接至将流体引导至触发机构310的

通道。在一些实施例中，出口直接将流体引导至触发机构310。阀门连接至出口以控制离开

泵305的流体的流动。在一些实施例中，出口可与连接元件位于泵305的同一侧。在一些实施

例中，储器110可插入泵305中，使得近端通过出口离开泵305。然后，近端可以连接到触发机
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构310。

[0027] 当泵305通电时，泵305在储器110内产生压力。在图1的实施例中，泵305是蠕动泵，

其压缩并松弛柔性管的一部分以将流体泵送通过该管。柔性管可以是储器110，或者是如以

上实施例中所述的连接到储器110的内管。由泵305产生的蠕动运动使储存在储器110中的

流体通过储器110并朝着储器110的近端处的开口行进，在该开口处，流体离开储器110。在

这种构造中，泵305使储存在储器110中的流体能够以连续或按照经调节的流量被利用以产

生泡泡。结果，不管系统100的方向如何，储器110中储存的流体都可用于产生泡泡。可以根

据来自电路板330的指令来激活泵305。

[0028] 触发机构310设置为将离开储器110的流体形成流体片。流体片是可以被转变成泡

泡的流体层。流体片可以相对薄和/或平坦，使得当被风扇320吹动时，流体片在空气周围形

成薄的表皮或壁并且将空气捕获在其中。在一个实施例中，触发机构310被定位成邻接位于

储器110的近端处的开口处的表面340。表面340收集从储器100离开的流体。在图3的实施例

中，触发机构310包括侧面和/或边缘的分段。该分段可以是矩形，正方形或其他合适的形

状，其包括被成型为与表面340互补的至少一个侧面或边缘，从而允许该分段划过该表面

340以形成流体片。

[0029] 在图3的实施例中，触发机构310经由轴安装，该轴使触发机构310能够绕该轴的旋

转轴线转动。轴可以可旋转地安装到框架105，泵305，储器110的近端或适合于将触发机构

310连接到储器110的另一部件。触发机构310的旋转轴线基本上与轴对齐。在一个实施例

中，轴垂直于触发机构310的长度方向。轴可以沿着触发机构310的长度方向定位，例如，更

靠近触发机构310的一端或靠近触发机构的中心。在一个实施例中，触发机构310的该分段

可以包括从触发机构310的表面突出的一个或多个突起。在该构造中，轴通过一个或多个突

起对准，使得旋转轴线平行于触发机构的长度方向。在一个实施例中，触发机构310绕轴的

旋转轴线在大约0至180度的范围内旋转。在该实施例中，触发机构310可以在该范围内来回

旋转(顺时针方向至逆时针方向，反之亦然)。在一个实施例中，触发机构310可沿顺时针或

逆时针方向旋转360度。在任一实施例中，随着触发机构310的每次旋转，触发机构310接触

聚集在表面340上的流体。因此，触发机构310划过表面340并散布流体以产生流体片。将流

体散开形成流体片会增加流体的表面积，从而使流体可转变为泡泡。图6至图7更详细地讨

论了触发机构310的实施例。

[0030] 电机315驱动触发机构310旋转。电机315直接连接或经由齿轮部件，皮带轮系统或

其他适当的连接机构连接至触发机构310的轴，以将扭矩从电机传递至触发机构310的轴。

电机315可以根据来自电路板330的指令转动触发机构310。电机315可以使触发机构310沿

顺时针或逆时针方向，交替方向或其某种组合旋转360度。马达315可以连续地、以随机的或

指定的间隔或其某种组合来转动触发机构310。

[0031] 风扇320将由触发机构310产生的流体片转变为泡泡。风扇320位于触发机构310附

近，从而使风扇320产生的气流吹向由触发机构310产生的流体片上。在一些实施例中，风扇

320定位在表面340的边缘附近，一旦流体离开储器110，泵305或连接到泵305的管道将流体

引导到表面340的通道，流体就收集在表面340的边缘上。风扇320可安装至框架105，触发机

构310，泵305，储器110或适合于将风扇320放置在触发机构310附近的其他部件。风扇320的

方向应使风扇320在启动时吹扫触发机构310产生的流体片。由风扇320产生的气流使流体
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片转变成泡泡。可以根据来自电路板330的指令来激活风扇320。风扇320可以被连续地，或

以随机或指定的间隔，或与驱动触发机构310转动的电机315同步地或其某些组合的方式被

激活。

[0032] 运动传感器325用于检测系统100的运动。运动传感器325可以检测系统100被用户

移动，旋转，投掷，弹动，摆动等。在检测到运动时，运动传感器325触发系统100的操作。结

果，系统100可能开始产生泡泡。在一些实施例中，系统100可以包括用于可以同步启动的特

殊效果(例如，灯光，音乐，摇晃等)的一个或多个部件。在一些实施例中，系统100可以包括

启动系统100运行的开关。该开关可以是被设计为由用户致动的按钮，开关，拉线或类似的

触发结构。当被致动时，开关启动泵305，电机315，风扇320或前述部件的某种组合。系统100

可以包括代替运动传感器325或除运动传感器325之外的开关。

[0033] 电路板330控制系统100的操作。电路板330电连接系统100的操作部件，例如泵

305，触发机构310，电动机315，风扇320，运动传感器325和电源335。电路板330可以是具有

微控制器的印刷电路板，该微控制器具有用于指示其操作的固件。电路板330的输入包括运

动传感器325和电源335，电路板330的输出包括泵305，电机315和风扇325。电路板330控制

泵305，电机315和风扇325的启动和停用。电路板330可以生成指令以同步地(例如，同时地

或以在其间具有指定时间延迟的指定的顺序)启动和停用这些部件，使得储器110中所储存

的流体可用于产生泡泡，然后被转换成泡泡。电路板330可以在预定的时间量内连续地，或

以指定的或随机的间隔或其某种组合来启动每个部件。在一些实施例中，电路板330响应于

接收到触发信号而启动这些部件。在一些实施例中，从运动传感器325，用户致动的开关或

其某种组合接收触发信号。

[0034] 电源335为系统100的运行提供动力。电源可以包括多个电连接到电路板330的可

移动标准电池。电池的数量和类型可以根据不同的电压，不同的配置(例如串联或并联)，高

能量，耐用性，可充电性等而变化。

[0035] 图4示出了根据一个实施例的用于泡泡产生系统100的壳体400的一部分。壳体400

可以是外壳，其封装的框架105的全部或一部分，储器110和连接到框架105的内部部件。壳

体400可以是由多个部分组成的装饰性和/或保护性外壳，其由连接在一起的多个分段组

成。虽然在图4中仅示出了壳体400的一部分，但是壳体400还可包括互补部分，该互补部分

设计成与图4所示的部分连接或互锁。在替代实施例中，壳体400可以由三个或更多个部件

组装而成。在图4的实施例中，壳体400包括多个开口。开口中的至少一个可以与触发机构

310对准，以使由系统100产生的泡泡从壳体400中出来并在周围环境中自由漂浮。在图4中，

多个开口以菱形的交替图案成形。在替代实施例中，图案的形状和设计可以变化。例如，壳

体400的装饰或形状可根据主题而定。示例主题可能基于体育或流行的儿童卡通，人物，电

视节目，电影或类似内容。壳体可以是实心的或可充气的，并且由刚性材料(例如，硬塑料，

木材，金属等)，柔软的材料(例如，泡沫，橡胶，硅树脂，纸等)以及其他合适的材料或上述材

料的某种组合组成。

[0036] 图5示出了泡泡产生系统的一个实施例以及根据一个实施例的用于向泡泡产生系

统填充流体的仪器。泡泡产生系统500产生从系统500流出的泡泡。系统500可以是系统100

的实施例。具体地，系统500包括处于替代构造的系统100的部件的一部分。在图5的实施例

中，系统500包括储器505，泵510，出口表面515，触发机构520和电源525。图5还示出了用于
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填充系统500的仪器530。系统500可以被设计成由用户通过泵510保持，并且储器505可以被

设置为以蛇形方式悬挂在泵510上。可以经由泵510抛出系统500，而储器505则拖在其后面。

替代地，用户可以通过储器505来保持系统500，并且例如通过储器505来回摆动系统500。在

系统500的运动期间，系统500能够产生泡泡。在替代实施例中，图5示出了没有框架或壳体

并且具有未卷曲构造的储器505的系统500。

[0037] 如图5所示，出口表面515连接到泵510的一侧，并且触发机构520定位在出口表面

515上。电源525被固定到泵510的第二侧。储器505连接到泵510的第二侧。泵510的第三侧。

图5示出了这些部件的位置作为示例布置，并且该布置在其他实施例中可以变化。在图5的

实施例中，储器505包括设置于远端处的阀门535，阀门535可以是单向阀，所述单向阀用以

使储器505充满流体并防止流体流出储器505。如图5所示，泵510连接到储器505的近端。在

该构造510中，泵510施加压力以将储存在储器505中的流体朝向泵510抽吸。流体通过泵510

行进至出口表面515，触发机构520划过收集在出口表面515上的流体，并将流体散开形成成

流体片。系统500还可包括风扇(未示出)，该风扇在吹向流体片以将流体片转变成泡泡。

[0038] 在图5所示的实施例中，仪器530可以被构造成从例如供应容器中吸入流体并且将

流体输送到储器505中。仪器530包括腔室540，喷嘴545和柱塞550。腔室540可以是用于保持

流体以填充储器505的桶。在腔室540的近端，喷嘴545引导流体流入和流出腔室540。喷嘴

545构造成经由阀门535连接到储器505，以使得流经腔室540和储器505的流体连通。一旦流

体连通，就可以按下柱塞550以将流体从仪器530输送到储器505中。可以沿相反的方向致动

柱塞550以将流体吸入腔室540。

[0039] 图6示出了根据一个实施例的泡泡产生系统600的部件。系统600是系统100的实施

例。对于系统600，此处并入系统100的相应部件的图1‑5所示的内容。系统600被示出为具有

其单独的部件，这些部件的各个部件被分离并大致布置在流程图中。在图6的实施例中，系

统600包括储器602，泵605，风扇610，触发机构615，电机620，电池625和传感器630，以及在

图6中未示出的其他部件。系统600由传感器630触发，传感器630检测系统600的运动。一旦

传感器630检测到系统600的运动，电池625就向电机620，泵605，风扇610，触发机构615或其

上述部件某种组合提供动力，从而启动所述部件并使系统600将流体转变成泡泡。流体被储

存在储器602中，并且在启动时，泵605将流体从储器602向泵605抽出。泵605将流体分配到

触发机构615，其中触发机构615将流体形成流体片。风扇610吹向流体片以产生泡泡。

[0040] 在图6的实施例中，储器602为盘绕的管道。该管道具有近端和远端(图6中未示

出)，并且近端连接至泵605。图6示出了具有第一端口635a和第二端口635b的泵605。至少一

个端口635被构造成连接至储器602的管道的近端。至少一个端口被构造成连接至触发机构

615，使得来自储器602的流体离开泵605并被输送至触发机构615。风扇610产生气流并将气

流引导到触发机构615。图6的实施例中，触发机构615包括圆柱形的管。该管可以直接地或

通过连接管或通道耦合到泵605的端口635。在触发机构615的管道内部，管道分段640可旋

转地安装。管道分段640包括与管道的中心轴线对准的轴。分段640包括被配置成邻接管的

内表面的边缘。在一些实施例中，分段640可包括从轴突出的多于一个的边缘，该边缘构造

成邻接管的内表面。当流体从泵605流向触发机构615时，流体流过该管，并且分段640旋转

以将流体散布在管的内表面上。由于流体的表面张力特性，沿管的内表面散布流体以在管

的开口645间产生流体片。来自风扇610的气流穿过触发机构615的管并吹向流体片，将其转
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化为泡泡从触发机构615离开。

[0041] 图7示出了根据一个实施例的泡泡产生系统700的部件。系统700是系统100和系统

600的实施例。系统700类似于上述图6所示的系统600。除了下面详细描述之外。在图7的实

施例中，系统700包括储器602，泵605，风扇610，触发机构705，电机620，电池625和运动传感

器630，以及图7中未示出的其他部件。

[0042] 在图7的实施例中，触发机构705包括圆柱形的管。圆柱形的管的分段710可旋转地

安装到管的外表面。如图7所示，分段710在每个端部处包括突起，其中每个突起经由轴可旋

转地固定到管上。分段710的旋转轴线与轴对准。分段710被定位成使其邻接管的开口715。

分段710构造成在开口715间左右旋转。当流体从泵605流向触发机构615时，流体流过该管

并到达开口715，其中分段710在流体中旋转以在开口715间产生流体片。来自风扇610的气

流穿过触发机构705的管并吹向流体片，将其转化为泡泡离开触发机构705。

[0043] 为了说明的目的，已经给出了本发明实施例的前述描述；所述描述并不旨在穷举

或将本发明限制为所公开的精确形式。相关领域的技术人员可以理解，根据以上公开，可得

到许多修改和变化。

[0044] 基于可读性和指导性目的选择了本说明书中使用的语言，并且可能没有选择其来

描绘或限制本发明的主题。因此，本发明的范围不受该详细描述的限制，而是由基于其的申

请所描述的任何权利要求所限制。因此，本发明的实施例的公开是说明性的，而非要限制本

发明的范围，本发明的范围以所附权利要求为准。
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图6
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图7
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