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一种汽车驾驶员前视野角度确认方法

(57)摘要

本发明涉及一种轿车驾驶员前视野边界校

核方法。一种汽车驾驶员前视野角度确认方法，

实现步骤如下：1)模拟驾驶员在道路弯道处行

驶，出现紧急情况，需要紧急制动至车辆静止，选

取最小次干道转弯半径，设车辆由位置A开始紧

急制动至静止位置B；2)计算汽车的制动距离：根

据向心力公式：mv2/r＝α1mg，其中α1为侧向力

系数；根据制动距离计算V2＝2as，其中a＝α

2mg/m，α2为制动力系数；制动距离s＝α1r/2

α2；3)在CATIA仿真分析软件中模拟道路并计算

汽车左侧视野角度。本发明能够更精确的校核汽

车设计过程中的视野角度，为驾驶员提供更好的

外部视野，提高驾驶安全性和舒适性。
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1.一种汽车驾驶员前视野角度确认方法，其特征在于：实现步骤如下：

1）模拟驾驶员在道路弯道处行驶，出现紧急情况，需要紧急制动至车辆静止，选取最小

次干道转弯半径，设车辆由位置A开始紧急制动至静止位置B；

2）计算汽车的制动距离：

根据向心力公式：mv2/r= α1mg  ，其中α1为侧向力系数；

根据制动距离计算  V2=2as，其中a= α2mg/m，α2为制动力系数；

制动距离s= α1r/2 α2；

m：为汽车的质量；

v：为制动时的线速度；

V：为制动初始时刻的最高车速，即位置A处的车速；

r：为制动时的回转半径；

3）在CATIA仿真分析软件中模拟道路并计算汽车左侧视野角度。

2.根据权利要求1所述的汽车驾驶员前视野角度确认方法，其特征在于：选取最小次干

道转弯半径15m，道路宽度3.6m；汽车在干沥青路面的侧向力系数为0.7，制动力系数为0.8，

最小弯道曲率半径15m；

根据公式s= α1r/2 α2制动距离为6.5625m，从最高车速A点到静止状态下B点的曲线距

离6.5625m；

已知汽车R点坐标，汽车前悬0.9m，R点到前轮中心距离1.5m，制动距离6.5625m；计算出

驾驶员左侧视野角度应大于19.077度，这样保证驾驶员能看到弯道处突发事情，在弯道紧

急制动后，车辆不会出现安全事故。

权　利　要　求　书 1/1 页

2

CN 109263653 B

2



一种汽车驾驶员前视野角度确认方法

技术领域

[0001] 本发明涉及一种轿车驾驶员前视野边界(玻璃黑边)校核方法，尤其是涉及一种汽

车驾驶员左、右侧前视野角度确认方法。

背景技术

[0002] 汽车前方视野保证驾驶员和乘客有舒适视野，当驾驶员通过透明区域观察，车辆

结构和零部件造成驾驶员的视野障碍，严重影响驾驶安全性和舒适性。

[0003] GB11562-1994  汽车前方视野要求及测量方法规定了前方视野的基本要求和测量

方法，但此标准规定仅适用于M类车型，但是对其他类车型没有相关的规定。国标中对M类车

型前方视野要求如下：  风窗玻璃透明区至少应包括6个风窗玻璃基准点连线所包围的面

积，这些基准点是：1）V1点水平向前偏左17的基准点，2）V2点向前沿铅锤面偏上7度的基准

点，3）V2点向前沿铅锤面偏下5度的基准点，4）在汽车纵向对称平面的另一侧，增加3个与以

上基准点对称的基准点。

[0004] 国标中对前方左右侧视野要求笼统，在实际汽车设计过程中，为增加车型的市场

竞争力，提供更好的外部视野，就需要采用更精确的方法来定义汽车设计过程中的视野角

度，以提高驾驶安全性和舒适性。

发明内容

[0005] 本发明针对现有技术不足，提出一种汽车驾驶员前视野角度确认方法。能够更精

确的校核汽车设计过程中的视野角度，为驾驶员提供更好的外部视野，提高驾驶安全性和

舒适性。

[0006] 本发明所采用的技术方案：

[0007] 一种汽车驾驶员前视野角度确认方法，实现步骤如下：

[0008] 1）模拟驾驶员在道路弯道处行驶，出现紧急情况，需要紧急制动至车辆静止，选取

最小次干道转弯半径，设车辆由位置A开始紧急制动至静止位置B；

[0009] 2）计算汽车的制动距离：根据向心力公式：mv2/r= α1mg  ，其中α1为侧向力系数；根

据制动距离计算  V2=2as，其中a= α2mg/m，α2为制动力系数；制动距离s= α1r/2 α2；

[0010] m：为汽车的质量；

[0011] v：为制动时的线速度；

[0012] V：为制动初始时刻的最高车速，即位置A处的车速；

[0013] r：为制动时的回转半径；

[0014] 3）在CATIA仿真分析软件中模拟道路并计算汽车左侧视野角度。

[0015] 所述的汽车驾驶员前视野角度确认方法，选取最小次干道转弯半径15m，道路宽度

3.6m；汽车在干沥青路面的侧向力系数为0.7，制动力系数为0.8，最小弯道曲率半径15m；

[0016] 根据公式s= α1r/2 α2制动距离为6.5625m，从最高车速A点到静止状态下B点的曲

线距离6.5625m；
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[0017] 已知汽车R点坐标，汽车前悬0.9m，R点到前轮中心距离1.5m，制动距离6.5625m；计

算出驾驶员左侧视野角度应大于19.077度，这样保证驾驶员能看到弯道处突发事情，在弯

道紧急制动后，车辆不会出现安全事故。

[0018] 本发明的有益效果：

[0019] 1、本发明简单、实用，能够更精确的校核汽车设计过程中的视野角度，为驾驶员提

供更好的外部视野，提高驾驶安全性和舒适性。

[0020] 2、本发明汽车驾驶员前视野角度确认方法，确认的左侧视野角度19.077度，即过

设计R点的X平面到汽车前风挡玻璃黑边的夹角大于国标的要求。提高了车辆驾驶安全性。 

GB11562-1994  汽车前方视野要求及测量方法对前方左侧视野角度为17度。

附图说明

[0021] 图1是公路弯道处示意图；

[0022] 图2是公路弯道处制动距离示意图；

[0023] 图3是公路弯道处车辆由位置A开始紧急制动至静止位置B；

[0024] 图4是公路弯道左侧视野示意图；

[0025] 图5在CATIA计算左侧视野示意图；

[0026] 图6是过设计R点的X平面到汽车前风挡玻璃黑边的夹角示意图。

具体实施方式

[0027] 下面通过具体实施方式，对本发明的技术方案做进一步的详细描述。

[0028] 实施例1

[0029] 本发明汽车驾驶员前视野角度确认方法，具体实现步骤如下：

[0030] 1）模拟驾驶员在道路弯道处行驶，出现紧急情况，需要紧急制动至车辆静止，选取

最小次干道转弯半径，设车辆由位置A开始紧急制动至静止位置B；

[0031] 2）计算汽车的制动距离：根据向心力公式：mv2/r= α1mg  ，其中α1为侧向力系数；根

据制动距离计算  V2=2as，其中a= α2mg/m，α2为制动力系数；制动距离s= α1r/2 α2；

[0032] m：为汽车的质量；

[0033] v：为制动时的线速度；

[0034] V：为制动初始时刻的最高车速，即位置A处的车速；

[0035] r：为制动时的回转半径；

[0036] 3）在CATIA仿真分析软件中模拟道路并计算汽车左侧视野角度。

[0037] 实施例2

[0038] 参见图1、图2，城市道路交叉口转弯半径按下列标准控制：主干道20m～30m,次干

道15m～20m。道路宽度3.6m。模拟驾驶员在道路弯道处行驶，出现紧急情况，需要紧急制动

至车辆静止。按照图2、图3所示，根据向心力公式，根据制动距离计算制动距离。

[0039] 选取最小次干道转弯半径15m，道路宽度3.6m；汽车在干沥青路面的侧向力系数为

0.7，  制动力系数为0.8，最小弯道曲率半径15m；

[0040] 根据公式s= α1r/2 α2制动距离为6.5625m，从最高车速A点到静止状态下B点的曲

线距离6.5625m；
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[0041] 已知汽车R点坐标，汽车前悬0.9m，R点到前轮中心距离1.5m，制动距离6.5625m；计

算出驾驶员左侧视野角度应大于19.077度，这样保证驾驶员能看到弯道处突发事情，在弯

道紧急制动后，车辆不会出现安全事故。

[0042] 实施例3

[0043] 本实施例的汽车驾驶员前视野角度确认方法，具体实现步骤如下：

[0044] 第一步:  选取最小次干道转弯半径15m。道路宽度3.6m.车辆由位置A开始紧急制

动至静止位置B，如图3所示；

[0045] 第二步:汽车在干沥青路面的侧向力系数为0.7制动力系数为0.8.最小弯道曲率

半径15m。根据公式s= α1r/2 α2制动距离为6.5625m，从最高车速A点到静止状态下B点的曲

线距离6.5625m。汽车前悬0.9m，如图4所示；

[0046] 第三步:在CATIA仿真分析软件中模拟道路并计算汽车左侧视野角度，如图5所示；

已知汽车R点坐标，汽车前悬0.9m，R点到前轮中心距离1.5m，制动距离6.5625m。驾驶员左侧

视野角度应大于19.077度，这样保证驾驶员能看到弯道处突发事情，在弯道紧急制动后，车

辆不会出现安全事故。

[0047] GB11562-1994  汽车前方视野要求及测量方法对前方左侧视野角度为17度。本发

明汽车驾驶员前视野角度确认方法确认的左侧视野角度19.077度，即过设计R点的X平面到

汽车前风挡玻璃黑边的夹角（见图6）大于国标的要求，提高了车辆驾驶安全性。
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图1

图2
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图3

图4

说　明　书　附　图 2/3 页

7

CN 109263653 B

7



图5

图6
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