
(19)中华人民共和国国家知识产权局

(12)发明专利

(10)授权公告号 

(45)授权公告日 

(21)申请号 201810336251.5

(22)申请日 2018.04.16

(65)同一申请的已公布的文献号 

申请公布号 CN 110389603 A

(43)申请公布日 2019.10.29

(73)专利权人 中光电智能机器人股份有限公司

地址 中国台湾新竹市

(72)发明人 陈英杰　杨易达　郑旭智　谢祺栋　

(74)专利代理机构 永新专利商标代理有限公司 

72002

代理人 蔡洪贵

(51)Int.Cl.

G05D 23/19(2006.01)

审查员 梁娜

 

(54)发明名称

温控设备

(57)摘要

一种应用于无人机平台的温控设备，其中无

人机平台包括底座及舱盖，舱盖包括第一及第二

通气孔。温控设备包括第一温控装置、第二温控

装置及加热器。第一温控装置包括第一及第二气

流孔，第二温控装置包括第三及第四气流孔。第

一气流孔、第一通气孔、第二通气孔、第三气流

孔、第四气流孔及第二气流孔依序形成第一气流

路径；或第一气流孔、第一通气孔、舱盖的第三通

气孔及第二气流孔依序形成第二气流路径；或第

一气流孔、第一通气孔、第二通气孔、第三气流

孔、第四气流孔、舱盖的第四通气孔、第三通气孔

及第二气流孔依序形成第三气流路径。加热器位

于第一气流路径、第二气流路径或第三气流路径

上。本发明的温控设备可避免无人机平台因低温

而受损。
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1.一种温控设备，用于对无人机平台进行温度控制，其中所述无人机平台包括底座及

舱盖，所述舱盖包括第一通气孔及第二通气孔，所述舱盖可动地连接于所述底座，并相对所

述底座于开启位置及关闭位置间移动，当所述舱盖位于所述关闭位置时，所述舱盖覆盖所

述底座，当所述舱盖位于所述开启位置时，所述无人机平台供无人机进入并停在所述底座

上，所述温控设备包括：第一温控装置、第二温控装置以及加热器；其中，

所述第一温控装置及所述第二温控装置设置于所述舱盖外部，所述第一温控装置随所

述舱盖在所述开启位置及所述关闭位置间移动，所述第一温控装置包括第一气流孔及第二

气流孔，所述第一气流孔连接所述第一通气孔；

所述第二温控装置随所述舱盖在所述开启位置及所述关闭位置间移动，所述第二温控

装置包括第三气流孔及第四气流孔，所述第三气流孔连接所述第二通气孔；

所述加热器设置于所述第一温控装置的内部，当所述舱盖位于所述关闭位置时，所述

第一气流孔、所述第一通气孔、所述第二通气孔、所述第三气流孔、所述第四气流孔及所述

第二气流孔依序形成第一气流路径；或所述舱盖包括连通所述第二气流孔的第三通气孔，

所述第一气流孔、所述第一通气孔、所述第三通气孔及所述第二气流孔依序形成第二气流

路径；或所述舱盖包括连通所述第二气流孔的第三通气孔以及连通所述第四气流孔的第四

通气孔，所述第一气流孔、所述第一通气孔、所述第二通气孔、所述第三气流孔、所述第四气

流孔、所述第四通气孔、所述第三通气孔及所述第二气流孔依序形成第三气流路径，其中所

述加热器位于所述第一气流路径、所述第二气流路径或所述第三气流路径上。

2.如权利要求1所述的温控设备，其特征在于，所述舱盖包括第一子舱盖及第二子舱

盖，所述第一通气孔配置于所述第一子舱盖，所述第二通气孔配置于所述第二子舱盖，所述

舱盖相对所述底座于所述开启位置及所述关闭位置间移动时，所述第一子舱盖及所述第二

子舱盖的移动方向相反，其中所述第一温控装置是设置于所述第一子舱盖外部，所述第二

温控装置是设置于所述第二子舱盖外部。

3.如权利要求1所述的温控设备，其特征在于，还包括风扇，设置于所述第一温控装置

的所述第二气流孔上。

4.如权利要求1所述的温控设备，其特征在于，还包括风扇，设置于所述第一温控装置

或所述第二温控装置的内部，所述风扇并位于所述第一气流路径、所述第二气流路径或所

述第三气流路径上。

5.如权利要求4所述的温控设备，其特征在于，所述风扇邻近于所述加热器。

6.如权利要求1所述的温控设备，其特征在于，所述第一温控装置及所述第二温控装置

是可拆卸地设置于所述舱盖外部。

7.如权利要求1所述的温控设备，其特征在于，所述无人机平台的所述底座包括上表

面，所述第一温控装置及/或所述第二温控装置的顶部包括至少一不平行于所述上表面的

表面。

8.如权利要求1所述的温控设备，其特征在于，还包括温度感测器，设置于所述第一温

控装置或所述第二温控装置的内部。

9.如权利要求8所述的温控设备，其特征在于，所述温度感测器邻近于所述加热器，所

述温度感测器用于感测所述加热器的温度。

10.如权利要求8所述的温控设备，其特征在于，当所述舱盖位于所述关闭位置时，所述
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加热器及/或所述温度感测器以有线或无线的方式耦接所述无人机平台的控制器及/或电

源。

11.如权利要求8所述的温控设备，其特征在于，还包括控制器及/或电源，当所述舱盖

位于所述关闭位置时，所述加热器及/或所述温度感测器以有线或无线的方式耦接所述控

制器及/或所述电源。

12.如权利要求10或11所述的温控设备，其特征在于，当所述舱盖位于所述关闭位置

时，且所述温度感测器检测到温度低于第一预设值时，所述控制器启动所述加热器，当所述

温度感测器检测到温度高于第二预设值时，所述控制器关闭所述加热器。

13.如权利要求1所述的温控设备，其特征在于，所述第一温控装置的所述第一气流孔

及所述第二温控装置的所述第三气流孔相对于所述第一温控装置的所述第二气流孔及所

述第二温控装置的所述第四气流孔较接近所述无人机平台的所述底座。

14.如权利要求1所述的温控设备，其特征在于，还包括隔板，所述隔板位于所述第一温

控装置及第二温控装置之间。
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温控设备

技术领域

[0001] 本发明有关于一种温控设备，且特别关于一种可以对无人机平台进行温度控制的

温控设备。

背景技术

[0002] 无人机(UAV，Unmanned  Aerial  Vehicle)可以广泛的应用在户外或室内的环境

中，执行例如监视或观察等各种任务。无人机一般可以由使用者遥控操作，也可以通过程序

及坐标进行自动导航与飞行。无人机可以配备摄影机及/或检测器等设备，以在飞行时提供

影像，或是天气、大气条件、辐射值等各种信息。无人机还可以具有货舱，以供装载各种物

件。因此，无人机多元的应用潜力使其不断的在蓬勃发展当中。

[0003] 一般的无人机是使用电力作为动力来源，因此会需要充电机构来替无人机进行充

电。当无人机应用在自动飞行巡检时，常常会搭配无人机平台等设备，来让无人机停泊或充

电。然而，无人机系统在低温的环境下很可能会因为温度过低而造成危害。例如无人机平台

的结构可能会因低温而无法开启，让无人机无法进入；无人机平台内部的温度过低时，无人

机的电池会因为低温而无法充电或无法充满；并且无人机的系统也可能会因为低温而受

损。因此，如何解决无人机系统在低温环境下运作所遇到的问题，实为本领域相关人员所关

注的焦点。

发明内容

[0004] 本发明提供一种温控设备，可以对无人机平台进行温度控制。

[0005] 本发明的其他目的和优点可以从本发明所揭露的技术特征中得到进一步的了解。

[0006] 为达上述之一或部分或全部目的或是其他目的，本发明之一实施例提供一种温控

设备，用于对无人机平台进行温度控制，其中无人机平台包括底座及舱盖，舱盖包括第一通

气孔及第二通气孔。舱盖可动地连接于底座，并相对底座于开启位置及关闭位置间移动。当

舱盖位于关闭位置时，舱盖覆盖底座。当舱盖位于开启位置时，无人机平台供无人机进入并

停在底座上。温控设备包括第一温控装置、第二温控装置以及加热器。其中，第一温控装置

及第二温控装置设置于舱盖外部，第一温控装置随舱盖于开启位置及关闭位置间移动。第

一温控装置包括第一气流孔及第二气流孔，第一气流孔连接第一通气孔。第二温控装置随

舱盖于开启位置及关闭位置间移动，第二温控装置包括第三气流孔及第四气流孔。第三气

流孔连接第二通气孔。加热器设置于第一温控装置的内部。当舱盖位于关闭位置时，第一气

流孔、第一通气孔、第二通气孔、第三气流孔、第四气流孔及第二气流孔依序形成第一气流

路径；或第一气流孔、第一通气孔、舱盖的第三通气孔及第二气流孔依序形成第二气流路

径；或第一气流孔、第一通气孔、第二通气孔、第三气流孔、第四气流孔、舱盖的第四通气孔、

第三通气孔及第二气流孔依序形成第三气流路径。其中加热器位于第一气流路径、第二气

流路径或第三气流路径上。

[0007] 本发明实施例的温控设备设置有第一温控装置、第二温控装置及加热器。当舱盖
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位于关闭位置时，加热器可以为无人机平台内部的空气进行加热，可以避免例如无人机平

台的舱盖因低温而无法开启、无人机的电池因温度过低而充电异常或无人机及/或无人机

平台的设备因低温而受损等问题。

[0008] 为让本发明之上述和其他目的、特征和优点能更明显易懂，下文特举较佳实施例，

并配合附图，作详细说明如下。

附图说明

[0009] 图1A及图1B是本发明的温控设备应用于无人机平台时的一实施例的示意图。

[0010] 图2是本发明的温控设备应用于无人机平台时的一实施例的分解示意图。

[0011] 图3是本发明的温控设备应用于无人机平台时的一实施例的气流路径示意图。

[0012] 图4是本发明的温控设备应用于无人机平台时的一实施例的功能方块示意图。

[0013] 图5是本发明的温控设备应用于无人机平台时的另一实施例的功能方块示意图。

[0014] 图6是本发明的温控设备应用于无人机平台时的又一实施例的示意图。

[0015] 图7是本发明的温控设备应用于无人机平台时的又一实施例的气流路径示意图。

具体实施方式

[0016] 有关本发明之前述及其他技术内容、特点与功效，在以下配合参考附图之一较佳

实施例的详细说明中，将可清楚的呈现。以下实施例中所提到的方向用语，例如：上、下、左、

右、前或后等，仅是参考附图的方向。因此，使用的方向用语是用来说明并非用来限制本发

明。

[0017] 请参阅图1A及图1B，图1A及图1B是本发明的温控设备应用于无人机平台时的一实

施例的示意图，其中图1A显示的是舱盖15位于开启位置时的示意图，图1B显示的是舱盖15

位于关闭位置时的示意图。无人机系统A包括无人机平台10及温控设备100。无人机平台10

包括底座13及舱盖15。温控设备100包括第一温控装置111a、第二温控装置111b以及加热器

117。第一温控装置111a及第二温控装置111b设置于舱盖15的外部，并随舱盖15于开启位置

(如图1A所示)及关闭位置(如图1B所示)间移动。当舱盖15位于关闭位置时，温控设备100的

加热器117可为无人机平台10内部的空气进行加热，可以避免例如无人机平台10的舱盖15

因低温而无法开启、无人机U的电池(未图示)因为温度过低而充电异常或无人机U及/或无

人机平台10的设备因低温而受损等问题。具体的操作细节以下将会详细说明。

[0018] 请同时参阅图2，图2是图1A及图1B所示实施例的温控设备100与无人机平台10的

分解示意图。无人机平台10的舱盖15包括第一通气孔152a及第二通气孔152b，其中第一通

气孔152a及第二通气孔152b相对配置。舱盖15可动地连接于底座13，并相对底座13于开启

位置及关闭位置间移动，其中图2显示的是舱盖15位于开启位置时的示意图。无人机平台10

的底座13及舱盖15之间具有一空间，当舱盖15位于开启位置时，无人机平台10供无人机U进

入并停在底座13上。当舱盖15位于关闭位置时，舱盖15覆盖底座13，则底座13及舱盖15之间

的空间以提供合适的环境让无人机U停放或进行充电。

[0019] 温控设备100包括第一温控装置111a、第二温控装置111b以及加热器117。在本实

施例中，第一温控装置111a及第二温控装置111b设置于舱盖15外部。第一温控装置111a随

舱盖15于开启位置及关闭位置间移动。第一温控装置111a包括第一气流孔113a及第二气流
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孔115a。第二温控装置111b随舱盖15于开启位置及关闭位置间移动。第二温控装置111b包

括第三气流孔113b及第四气流孔115b。如图1A及图1B所示，当第一温控装置111a及第二温

控装置111b设置于舱盖15外部时，第一温控装置111a的第一气流孔113a会连接舱盖15的第

一通气孔152a，第二温控装置111b的第三气流孔113b会连接舱盖15的第二通气孔152b。

[0020] 在本实施例中，第一温控装置111a的第一气流孔113a及第二温控装置111b的第三

气流孔113b相对于第一温控装置111a的第二气流孔115a及第二温控装置111b的第四气流

孔115b较接近无人机平台10的底座13。

[0021] 请同时参阅图3，图3是图1A及图2所示实施例的气流路径示意图。加热器117设置

于第一温控装置111a的内部。当舱盖15位于关闭位置时，第一温控装置111a的第一气流孔

113a、舱盖15的第一通气孔152a、舱盖15的第二通气孔152b、第二温控装置111b的第三气流

孔113b、第二温控装置111b的第四气流孔115b及第一温控装置111a的第二气流孔115a依序

形成第一气流路径F1。加热器117并位于第一气流路径F1上，以使被加热器117加热的空气

能流入无人机平台10的内部，即被加热器117加热的空气能流入底座13及舱盖15之间的空

间，避免低温所造成的危害。本实施例中，在第一温控装置111a内被加热器117加热的空气

从第一温控装置111a的第一气流孔113a穿过舱盖15的第一通气孔152a而流入舱盖15内的

无人机平台10，藉此可使无人机平台10内部空间的温度升高，接续空气穿过舱盖15的第二

通气孔152b而从第三气流孔113b流入第二温控装置111b，再依序通过第四气流孔115b及第

二气流孔115a后被第一温控装置111a的加热器117加热。其中，第一气流路径F1上的空气例

如是以自然热对流的方式进行对流，以使无人机平台10内部的空气被加热器117加热，但本

发明并不限制于此。

[0022] 值得注意的是，上述的第一气流孔113a、第二气流孔115a、第三气流孔113b及第四

气流孔115b可以是虚拟的孔洞，以方便表示第一气流路径F1的路径。第一气流孔113a、第二

气流孔115a、第三气流孔113b及第四气流孔115b也可以是实体的孔洞。例如，第一气流孔

113a、第二气流孔115a、第三气流孔113b及/或第四气流孔115b可以是第一温控装置111a

及/或第二温控装置111b的结构上所形成的实体孔洞，但本发明并不限制于此。图1A～图3

所示第二气流孔115a及第四气流孔115b的位置仅为一例说明，并非用以限制本发明。只要

是舱盖15位于关闭位置时，第一气流孔113a、第一通气孔152a、第二通气孔152b、第三气流

孔113b、第四气流孔115b及第二气流孔115a可以依序形成第一气流路径F1即可。

[0023] 请再参照图2，具体而言，无人机平台10的舱盖15包括第一子舱盖151a及第二子舱

盖151b。第一通气孔152a配置于第一子舱盖151a，第二通气孔152b配置于第二子舱盖151b。

舱盖15相对底座13于开启位置及关闭位置间移动时，第一子舱盖151a及第二子舱盖151b的

移动方向是相反的，即第一子舱盖151a及第二子舱盖151b将底座13完全覆盖时为关闭位

置，而朝远离彼此的方向移动至开启位置。第一温控装置111a是设置于第一子舱盖151a的

外部，第二温控装置111b是设置于第二子舱盖151b的外部。

[0024] 附带一提的，第一温控装置111a及第二温控装置111b例如是可拆卸的设置于舱盖

15外部的罩体，罩体可例如设计为使空气于第一温控装置111a的第一气流孔113a及第二气

流孔115a之间流动，于第二温控装置111b的第三气流孔113b及第四气流孔115b之间流动。

第一温控装置111a及第二温控装置111b例如可以卡合、螺固或置放等方式设置于舱盖15的

外部，但本发明并不限制于此。
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[0025] 此外，无人机平台10还可以包括驱动机构14。驱动机构14用于驱动第一子舱盖

151a及第二子舱盖151b(如图1A、2所示)相对底座13于开启位置及关闭位置间移动。驱动机

构14例如可以马达、齿轮及/或滑轨等机构所组成，但本发明并不限制于此。驱动机构14只

要可以驱动第一子舱盖151a及第二子舱盖151b相对底座13于开启位置及关闭位置间移动

即可。

[0026] 另外，如图2所示，温控设备100还可以包括隔板116。隔板116位于第一温控装置

111a及第二温控装置111b之间。本实施例以隔板116设置于第一温控装置111a之上，而第二

气流孔115a为设置于隔板116的孔洞作为举例说明。

[0027] 此外，温控设备100还可以包括一风扇(未图示)。此风扇设置于第一温控装置111a

或第二温控装置111b的内部，并位于第一气流路径F1上。当舱盖15位于关闭位置时，此风扇

的运作可以让第一气流路径F1上的空气产生对流，以使被加热器117加热的空气能流入无

人机平台10的内部。具体而言，温控设备100例如可以包括风扇119。风扇119设置于第一温

控装置111a的第二气流孔115a上，以让第一气流路径F1上的空气产生对流。在本实施例中，

风扇119是以设置在隔板116上的第二气流孔115a作为举例说明。透过隔板116的设置，可以

让通过第二气流孔115a的空气在第一气流路径F1上对流时，避免回流至第二温控装置111b

的问题。风扇119的设置仅为一举例说明，并非用以限制本发明。只要是在第一气流路径F1

上设置风扇，并可以让第一气流路径F1上的空气产生对流即可。

[0028] 此外，第一子舱盖151a的第一通气孔152a可以设置风扇153a，第二子舱盖151b的

第二通气孔152b也可以设置风扇153b，即通过风扇153a/153b的气流也同时通过通气孔

152a/152b，但本发明并不限制于此。当舱盖15位于关闭位置时，风扇153a及/或风扇153b的

运作可以让第一气流路径F1上的空气产生对流，以使无人机平台10内部的空气被加热器

117加热。

[0029] 值得注意的是，本发明并不限制第一气流路径F1上的空气对流的方向。第一气流

路径F1上的空气对流的方向可以是图3所示第一气流路径F1的箭头所指示的顺时针方向，

也可以是第一气流路径F1的箭头所指示的相反的逆时针方向。

[0030] 附带一提的，无人机平台10的底座13包括上表面131。第一温控装置111a包括不平

行于上表面131的表面112a及114a，即表面112a及114a相邻配置且呈V型，第二温控装置

111b的顶部包括不平行于上表面131的表面112b及114b，即表面112b及114b相邻配置且呈V

型。不平行于上表面131的表面112a、114a、112b及114b可以让例如雨水、雪及/或尘埃等物

体滑落，以避免其堆积于温控设备100的顶部，造成可能的损坏。

[0031] 请参阅图4，图4是图1A～图3所示温控设备应用于无人机平台时的一实施例的功

能方块示意图。在本实施例中，无人机平台10包括控制器133及/或电源135。当舱盖15位于

关闭位置时，控制器133可以有线或无线的方式耦接风扇153a、风扇153b及电源135，电源

135并可以耦接无人机U。控制器133则可以控制风扇153a及/或风扇153b的运作，并可以控

制无人机U的充电动作。电源135可以提供无人机U充电、风扇153a及/或风扇153b运作所需

的电力。

[0032] 此外，温控设备100还可以包括温度感测器118。温度感测器118设置于第一温控装

置111a或第二温控装置111b的内部，用于感测第一温控装置111a或第二温控装置111b内部

的温度。当第一温控装置111a及第二温控装置111b组装于舱盖15的外部时，控制器133可以
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有线或无线的方式耦接加热器117及温度感测器118。当舱盖15位于关闭位置时，且温度感

测器118检测到温度低于一第一预设值(未图示)时，控制器133启动加热器117，以进行加

热。当温度感测器118检测到温度高于一第二预设值(未图示)时，控制器133关闭加热器

117。藉此，透过温度感测器118的设置，可以控制第一温控装置111a或第二温控装置111b内

部的温度。具体而言，温度感测器118还可以设置在第一温控装置111a或第二温控装置111b

内部的第一气流路径F1上，并可感测第一气流路径F1上的气流温度。

[0033] 在另一方面，温度感测器118也可以设置在邻近加热器117的位置(如图2所示)，但

本发明并不限制于此。温度感测器118可用于感测加热器117的温度。当舱盖15位于关闭位

置时，且温度感测器118检测到温度低于一第一预设值(未图示)时，控制器133启动加热器

117，以进行加热。当温度感测器118检测到温度高于一第二预设值(未图示)时，控制器133

关闭加热器117。藉此，透过邻近于加热器117的温度感测器118的设置，可以避免加热器117

过热损毁。

[0034] 此外，在本发明的其他实施例中，风扇119也可以设置在邻近加热器117的位置。当

第一温控装置111a及第二温控装置111b组装于舱盖15的外部(如图2所示)时，控制器133可

以有线或无线的方式耦接风扇119。控制器133可以控制风扇119的运作，以带动加热器117

周围的空气进行对流。邻近加热器117设置的风扇119还例如可以对加热器117散热以避免

加热器117过热。详细来说，风扇119的运作还可以配合温度感测器118的检测结果。例如，当

温度感测器118检测到温度高于一预设值时，控制器133可以控制风扇119的运作(例如启动

风扇119或是提高风扇119的转速)，带动加热器117周围的空气进行对流，避免加热器117过

热而造成损毁。

[0035] 请参阅图5，图5是本发明的温控设备应用于无人机平台时的另一实施例的功能方

块示意图。本实施例的无人机系统B与图1A～图4所示的无人机系统A具有相似的结构与功

能，本实施例与图1A～图4所示的实施例不同之处主要在于：温控设备100还包括控制器116

及/或电源110。加热器117、风扇119及/或温度感测器118以有线或无线的方式耦接控制器

116及/或电源110。当舱盖15位于关闭位置(如图2所示)时，透过在温控设备100上设置控制

器116，温控设备100可以直接控制加热器117、风扇119及/或温度感测器118的运作。电源

110可以提供加热器117、风扇119及/或温度感测器118运作所需的电力。图5所示电源110的

连接方式仅为一举例说明，并非用以限制本发明。只要电源110可以提供电力给加热器117、

风扇119及/或温度感测器118即可。

[0036] 请参阅图6，图6是本发明的温控设备应用于无人机平台时的又一实施例的示意

图。无人机系统C包括无人机平台10及温控设备100a，其中图6显示的是舱盖15位于关闭位

置时的示意图。本实施例的无人机系统C与图1A～图4所示的无人机系统A具有相似的结构

与功能，本实施例与图1A～图4所示的实施例不同之处主要在于：无人机平台10的舱盖15还

包括第三通气孔154a及第四通气孔154b。温控设备100a包括第一温控装置111c、第二温控

装置111d以及加热器117a。当第一温控装置111c设置于舱盖15外部时，第一温控装置111c

的第二气流孔115c连接舱盖15的第三通气孔154a。当第二温控装置111d设置于舱盖15外部

时，第二温控装置111d的第四气流孔115d连接舱盖15的第四通气孔154b。加热器117a设置

于第一温控装置111c的内部。

[0037] 请同时参阅图7，图7是图6所示实施例的气流路径示意图。当第一子舱盖151a及第
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二子舱盖151b位于关闭位置时，第一温控装置111c的第一气流孔113c、舱盖15的第一通气

孔152a、舱盖15的第三通气孔154a及第一温控装置111c的第二气流孔115c依序形成第二气

流路径F2。加热器117a并位于第二气流路径F2上，可以让被加热器117加热的空气能流入无

人机平台10的内部。

[0038] 另外，当第一子舱盖151a及第二子舱盖151b位于关闭位置时，第一温控装置111c

的第一气流孔113c、舱盖15的第一通气孔152a、舱盖15的第二通气孔152b、第二温控装置

111d的第三气流孔113d、第二温控装置111d的第四气流孔115d、舱盖15的第四通气孔154b、

舱盖15的第三通气孔154a及第一温控装置111c的第二气流孔115c依序形成第三气流路径

F3。加热器117a并位于第三气流路径F3上，可以让无人机平台10内部的空气被加热器117a

加热。

[0039] 值得注意的是，本实施例的第二气流路径F2或第三气流路径F3是可以单独存在

的，也可以是同时存在的，本发明并不限制于此。本发明也不限制第二气流路径F2及/或第

三气流路径上的空气对流的方向。

[0040] 具体而言，第三通气孔154a是配置于第一子舱盖151a上且第三通气孔154a与第一

通气孔152a位于第一子舱盖151a的同一侧，第四通气孔154b是配置于第二子舱盖151b上且

第四通气孔154b与第二通气孔152b位于第二子舱盖151b的同一侧。第一温控装置111c是设

置于第一子舱盖151a的外部，即第一温控装置111c是设置于第一子舱盖151a具有第三通气

孔154a与第一通气孔152a的该侧。第二温控装置111d是设置于第二子舱盖151b的外部，即

第二温控装置111d是设置于第二子舱盖151b具有第四通气孔154b与第二通气孔152b的该

侧。第三通气孔154a及/或第四通气孔154b上也可以设置风扇，以使空气进行对流。

[0041] 综上所述，本发明的实施例的温控设备设置有第一温控装置、第二温控装置及加

热器。当舱盖位于关闭位置时，加热器可以为无人机平台内部的空气进行加热，可以避免例

如无人机平台的舱盖因低温而无法开启、无人机的电池因温度过低而充电异常或无人机

及/或无人机平台的设备因低温而受损等问题。

[0042] 惟以上所述者，仅为本发明之较佳实施例而已，当不能以此限定本发明实施之范

围，即所有依本发明权利要求书及发明内容所作之简单的等效变化与修改，皆仍属本发明

专利涵盖之范围内。另外，本发明的任一实施例或权利要求不须达成本发明所揭露之全部

目的或优点或特点。此外，摘要和题目仅是用来辅助专利文件搜索之用，并非用来限制本发

明之权利范围。此外，本说明书或权利要求书中提及的「第一」、「第二」等用语仅用以命名元

件(element)的名称或区别不同实施例或范围，而并非用来限制元件数量上的上限或下限。
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图1B
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图3
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图4

图5
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图6
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图7

说　明　书　附　图 7/7 页

16

CN 110389603 B

16


	BIB
	BIB00001

	CLA
	CLA00002
	CLA00003

	DES
	DES00004
	DES00005
	DES00006
	DES00007
	DES00008
	DES00009

	DRA
	DRA00010
	DRA00011
	DRA00012
	DRA00013
	DRA00014
	DRA00015
	DRA00016


