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Opticky zaméFovac se zaFizenim pro
indikaci otocky rektifikatoru a funkci
zerostop

Anotace:

Opticky zaméfoval se zatizenim pro indikaci otocky
rektifikatoru a funkef zerostop, ktery obsahuje
podéiné télo (1), ve kterém jsou uloZzeny prvky
zam&fovade sprazené s alespoii jednim
mechanismem rektitikdtoru (2), ktery obsahuje
ototny ovladac{ prvek (20) pro manuaini ovladani
uZivatelem zaméfovace. Rektifikdtor (2) je opatien
signalizatorem (21) otocky rektifikatoru (2)
vystupujicim z horni plochy (200) rektifikatoru (2) a
spraZzenym s mechanismem identifikace ototky
rektifikatoru (2). Signalizitor (21) obsahuje podélny
identifikacni vystupek (210), ktery je svoji délkou
(L) situovan ve sméru podél horni plochy (200)
rektifikatoru (2) a ktery je otoény kolem osy Ol
kolmé na délku (L) podéiného identifikaéniho
vystupku (210) a soucasné rovnob&zné s osou (OP)
otaceni ovladaciho prvku (20) rektifikatoru (2).
Podélny identifikaéni vystupek (210) je kolem osy
Ol otofny mezi svou zakladni polohou a otocenou
polohou. Podélnému identifikaénimu vystupku (210)
je ptitazen kédovaci prostiedek (211) ulozeny na
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Opticky zamé&Fovag se zaFizenim pro indikaci otocKy rektifikitoru a funkci zerostop

Oblast techniky

Vynalez se tykd optického zaméfovaCe se zafizenim pro indikaci otocky rektifikatoru
s vestavénou funkci zerostop, ktery obsahuje podélné t€lo, ve kterém jsou uloZeny prvky
zaméfovade, které jsou spiazeny s alespoii jednim mechanismem rektifikatoru, ktery obsahuje
otoény ovladaci prvek pro manualni ovladani uzivatelem zaméfovace, pfi¢emz rektifikator je
opatien signalizatorem otocky rektifikatoru, ktery vystupuje z horni plochy rektifikatoru, a ktery
je spfazen s mechanismem identifikace otocky rektifikatoru.

Dosavadni stav techniky

U optickych zamé&tovadd, napt. pro pusky apod., jsou pouzivany mechanismy, které umoZiiuji
korigovat urditd nastaveni optického zaméfovate. Tyto mechanismy se obecné nazyvaji
rektifikatory.

Mechanismus rektifikatoru je vestavén do téla zaméfovace a je spojen s nastavovanym prvkem
nebo soustavou prvki zaméfovace. Mechanismus rektifikatoru se ovlada ruéné pomoci otoného
prvku uloZeného na téle zaméfovace. Nékteré prvky zaméfovace vyzaduji vétsi nebo jemnéjsi
rozsah nastavovani, pfipadné tento vétsi nebo jemné&jsi rozsah nastavovani vyZaduji uzivatelé
takovych zaméfovatd. Aby bylo moZno tomuto vyhovét, ovladd se cely pracovni rozsah
nastavovaného prvku zaméfovace v rozsahu dvou otofeni otoéného prvku rektifikatoru, tj.
v rozsahu otodeni vétsi nez 360°. Aby pfitom nedochazelo k omylim uzivatele, jestli se pfi
nastavovani pohybuje v rozsahu prvni otalky rektifikatoru (resp. jeho ovladaciho prvku), nebo v
rozsahu druhé otacky rektifikatoru, jsou tyto rektifikatory opatfeny tzv. indikatorem otocky
rektifikatoru. Indikator otocky rektifikatoru je mechanismus, ktery je spfazen s otoénym prvkem
rektifikatoru, nebo mechanismu rektifikatoru, a zajistuje pfi pfechodu rektifikatoru z prvni
otocky do druhé otocky vytvofeni informace (vizualni, hmatové), ktera umoZiuje pohotové
zjisténi tohoto prechodu rektifikatoru z prvni do druhé otocky a zpét.

Znama fedeni zaméFovadl s indikatory otocky rektifikatoru je mozno rozdé¢lit na dvé skupiny,
kdy jedna skupina umoziiuje Cisté vizualni kontrolu otogky rektifikdtoru a druhd umoziuje
kombinované znazornéni otocky rektifikatoru v podobé kontroly vizualni a hmatové. Hmatova
kontrola je diilezita pfedevs§im pro pouziti ve ztizenych vizudlnich podminkach, jako je noc a
situace, kdy si uzivatel nem@ze na indikdtor oto¢ky napf. posvitit, aby neprozradil svoji
pfitomnost, nebo pozici atd.

Reseni, ktera umoznuji kombinované znazornéni otocky rektifikatoru je znama cela fada. Napf.
z US 2008/0 236 018, US 7612952, US 8 516 736, US 8312 667 a US 2003/0 140 545. Mezi
nejznamé;jsi feSeni patii, takové, pii kterém dochazi pti prechodu mezi prvni a druhou oto¢kou
rektifikatoru k axialnimu ¢i radidlnimu vysouvani (nebo zasouvani) identifikaéniho prostfedku
(identifikatoru), napf. v podobé& &epu nebo Cepi, pripadné pak k axidlnimu vysouvani krouzku
mezi mezikruzi, ptipadné dochazi ke vzajemnému pootaceni prstenci atd.

Mechanismus rektifikatoru byva navic kombinovan stzv. funkci ,.zerostop®, kterd umoziuje
nastavit a zaaretovat nulovou polohu rektifikatoru podle aktualnich potieb uzivatele, aby uZivatel
v ptipadé potfeby uplného pfenastaveni rektifikatoru mohl rektifikdtor snadno, pohodln¢ a
s jistotou vratit do této nulové polohy, od které za¢ne nové nastaveni rektifikatoru.

Spole¢nou nevyhodou dosavadniho stavu techniky je relativné sloZitd konstrukce, kterda navic
zpravidla vyZaduje i prenos rotatniho pohybu ovladaciho prvku rektifikatoru na linearni vratny
pohyb vysouvani a zasouvani identifika¢niho prvku (identifikatoru) otocky rektifikatoru.
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Cilem vynalezu je odstranit nebo alespoii zmirnit nevyhody dosavadniho stavu techniky.

Podstata vynalezu

Cile vynélezu je dosaZeno optickym zaméfovadem se zafizenim pro indikaci otocky rektifikatoru
s vestavénou funkei zerostop, jehoZ podstata spoiva v tom, Ze signalizitor obsahuje podélny
identifikacni vystupek, ktery je svoji délkou situovan ve sméru podél horni plochy rektifikatoru, a
ktery je otoCny kolem osy Ol, ktera je kolma na délku podéIného identifikaéniho vystupku a
soucasné je rovnob€zna sosou otafeni ovladaciho prvku rektifikatoru, piicemz podélny
identifikacni vystupek je kolem osy Ol otoény mezi svou zakladni polohou a otodenou polohou,
pficemz podéInému identifikadnimu vystupku je pfifazen kodovaci prostiedek, ktery je ulozen na
horni ploSe rektifikatoru a je situovan nad horni plochou podélného identifikaéniho vystupku.

Vyhodou tohoto feSeni je komfortni zjidténi stavu, ve kterém se nachazi ovladaci prvek

rektifikatoru, tedy indikace otacky rektifikatoru, spole¢né s jednoduchou konstrukei a realizaci
funkce zerostop.

Objasnéni vvkrest

Vynalez je schematicky znazornén na vykrese, kde ukazuje obr. 1 celkovy pohled na zaméfovad
podle vynalezu s detailem identifikatoru oto¢ky rektifikatoru v poloze 1, obr. la detail z obr. 1,
obr. 2 celkovy pohled na zamérovag podle vynalezu s detailem identifikatoru otocky rektifikatoru
vpoloze 2, obr. 2a detail zobr. 2, obr. 3 pidorys uspoiadani prestavovaciho mechanismu
identifikatoru v horni avrati otoeni ovladaciho prvku rektifikatoru (maximalni otogeni
ovladaciho prvku rektifikdtoru), obr. 4 pudorys usporddani prestavovaciho mechanismu
identifikatoru ve stfedni poloze ovladaciho prvku rektifikatoru, tj. pfi pfechodu mezi otadkami,
obr. 5 pldorys uspofadani pfestavovaciho mechanismu identifikatoru ve spodni Gvrati (vychozi
stav) otoCeni ovladaciho prvku rektifikatoru (minimalni — nulové - oto¢eni ovladaciho prvku
rektifikatoru — poloha pro nastaveni funkce ,,zerostop®), obr. 6 pfi¢ny fez uspofadanim podle obr.
3, obr. 7. pfi¢ny fez usporadanim podle obr. 4, obr. 8 pfi¢ny Fez uspofadanim podle obr. 5, obr. 9
pfiCny fez zafizenim podle vyndlezu s aretaénimi Srouby rektifikatoru pro nastaveni funkce
,»zerostop® a obr. 10 alternativni provedeni spojeni ¢tvrtinového maltézského kiize s podélnym
identifikanim vystupkem pomoci osového &epu na hfideli.

Ptiklady uskute¢néni vynalezu

Vynalez bude popsan na pfikladu provedeni optického zaméfovade se zafizenim pro indikaci
otocky rektifikatoru s vestavénou funkci zerostop, ktery obsahuje podélné télo 1, ve kterém jsou
uloZeny jednotlivé neznazornéné prvky zamérovace.

Prvky zaméfovace, které jsou nastavitelné uzivatelem pii pouzivani zaméfovace, jsou spfazeny s
mechanismy rektifikatord 2, které jsou ulozeny natéle 1. Rektifikatory 2 obsahuji otocné
ovladaci prvky 20, které jsou uzptlisobeny pro manualni ovladani uzivatelem zaméfovace.

Alespon jeden zrektifikatorh 2 je opatien signalizatorem 21 otocky rektifikatoru 2, ktery
vystupuje z horni plochy 200 pfislusného rektifikatoru 2. Horni plocha 200 ptislusného
rektifikatoru 2 je bud’ soucasti ovladaciho prvku 20 a otaci se spolu s nim, nebo je horni plocha
200 prislusného rektifikatoru 2 nezavisla na ovladacim prvku 20 a pfi otaeni ovladaciho prvku
20 se horni plocha 200 nehybe.

Signalizator 21 obsahuje podélny identifikacni vystupek 210, ktery je svoji délkou L situovan ve
sméru podél horni plochy 200 rektifikatoru 2. Podélny identifikaéni vystupek 210 ma Sitku S.
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PodéIny identifika¢ni vystupek 210 je otony kolem osy OI, ktera je jednak kolma na délku L
podélného identifikaéniho vystupku 210 a soucasné je rovnob&zna s osou OP otaceni ovladaciho
prvku 20 rektifikatoru 2. Podélny identifikaéni vystupek 210 je pro toto své otaleni sprazen
s mechanismem identifikace otocky rektifikatoru 2, ktery bude blize popsan v dalSim textu.
PodéIny identifika&ni vystupek 210 je kolem osy Ol oto¢ny mezi svou zakladni polohou, viz. obr.
1 a la, ktera indikuje prvni ota&ku rektifikatoru 2 a ototenou polohou, viz. obr. 2 a 2a, ktera
indikuje druhou otacku rektifikatoru 2, resp. ze se rektifikator 2 nachazi v rozsahu své druhé
ota¢ky. S vyhodou se podélny identifikagni vystupek 210 mezi svymi dvéma polohami pootoci o
90°, jak je patrno z obr. 1, la, 2 a 2a. Velikost tohoto pootoceni je v jiném piikladu provedeni
jina, nicméné je tieba, aby velikost tohoto pootoceni podélného identifika¢niho vystupku 210
splnila sviij G&el spolehlivé identifikace pechodu rektifikatoru 2 mezi prvni a druhou otockou
v ndvaznosti na dale popsany kodovaci prostiedek 211 podélného identifika¢niho vystupku 210 a
logice identifikace v kooperaci s kodovacim prostfedkem 211.

Uvedeny kodovaci prostiedek 211 podélného identifikacniho vystupku 210 je pevné uloZen na
horni plose 200 rektifikatoru 2, pfiemz je ve znazornéném piikladu provedeni tvofen alespoii
jednim podélnym paskem. Kodovaci prostiedek 211 je situovan v drovni nad horni plochou
podélného identifikaéniho vystupku 210, pfi¢emz vjedné otocené poloze podélného
identifikadniho vystupku 210 je kodovaci prostfedek 211 piikladné situovan ve sméru délky L
podélného identifika¢niho vystupku 210, ktery tak ve znazornéném piikladu provedeni prakticky
prekryva — viz obr. 1 a la, zatimco v dal3i oto¢ené poloze podélného identifikatniho vystupku
210 je kodovaci prostiedek 211 pfikladng situovan napii¢ smérem délky L podélného
obr. 2 a 2a. V zasadé neni dulezité, ve které konkrétni otocené poloze podélného identifikacniho
vystupku 210 je tento vystupek 210 situovan podél kodovaciho prostiedku 211 a ve které je
situovan napfi¢ kodovacim prostiedkem 211 nebo je prikladn€ situovan v jiné vzajemné
definované poloze.

Kédovaci prostredek 211 je piikladné tvofen tvarovanym paskem vhodného materilu, ktery
svoji spodni plochou ptikladné kopiruje tvar horni plochy podélného identifika¢niho vystupku
210. Sitka kodovaciho prostiedku 211, resp. pasku, ktery ho tvofi, pfipadné odpovida Sifce S
podéIného identifikaéniho vystupku 210, aby bylo mozno spolehlivé vizualné, ale i pohmatem,
identifikovat vzajemnou polohu podélného identifikatniho vystupku 210 a kodovaciho
prostiedku 211 a tim spolehlivé uréit, ve které otacce se aktualné nachézi rektifikator 2. Pro
snazsi vizualni kontrolu je podélny identifikaéni vystupek 210 v nezndzornéném piikladu
provedeni barevné odlisen od kddovaciho prostiedku 211 a pfipadné i od ostatnich prvki
rektifikatoru 2.

Vyse jiz zminény mechanismus identifikace otocky rektifikatoru 2, ktery zajistuje pfislusné
pootoceni podélného identifikaniho vystupku 210 v zavislosti na aktudlni otdCce ovladaciho
prvku 20 rektifikatoru 2, obsahuje variaci maltézského mechanismu se ¢tvrtinovym maltézskym
kiizem 3, jehoZ otoény pohyb, ktery se pfenasi na podéiny identifikacni vystupek 210, je
vyvolavan unasecim Cepem 4, a ktery je unasen ovladacim prvkem 20 rektifikatoru 2.

Na obr. 3 az 8 je znazornéno uspofadani zminéné variace maltézského mechanismu pro prenos
rotalniho pohybu ovladaciho prvku 20 rektifikatoru 2 na podélny identifikac¢ni vystupek 210.
Ctvrtinovy maltézsky kiiz 3 je otoéné ulozen na htideli 7, pfi¢emz osa ota¢eni hiidele 7 je shodna
s osou otageni OI podélného identifikaéniho vystupku 210. Ctvrtinovy maltézsky k¥iz 3 je s
podélnym identifika¢nim vystupkem 210 spfazen Cepem 6, ktery je jednim svym koncem
excentricky uloZen ve &tvrtinovém maltézském kfizi 3 a svym druhym koncem je excentricky
ulozen v podélném identifikaénim vystupku 210. Ctvrtinovy maltézsky kiiz 3 je opatien trojici
drazek 30, 31, 32, které jsou vii¢i sob& uspoiadany v thlovych roztecich, a které jsou uréeny pro
spolupraci s unasecim ¢epem 4, a ktery je unasen ovladacim prvkem 20 rektifikatoru 2 ve sméru
Sipky R a proti tomuto sméru R.
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Ve schematickém znazornéni na obr. 10 je &tvrtinovy maltézsky kifiz 3 s podélnym
identifikaCnim vystupkem 210 spiazen osovym &epem na hfideli 7.

Funkce mechanismu je nasledujici.

Obr. 3 a obr. 6 znazorfiuje rektifikator 2 nastaveny v horni krajni poloze (v horni uvrati), tj. ve
znazornéném piikladu provedeni na zaCatku prvni otacky rektifikatoru 2. V této poloze je unaseci
Cep 4, ktery je uloZen v pouzdru 220 rektifikatoru 2, zasunut do prvni drazky 30 &tvrtinového
maltézského kiize 3, ktery je otocné ulozen na hrideli 7. Osa otaceni h¥idele 7 je pfitom shodna
s osou otaCeni Ol podéIného identifikaniho vystupku 210 a podélny identifikacni vystupek 210
je situovan podél kdédovaciho prostiedku 211, viz obr. 1. Pienos otaeni c&tvrtinového
maltézského kfize 3 kolem osy otaceni hiidele 7 na podélny identifikacni vystupek 210 je zajistén
Cepem 6, ktery je jednim svym koncem ulozen ve &tvrtinovém maltézském kiizi 3 a svym
druhym koncem je ulozen v podélném identifikaénim vystupku 210, jak je ziejmé z obr. 6. PFi
otaCeni ovladaciho prvku 20 rektifikatoru 2 spolu s étvrtinovym maltézskym kiizem 3 smérem
k tzv. druhé otacce rektifikatoru 2 nejprve vyjede maltézsky kiiz 3 ve sméru Sipky R ze své
polohy s unaSecim ¢epem 4 v prvni drazce 30 &tvrtinového maltézského kiize 3 a jesté pred
dokon€enim prvni otdcky ovladaciho prvku 20 rektifikatoru 2 najede stiedni drazka 31
¢tvrtinového maltézského kiize 3 na unaseci ep 4, jak je ¢arkovanym krouzkem znizornéno na
obr. 3. Pokracovanim otaceni ovladaciho prvku 20 rektifikatoru 2 se o unaseci &ep 4 pootodi
¢tvrtinovy maltézsky kiiz 3 do polohy na obr. 4, coz je poloha pfechodu do druhé otagky
rektifikatoru 2. Pres ¢ep 6 se toto pootoCeni ¢tvrtinového maltézského kiize 3 pienese na podélny
identifikacni vystupek 210, ktery se rovnéZz pooto¢i. Nyni je tak indikovan stav piechodu
rektifikatoru 2 z prvni do druhé otocky, ktery je zobrazen na obr. 4 a obr. 7. Tento stav je také
indikovan tak, ze podélny identifikaéni vystupek 210 se pooto¢il a je nyni situovan Sikmo vici
koédovacimu prostiedku 211, tedy v jakési mezipoloze mezi indikaci rektifikatoru 2 v prvni
otalce podle obr. 1 a la a indikaci rektifikatoru 2 ve druhé otacce podle obr. 2 a 2a. Dal§im
otaCenim ovladaciho prvku 20 rektifikatoru 2 smérem ke konci druhé otacky rektifikatoru 2 se
unadecim Cepem 4 déle pootoCi Ctvrtinovy maltézsky kiiz 3 do polohy na obr. 5 s unaSecim
¢epem znazornénym carkovanym krouzkem, ¢imz podélny identifikaéni vystupek 210 dokonéi
své pootoceni do polohy na obr. 2 a 2a. Pokracujicim otacenim rektifikatoru 2 vyjede ¢arkovany
krouzek na obr. 5 znazornujici unaseci ¢ep 4 ze stiedni drazky 31 &tvrtinového maltézského kiize
3, ovladaci prvek 20 spolu s ¢tvrtinovym maltézskym kiiZzem 3 obé€hne cely kruh ve sméru Sipky
R a jesté pred dokoncenim tohoto obéhu najede tieti drazka 32 Ctvrtinového maltézského kiize 3
na unaseci ¢ep 4, jak je znazornéno plnym Srafovanym krouzkem na obr. 5, pficemz unaseci cep
4 dale brani dalSimu pohybu treti drazky 32, ¢imz je blokovano i dalsi otaceni ovladaciho prvku
20 rektifikatoru 2, ktery je nyni na konci druhé otacky (v dolni Gvrati mechanismu). Tento
koncovy stav je zobrazen na obr. 5 a obr. 8.

V horni tvrati je také uplatnéna funkce ,,zerostop* ovladaciho prvku 20 rektifikatoru 2, ktera je u
znazornéného prikladu provedeni dosazena vySe popsanym mechanismem. Funkce ,,zerostop®
ovladaciho prvku 20 rektifikatoru 2 vychazi z toho, Ze je vytvoren pevny vychozi bod nastfeleni
zbrané, ktery umozni stielci navrat ovladaciho prvku 20 rektifikatoru 2 vzdy do stejné vychozi
(,,nulové®) polohy. Polohu ,,zerostop*” je nutné nastavit po rektifikaci a nastfeleni zbrané. Zména
nastaveni polohy ,,zerostop® je u feSeni podle tohoto vynalezu realizovdna pomoci alespon
jednoho aretaéniho Sroubu 8, viz obr. 9, ktery je pricn¢ zaSroubovan v ovladacim prvku 20
rektifikatoru 2, a ktery doseda ve své zaSroubované poloze svym celem na bocni sténu
rektifika¢niho Sroubu 230, pric¢emz aretuje (ve své zaSroubované poloze) nebo uvoliiuje (ve své
uvolnéné poloze) vzajemny otoény pohyb rektifikaéniho Sroubu 230 a ovladaciho prvku 20
rektifikatoru 2. Uvolnénim aretaénich $roubd 8 se uvolni spojeni rektifikaéniho Sroubu 230 a
ovladaciho prvku 20 rektifikatoru 2, nacez se otaenim ovladaciho prvku 20 rektifikatoru 2 ,.na
doraz® nastavi vychozi (nulova) poloha ovladaciho prvku 20 rektifikatoru 2 spolu s €tvrtinovym
maltézskym kiiZzem 3 vi¢i pouzdru 220 spolu s una$ecim ¢epem 4, ve které se aretacni Srouby 8
opét dotdhnou, ¢imz dojde k zafixovani této vychozi polohy plnici funkei ,,zerostop™ pro cely
mechanismus podle vynalezu.
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V nezndzornéném piikladu provedeni je modifikovany maltézsky mechanismus opatfen vétSim
poétem vhodné vici sobé smerovanych drazek pro unaseci ep 4, coZ umoZiiuje znazornit veétsi
pocet otacek rektifikatoru 2 nez jsou zakladni 2 otacky, ¢emuz je uzplsoben tvar a provedeni
podélného identifika¢niho vystupku 210 a kdédovaciho prostiedku 211, zejména proto, ze podélny
kodovaci vystupek 210 musi zaujimat vic¢i kodovacimu prostiedku 211 vice pootocenych poloh,
nez jsou zékladni zde popsané 2 polohy a souasné je potieba, aby tento vétsi pocet vzajemnych
poloh podélného identifikaéniho vystupku 210 a kdédovaciho prostfedku 211 bylo uzivatelem
spolehlivé rozpoznavan jak vizualné, tak i pohmatem pfi ztizené viditelnosti nebo i v naprosté
tmé.

PATENTOVE NAROKY

1. Opticky zamétova¢ se zafizenim pro indikaci otocky rektifikatoru a funkci zerostop, ktery
obsahuje podélné télo (1), ve kterém jsou uloZzeny prvky zamérfovace, které jsou sprazeny
s alespon jednim mechanismem rektifikatoru (2), ktery obsahuje oto¢ny ovladaci prvek (20) pro
manualni ovladani uzivatelem zameétovace, pfiCemz rektifikator (2) je opatfen signalizatorem
(21) otocky rektifikatoru (2), ktery vystupuje z horni plochy (200) rektifikatoru (2), a ktery je
sprazen s mechanismem identifikace otoCky rektifikatoru (2), vyznacujici se tim, ze signalizator
(21) obsahuje podélny identifikacni vystupek (210), ktery je svoji délkou (L) situovan ve sméru
podél horni plochy (200) rektifikatoru (2), a ktery je otocny kolem osy OI, ktera je kolma na
délku (L) podélného identifikacniho vystupku (210) a soufasné je rovnobézna s osou (OP)
otafeni ovladaciho prvku (20) rektifikatoru (2), pticemz podélny identifikacni vystupek (210) je
kolem osy OI otocny mezi svou zakladni polohou a otocenou polohou, pific¢emz podélnému
identifika¢nimu vystupku (210) je pfifazen kodovaci prostiedek (211), ktery je ulozen na horni
plose (200) rektifikatoru (2) a je situovan nad horni plochou podélného identifikacniho vystupku
(210).

2. Opticky zaméfovac podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze kédovaci prostredek (211) je
tvoren alespoi jednim podélnym paskem.

3. Opticky zamétovac podle naroku 1 nebo 2, vyznadujici se tim, Zze podélny identifikani
vystupek (210) je ve svych krajnich polohach pootocen o 90°.

4. Opticky zamétovac podle kteréhokoli z naroki 1 az 3, vyznacujici se tim, ze kodovaci
prostredek (211) je tvoren tvarovanym paskem, ktery svoji spodni plochou kopiruje tvar horni
plochy podélného identifikaéniho vystupku (210).

5. Opticky zaméfovac podle kteréhokoli z naroki 1 az 4, vyznadujici se tim, Ze kédovaci
prostiedek (211) ma Sitku odpovidajici Sifce (S) podélného identifika¢niho vystupku (210).

6. Opticky zamé&fova¢ podle kteréhokoli z naroki 1 az 5, vyznaéujici se tim, 7e podélny
identifika¢ni vystupek (210) je barevné odlisen od kddovaciho prostiedku (211).

7. Opticky zaméfova¢ podle kteréhokoli z naroki 1 az 6, vyznadujici se tim, Z¢ podélny
identifika¢ni vystupek (210) a ovladaci prvek (20) rektifikatoru (2) jsou spfazeny maltézskym
mechanismem se ¢tvrtinovym maltézskym kiizem (3).

8. Opticky zaméfovac podle naroku 7, vyznacujici se tim, Zze ¢tvrtinovy maltézsky kiiz (3) je
oto¢n€ ulozen na hiideli (7), jehoz osa otadeni je shodna sosou otadeni Ol podélného
identifikaniho vystupku (210), pficemz G&tvrtinovy maltézsky kifz (3) je s podélnym
identifikatnim vystupkem (210) spfazen osovym &¢epem na hiideli (7) nebo excentrickym ¢epem
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(6), ktery je jednim svym koncem excentricky uloZen ve tvrtinovém maltézském kiizi (3) a
svym druhym koncem je excentricky ulozen v podéiném identifikanim vystupku (210).

9. Opticky zaméfovac podle naroku 8, vyznacujici se tim, Ze &tvrtinovy maltézsky kiiz (3),
ktery je spojen s ovladacim prvkem (20) rektifikatoru (2) je opatien trojici drazek (30, 31, 32),
které jsou vii¢i sobé uspofadany v uhlovych roztedich a do kterych zapada unaseci ¢ep (4), ktery
Jje uloZen na pouzdru (220) rektifikatoru (2).

10. Opticky zamétovac podle kteréhokoli z narokd 1 az 9, vyznaéujici se tim, ze v ovladacim
prvku (20) rektifikatoru (2) je priéné k jeho ose OP otateni uloZen alespori jeden aretadni Sroub
(8) dosedajici v zaSroubované poloze svym ¢elem na bo¢ni sténu rektifikacniho Sroubu (230).
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Obr. 2
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