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64 Druckregeleinrichtung.

@ Ein Druckregelventit (1) weist einen Druckregler (50}
mit einem Druckeinstellelement auf, welches durch
einen Antrieb (52) mittels eines Getriebes (14) verstellbar
ist. Der Antrieb (52) wird durch eine Steuereinheit (56) in
Abhéngigkeit von einem an einem Soliwerteinsteller (58)
eingestellten Sollwert und dem mittels eines Fihlers (54)
gemessenen Istwert des geregelten Druckes gesteuert.
Zusétzlich kann die jeweilige Stellung des Druckeinstellele-
mentes mittels eines Stellungsgebers (20) auf die Steuer-
einheit (56) Ubertragen werden. Bei dieser Einrichtung
besteht ein enger funktionaler Zusammenhang zwischen
dem am Sollwerteinsteller einstellbaren Sollwert und der
Stellung des Druckeinstellelementes sowie zwischen dem
Druckeinstellelement und dem Istwert des Sekundardruk-
kes. Daraus ergibt sich, dass jeder Stellung des Druckein-
stellelementes ein vorbestimmter Istwert des Sekundar-
druckes zugeordnet ist. Eine solche Einrichtung regeit
Regelabweichungen besonders rasch aus.
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Beschreibung

Die Erfindung bezieht sich auf eine Druckregel-
einrichiung. Eine solche Einrichtung dient insbeson-
dere dazu, ausgehend von einem vorgegebenen
Druck, dem Primardruck, einen in der Regel redu-
zierten Druck, den Sekundardruck, durch enispre-
chende Regelung konstant zu halten.

Aus der DE-OS 3 534 393 ist bereits ein Redu-
zierventili mit einem Membranventil, einer eine
Druckeinstelifeder aufweisenden Druckeinstellein-
heit, einem Antrieb fiir die Druckeinstelleinheit und
einer Steuereinheit bekannt, deren Signal den An-
trieb steuert, wenn die Abweichung des gemesse-
nen Sekundirdruckes, insbesondere des Ist-
druckes eines gesteuerten Systems von einem
Solldruck einen vorgegebenen Wert Uberschreitet,
um die Druckabweichung auf Null zu bringen.

Dieses bekannte automatische Membranventil
eignet sich zum stabilen mechanischen Einstellen ei-
nes konstanten Sekundérdruckes, wenn die Druck-
abweichung des Sekundérdruckes unter einem Re-
ferenzwert liegt, Da dieses Ventil jedoch den Se-
kundérdruck in Abhangigkeit eines Vergleichs
2wischen der gemessenen Druckabweichung und ei-
ner Referenzabweichung einstellt, dauert es ver-
héltnisméssig lange, bis sich der Sekundérdruck
auf den Solldruck stabilisiert.

Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrunde,
eine Einrichtung der eingangs genannten Ari zu
schaffen, die eine rasche Regelung des Sekundér-
druckes auf einen vorgegebenen Wert bei einer
ausserst kleinen Regelabweichung ermdglicht.

Die gestelite Aufgabe wird erfindungsgemass
durch die kennzeichnenden Merkmale des An-
spruchs 1 gelost.

Bei der erfindungsgemassen Losung besteht ein
enger funktionaler Zusammenhang zwischen dem
am Sollwerteinsteller einstellbaren Sollwert und der
Sfellung des Druckeinstellelementes sowie zwi-
schen dem Druckeinstellelement und dem Sekundér-
druck. Daraus ergibt sich, dass jeder Stellung des
Druckeinstellelementes ein vorbestimmter Istwert
des Sekundéardruckes zugeordnet ist.

Die erfindungsgemésse Einrichtung spricht aus-
serst rasch auf Anderungen des Sekundardruckes
an und regelt diesen unverziiglich auf den vorgege-
benen Solldruck ein.

Bei einer bevorzugten Ausfilhrungsform nach
Anspruch 2 kann die jeweilige Stellung des
Druckeinstellelementes durch einen Stellungsgeber
unmittelbar erfasst und bei der Ausweriung der
vorgegebenen: Abhéngigkeit beriicksichtigt werden.

Bei einer Ausfithrungsform nach Anspruch 3 mit
einem Schrittmotor l&sst sich das Druckeinstellele-
ment mittels einer errechneten Anzahl von Impulsen
exakt in eine vorbestimmte Stellung bringen.

Bei éiner bevorzugten Ausfiihrungsform nach
Anspruch 4 kann der Istwert des Sekundardruckes
mittels eines Druckfithlers unmittelbar erfasst wer-
den. Eine solche Ausfithrungsform ist insbesonde-
re zur Feinsteuerung des Sekundérdruckes geeig-
net.

Bei einer Ausfilhrungsform nach Anspruch 5
lasst sich die in Abhangigkeit von der Differenz
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zwischen dem Soll- und dem Istwert ermittelte Stel-
lung des Druckeinstellelementes speichern.

Die erfindungsgemésse Einrichtung verbindet
die Vorteile eines mechanischen Druckregelventils,
welches in seiner Art einem bekannten Druckredu-
zierventil entsprechen kann, mit derjenigen einer
mit einem Sollwerteinsteller verbundenen Steuerein-
heit.

Nachfolgend werden Ausfihrungsbeispiele der
Erfindung anhand der Zeichnungen naher erlautert.
Es zeigen:

Fig. 1 Ein Druckregelventil, insbesondere dessen
mechanische Regelelemente, teilweise im Schnitt,

Fig. 2 ein Diagramm der Zuordnung zwischen der
Schraubeniage des Druckeinstellelementes und
dem Istdruck,

Fig. 3 ein Blockdiagramm einer Druckregelein-
richtung mit einem Druckfiihler,

Fig. 4 ein Blockdiagramm wie in Fig. 3, jedoch mit
eindem Stellungsgeber fiir das Druckeinstellelement,
un

Fig. 5 ein Blockdiagramm wie in Fig. 4, jedoch oh-
ne einen Druckfthler.

Bei dem in der Fig. 1 dargestellten Druckregel-
ventil 1 ist eine Druckeinstellfeder 2 zwischen je ei-
nem Federsitz 3 und 6 angeordnet und wirkt einer-
seits Uber den Federsitz 3 auf eine Membran 4 und
andererseits Uiber den Federsitz 6 und eine Kugel 7
auf eine als Druckeinstellelement dienende
Druckeinstellschraube 8. In einer Druckkammer 5
unterhalb der Membran 4 herrscht der zu regelnde,
auch als Sekundérdruck bezeichnete Druck. Die
Stellung der Membran 4 siellt sich in Abhangigkeit
vom Druckgleichgewichi zwischen der Druckein-
stellfeder 2 einerseits und dem in der Druckkammer
5 herrschenden Sekundardruck andererseits ein.
Da die Funktion der Membran 4 hinsichtlich des Se-
kundardrucks hinreichend bekannt ist, eriibrigt
sich hier eine ins einzelne gehende Erlduterung.

Die Druckeinstellschraube 8 greift mit ihrem Aus-
sengewinde 9 am unteren Ende in ein orisfestes Ge-
windestiick 10 mit einem Innengewinde in dessen
Zentrum. Des weiteren weist die Druckeinstell-
schraube 8 im oberen Teil eine axiale Bohrung auf,
in der eine Haltehillse 11 mit Haltekugeln 12 angeord-
net ist. In die axiale Bohrung der Druckeinstell-
schraube 8 und die Haltehiilse 11 greift zwischen
den Haltekugeln 12 liegend eine Keilwelle 13 ein, de-
ren anderes Ende Uber ein Untersetzungsgetriebe
14 mit der Antriebswelle eines Motors 15 verbunden
ist.

Da die Druckeirstellschraube 8 mit ihrem Aus-
sengewinde 9 in das Innengewinde 10 des orisfe-
sten Gewindestiickes eingreiff, dreht sie sich mit
der Keilwelle 13 und bewegt sich abwérts, wenn sich
die Antriebswelle des Motors 15 in der einen Rich-
tung dreht, und driickt die Druckeinstelifeder 2
{iber den Federsitz 6 zusammen, um auf diese Wei-
se den eingesteliten Druck zu erh6hen. Dreht sich
hingegen die Antriebswelle des Motors 15 in der ent-
gegengesetzten Richtung, dann dreht sich auch die
Druckeinstellschraube 8 in  enigegengeseizier
Richtung und bewegt sich nach oben, so dass die
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Druckeinstelifeder 2 entlastet und der eingestellte
Druck verringert wird.

Der Weg, um den sich das untere Ende der
Druckeinstellschraube 8 aus einer vorgegebenen
Referenzstellung, nachfolgend als Ausgangsstel-
lung bezeichnet, bewegt, in der sich bei nicht zusam-
mengedriickter Feder 2 das untere Ende der
Schraube liber der Kugel 7 in Berithrung mit dem Fe-
dersitz 6 befindet, ist proportional der Federkom-
pression, wie sich das aus Fig. 2 ergibt, und demge-
méss auch dem sekundérseitigen Istdruck. Die Er-
findung benutzt diesen Zusammenhang zwischen
dem Weg der Schraubenspitze und dem Istdruck,

Die in der Fig. 3 dargestellie Druckregeleinrich-
tung weist einen geschlossenen Regelkreis auf. Da-
bei wird der zu regelnde Druck durch einen Druck-
flihler 54 erfasst und mittels eines Signalwandlers
55 in ein Signal umgeformt, welches als Istwert einer
Steuereinheit 56 zugefiihrt wird. Diese vergleicht
den Istwert mit dem an einem Sollwerteinsteller 58
eingestellten Sollwert und gibt an das Stellglied, dem
Antrieb 52 eines Druckreglers 50, ein Steuersignal
ab, um durch Verstellung der zur Fig. 1 erlduterten
Druckeinstellschraube einer Abweichung des Ist-
wertes vom Sollwert entgegenzuwirken.

Der Druckregler 50 ist mit dem Druckregelventil 1
zum Vorregeln des Druckes gekoppelt. Der Antrieb
52 enthalt den Motor 15, welcher im vorliegenden
Ausfihrungsbeispiel ein Schrittmotor ist. Mittels
des Untersetzungsgetriebes 14 dient der Motor 15
zum Verstellen des Druckreglers 50, um die
Druckeinstellschraube 8 geméss Fig. 1 voreinzu-
stellen.

Der Signalwandler 55 liefert ein dem istwert des
geregelten Druckes entsprechendes digitales Si-
gnal an einen in der Steuereinheit 56 angeordneten,
zum Rechnen und Speichern geeigneten Computer.
Dieser speichert die Daten der vorgegebenen Ab-
héngigkeit zwischen der Stellung der Druckeinstell-
schraube 8 und dem Istwert.

In Abhéngigkeit von dem am Sollwerleinsteller 58
eingesteliten Sollwert und der zuvor gespeicherten
Daten der Ausgangsstellung der Druckeinstell-
schraube 8 errechnet der Computer die diesem Soll-
wert zugeordnete Siellung der Druckeinstellschrau-
be 8. Dieser errechneten Sollstellung bzw. Sollage
entsprechend liefert die Steuereinheit 56 ein Impuls-
signal an den Antrieb 52, um den Druckregler 50 zu
verstellen und dabei die Druckeinstellschraube 8 in
die rechnerisch ermittelte Sollage zu bringen. De-
mentsprechend stellt sich der Sekundardruck au-
genblicklich auf den Solldruck ein. Der Drehwinkel
der Aniriebswelle des Schrittmotors 15 ist proportio-
nal der Impulszahl des Signals, so dass die Lage der
Druckeinstellschraube 8 der Impulszahl des Signals
enspricht.

Der Druckfiihler 54 ermittelt forilaufend oder
auch periodisch den Sekundérdruck, wéhrend in
gleicher Weise der Signalwandler 55 digitale Signale
an die Steuereinheit 56 Ubermittelt. Das Rechen-
glied der Steuereinheit 56 vergleicht den Istdruck
mit dem Solldruck. So lange sich die Differenz zwi-
schen dem sekundéarseitigen Istdruck und dem
Solldruck innerhalb vorgegebener Grenzen be-
wegt, gibt die Steuereinheit kein Signal zum Ein-
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schalten des Antriebs 52. Ubersteigt die Abwei-
chung des sekundirseitigen Istdrucks jedoch den
Solldruck {iber einen vorgegebenen Grenzwert hin-
aus, ermittelt das Rechenglied den Korrekturab-
stand, um den sich die Druckeinstellschraube 8 zum
Ausgleich der ermittelten Abweichung bewegen
muss. Es gibt auf der Basis der Differenz zwischen
dem sekundarseitigen Istdruck und dem Solldruck
sowie den gespeicherien Daten beziiglich der Aus-
gangslage der Druckeinstellschraube 8 ein Steuer-
signal ab, das dem rechnerisch ermittelten Korrek-
turabstand fir die Sekundardruckkorrekiur ent-
spricht, um die Antriebseinheit zum Einstellen der
Druckeinstellschraube 8 zum Feineinstellen des Se-
kundérdrucks einzuschalten.

Betragt beispielsweise der Solldruck 5 bar und
die maximale Abweichung 0,1 bar bei einem gemes-
senen Sekundardruck von 4,5 bar, dann errechnet
das Rechenglied den der Druckabweichung von
0,5bar enisprechenden Korrekturabstand der
Schraubenspifze auf der Basis der zur Ausgangs-
lage der Einsiellschraube gespeicherten Daten, um
alsdann die Einstellschraube 8 entsprechend einzu-
stellen.

Um eine bessere Druckkonirolle zu erreichen,
werden im Rechner die der funktionalen Beziehung
zwischen dem Solldruck und der Ausgangslage der
Schraube entsprechenden digitalen Daten, bei-
spielsweise eine vorgegebene Beziehung zwischen
Solldruck und der Ausgangslage entsprechend
Solldruckintervallen von 1 bar und den entspre-
chenden Schraubenlagen abgespeichert sowie die
Steuer- und Korrekturschritte auf der Basis der di-
gitalen Daten entsprechend der vorgegebenen Be-
ziehung durchgefiihrt. Im Falle einer Korrekiur wer-
den die der vorherigen Ausgangslage der Schrau-
be entsprechenden digitalen Daten durch die der
neuen Ausgangslage entsprechenden korrigierten
Daten ersetzt, um den Speicher zu aktualisieren.

Entsprechen beispielsweise die im Speicherglied
gespeicherten Schraubenlagen S4 und S5 sekun-
dérseitigen Solldrlicken von 4 bzw. 5 bar, dann be-
wegt der Motor die Druckeinstellschraube 8 bei ei-
nem am Ventil eingestellten Solldruck von 5 bar in
die Schraubenlagen S5. Betragt die maximale Abwei-
chung * 0,1 bar, verharrt der Motor so lange in Ru-
he, wie die Abweichung des sekundérseitigen Ist-
drucks innerhalb der beiden Grenzwerte verbleibt.

Im Falle eines Solldrucks von 5 bar, einer maxima-
len Abweichung von + 0,1 bar und eines sekundér-
seitigen Istdrucks von 4,5 bar errechnet das Re-
chenglied die der Istdruckabweichung entsprechen-
de Anderung der Schraubenlage A S zu 5,0-4,5 =
0,5 bar entsprechend der Gleichung:

S = (S5-84) x 0,5/(5-4).

Alsdann bewegt der Motor die Druckeinstell-
schraube entsprechend der rechnerisch ermittelten
notwendigen Anderung der Schraubenlage von S,
um den Sekundéardruck von 4,5 bar auf 5,0 zu erho-
hen. Im Speicherglied wird dann die urspriinglich ge-
speicherte Schraubenlage S5 durch die neue Aus-
gangslage S5 + A S ersetzt.

Wird derselbe Solldruck in die Steuereinheit ge-
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geben, um den Ventildruck auf denselben Solldruck
einzustellen, nachdem die Druckeinstellschraube 8
sich aus ihrer Ausgangslage herausbewegt hat, um
den Solldruck zu &ndern, errechnet das Rechen-
glied die richtige Schraubenlage, um den Sekundér-
druck augenblicklich auf den Solldruck einzustellen.

Wenn auf diese Weise das Drucksteuersystem
des automatischen Druckregelventils eingestellt
ist, liefert das Drucksteuersystem selbst dann idea-
le Steuerdaten, wenn sich die Arbeitsbedingungen
des Ventils geandert haben, so daB das Ventil mit
hoher Ansprechgeschwindigkeit arbeitet.

Prinzipiell ist das sich aus den Fig. 4 und 5 erge-
bende Ausfilhrungsbeispiel hinsichtlich Konstruk-
tion und Funktion hnlich dem zuvor beschriebenen
Ausfithrungsheispiel; es besitzt jedoch ein Drehpo-
fentiometer 20 zur Ubenmachung der Lage der
Druckeinstellschraube 8 und einen Reversiermotor
anstelle eines Schrittmotors als Antrieb fur die
Druckeinstellschraube 8.

Nach Fig. 4 besitzt dieses Ausfiihrungsbeispiel
ein Druckregelventil 1, einen Druckregler 50, einen
Antrieb 52, einen Druckfuhler 54, einen Signal-
wandler 55, eine Steuereinheit 56, einen Soliwertein-
steller 58, ein Untersetzungsgetriecbe 14 und das
Drehpotentiometer 20.

Nach der zeichnerischen Darsteliung in Fig. 1
steht das Drehpotentiometer 20 in Wirkverbindung
mit einem der nicht dargestellten Zahnrader des Un-
{ersetzungsgetriebes 14. Die Ausgangsspannung
des Potentiometers 20 ist proportional dem Abstand
der Druckeinstellschraube 8 von der Referenz-
bzw. Ausgangslage, d.h. einer Lage, bei der die
Schraube in Beriihrung mit der Druckeinstelifeder 2
steht, ohne diese jedoch zusammenzudriicken.
DemgemaB gibt die Ausgangsspannung des Drehpo-
tentiometers 20 die aktuelle Schraubenlage wieder
und entspricht daher dem Sekundardruck, d.h. dem
{iberwachten Istdruck. Bei dem Ausfithrungsbei-
spiel nach Fig. 4 ist die funktionale Beziehung zwi-
schen der Ausgangslage der Schrauben entspre-
chend der Ausgangsspannung des Drehpotentiome-
ters 20 und dem Sekundardruck im Rechner
gespeichert.

An die Stelle des Drehpotentiometers 20 kann ein
lineares Potentiometer oder ein Differenzialtrans-
formator treten. Bei Verwendung eines Linearpo-
tentiometers ist dessen Stellarm so angeordnet,
dass er sich zusammen mit der Druckeinstellschrau-
be 8 linear bewegt. Im Falle eines Differenzialtrans-
formators ist dessen Kern so angeordnet, dass er
sich zusammen mit der Druckeinstelischraube 8 Ii-
near bewegt.

Die Steuereinheit 56 gibt kontinuierlich ein Signal
an den Antrieb 52 ab, bis das Ausgangssignal des
Drehpotentiometers 20, d.h. das die akiuelle Lage
der Einstellschraube 8 anzeigende Signal mit dem
vom Sollwerteinsteller 58 an die Steuereinheit 56 ab-
gegebenen Signal tbereinstimmt. Da die weiteren
Funktionen denen des Ausfiihrungsbeispiels der
Fig. 3 enispricht, eriibrigt sich eine weitergehende
Beschreibung.

Im Unterschied zu den Druck-Regeleinrichtun-
gen nach den Fig. 3 und 4 weist die Ausfiihrung
nach Fig. 5 keinen Druckiithler und damit keinen ge-
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schlossenen Druck-Regelkreis auf.

Nach der Fig. 5 wird einer Steuereinheit 70 die
von einem Stellungsgeber 20 in Form eines Drehpo-
tentiometers erfasste Stellung der Druckeinstell-
schraube 8 (Fig. 1) in Form eines Signals zugeflhrt.
Die Steuereinheit 70 vergleicht den an einem Soll-
werteinsteller 72 eingestellten Einstellwert mit der
Stellung der Druckeinstellschraube 8 und steuert
den Antrieb 52, bis das vom Stellungsgeber 20 ge-
lieferte Signal mit dem Signal des Einsteliwertes
ibereinstimmt.

Antrieb 52, Getriebe 14, Druckregler 50, Druck-
regelventil 1 und Stellungsgeber 20 entsprechen
der Ausfithrung nach Fig. 4. Der Sollwerteinsteller
72 enthalt keinen Rechner. Dieses Ausfiihrungsbei-
spiel eignet sich fiir eine besonders einfache Uber-
wachung des Sekundardrucks auf der Basis der
Abhéngigkeit des Sekundérdrucks von der Stellung
der Druckeinstellschraube 8. Die Einrichtung mit
der Steuereinheit 70 entspricht einer Fiihrungs-
steuerung, indem die Druckeinstellschraube 8 in ei-
ne am Sollwerteinsteller 72 vorgewahlte Stellung ge-
bracht wird, welche Stellung in Abhéngigkeit von
der Charakteristik des Druckregelventils 1 einen
bestirhmten Druck ergibt.

Anstelle des Uber das Untersetzungsgetriebe 14
mit der Druckeinstellschraube 8 gekoppelten Dreh-
potentiometers 20 kann auch ein Linearpotentiome-
ter oder ein Differentialtransformator verwendet
werden.

Patentanspriiche

1. Druckregeleinrichtung, gekennzeichnet durch
— ein Druckregelventil (1);

— einen mit dem Druckregelventil (1) gekoppelten
Druckregler (50) zum Vorregeln des vom Druckre-
gelventil (1) zu regeinden Druckes mittels der Stel-
lung eines Druckeinstellelementes (8);

— einen Soliwerteinsteller (58, 72) zum Einstellen ei-
nes Sollwertes;

~ einen Antrieb (52) zum Antreiben des Druckreg-
lers (50), um das Druckeinstellelement (8) voreinzu-
stellen; und

— eine Steuereinheit (56, 70) zum Steuern des An-
triebes (52) in Abhangigkeit von dem am Sollwertein-
steller (58, 72} eingestellten Sollwert einerseits und
andererseits von einer vorgegebenen Abhéngig-
keit zwischen der Stellung des Druckeinstellelemen-
tes (8) und des sich ergebenden Istwertes des
Druckes, um das Druckeinstellelement (8) zur Rege-
lung des Istwertes des geregelten Druckes zu ver-
stellen.

2. Druckregeleinrichtung nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dass die Steuereinheit (56)
folgende Elemente aufweist,
~ ein Speicherglied zum Speichern der Daten der
vorgegebenen Abhzngigkeit zwischen der Stellung
des Druckeinstellelementes (8) und dem Istwert des
geregelten Druckes und
— ein Rechenglied zum Berechnen einer Stellung des
Druckeinstellelementes (8) in Abhéngigkeit von den
am Sollwerteinsteller (58) eingestellten Sollwert ei-
nerseits und andererseits von den gespeicherten
Daten;
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dass die Steuereinheit (56) mit einem mit dem
Druckeinstellelement (8) gekoppelten Stellungsge-

ber (20) verbunden ist, um fiir die Steuereinheit (56)

die Stellung des Druckeinstellelementes (8) zu er-
fassen; 5
und dass die Steuereinheit (56) dazu eingerichtet

ist, den Antrieb (52) zu steuern, bis das vom Stel-
lungsgeber (20) gelieferte Signal der errechneten
Stellung des Druckeinstellelementes (8) entspricht.

3. Druckregeleinrichtung nach Anspruch 1, da- 10
durch gekennzeichnet, dass die Steuereinheit (56)
einen Computer zum Speichern der Daten der vor-
gegebenen Abhangigkeit zwischen der Steliung des
Druckeinstellelementes (8) und dem Istwert des ge-
regelten Druckes aufweist, dass der Antrieb (52) 15
einen Schrittmotor aufweist, dass das Rechenglied
dazu eingerichtet ist, in Abhéngigkeit von dem am
Soliwerteinsteller (58) eingestellten Sollwert ein Im-
pulssignal zu errechnen, dessen Impulszahl einer
Solistellung des Druckeinstellelementes (8) ent 20
spricht, und dieses Impulssignal an den Schrittmo-
tor abzugeben, um die Abweichung des Druck-Ist-
wertes vom Sollwert durch entsprechende Rege-
lung zu verkleinern.

4. Druckregeleinrichtung nach Anspruch 2 oder 25
3, gekennzeichnet durch einen Druckfiihler (54)
zum Erfassen des Istwertes, dessen Signal kontinu-
ierlich oder periodisch mit dem Sollwert verglichen
wird, um die Abweichung des Istwertes vom Sollwert
zu ermitteln, wobei das Rechenglied im Falle einersi- 30
gnifikanten Abweichung des Istwertes vom Sollwert
in Abh&ngigkeit von den gespeicherten Daten einen
Korrekturabstand  errechnet, {iber den das
Druckeinstellelement (8) aus seiner jeweiligen Stel-
lung bewegt wird, um die Abweichung des Druck-Ist- 35
wertes vom Sollwert zu verkleinern.

5. Druckregeleinrichtung nach Anspruch 4, da-
durch gekennzeichnet, dass die Steuereinheit (56)
dazu eingetichtet ist, die in Abhéngigkeit von der
Differenz zwischen dem Signal des Druck-Istwer- 40
fes und demjenigen des Soliwerles bestimmte Stel-
lung des Druckeinstellelementes (8) im Spei-
cherglied als neue Exakistellung des Druckeinstell-
elementes (8) zu speichern.

8. Druckregelsinrichtung nach Anspruch 1, da- 45
durch gekennzeichnet, dass die Steuereinheit (70)
mit einem mit dem Druckeinstellelement (8) gekoppel-
ten Stellungsgeber (20) verbunden ist, um fiir die
Steuereinheit (70) die Stellung des Druckeinsteliele-
mentes (8) zu erfassen; und dass die Steuereinheit 50
(70) dazu eingerichtet ist, den Antrieb (52) zu steu-
ern, bis das vom Stellungsgeber (20) gelieferte Si-
gnal mit dem Einsteliwert des Sollwerteinstellers (72)
libereinstimmt.
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