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一种配电柜与任务单智能匹配方法

(57)摘要

本发明涉及一种配电柜与任务单智能匹配

方法，包括以下步骤：步骤S1：在配电柜柜门上安

装两个传感器及RFID标签，用以监测柜门落锁状

态和柜门的开关状态；步骤S2：任务单下达后，后

台系统向对应配电柜发送具体时间操作信息，对

应的人员前往指定的智能配电柜，实时上传位置

信息；步骤S3：进行配电柜柜门状态监控，并通过

RFID标签将柜门开关和开锁落锁动作上传到所

述后台系统；在柜门开关的同时工作人员执行开

锁落锁动作，包括关门落锁、关门开锁、开锁开门

以及落锁开门四个状态。本发明将对应配电柜与

任务单匹配，必须按照任务单指定的配电柜，按

照电网检修的流程操作，有效杜绝因指定配电柜

错误等情况造成的经济损失，人员伤亡。
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1.一种配电柜与任务单智能匹配方法，提供一后台系统，其特征在于：包括以下步骤：

步骤S1：在配电柜柜门上安装两个传感器及RFID标签，用以监测柜门落锁状态和柜门

的开关状态；

步骤S2：任务单下达后，后台系统向对应配电柜发送具体时间操作信息，对应的人员前

往指定的智能配电柜，实时上传位置信息；

步骤S3：进行配电柜柜门状态监控，并通过RFID标签将柜门开关和开锁落锁动作上传

到所述后台系统，用以实现对配电柜的实时监控；在柜门开关的同时工作人员执行开锁落

锁动作，包括关门落锁、关门开锁、开锁开门以及落锁开门四个状态；

步骤S4：针对步骤S3中监控配电柜柜门的不同状态，所述后台系统下发不同的任务到

配电柜，工作人员执行后向所述后台系统反馈信息，并关门落锁；

所述步骤S3具体包括以下步骤：

步骤S31：开启两个传感器；

步骤S32：采集XYZ3个方向的地磁磁场强度和柜门开关状态以及开锁落锁动作；

步骤S33：通过算法判断开/关门动作；如果有开门动作则RFID向所述后台系统发射有

开门动作信号和工作人员执行的开锁落锁动作后执行步骤S34；否则执行步骤S35；

步骤S34：所述后台系统进入休眠，并启动RTC计时；

步骤S35：判断是否到达计时间隔；若是则返回步骤S31，否则返回步骤S34。

2.根据权利要求1所述的一种配电柜与任务单智能匹配方法，其特征在于：步骤S33中

所述通过算法判断开/关门动作具体包括以下步骤：

步骤SA：分别连续采集XYZ3轴方向上的地磁场强度10次；

步骤SB：取步骤SA中10次磁场强度平均值做为此次采集的真实磁场强度；

步骤SC：分别循环保存10s内的X轴场强数据10个、10s内的Y轴场强数据10个、10s内的Z

轴场强数据10个；

步骤SD：分别取出步骤SC中保存的X轴场强数据最大值与最小值，Y轴场强数据最大值

与最小值，Z轴场强数据最大值与最小值；

步骤SE：分别判断X轴、Y轴、Z轴场强数据最大值与最小值之差是否大于门限值；如果有

至少2轴的最大最小值之差大于门限值则认为配电柜门有动作，否则无动作。
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一种配电柜与任务单智能匹配方法

技术领域

[0001] 本发明涉及RFID领域，特别是一种配电柜与任务单智能匹配方法。

背景技术

[0002] 在配网安全生产过程管控领域中，现有技术多是基于本地摄像头辅以人工管理，

人工根据任务单分派众多工器具，由任务单指定人员驾驶车辆前往任务地点，在任务地众

多配电柜中人工比对对应设备，进行生产。在出发地和任务地出入口有本地摄像头进行监

控，可以在本地调取录像，人工观看到场人员。

[0003] 安全生产管控是配网生产过程中的重要一环。目前配网生产过程中，往往因安全

意识淡薄，疲劳上岗、麻痹大意、盲目自信以及侥幸心理等因素影响以致在生产操作过程中

不严格按照安全规范流程进行操作，造成重大生产安全事故。导致配网生产安全事故的成

因主要体现在以下几个方面：

[0004] 疲劳操作：操作人员处于疲劳的生理状态，不能胜任安全生产之要求；

[0005] 物事不合：操作的对象设备与工单要求的生产事项不符或不满足安全操作规程要

求；

[0006] 时地不对：操作事项所在的地点与工单要求的操作时间不符；

[0007] 时事不合：操作事项与工单要求操作的时间不符。

发明内容

[0008] 有鉴于此，本发明的目的是提供一种配电柜与任务单智能匹配方法，将对应配电

柜与任务单匹配，必须按照任务单指定的配电柜，按照电网检修的流程操作，有效杜绝因指

定配电柜错误等情况造成的经济损失，人员伤亡。

[0009] 本发明采用以下方案实现：一种配电柜与任务单智能匹配方法，提供一后台系统，

包括以下步骤：

[0010] 步骤S1：在配电柜柜门上安装两个传感器及RFID标签，用以监测柜门落锁状态和

柜门的开关状态；

[0011] 步骤S2：任务单下达后，后台系统向对应配电柜发送具体时间操作信息，对应的人

员前往指定的智能配电柜，实时上传位置信息；

[0012] 步骤S3：进行配电柜柜门状态监控，并通过RFID标签将柜门开关和开锁落锁动作

上传到所述后台系统，用以实现对配电柜的实时监控；在柜门开关的同时工作人员执行开

锁落锁动作，包括关门落锁、关门开锁、开锁开门以及落锁开门四个状态；

[0013] 步骤S4：针对步骤S3中监控配电柜柜门的不同状态，所述后台系统下发不同的任

务到配电柜，工作人员执行后向所述后台系统反馈信息，并关门落锁。

[0014] 进一步地，所述步骤S3具体包括以下步骤：

[0015] 步骤S31：开启两个传感器；

[0016] 步骤S32：采集XYZ3个方向的地磁磁场强度和柜门开关状态以及开锁落锁动作；
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[0017] 步骤S33：通过算法判断开/关门动作；如果有开门动作则RFID向所述后台系统发

射有开门动作信号和工作人员执行的开锁落锁动作后执行步骤S34；否则执行步骤S35；

[0018] 步骤S34：所述后台系统进入休眠，并启动RTC计时；

[0019] 步骤S35：判断是否到达计时间隔；若是则返回步骤S31，否则返回步骤S34。

[0020] 进一步地，步骤S33中所述通过算法判断开/关门动作具体包括以下步骤：

[0021] 步骤SA：分别连续采集XYZ3轴方向上的地磁场强度10次；

[0022] 步骤SB：取步骤SA中10次磁场强度平均值做为此次采集的真实磁场强度；

[0023] 步骤SC：分别循环保存10s内的X轴场强数据10个、10s内的Y轴场强数据10个、10s

内的Z轴场强数据10个；

[0024] 步骤SD：分别取出步骤SC中保存的X轴场强数据最大值与最小值，Y轴场强数据最

大值与最小值，Z轴场强数据最大值与最小值；

[0025] 步骤SE：分别判断X轴、Y轴、Z轴场强数据最大值与最小值之差是否大于门限值；如

果有至少2轴的最大最小值之差大于门限值则认为配电柜门有动作，否则无动作。

[0026] 与现有技术相比，本发明具有以下有益效果：

[0027] （1）本发明实现管控更为全面，实现“物、事、人”等生产要素的关联融合和匹配统

一，对安全的把控更强；智能匹配任务单对应的配电柜门，实施简单，成本较低。

[0028] （2）本发明对应操作设备的管控，杜绝操作错误配电柜，未断电造成人员伤亡。

附图说明

[0029] 图1为本发明实施例的柜门监控工作流程图。

[0030] 图2为本发明实施例的判断开关门动作流程图。

具体实施方式

[0031] 下面结合附图及实施例对本发明做进一步说明。

[0032] 应该指出，以下详细说明都是例示性的，旨在对本申请提供进一步的说明。除非另

有指明，本文使用的所有技术和科学术语具有与本申请所属技术领域的普通技术人员通常

理解的相同含义。

[0033] 需要注意的是，这里所使用的术语仅是为了描述具体实施方式，而非意图限制根

据本申请的示例性实施方式。如在这里所使用的，除非上下文另外明确指出，否则单数形式

也意图包括复数形式，此外，还应当理解的是，当在本说明书中使用术语“包含”和/或“包

括”时，其指明存在特征、步骤、操作、器件、组件和/或它们的组合。

[0034] 本实施例提供一种配电柜与任务单智能匹配方法，提供一后台系统，包括以下步

骤：

[0035] 步骤S1：在配电柜柜门上安装两个传感器及RFID标签，用以监测柜门落锁状态和

柜门的开关状态；

[0036] 步骤S2：任务单下达后，后台系统向对应配电柜发送具体时间操作信息，对应的人

员前往指定的智能配电柜，实时上传位置信息；

[0037] 步骤S3：进行配电柜柜门状态监控，并通过RFID标签将柜门开关和开锁落锁动作

上传到所述后台系统，用以实现对配电柜的实时监控；在柜门开关的同时工作人员执行开
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锁落锁动作，包括关门落锁、关门开锁、开锁开门以及落锁开门四个状态；

[0038] 步骤S4：针对步骤S3中监控配电柜柜门的不同状态，所述后台系统下发不同的任

务到配电柜，工作人员执行后向所述后台系统反馈信息，并关门落锁。

[0039] 如图1所示，在本实施例中，所述步骤S3具体包括以下步骤：

[0040] 步骤S31：开启两个传感器；

[0041] 步骤S32：采集XYZ3个方向的地磁磁场强度和柜门开关状态以及开锁落锁动作；

[0042] 步骤S33：通过算法判断开/关门动作；如果有开门动作则RFID向所述后台系统发

射有开门动作信号和工作人员执行的开锁落锁动作后执行步骤S34；否则执行步骤S35；

[0043] 步骤S34：所述后台系统进入休眠，并启动RTC计时；

[0044] 步骤S35：判断是否到达（1s）计时间隔；若是则返回步骤S31，否则返回步骤S34。

[0045] 如图2所示，在本实施例中，步骤S33中所述通过算法判断开/关门动作具体包括以

下步骤：

[0046] 步骤SA：分别连续采集XYZ3轴方向上的地磁场强度10次；

[0047] 步骤SB：取步骤SA中10次磁场强度平均值做为此次采集的真实磁场强度；

[0048] 步骤SC：分别循环保存10s内的X轴场强数据10个、10s内的Y轴场强数据10个、10s

内的Z轴场强数据10个；

[0049] 步骤SD：分别取出步骤SC中保存的X轴场强数据最大值与最小值（Xmax,Xmin），Y轴

场强数据最大值与最小值，Z轴场强数据最大值与最小值；

[0050] 步骤SE：分别判断X轴、Y轴、Z轴场强数据最大值与最小值之差是否大于门限值；如

果有至少2轴的最大最小值之差大于门限值则认为配电柜门有动作，否则无动作。

[0051] 在本实施例中，利用RFID技术，任务单下达后，后台告知对应配电柜具体时间操作

信息，当对应的人员前往指定的智能配电柜，实时上传位置信息，当配电柜门打开，门禁标

签将柜门状态变化，发送给后台系统，如非任务单指定配电柜，门禁标签将有蜂鸣声音提

示，并将告警信息发送后台系统，做出非法操作提示。

[0052] 以上所述仅为本发明的较佳实施例，凡依本发明申请专利范围所做的均等变化与

修饰，皆应属本发明的涵盖范围。
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图1
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图2
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