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(57) Формула полезной модели
Автоматизированный комплекс для измерений радиотехнических характеристик

апертурных антенн, установленный в безэховой камере и содержащий опорно-
поворотное устройство с управляемыми приводами и установленной на нем
измеряемой апертурной антенной, сканер с управляемыми приводами
позиционирования зондирующей антенны относительно измеряемой, контроллер
позиционирования, связанный с приводами антенн, радиочастотное
приемопередающее устройство, связанное с измеряемой и зондирующей антеннами и
центральный компьютер, связанный с контроллером позиционирования и
радиочастотным приемопередающим устройством, отличающийся тем, что опорно-
поворотное устройство обеспечивает измерительной антенне три степени свободы
перемещения, приводы сканера обеспечивают зондирующей антенне четыре степени
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свободы перемещения, в качестве радиочастотного приемопередающего устройства
используются сверхширокополосные приемник и передатчик соответственно, опорно-
поворотное устройство установлено на платформе, снабженной домкратами
первичного позиционирования и колесами с возможностью перемещения по рельсам
за пределы безэховой камеры, сканер и опорно-поворотное устройство покрыты
радиопоглощающим материалом.
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