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TETE DE TRAVAIL POUR APPAREIL ELECTROMENAGER DE PREPARATION CULINAIRE PREVU POUR
ETRE TENU A LA MAIN.

@ Téte de travail pour appareil électroménager de pré-
paration culinaire prévu pour étre tenu a la main, ladite téte

de travail comportant un corps recevant un tambour (3) ro- 29 BA g
tatif pour rper ou couper des aliments et comprenant une

goulotte (24) d'alimentation pour acheminer les aliments 29A ;
vers ledit tambour (3), le tambour (3) étant entrainé en rota- 26A

tion autour d’un axe par un moteur porté par un boitier amo-

vible, caractérisé en ce que le corps de la téte de travail 43 ; =y F
\ﬁi
\

comporte une poignée (26) présentant une zone de préhen- 100
sion (26A) s’étendant a proximité de la goulotte (24) d’ali-
mentation. 7
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TETE DE TRAVAIL POUR APPAREIL ELECTROMENAGER DE
PREPARATION CULINAIRE PREVU POUR ETRE TENU A LA MAIN

La présente invention concerne le domaine technique général des appareils
électroménagers de préparation culinaire prévus pour étre tenus a la main et
concerne plus particulierement une téte de travail équipée d'un tambour
permettant de riper les aliments pour un tel appareil électroménager.

Il est connu, du document US 4 856 718, un appareil électroménager
comportant un boitier prévu pour étre tenu a la main renfermant un moteur
accouplé a une téte de travail amovible équipée d'un tambour permettant de
raper les aliments. La téte de travail est équipée d'une goulotte d'alimentation
munie d'un poussoir permettant d'acheminer les aliments vers le tambour.

Un tel appareil présente cependant l'inconvénient d'étre peu pratique a utiliser,
I'utilisateur devant exercer un couple important pour maintenir I'appareil en
position avec la main disposée au niveau du boitier moteur, c'est-a-dire en un
endroit relativement éloigné de la goulotte d'alimentation, pendant que l'autre

main exerce une poussée sur le poussoir.

De plus, un tel appareil présente l'inconvénient d'étre soumis a un couple de
basculement important a la jonction entre la téte de travail et le boitier moteur
de sorte qu'il est nécessaire de prévoir un boitier moteur et un dispositif
d'accouplement assurant une bonne rigidité a I'appareil.

Il est connu, du document US 5 680 997, un appareil pour raper les aliments
comportant un boitier moteur comprenant une poignée pour une meilleure
ergonomie d'utilisation. Cependant, un tel appareil, dans lequel la poignée est
portée par le boitier moteur, présente également l'inconvénient d'étre soumis a
un couple de basculement important a la jonction entre le boitier moteur et la
téte de travail lors de I'utilisation de I'appareil. De plus, un tel appareil présente
linconvénient de posséder un boitier moteur dont la forme complexe n'est pas
adaptée pour une utilisation ergonomique avec d'autres types d'accessoires, tel

un pied mixeur.
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L'invention qui suit vise a pallier ces inconvénients en proposant une téte de
travail pour appareil électroménager de préparation culinaire qui soit d'une
grande ergonomie d'utilisation et qui puisse étre utilisée en association avec un
boitier moteur sans générer d'effort important a la jonction avec ce dernier. Un
autre but de linvention est de proposer un appareil de préparation culinaire
comportant une téte de travail présentant une grande ergonomie d'utilisation et
possédant un boitier moteur standard pouvant étre utilisé avec de nombreux

accessoires.

Le but de linvention est atteint par une téte de travail pour appareil
électroménager de préparation culinaire prévu pour étre tenu a la main, la téte de
travail comportant un corps recevant un tambour rotatif pour raper ou couper cles
aliments et comprenant une goulotte d'alimentation pour acheminer les aliments
vers le tambour, ce dernier étant entrainé en rotation autour d'un axe D par un
moteur porté par un boitier amovible, caractérisé en ce que le corps de la téte de
travail comporte une poignée présentant une zone de préhension s'étendant a

proximité de la goulotte d'alimentation.

Selon une autre caractéristique de l'invention, la goulotte d'alimentation comporte
une extrémité supérieure munie d'une ouverture recevant un poussoir, le

poussoir comprenant une languette venant dans le prolongement de la poignée.

Selon une autre caractéristique de linvention, le corps comporte un manchon
d'accouplement dans lequel vient s'engager le boitier moteur, la poignée

s'étendant depuis le manchon d'accouplement jusqu'a la goulotte d'alimentation.

Selon une autre caractéristique de linvention, la poignée s'étend depuis
l'extrémité supérieure de la goulotte d'alimentation jusqu'au manchon

d'accouplement.

Selon une autre caractéristique de linvention, le corps de la téte de travail

renferme un réducteur de vitesse.

Selon d'autres modes particuliers de réalisation, la goulotte d'alimentation est

inclinée par rapport a l'axe de rotation du tambour.

Selon d'autres modes particuliers de réalisation, la téte de travail comporte des
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surfaces d'appui permettant de poser la téte de travail en bordure d'un récipient
dans une position dans laquelle le tambour se trouve disposé sensiblement
verticalement au dessus du récipient.

L'invention concerne également un appareil électroménager de préparation
culinaire comportant un boitier prévu pour étre tenu en main renfermant un
moteur, caractérisé en ce qu'il comporte une téte de travail selon l'invention.

Selon une autre caractéristique de [invention, le boitier présente une forme
allongée dont I'axe longitudinal est disposé parallelement a l'axe D de rotation du
tambour.

Selon une autre caractéristique de linvention, le boitier est un boitier moteur de
pied mixeur.

On comprendra mieux les buts, aspects et avantages de la présente inventicn,
d'apres la description donnée ci-aprés d'un mode particulier de réalisation de
linvention présenté a titre d'exemple non limitatif, en se référant aux dessins

annexés dans lesquels :

la figure 1 est une vue en perspective, de trois quart avant, d'un appareil

électroménager selon un mode particulier de réalisation de l'invention :

- la figure 2 est une vue en perspective éclatée de I'appareil électroménager
de la figure 1 ;

- lafigure 3 est une vue, de trois quart arriére, en perspective de l'appareil de
la figure 1 ;

- lafigure 4 est une vue de c6té de I'appareil utilisé en position horizontale au
dessus d'une assiette ;

- la figure 5 est une vue en perspective de I'appareil utilisé en positicn

verticale sur un saladier.

Seuls les éléments nécessaires & la compréhension de linvention ont été
représentés. Pour faciliter la lecture des dessins, les mémes éléments portent

les mémes références d'une figure a l'autre.

La figure 1 représente un appareil électroménager de préparation culinairs
comportant un boitier 1 de forme allongée renfermant un moteur 11, illustra

schématiquement en pointillé sur la figure 4, dont une extrémité longitudinale
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est destinée a étre accouplée a un accessoire, tel un pied mixeur ou, comme
illustré sur la figure 1, & une téte de travail 2 pour réper les aliments. Ce
boitier 1 est alimenté, de maniére connue en soi, par une batterie ou par un
réseau électrique et le fonctionnement du moteur est commandé par un

bouton, non représenté sur les figures, porté par le boitier 1.

Conformément & la figure 2, la téte de travail 2 est montée de maniére
amovible sur le boiter 1 et comporte a cet effet un manchon
d'accouplement 20 dans lequel vient s'engager une extrémité du boitier 1

comportant un arbre d'entrainement 10 solidaire du moteur.

La téte de travail 2 comporte un corps renfermant préférentiellement un
réducteur de vitesse 5, représenté schématiquement en pointillé sur la figure 4,
disposé dans le prolongement du manchon d'accouplement 20 et formé
classiquement par un train d'engrenages. Le réducteur 5 comporte un arbre de
sortie muni d'un entraineur 21 débouchant au centre d'une chambre définie par
un corps cylindrique 22 décalé axialement de l'axe longitudinal du manchon

d'accouplement 20.

La chambre regoit un tambour 3 cylindrique muni de muiltiples ouvertures 30
coupantes permettant de raper les aliments. Le tambour 3 comporte un fond 31
comprenant une découpe de forme complémentaire a celle de I'entraineur de
sorte que le tambour 3 est entrainé en rotation autour d'un axe D par ce
dernier. La chambre comporte une ouverture frontale, par laquelle est introcluit
le tambour 3, qui regoit une bague de maintien 4 comportant des griffes 40
venant s'engager dans des encoches 23 formées sur la surface extérieure du

corps de la téte de travail 2.

Cette bague de maintien 4 vient en bordure de l'ouverture du corps
cylindrique 22 et comporte une partie venant en regard de la périphérie du
tambour 3 de maniére a maintenir longitudinalement ce dernier dans la
chambre. La bague de maintien 4 posséde également une forme évasée

favorisant le déversement des aliments issus du tambour 3 vers l'extérieur.

Conformément a la figure 3, la téte de travail 2 comporte une goulotte 24
d'alimentation débouchant dans la chambre, cette goulotte 24 recevant un
poussoir 25 permettant d'acheminer les aliments a raper, tels que des carottes
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ou du gruyere, vers le tambour 3. La goulotte 24 d'alimentation forme
préférentiellement un angle de l'ordre de 60° par rapport a I'axe D de rotation
du tambour 3 et est inclinée en direction du manchon d'accouplement 20 pour

offrir une bonne vision des aliments a la sortie du tambour 3.

Plus particulierement selon linvention, la téte de travail comporte une
poignée 26 présentant une zone de préhension 26A s'étendant a proximité de
la goulotte 24 d'alimentation de sorte que I'appareil peut étre saisi en mettant la
main au plus prés de I'axe du poussoir 25.

De maniére avantageuse, la poignée 26 s'étend depuis le sommet de la
goulotte 24 jusqu'au manchon d'accouplement 20, la zone de préhension 26A
de la poignée 26 s'étendant perpendiculairement a la goulotte 24 a proximité de
cette derniere, puis présentant une légere courbure pour s'étendre
sensiblement parallélement a I'axe D de rotation du tambour 3 au dessus du
manchon d'accouplement 20. L'extrémité de la zone de préhension 26A st
avantageusement reliée au manchon d'accouplement 20 par un bras de liaison
en forme de S permettant d'obtenir une longueur de la zone de préhension 26A

supérieure a la longueur du manchon d'accouplement 20.

Afin de permettre l'action sur le poussoir 25 et le maintien de I'appareil au
moyen d'une seule main, le poussoir 25 comporte une extrémité supérieure

munie d'une languette transversale 25A s'étendant au dessus de la poignée 26.

Pour augmenter encore le confort d'utilisation, la téte de travail 2 comporte
deux pieds s'étendant dans un plan radial au tambour 3, les deux pieds 27
prenant naissance sur le corps cylindrique a 120° l'un de l'autre et s'étendant
de part et d'autre de l'axe D de rotation du tambour 3, a I'opposé de la goulotte
d'alimentation 24, en présentant une forme légérement courbe. Ces deux pieds
27 constituent des points d'appui sur lesquels la téte de travail 2 peut reposer
lorsque l'appareil est utilisé sensiblement horizontalement au dessus d'un
récipient de faible hauteur, telle une assiette 100, ainsi que cela est illustré sur

la figure 4.

Conformément a la figure 5, la téte de travail 2 comporte également des
surfaces d'appui permettant de poser la téte de travail 2 en bordure d'un
récipient 200, dans une position dans laquelle le tambour 3 est disposé
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sensiblement verticalement au dessus du récipient 200.

Ces surfaces d'appui sont constituées, d'une part par le fond 28A d'une gorge
28 réalisée sur la face latérale de chaque pied 27 et d'autre part par une
aréte 29A d'un élément support 29 s'étendant radialement a l'axe D du
tambour, sur la goulotte 24 d'alimentation.

L'appareil ainsi reéalisé posséde une grande ergonomie d'utilisation lorsqu'il est
utilisé dans cette position verticale sur un récipient 200 posé sur une table,
l'utilisateur n'ayant qu'a maintenir l'appareil en saisissant d'une main le
boitier 1, ou la poignée 26, et en amenant les aliments dans la goulotte 24 au
moyen de l'autre main. Lors de cette opération, l'inclinaison de la goulotte 24
d'alimentation vers le boitier 1 moteur présente l'avantage d'une plus grande
ergonomie d'utilisation, la force générée par la poussée sur le poussoir 25 étant
divisée en une résultante verticale supportée par le récipient 200 et une
résultante horizontale contrée par le bras de I'utilisateur et par I'adhérence du
récipient 200 sur la table.

De plus, la présence de la poignée 26 sur la téte de travail 2 permet d'avoir une
poignée dont I'ergonomie est optimisée pour un plus grand confort d'utilisation
de l'appareil, la zone de préhension 26A pouvant se trouver au plus prés de
I'axe de la goulotte 24 pour réduire le couple de basculement au niveau de la
poignée 26 lorsqu'une pression est exercée sur le poussoir 25 et obtenir un
meilleur équiliore de l'appareil. Une telle caractéristique permet également
d'avoir un appareil dans lequel les efforts générés par la poussée sur le
poussoir et par le maintien de la poignée sont concentrés sur la téte de travail,
de sorte que le dispositif d'accouplement a la jonction entre la téte de travail et
le boitier moteur amovible n'est pas soumis a des efforts importants.

Enfin, la présence de la languette 25A sur I'extrémité du poussoir 25 dans
l'axe D de la poignée permet a I'utilisateur de n'utiliser qu'une seule main pour
maintenir l'appareil en position et appliquer une pression sur le poussoir 25. En
effet, I'utilisateur peut saisir la téte de travail 2 par sa poignée 26, puis appliquer
une pression sur le poussoir 25 en appuyant sur la languette 25A a l'aide de

son pouce.

Bien entendu, l'invention n'est nullement limitée au mode de réalisation décrit et
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illustré qui n'a été donné qu'a titre d'exemple. Des modifications restent
possibles, notamment du point de vue de la constitution des divers éléments ou
par substitution d'équivalents techniques, sans sortir pour autant du domaine

de protection de l'invention.

Ainsi, dans une variante de réalisation de l'invention, le tambour et la chambre
de réception du tambour pourront présenter une forme tronconique.

Ainsi, dans une autre variante de réalisation de l'invention, la poignée pourra ne
pas étre attachée directement a la goulotte d'alimentation et la goulotte
d'alimentation pourra étre amovible de la téte de travail pour faciliter son

nettoyage.
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REVENDICATIONS

1. Téte de travail pour appareil électroménager de préparation culinaire prévu

pour étre tenu a la main, ladite téte de travail comportant un corps recevant
un tambour (3) rotatif pour raper ou couper des aliments et comprenant une
goulotte (24) d'alimentation pour acheminer les aliments vers ledit tambour
(3), le tambour (3) étant entrainé en rotation autour d'un axe par un moteur
(11) porté par un boitier (1) amovible, caractérisé en ce que le corps de la téte
de travail (2) comporte une poignée (26) présentant une zone de préhension
(26A) s'étendant a proximité de la goulotte (24) d'alimentation.

. Téte de travail (2) selon la revendication 1, caractérisé en ce que la

goulotte (24) d'alimentation comporte une extrémité supérieure munie d'une
ouverture recevant un poussoir (25) et en ce que le poussoir (25) comprend

une languette (25A) venant dans le prolongement de la poignée (26).

. Téte de travail (2) selon l'une quelconque des revendications 1 a 2,

caractérisé en ce que le corps comporte un manchon d'accouplement (20)
dans lequel vient s'engager ledit boitier (1) et en ce que la poignée (26)
s'étend depuis ledit manchon d'accouplement (20) jusqu'a ladite goulotte (24)

d'alimentation.

. Téte de travail (2) selon la revendication 3, caractérisé en ce que la poignée

s'étend depuis I'extrémité supérieure de la goulotte (24) d'alimentation
jusqu'au manchon d'accouplement (20).

. Téte de travail (2) selon l'une quelconque des revendications 1 a 4,

caractérisé en ce que ledit corps renferme un réducteur de vitesse (5).

. Téte de travail (2) selon l'une quelconque des revendications 1 a 5,

caractérisé en ce que ladite goulotte d'alimentation (24) est inclinée par
rapport a l'axe (D) de rotation du tambour (3).
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7. Téte de travail (2) selon l'une quelconque des revendications 1 a 5,
caractérisé en ce qu'elle comporte des surfaces d'appui (28A, 29A)
permettant de poser la téte de travail (2) en bordure d'un récipient (200) dans
une position dans laquelle le tambour (3) se trouve disposé sensiblement
verticalement au dessus du récipient (200).

8. Appareil électroménager de préparation culinaire comportant un boitier (1)
prévu pour étre tenu en main renfermant un moteur, caractérisé en ce qu'il
comporte une téte de travail (2) selon I'une quelconque des revendications 1
a’.

9. Appareil électroménager selon la revendication 8, caractérisé en ce que ledit
boitier (1) présente une forme allongée dont I'axe longitudinal est disposé
parallelement a I'axe (D) de rotation du tambour (3).

10. Appareil électroménager selon la revendication 9, caractérisé en ce que le

boitier (1) est un boitier moteur de pied mixeur.
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