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Appareil autonome permettant la station debout etle déplacement, par marche pendulaire, des handicapés moteurs

permanents et temporaires.

Appareiliage destiné a8 permettre aux handicapés
moteurs de se déplacer en position debout, par marche
pendulaire, de s’asseoir en position normale ou inclinée pour
la relaxation, sans aide ni apport d’énergie extérieure
constitué d’'une armature (1), supportant une culotte de
soutien (2) dans laquelle l'utilisateur est suspendu par le
bassin, retenu sur un dossier (3) par des bretelles (4}, ses
jambes inanimées étant placées dans un support (6}, soli-
daire d'un siege escamotable (7).

Deux paires de jambes articulées latérales (8, 9, 10, 11),
permettent 3 I'utilisateur de se mouvoir de déplacement du
centre de gravité de I'ensemble au-dela du point d’appui des
jambes positionnées a {'avant, en poussant sur des cannes
anglaises, par exemple.

Deux manivelles, (24} et (25), permettent d'adopter a
position souhaitée (debout, inclinée pour la relaxation,
assise).

L'invention est destinée & offrir aux handicapés moteurs
une alternative au fauteuil roulant, leur permettant une vie
plus autonome et plus proche de celle des valides.
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La présente invention concerne un appareil destiné a permettre aux personnes ayant

perdu I'usage de leurs membres inférieurs - & titre temporaire ou définitif - de vivre en sta-
tion debout, et de se déplacer de méme, par une marche pendulaire.

Le matériel employé par les handicapés moteurs - & vie, ou pendant une période limi-
tée de rééducation - pour leurs déplacements, n‘a guére évolué depuis des décennies. Le
plus connu est le fauteuil roulant, manuel ou électrique. Bien que perfectionné au fil des
ans, et indispensable & de nombreux usagers (tétraplégiques), il présente des contraintes
importantes, qui n'ont regu, jusqu’alors, que des ‘soluti'ons partielles. Par exemple, la forma-
tion d’escarres, dies & la position assise permanente; les difficultés - et bien souvent I'im-
possibilité - d'accés & des lieux publics ou non, faute d’aménagements adéquats; la fréquente
nécessité de l'aide d’une tierce personne; et surtout, sur le plan psychologique, la condam-
nation & vivre assis, 3 un niveau inférieur a celui de la population valide,

Des essais ont été tentés, pour remédier A cet état de fait, mais les résultats obtenus
ne permettent pas, jusqu'a présent, d’en envisager une application facile et peu onéreuse 3
la plus grande part de la population des handicapés moteurs.

La présente invention apporte une solution globale & ces problémes. L'utilisateur
prend place dans |'appareil, abaissé en position assise, sur un siége escamotable. 1l re-
ferme, autour de sa taille, une culotte souple solidaire de I'armature. Puis il met en place
deux bretelles de retenue, fixées au dosseret. Ses jambes inertes sont placées dans un
support adapté & cet effet, et maintenues par un moyen convenable, genre Velcro (mar-
que déposée), par exemple.

A I'aide de deux manivelles, disposées de part et d'autre de I'armature, I'utilisateur
reléve I'appareil. Dans un premier temps, les jambes avant, situées & I'intérieur de I'arma-
ture, se redressent, donnant a I'appareil une position inclinée, favorable 2 la relaxation de
son usager. Dans un second temps, les jambes arriére, situées a I'extérieur de I'armature,
se redressent a leur tour, donnant a I’ensemble la position verticale. Pendant cette manceu-
vre, le siége s’est escamoté, et I‘utilisateur se trouve suspendu par le bassin, en position
debout.

Pour avahcer, il prend appui sur une paire de cannes anglaises, déplacant le centre de
gravité de I’ensemble au-dela de I'axe d’articulation des jambes avant. Celles-ci, synchronisées
par une barre transversale, commandent, par un mécanisme approprié, la rotation des jam-
bes arriére vers I’avant. Lorsque le pas est franchi, les jambes arriére reposent sur le sof de-
vant les jambes avant. La poussée suivante raméne les 2 paires de jambes dans leur position
d’origine, aprés avoir franchi un nouveau pas.

Pour tourner, I'utilisateur, effectuant un demi-pas, améne les deux paires de jambes
dans une position verticale - paralléles entre elles -, porte le poids de son corps du coté ot il
désire tourner, effectue la rotation en prenant appui sur les cannes anglaises, et place son
appareil en position stable.
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Pour franchir un obstacle - par exemple monter un trottoir, ou un escalier, pour au-
tant que la configuration des lieux et {a force de ses bras le lui permettent -, 'utilisateur
procéde de la méme fagon que pour tourner. Dans le premier cas, il pose les deux jambes
d‘un méme coté sur le trottoir, et, prenant appui sur les cannes anglaises, y pose les deux
autres, puis se remet en position stable. Dans le second cas, il doit obligatoirement prendre

appuil au moins sur une rampe de I'escatier, ou sur les deux, si cela est possible. Les cannes

anglaises sont alors fixées provisoirement sur |'appareil, par un moyen approprié, par exem--

ple des aimants, des clips 3 ressorts, une bande Velcro {(marque déposée).

Pour descendre le trottoir ou l'escalier, {‘utilisateur prend appui sur les cannes an-
glaises en avant de sa position, sur le niveau immédiatement inférieur, et fait franchir la
dénivellation 2 |‘appareil, dont les deux paires de jambes sont paralléles entre elles.

Selon une variante, destinée & la rééducation des membres inférieurs, les jambes de
Jutilisateur reposent normalement sur le sol. Le support de jambes est relevé, et le siége
éclipsé en position arriére. La disposition des jambes de I'appareil est différente: une jambe
avant est située & l'intérieur de l'armature, ainsi qu‘une jambe arriére. Les deux autres jam-
bes sont situées & I'extérieur. Les jambes intérieures, par I'intermédiaire d'un dispositif ap-
proprié' (par exemple une fourche), entrainent les jambes de Iutilisateur pendant la mar-
che, le poids de celui-ci leur étant appliqué de maniére plus ou moins importante par le

réglage de la hauteur de la culotte de sustentation. Les autres fonctions de I'appareil sont

- inchangées.

La Fig. 1 représente {"appareil en position d’origine, assise. La Fig. 2 représente
I"appareil en position inclinée pour la relaxation de l'usager. La Fig. 3 représente I'appareil
en position debout. La Fig. 4 représente |'appareil vu de face, debout.

Les Fig. 1, 2, 3 et 4 représentent i“appareil dans la version d‘utilisation permanente,
destinge aux handicapés moteurs définitifs. Les Fig. 5, 6, 7 et 8 représentent 'appareil dans
{a version temporaire, destinée & la rééducation des membres inférieurs. '

L’appareil, selon les Fig. 1, 2, 3 et 4, comporte une armature 1, supportant une cu-
lotte de soutien 2, un dossier 3, sur lequel sont fixées des bretelles 4 et une tétiere 5, un
support 6 pour les jambes inanimées de l'utilisateur, un siége escamotable 7, deux mani-
velles 24 et 25, une fermeture mécanique 43.

L'armature 1 est elle-méme supportée par quatre jambes latérales 8, 9, 10 et 11, ar-

“ticuléesen 12, 13, 14 et 15, oscillant sur les tourillons 16, 17 18 et 19.

Dans la version permanente, selon les Fig. 1, 2, 3 et 4, ces jambes articulées sont si-
tuées respectivement: 8 et 9 & Vinteérieur de Iarmature 1, 10 et 11 & V'extérieur. Dans la
version temporaire, selon les Fig. 5, 6, 7 et 8, elles sont situées respectivement: 8 et 11 &
Iintérieur de I'armature 1,9 et 10 2 Vextérieur. Les jambes 8 et 11 sont équipées des dis-

positifs 20 et 21, lesquels guident les jambes de V'utilisateur & rééduquer.

© comp—— " e e o
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L'appareil, selon la Fig. 1, est remonté en position de relaxation, selon la Fig. 2, par

une action simultanée sur les manivelles 24 et 25, lesquelles, entrainant les cables 26 et 27,
par l'intermédiaire des systémes & roue et vis sans fin 28 et 28, redressent, en premier lieu,
les jambes avant 8 et 9. La position inclinée étant atteinte, [‘usager redresse complétement
I’appareil en position debou{, selon la Fig. 3, par la poursuite de I'action sur les manivelles
24 et 25. Durant toute la remontée de l'appareil, et dans les positions inclinée (Fig. 2) et
debout (Fig. 3), les systémes & roue et vis sans fin 28 et 29 assurent la tension des cables
26 et 27, et garantissent I'impossibilité d’une descente intempestive de I’'ensemble.

Selon la Fig. 8, chacune des jambes de I'appareil se termine par une roulette caout-
choutée 30, solidaire d'une chape 31 articulée sur un axe 33, et bloquée par un sabot 32,
sous le poids de l'utilisateur, en position debout (Fig. 1), et inclinée (Fig. 2). Les jambes 10
et 11 comportent, en plus, un dispositif composé d’un galet 34, solidaire d’une chape 35,
reliée par une tige 36 & une seconde chape 37, commandée par le cble 26, par l'intermé-
diaire de la poulie 38.

Entre la chape 37 et la tige 36, enfilé sur celle-ci, se trouve un ressort 39. Le role de
celui-ci est d’absorber la tension du cable 26, de I'ordre de quelques millimétres, & chaque
fois que la jambe 10 ;;asse en avant de la jambe 8. |l en est de méme pour le cible 27 et les
jambes 11 et 9.

En position debout, selon la Fig. 1, le cable 26 est tendu, et, tirant sur les chapes 35
et 37, maintient la roulette 30 bloquée contre le sabot 32. Lors de la mancuvre de la ma-
nivelle 24, pour descendre I'appzrzil, le céble 26 se detend, et libére en premier la pression
imposée a la roulette 30 par le galet 34 qui agit sur la longueur de la chape 31 considérée
comme une came. Un ressort de rappel 40 facilite cette action. De ce fait, la jambe 10 peut
reculer, s’inclinant par son articulation autour de I'axe 14, et provoquant la descente de
I'appareil. La continuation de la rotation de la manivelle 24 permet, ensuite, la descente de
I'appareil par I'abaissement de la jambe 8, qui sarticule autour de I'axe 12.

L'appareil en position assise selon la Fig 1, comprend un siége escamotable 7, soutenu
par le support 6 destiné aux jambes inanimées de l'usager. Lors de I'opération de remonteée,
en position de relaxation, selon la Fig. 2, le siége 7 et le support 6 conservent leurs posi-
tions respectives par le blocage de la commande 41. Si I'usager désire quitter la position
assise (Fig. 1) pour prendre directement la position debout (Fig. 3), la commande 41 est
débloquée, le siége rigide 7 s'abaisse devant le support 6, lequel s'escamote derriére lui.

Les bretelles 4, selon la Fig. 4, ainsi que la culotte de soutien 2, sont rendues solidai-
res de l'armature 1 par des fermetures du type de celles des ceintures de sécurité automobi-
les, par exemple.

La fermeture mécanique 43, en deux parties articulées sur I'armature 1 par des
charniéres, maintient la rigidité nécessaire de cette dernidre lorsqu’elle est refermée et
verrouillée par le mécanisme 42. Sa fermeture, précédée par celle de la culotte de soutien 2

et celle des bretelles 4, est indispensable pour pouvoir actionner les manivelles de remontée
24 et 25, par sécurité.




4
REVENDICATIONS

1) Appareil destiné & permettre aux handicapés moteurs de se déplacer en position
debout, caractérisé en ce qu’il comporte une armature 1, supportant une culotte de soutien
2, un dossier 3, des bretelles 4 et une tétiére 5, un support de jambes inanimées 6, solidaire
d'un sidge escamotable 7, le tout étant supporté par des jambes latérales 8, 9, 10et 11 ar-
ticulées et guidées sur l'armature 1.

2) Appareil selon la revendication 1, caractérisé en ce que l'utilisateur est suspendu
dans la culotte de soutien 2, et retenu par les bretelles 4, en position debout.

3) Appareil selon l'une quelconque des revendications précédentes, caractérisé en ce
que, dans une version destinée aux handicapés permanents, les jambes 8 et 9 sont situées ]
Vintérieur de I'armature 1, et les jambes 10 et 11 3 I'extérieur, alors que, dans une autre
version, destinée aux handicapés temporaires, les jambes 8 et 11 sont situées & l'intérieur
de 'armature 1, les jambes g et 10 étant & I'extérieur.

4) Appareil selon l'une quelconque des revendications précédentes, caractérisé en ce
que les jambes 8 et 9 entrainent, par un mécanisme similaire 3 deux roues dentées, les jam-
bes 10 et 11 en sens inverse de teur mouvement d’oscillation autour des tourillons 16, 17,
18 et 19, et vice-versa.

5) Appareil selon l'une quelconque des revendications précédentes, caractérisé en ce
que les jambes 8, @, 10 et 11, articulées aux peints 12, 13. 14 et 15, permettent la descente
en position assise, et la remontée de I'appareil en position debout, par la commande des
cables 26 et 27.

6) Appa'.reil selon la revendication b, caractérisé en ce que la mancuvre des manivel-
les 24 et 25, commandant les cables 26 et 27, par I“intermédiaire des systémes & roue et vis
sans fin 28 et 29, permet I'arrét de I'appareil dans n'importe quelle position, pendant la

montée ou la descente.

0
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7) Appareil selon l'une quelconque des revendications précédentes, caractérisé ence

qu'a I'extrémité de chacune des jambes 8, 9, 10 et 11, la roulette 30, solidaire de la chape
31, est bloquée par le sabot 32, en position debout, sous le poids de l‘utilisateur, et qu’elle
tourne d’une fraction de tour 4 chaque pas, lorsque la jambe correspondante quitte le sol.

8) Appareil selon l'une quelcdnque des revendications précédentes, caractérisé en ce
que le siége 7, soutenu par le support 6 en position assise, s'escamote automatiquement
pendant la remontée en position debout, si la commande de blocage 41 n'a pas été action-
née. _

9) Appareil selon 'une quelconque des revendications précédentes, caractérisé en ce
que la marche est obtenue par poussée sur des cannes anglaises, ou tout autre accessoire
similaire, & I'exclusion de toute autre source d'énergie ou aide extérieure, ce qui a pour
effet de déplacer vers l'avant le centre de gravité de I'ensemble, au-deld du polygone de

sustentation délimité par les jambes positionnées & I'avant.
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