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Podvozek pro nemocniéni luzko

Oblast techniky

Technické feSeni se tyka podvozku pro nemocniéni lizko, zahrnujiciho alespoii tii kolecka, pfi-
¢emz alespoii dvé kolecka jsou opatiena brzdou se spoleénym ovladadem viech brzd.

Dosavadni stav techniky

Znamé podvozky nemocni¢nich lizek maji vétSinou &tyfi nebo pét koledek, ktera jsou oto&na
kolem horizontalni i vertikalni osy. Podvozek ma ovladaci mechanizmus, ktery zahrnuje spole¢-
ny tfipolohovy ovladag, ktery lze ovladat z nékolika mist, napfiklad soustavou mechanicky pro-
pojenych pak, umisténych u jednotlivych kole&ek.

Ve stiedni poloze pak tfipolohového ovladade se vSechna kole¢ka mohou volng otéget jak kolem
horizontélni osy, tak i kolem vertikalni osy. Tato poloha se v této piihlasce oznaduje jako "od-
brzdéno". S lizkem lze volné pojizdét do viech smért.

Ve spodni poloze pék tfipolohového ovladade je u viech koleek zabrzdéno jak otigeni kolem
horizontalni osy, tak i ota¢eni kolem vertikalni osy. Tato poloha se v této pfihlaice oznaduje jako
"zabrzdéno". Pohyb liiZka je zablokovan.

Kone¢né v horni poloze pak tfipolohového ovladage je u jednoho koletka natogeni kolem verti-
kélni osy zaaretovdno v pfedem zvolené poloze, vétsinou v poloze rovnob&zné s podélnou osou
liZzka. Ostatni koletka se mohou volng otalet jak kolem horizontalni osy, tak i kolem vertikalni
osy. Lizkem lze pohybovat, pficemz koletko aretované v poloze rovnob&zné s podélnou osou
liZka usnadiiuje personalu udrzovani pfimého sméru pohybu lizka pfi prevozu pacienta po ne-
mocniénich chodbach.

Stejné funguji i zndmé podvozky nemocniénich lizek s pé&ti koletky, u nichz je paté kolecko
umisténo pod stfedem liZka a je aretovatelné v predem zvolené poloze shora popsanym tiipolo-
hovym ovladacem, spole¢nym pro ovladani vyse popsanych funkci viech kolegek.

U nejnovéjSich provedeni podvozki ovladaci mechanizmus zahrnuje samostatny dvoupolohovy
ovlada¢ pro ovladani brzd vSech koleCek s brzdou a samostatny dvoupolohovy ovladag pro ovla-
dani aretace kolecek s aretaci nato¢eni kolem vertikalni osy v pfedem zvolené poloze.

Spole¢nou nevyhodou vSech znamych podvozkil pro nemocniéni postele je, Ze pokud pfi odsta-
veni liizka obsluha zapomene podvozek zabrzdit, muZe dojit k Grazu pacienta, ktery se o lizko
opie v domnéni, Ze lizko je zabrzdéno. V takovém piipadé nezabrzdéné lizko poodjede a miize
nasledovat pad pacienta, coz zejména u starSich, nebo dezorientovanych pacienti mize mit z4-
vazné nasledky.

Cilem technického feSeni tedy je navrhnout takovy podvozek pro nemocniéni lizko, ktery vylou-
&i shora uvedené chyby obsluhy.

Podstata technického feSeni

Uvedeného cile se dosahuje podvozkem pro nemocniéni lizko, ktery zahrnuje alespoii tii koleg-
ka, pfiemz alespori dvé koleCka jsou opatfena brzdou se spolenym ovladatem v3ech brzd,
podle technického feSeni, jehoZ podstata spodiva v tom, Ze déale zahrnuje snima¢ pohybu liizka,
ktery je propojen s centralni procesorovou jednotkou, se kterou je propojen akéni &len pro ovla-
dani vSech brzd a centralni procesorova jednotka je dale opatfena blokem generovani &asové
prodlevy mezi zastavenim ota¢eni kolecka a automatickym zabrzdénim brzd.

Takové provedeni podvozku pro nemocniéni lizko zaruduje, ze odstavené lizko bude vzdy za-
brzdéno a to bez ohledu na kvalifikaci obsluhy.
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Ve vyhodném provedeni je snima& pohybu l1Gzka tvofen snimadem otaCeni alespofi jednoho z
kolecek.

Aby se vyloudilo zbyteéné aktivovani ak&niho &lenu pro ovladani brzd je podle vyhodného pro-
vedeni na centralni procesorovou jednotku napojen snima¢ stavu alespoii jedné z brzd.

Ve vyhodném provedeni jsou pouzité snimacde optoelektrické nebo magneticke.

Podle dal$iho vyhodného provedeni je centralni procesorové jednotka opatiena blokem pro na-
staveni &asové prodlevy mezi zastavenim ota&eni koleSka a automatickym zabrzdénim brzd. Toto
vyhodné provedeni umoZiiuje podle momentalni potfeby ménit nastavenou délku asové prodle-
vy mezi zastavenim ota¢eni kole¢ka a automatickym zabrzdénim brzd.

Prehled obrazkii na vvkresech

Podvozek podle technického feseni bude blize popsan na ptikladu konkrétniho provedeni, zobra-
zeného na pfilozenych vykresech, na kterych jednotlivé obr. znazoriuji:

obr. 1 je schematické znazornéni podvozku podle technického feseni,
obr. 2 je celkovy pohled na pouzité kolecko, a
obr. 3 je kolec¢ko z obr. 2 v fezu.

Piiklady provedeni

Na obr. 1 je zobrazen podvozek pro nemocniéni liizka, ktery ma &tyfi koletka 1, otoéna kolem
horizontalni osy 3 i vertikdlni osy 4. Ovladaci mechanizmus 8 zahrnuje dvoupolohovy prvni
ovladag 9 pro ovladani brzd 2 tii koledek 1 a samostatny dvoupolohovy druhy ovladag 10 pro
ovladani aretace natoeni zbyvajiciho &tvrtého koletka 1 kolem vertikalni osy 4 v pfedem zvole-
né poloze. Dvoupolohovy prvni ovladag 9 podle pfikladu provedeni z obr. 1 je tvofen dvéma
pakami, které jsou ty&emi a tahly propojeny s brzdovymi vatkami 11, uspofadanymi v kazdém ze
t¥i kole¢ek 1. Dvoupolohovy druhy ovladag 10 podle ptikladu provedeni z obr. 2 je tvofen pakou,
ktera je propojena s areta¢ni vatkou, uspofadanou ve zbyvajicim ¢tvrtém koleku 1.

Dvoupolohovy druhy ovladag 10 pro ovladani aretace nato&eni zbyvajictho &tvrtého kolecka 1
kolem vertikalni osy 4 v predem zvolené poloze neni pfedmétem tohoto technického feSeni a
proto nebude blize popisovan. '

Dvoupolohové ovladage 9, 10 samoziejmé& nemusi byt pouze mechanické. S vyhodou Ize naopak
pouzit jakékoliv zndmé dvoupolohové elektrické, pneumatické nebo hydraulické akéni Eleny. V
takovém piipadé nemusi byt ovladani pakové a lze vyuzit pfisluiné spinade, instalované vedle
sebe na madlu liZka, kde jsou v dosahu o$etiujiciho personalu.

Dvoupolohovy prvni ovlada& 9 pro ovlddéni brzd 2 tii koletek 1 mé polohu "odbrzdéno" (na
obr. 1 poloha A), ve které se mohou tii koletka 1 volné otacet jak kolem horizontalni osy 3, tak i
kolem vertikalni osy 4 a polohu "zabrzd&no" (na obr. 1 poloha B), ve které je u viech kolecek 1
zabrzdéno jak otaeni kolem horizontalni osy 3, tak i otaceni kolem vertikalni osy 4.

Na obr. 2 a 3 je priklad provedeni kole¢ka 1 s brzdou 2. Kolecko 1 s pryZovou obruti je ulozeno
ve vidlici 5 oto&né& kolem horizontélni osy 3, pfi¢emz vidlice 5 je uloZena otoéné kolem vertikal-
ni osy 4 v drzéku 6. Drz4k 6 je potom upevnén v ramu nemocni¢niho lizka.

Dvoupolohovy prvni ovlada¢ 9 pro ovladéani brzd 2 je propojen s brzdovou vackou 11, uspotada-
nou v kazdém ze t¥i koletek 1. Brzdova vacka 11 doseda na suvn& ulozeny brzdovy &ep 12, ktery
na opadné strané doseda na vykyvn& uloZenou brzdovou &elist 13, opatfenou brzdovym hrotem
14. Brzdova &elist 13 je vinutou pruZinou 15 odtlatovéna od povrchu kole¢ka 1. Brzdovy Cep 12
dale pres brzdovou pruzinu 16 suvné piestavuje brzdové ozubeni 17 drzaku 6 do zabéru s brzdo-
vym ozubenim 18 vidlice 5 kolec¢ka 1.
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Na obr. 1 je vidét, ze podvozek je opatfen snimacem 31 pohybu ltizka, ktery je ve znidzornéném
provedeni tvofen optoelektrickym snimacem otacen{ jednoho z kolegek 1. Odbornikiéim je jasné,
Ze lze pouzit jakykoliv znamy snima¢ pohybu.

Snima¢ 31 pohybu liZka je propojen s centrlni procesorovou jednotkou 32, napiiklad mikropo-
CitaCem, uloZenym na neznazornéném ramu lizka. S centralni procesorovou jednotkou 32 je déle
spojen optoelektricky snimac 34 stavu brzdy 2, ktery registruje, zda je brzda 2 ve stavu "zabrz-
déno" ¢i "odbrzdéno".

S centrélni procesorovou jednotkou 32 je dale propojen akéni ¢len 33 pro ovladani viech brzd 2.
Ve znazornéném piikladu provedeni je akéni ¢len 33 pro ovladani viech brzd 2 tvoien elektric-
kym servomotorem pro piestavovani dvoupolohového prvniho ovladace9.

Centralni procesorova jednotka 32 je déle opatiena blokem 35 generovani ¢asové prodlevy mezi
zastavenim otaCeni kolecka 1 a automatickym zabrzdénim brzd 2. Velikost &asové prodlevy je
mozné bud’ pevné nastavit pfi vyrob€, nebo je centralni procesorova jednotka 32 opatiena blo-
kem 36 pro nastaveni Casové prodlevy, ktery umoziiuje ménit velikost ¢asové prodlevy podle
momentalnich poZadavk(. Ve znizornéném provedeni je blokem 36 pro nastaveni &asové pro-
dlevy externi klavesnice.

Pti pohybu neznazornéného nemocni¢niho liizka se otaéi kole¢ko 1 a jeho pohyb je sniman opto-
elektrickym snimacem 31 a signdl je veden do centralni procesorové jednotky 32. P¥i jakémkoliv
zastaveni otageni kolecka 1 spusti blok 35 generovani &asové prodlevy v centralni procesorové
jednotce 32 odpocitavani predem nastavené ¢asové prodlevy. Po uplynuti této Easové prodlevy se
v centralni procesorové jednotce 32 vyhodnoti signal optoelektrického snimad¢e 34 stavu brzdy 2
a pokud je brzda 2 ve stavu "odbrzdéno", vysle centralni procesorova jednotka 32 signél do akg-
niho ¢lenu 33 pro ovladani vSech brzd 2. Akéni Elen 33, ve znazornéném piikladu elektricky
servomotor, piestavi dvoupolohovy prvni ovlada¢ 9 do polohy "zabrzdéno" a tim automaticky
zabrzdi brzdy 2 ve tfech koleCkach 1.

V neznazornéném zjednoduseném provedeni neni centralni procesorova jednotka 32 propojena
se snimacem 34 stavu brzdy 2 a pokyn akénimu ¢lenu 33 vysle centralni procesorova jednotka 32
ihned po uplynuti pfedem nastavené Gasové prodlevy.

U znazornéného provedeni lze velikost ¢asové prodlevy mezi zastavenim otaceni kolecka 1 a
automatickym zabrzdénim brzd 2 kdykoliv zménit vloZenim nového udaje z externi klavesnice
bloku 36 pro nastaveni Casové prodlevy.

Aby bylo mozné liZkem znovu pohybovat, musi obsluha pfestavit ovlada¢ 9 pro ovladani brzd 2
ti'i kole¢ek 1 do polohy "odbrzdéno" (na obr. 1 poloha A). Tim je sou€asné v centralni proceso-
rové jednotce 32 aktivovan novy cyklus sledovani otaceni koledka 1.

Po prestaveni dvoupolohového prvniho ovladace 9 pro ovladani brzd 2 tfi kolegek 1 do polohy
"zabrzdéno" (na obr. 1 poloha B) posunou brzdové vacky 11 vsech tii kole¢ek 1 pFisludny brzdo-
vy ¢ep 12 smérem doli (viz obr. 3). Brzdovy ¢ep 12 pootoéi brzdovou &elisti 13, takZe jeji brz-
dovy hrot 14 dosedne na povrch kole¢ka 1 a zabrani jeho otadeni kolem horizontalni osy 3. Brz-
dovy €ep 12 pfi pohybu smérem dolt soucasné pomoci brzdové pruZiny 16 uvede do zabéru brz-
dové ozubeni 17 drzaku 6 s brzdovym ozubenim 18 vidlice 5 kole¢ka 1. Tim dojde soucasné k
zablokovani otaceni tiéi kolecek 1 kolem jejich vertikalnich os 4.

Brzdova pruZina 16 zarucuje uvedeni brzdového ozubeni 17 drzaku 6 do zabéru s brzdovym ozu-
benim 18 vidlice § i v pfipadé, Ze vychozi vzajemna poloha obou ozubeni 17, 18 neni optimalni.

Po pfestaveni dvoupolohového prvniho ovladace 9 pro ovladani brzd 2 tii koledek 1 do polohy
"odbrzdéno" (na obr. 1 poloha A) se plisobenim vinuté pruziny 15 vrati brzdovy &ep 12 do své
horni polohy, takze brzdovy hrot 14 se oddali od povrchu kole¢ka 1 a brzdové ozubeni 17 drzaku
6 se oddali od brzdového ozubeni 18 vidlice 5 kolecka 1. Viechna tii kole¢ka 1 se tedy mohou
volné otacet jak kolem horizontalni osy 3, tak i kolem vertikdlni osy 4.
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NAROKY NA OCHRANU

1.  Podvozek pro nemocniéni lizko, zahrnujici alespoit tii koletka (1), pfi¢emz alespoii dvé
kolegka (1) jsou opatiena brzdou (2) se spolednym ovladagem (9) viech brzd (2), vyznadu-
jici se tim, Ze dile zahrnuje snima& (31) pohybu lizka, ktery je propojen s centralni pro-
cesorovou jednotkou (32), se kterou je propojen akéni &len (33) pro ovladani vSech brzd (2) a
centralni procesorova jednotka (32) je dale opatiena blokem (35) generovani asové prodlevy
mezi zastavenim otacen{ kole¢ka (1) a automatickym zabrzdénim brzd (2).

2. Podvozek pro nemocniéni lizko podle naroku 1, vyzna&ujici se tim, Zesnimal
(31) pohybu liizka zahrnuje snimag otadeni alespoti jednoho z kolecek (1).

3. Podvozek pro nemocniéni liizko podle naroku 1 nebo 2, vyznadujici se tim, Ze
na centralni procesorovou jednotku (32) je napojen snimag (34) stavu alespoti jedné z brzd (2).

4. Podvozek pro nemocniéni lizko podle niroku 1,2 nebo 3, vyzmadujici se tim,
ze snimade (31, 34) jsou optoelektrické a/nebo magnetické.

5. Podvozek pro nemocniéni liizko podle kteréhokoliv z pfedchozich nrok, vyznadu-
jici se tim, Ze centralni procesorova jednotka (32) je opatfena blokem (36) pro nastaveni
tasové prodlevy mezi zastavenim otadeni koletka (1) a automatickym zabrzdénin brzd (2).

2 vykresy
Seznam vztahovych znacek:
1 - kole¢ko 13 - brzdova Zelist
2 - brzda 14 - brzdovy hrot
3 - horizontalni osa 15 - vinuta pruzina
4 - vertikalni osa 16 - brzdova pruZina
5 - vidlice 17 - brzdové ozubeni vidlice
6 - drzak 18 - brzdové ozubeni drziku
8 - ovladaci mechanizmus 31 - snimag pohybu lizka
9 - prvniovlada¢ 32 - centralni procesorova jednotka
10 - druhy ovlada& 33 - akeni €len
11 - brzdova vatka 34 - snimag stavu alespoil jedné z brzd
12 - brzdovy &ep 35 - blok generovani &asové prodlevy

36 - blok pro nastaveni &asové prodlevy.
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obr. 3

Konec dokumentu




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

