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La présente invention se rapporte & un dispositif
hydraulique tel qu'une pompe ou un moteur hydraulique du
type équipg d'un plateau cscillant.

On connait un dispositif hydraulique de ce type,
qui comporte un bloc cylindrique assujetti & un arbre
rotatif qui peut tourner sur un bati ; plusieurs plon-
geurs montés coulissants dans ledit bloc cylindrique et
disposés sur une2 circonférence autour de l’'axes de rota-
tien dudit bloc et concentriquement audit axe ; ainsi
gu'un plateau oscillant monté sur ledit b&ti dans une
positioh inclinée par rapport audit arbre rotatif et
opposé auxdiits plongeurs, ces derniers £€tant pressés
contre la surface inclinée dudit plateau oscillant par
des patins pouvant effectuer une rotation universelle,
de telle sortes gue lesdits plongeurs puissent effectuer
un mouvement alternatif le long de la surface dudit pla-
teau oscillant lorsqu=s ledit bloc cylindrique tourne, ou
bien, en variante, gue ledit blocc cylindrigue soit mis
en rotetion par 1les mouvemants alternatifs desdits plon-
geurs le iong de la surface dudit plateau oscillant.
Dane ce dispositif hydraulique, les patins qui glissent
sur la surface inclinge du plateau cscillant contribuent
3 assurer des déplacements en douceur des plongeurs le
leng de la siurface du plateau oscillant.

Oans un dispositif hydrauligue ciassique de ce
type, les patins sont associés individuellement aux
ploengeurs respeétifs et ils sont congus pour se dépla-
cer dans le sens radial en fonction d’un angle d'incli-
naison du plateau oscillant. De ce fait, il arrive quel-
quefois que ces patins flottent & 1’écart de la surface
de glissement du plateau oscillant, ou bien qu’ils vi-
brent par suite des variations de la pression hydrau-
lique régnant & 1'intérieur du bloc cylindrique. Le

flottement et la vibration des patins entrainent une
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usure de différents constituants du dispositif, ils
engendrent des bruits et réduisent 1’efficacité fonction-
nelle. Pour éviter ces difficultés, il est connu de
monter une plaque de retenue sur les faces postériesures
de tous les patins. I1 est cependant tres difficile de
fabriguer uns tTelle plazus de retenue gui, presentant

de grandes tolérances, peut &tre amenée sirement et uni-
formément en contact par butée avec les faces postérieu-
res de tous les patins. Be ce fait, aucun résultat sa-

tisfaisant ne peut &tre obtenu.

1)

La présenta2 invenitian sar conségusnt pour obje:
un dispositif hydraulique du type précité, qui est a
méme d'empécher efficacement le flottement et/ou les vi-
brations des patins, et d’empé&cher également les plon-
geurs d’étre soumis & une poussée latérale.

Selon les caractéristigues essentielles du dispd-
sitif de 1’invention, ce dispositif hydraulique égquipé
d’un plateau coscillant comprend un b&ti ; un arbre ro-
tatif supporté par ce b&ii ; un bloc cylindrique monté
sur ledit arbre rotatif cour tourner en méme temps gue

P

lui ; plusisurs al
I3

[V}
{0

s cylindrigques ménagds dans le-

[

sag
dit blcec et disposés selon une configuration circulaire
avdtour de 1’axe de rotation dudit bloc cylindrique
plusieurs plongeurs moni2s coulissants dans lesdits
alésages cylindriques pour effectuer des mouvemente
alternatifs, délimitanit ainsi des chambres hydrauli-

ques dans lesdits alésages s un plateau oscillant monté
sur ledit bati dans une position inclinée par rapport
audit arbre rotatif et opposé auxdits plongeurs ; un
patin annulaire en coniaci par butée avec ledit pla-

teau oscillant afin de tourner par rapport & ce dernier
plusieurs tiges de liaison reliant efficacement ledit
patin et lesdits plongeurs 3 ainsi qu'une paire de pi-
gnons synchrones qui, disposés respectivement sur le-

dit bloc cylindrique et ledit patin, sont en prise mu-
tuelle pour provoquer une rotation synchronisée dudit

bloc et dudit patin.
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~

L'invention va & présent &tre décrite plus en

S

détail en-regard des dessins annexés 3 titre d’exemples

nullement limitatifs et sur lesquels

la figure 1 est une coupe longitudinale d'une
forme de réalisation d'un dispositif hydraulique & pla-
teau oscillant selon la présente invention ;

la figure 2 est une vue en plan d’'un patin illus-
tré sur la figure 1 ;-

la figure 3 est une coupe transversale selon la
ligne III-IIT de la figure 1 ; et

la figure 4 est une coupe longitudinale d’un mé-

~

canisme hydraulique de transmission sans a-coups équi--
pé du dispositif hydraulique & plateau oscillant selon
la figure 1.

Une forme de réalisation seloh la présente inven-
tion, appliguée a une pompe hydraulique, va & présent
gtre décrite en se référant aux dessins. Sur la figure
1, un arbre rotatif 2 est supporté sur le bati station-
naire 1 d'une machine par un palier double 32 a rou-
leaux, de maniére & pouvoir tourner sur ledit bati, et
un bloc cylindrique ou cylindre 4 de= la pompe est calé
en 3.sur ledit arbre rotatif 2, de felle sorte gue ce cy-
lindre 4 puisse coulisser par sa région centrale dans
le sens axial. Un plateau oscillant 22 et un bloc de
distribution D se trouvent de part et d'autre du cylin-
dre 4, 3 gauche et a droite, respectivement.

e bloc de distribution D est entouré périphéri-
quement par un carter cylindrique 8 dont il est soli-
daire et qui loge le cylindre 4. Ce cylindre 4 est sup-
porté en rotatibn dans le carter B pér un palier 4a a
rouleaux. Dans sa région centrale, le bloc de distribu-
tion D supporte, par l'intermédiaire d’un palier 33 &
aiguilles, une zone extréme de 1'arbre rotatif ou ar-
bre d’entrée 2 qui s'étend dans le cylindre 4. Afin
d'amener les faces opposées Df et 4Ff du bloc D et du
cylindre 4, respectivement, en contact 1’une avec

1’autre, un ou des ressorts 66 poussent ledit cylindre
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4 contre le bloc de distribution D. )

Le plateau oscillant 22 est ajusté dans. un support
8a en forme de cuvette, qui entoure 1’arbre rotatif 2
et qui est maintenu & 1'oblique selon un angle prédéter-
miné par rapport audit arbre 2. ]

Le carter 8 et le support 8a du plateau sont as-
semblés par des boulons 28, délimitant ainsi une cham-
bre 3 huile 34 dans ledit support. Le carter 8 et le
support B8a sont assujettis au bati 1 de la machine par
des moyens de fixation appropriés.

Dans le cylindre 4, sont ménagés plusieurs alésa-
ges cylindridues 5 ( neuf alésages cylindrigues dans
1'exemple considéré }, qui sont disposés selon une
configuration circulaire autour de l'axe de rotation
dudit cylindre 4, sont distants les uns des autres d’é-
cartements égaux et s’'étendent parall&lement audit axe
de totation. Des plongeurs B, dont le nombre correspond
3 celui des alésages 5, coulissent dans ces derniesrs.

Chagque plongeur § d&limite une chambre de pompage
5a dans son alésage respectif 5 et un orifice de pompa-
g2 5b, en communication avec ladite chambre 5a, est mé-
nagé dans la face antérieure 4F du cylindre 4. les bri-
fices de pompage 5b -de toutes les chambres de pompage
5a sont disposés sur une méme circonférence dont le
centre est formé par 1'axe de rotatioh du cylindre 4.

D*autre part, le bloc de distribution D présente
sur une moitié de sa face extréme Df un alésage curvi-
ligne d'aspiration 39 pouvant communiguer avec chaque
orifice de pompage 5b et, sur 1l’autre moitié de ladite
face, un alésage curviligne d'échappement 38 pouvant
également communiquer avec chaque orifice de pompage
5bh. Des canaux d'aspiration 38a et d’échappement 38a,
respectivement, communiguant chacun avec lesdits alé-
sages d’aspiration 39 et d’échappement 38, respective-
ment, sont pratiqués dans la face extré&me externe du
bloc de distribution D. Un conduit 381, raccordé & la

zone de basse pression d’un moteur hydraulique { non
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représenté ), communigque avec le canal d’aspiration 33a,
cependant qu’un conduit 38h raccordé & la zone de haute
pression dudit moteur hydraulique communigue avec le
canal d’échappement 38a.

Chaque plongeur B comporte un alésage cylindri-
que étagé 81 ouvert & sa face extréme axterne, c'est-
a-dire a sa faée extréme située du cdté du plateau os-
cillant 22. Une tige de liaison 62 est introduite dans

1'alésage 61 et elle est reliée au plongeur 6 par un

.joint ou téte sphérique 62a sclidaire de son extrémité

interne, de manigére & effectu2r un pivotem=nt universel.
Cette tige de liaison B2 s’étend le long et au-dela de
1'extrémité ouverte de 1'alésage étagé 61 et, par un
joint ou téte sphérique 62b solidaire de son extrémité
externe, ladite tige est reliée & un patin annulaire
solidaire B0 qui peut glisser sur la surface inclinée

du plateau oscillant 22, de telle sorte que ladite tige
62 puisse effectuer une rotation universelle par'rapport
audit patiﬁ annulaire 60.

s 70 sont délimitées

vi

[
]

Plusieurs cavités hydrzaulig

atin

3
[an]

dans le face coulissante do gqui est cpposée au

h &

plateau 22 [ ces cavités hydrauliques 70, dont le nom-
bre correspond 3 celui des plongeurs 6, sont ménagées

de préférence dans l'alignement desdits plongeurs, comme
on le voit sur les dessins ). Pour étabiir une communi-
cation entre les chambres de pompage 5a et les cavités
hydrauliques 70, des alésages 71, 72 et 73, parcourus
par 1i‘huile et communiguant les uns avec les autres,
sont percés dans chague plongeur &, dans chaque tige 62
et dens le patin 80, respectivement.

Le patin annulaire G0 prend appui par sa face ex-
terne sur son support 8a par 1’intermédiaire de paliers
83 & rouleaux. lUne bague de retenue 84, en contact avec
une région circulaire étagée 60a de la face postérieure
du patin 60, regoit les forces élastiques exercées par
les ressorts 66 susmentionnés, par l'intermédiaire d'un

organe 65 de retenue desditsz ressorts, de maniére que
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le patin 60 soit pressé contre le plateau oscillant 22.
Ce patin B0 tourne alors én permanence dans une position
prédéterminée, afin de glisser sur le plateau 22. L’or-
gane B5 de retenue des ressorts est calé de maniére 3
glisser sur 1l'arbre rotatif 2 et il est en contact par
sa surfaca sphédrigue avec la bague de retenue B4. Par
conséquent, cet organe 65 est en contact uniforme avec
ladite bague 64 guelle gue soit sa position d’assujet-
tissement permettant ainsi une transmission & la bague
de retenue 64 des fTorces élastigues exercées par les
ressorts 55.

Des pignons conigues 69 et 68, pouvant engrener
mutuellement, sont fixés & des régions extrémes oppo-
sées du cylindre 4 et du patin 60, respectivement. Ces
pignons 69 et B8 sont des pignons synchrcnes comptant
le méme nombre de dents.

Une pompe supplémentaire F, de type connu a en-
grenage et acticnnée par i’arhre rotatif 2., est montsée
d’un c6té du bati- 1 de la machine. Un orifice d’alimen-
tation 52 de cette pompz F communigque aveec la chambre

3 huile 34 mentionnée ci-avant, par 1’intermédiaire

T

d'un passage 53 parcours par 1'huile et ménagé dans
1’arbre 2. Ladite chambre 34 est raccordées au canal
d’aspiration 38%a du bloc de distributicn D par un canal
40 de passage de 1'huile. Le passagsz 53 communigue avec
le canal d'échappement 38a dudit bloc D par 1'intermé-
diaire d'un clapet anti-retour 54. De la sorte, 1'huile
peut 8tre distribuée par la pompe supplémentaire F &

la chambre 34, au canal d'aspiration 38a et au canal
d'échappement 38a lorsque la pression baisse dans cha- -
cun de ces éléments.

I1 convient & présent de décrire le fonctionne-
ment du dispositif. Lorsque 1l'arbre rotatif 2 est en-
trainé par un moteur ( non représenté ) pour faire
tourner le cylindre 4, le patin 60 est entraing en
une rotation synchronisée par les pignons synchrones,

c'est-a-dire les pignons coniques B8 et 68. Lorsque le
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cylindre 4 et lé patin 60 sont ainsi mis en rotation,
un plongeur B se déplagant sur la région descendante
de la surface inclinée du plateau oscillant 22 effectue
une course d'évacuation ou de détente pour faire aug-
menter la pression fégnant dans la chambre de pompage
5a, & l'aide d'une pression exercée sur ledit plongeur
par le plateau 22, par l'intermédiaire du patin 60 et
de la tige de liaison 62 ; en revanche, un plongeur B
se déplagant sur la région ascendante de ladite surfa-
ce inclinée effectue une course d'’aspiration pour en- -
gendrer une dépression dans une autre chambre 5a. Lors
de cette course d'aspiration, l’orifice de pompage 5b
est mis en communication avec l'alésage d’aspiration
39 et 1'huile de travail de la zone de basse pression
du moteur hydraulique ( communiquant avec le canal
d’aspiration 38a ) est aspirée dans la chambre de pompa-
ge 5a. Lors de la course d'évacuation ou de détente,
cet orifice de pompage 5b est raccordé & l'alésage
d'échappement 38 et 1'huile sous pression, dont la
pression est augmentée dans la chambre de pompage 5a,
gst introduite & partir du canal d’échappement 38a
dans la zone de haute pression du moteur hydraulique.
Dans le mode de foncticnnement décrit ci-dessus,
les lieux géométriques de rotation des centres des té-
tes sphériques 62a et 62b aux deux extrémités d'une
tige de liaison 62 ne se trouvent pas sur une méme
surface cylindrique, du fait de 1'inclinaison du
patin 60. Par conségquent, la tige B2 oscille sensible-
ment, autour de sa téte sphérigue B82a constituant un
point d’'appui, & l’intérieur de l'alésage étagé 61
du plongeur 6, par sUite_des situations différentes
des lieux de rotation des centres desdites tétes 62a
et 62b. Le mouvement alternatif de la tige de liai-
son 62 n'est nullement entravé par le plongeur 6§.
L'huile dont la pression a été engendrée dans la
chambre de pompage 5a est distribuge aux cavités

hydrauliques 70 du patin 60 par les alésages 71, 72
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et 73, la pression de cette huile agissént dans une di-
rection dans laquelle ledit patin B0 est déplacé 3 1’'é-
cart du plateau oscillant 22. Dans ces conditions, une
partie de la force de poussée transmise par le plongeur
6 au patin 60 est déviée pour réduire la pression de
contact entre ledit patin et 1le plateau 22, et pour
lubrifier au méme instant les surfaces de glissement
dudit patin 60 et dudit plateau 22. Ainsi, le patin &0
peut effectuer une rotation en douceur lersqu’il est

en contact avec le plateau oscillant 22.

Pour l'essentiel, une mciti2 des plongeurs B
effectue toujours une course d’échappement et presse
une moitié du patin annulaire 60 contre le plateau
oscillant 22 par 1’intermédiaire des tiges de liaison
62, du fait de la forte pression hydraulique régnant
dans les chambres de pompage 5a. La pression avec laguel-
le une.moitié du patin 60 est poussée contre le plateau
22 est également exercée sur l'autre moitié de ce
patin. Paftant, 1egit patin 60 est toujours appliqué
par pression sur"i'intégralité de sa surface de glis-
seme2nt contre le plateay oscillant 22. Be ce fait, méme
lersqu’'il se produit une baisse soudaine de pression
hour une quelconque raison dans la chambre de pumpagé
opposée au plongeur B considéré lors d’une course d’as-
piration de ce dernier, aucune partie du patin 60 ne
flotte & 1'écart du plateau oscillant 22.

La forme de réalisation décrite ci-avant peut,
naturellement, &tre ufilisée gcomme un moteur hydrauligue.
C’est, de toute évidence, 1la raiénn pour lagquelle une
source de haute pression hydraulique et une source de
basse pression hydraulique sont raccordées aux canaux
383 et 38a, respectivement, et pour laquelle 1l’arbre
rotatif 2 est utilisé comme un arbre de sortie.

La figure 4 illustre un mécanisme hydrauligue
de transmission sans &-coups équipé de la pompe hydrau-
lique selon 1l’invention, telle que décrite ci-avant.

La référence numérique 1 désigne un carter de transmis-
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sion comprenant des parties complémentaires assemblées
1a et 1b, dans lesquelles est logé un ensemble de trans-
mission comprenant une pompe hydraulique P et un moteur
hydraulique M.

La pompe hydraulique P est de méme forme de réa-
lisation gue le dispositif hydraulizue illustré sur la
figure 1. Les organes de cette pompe P identiques a
ceux du dispoesitif hydraulique de 1la figure 1 sont dé-
signés par les mémes références numériques.

Le moteur hydraulique M comperte un cylindre 8
entourant concentriquement un bloc cylindrique ou cy-
lindre 4 de la pompe, par rapport augquel il peut tour-
ner, et plusieurs plongeurs 10 du moteur peuvent coulis-
ser- dans des alé&sages cylindriques 9 de nombre corres-
pondant, ménagés selon une éonfiguration circulaire
dans le cylindre 8 du moteur de menigre 3 entourer 1le
centre de rotation de ce dernier. Deux arbres de portée
11 et 11’ font saillie asu-deld des deux faces axiales
extrémes du cylindre 8 du moteur. L’arbre 11 est suppor-
té sur une paroi extréme de la partie droite 1b du car-

Z 2% i'autre arbre 11°

est supporté sur une parcil extréme de la partie gauche
la dudit carter par un pelier 13 & aiguilles. Une ron-
delie d'arrdt 14 est fixée asutour de 1'extrémitéd exter-
ne de l'arbre de portée 11, afin de supporter un chemin
de roulement interne 12a du roulement A& billes 12 entre
ladite rondelle 14 et le cylindre 8 du moteur. Une au-
tre rondelle d’'arrét 15, engagée dans la région extré-
me extérieure de la périphérie d'un chemin de roule-
ment externe 12b, est lngée dans un 8videment annulaire
18 pratiqué dans la face externe de la paroi extréme

de la partie de droite 15 du carteb. Une plaque de rete-
nue 17, en contact avec 1l'extrémité externe du chemin
de roulement externe 12b, est fixée de menidére amovible
par des boulcns 18 & la partie de droite 1b du carter.
Ainsi, un déplacement axial du roulement & billes 12

et de l’arbre de portée 11 par rapport a3 ladite partie
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1b peut &tre interdit.

L’autre arbre de portée 11’, comportant un pi-
gnon solidaire 19, est utilisé comme arbre de sortie
et une puissance de sortie provenant du moteur hydrau-
lique M est transmise dudit pignon 19 & un différentiel
21 par un pignon intermédiaire 20.

Un plateau oscililant 23 du moteur, opposé a cha-
cun des plongeurs 10 de ce dernier, est monté bascu-
lant sur le carter de transmissiocn 1 grdce & deux tou-
rillons 24 qui font saillie hors de ses extrémités ex-
ternes. Un patin 10a du msteur, en contact glissant
avec une surface inclinée du plateau oscillant 23, équi-
pe chacun des plongeurs 10 dudit moteur et il peut pi-
voter de maniére universelle par rapport 3 ces derniers.
De ce fait, le plateau oscillant 23 provogue un dépla-
cement.alternatif des plongsurs 10 du moteur en fonction
de 1a rotation du cylindre 8 de ce dernier, de maniére
gue lesdits plongeurs 10 renocuvellent leurs courses de
détente et de compression. fendant cette opération, la
cogurse des plongeurs 10 peut 8tre réglée de manidre inin-

antr2 un niveau z8rs et un nivzau maximal en

terrompu

3]

faisant basculer le plaieau o lant 23 d'une position

sgill

dans laguelle 11 est perpendiculaire aux plongeurs 10,
4 une position { illustrée sur la figure ) dans laquelle
ce plateau oscillent est incliné s=2lon un angle maximal,

Un circuit hydrauligue fermé est établi entre 1la
pompe P st le moteur M par un bloc de distribution D
et un disque de distribution 25‘qui sera décrit ci-
aprés. Lorsque 1e cylindre 4 de la pompe est mis en
rotation par l’arbre d'entrée 2, 17huile de travailA
sous une forte pression { et provenant d'un alésage
cylindrigue 5 pour maintenir un plongeur B de la pompe
dans une course d'échappement ou de compression ]} est
introduite dans un alésage cylindrique S, dans lequel
elle maintient un plongeur 10 du moteur dans une course
de détente. Dans 1'intervalle, 1’'huile de travail re-

foulée d'un alésage cylindrique 8 et maintenant un



10

15

20

25

30

35

2493417
11

plongeur 10 du moteur dans une course de compression
retourne 3 un alésage cylindrique 5 en maintenant un
plongeur 6 de la pompe dans une course d’aspiration. Pen-
dant cette opération, le cylindre 8 du moteur est entrai-
né en rotation par la somme du couple de réaction qui

lui est appliqué par le plongeur 6 de la pompe lors d'u-
ne course d'échappement, par l'intermédiaire du plateau
oscillant 22 de ladite pompe, et d'un couple de réaction
appligqué ﬁar le plateau oscillant 23 du moteur au plon-
geur 10 dudit moteur lors d’une course de détente.

Dans ce cas, le rapport de transmission entre le
cylindre 8 du moteur et le cylindre 4 de la pompe est
déterminé par l1’équation suivante :

Nombre de tours
par minute du

cylindre 4_de Capacité du moteur

Rapport de _ la pompe _ 1 + hydraulique M
transmission Nombre de Capacité de 1la
tours par pompe hydraulique P

minute du cy-
lindre 8 du
moteaur
Comme il ressort de 1l'équation ci-dessus, le rap-
port de transmission peut varier d’'un niveau & un autre
en faisant varier la capacité du motedr hydraulique M
de zéro au niveau souhaité. Etant donné que la capacité
du moteur hydraulique M est déterminée par 1la course
des plongeurs 10 de ce moteur, le rapport de transmis-
sion peut 8tre régulé sans &-coups d’un niveau détermi-.
né 3 un autre en faisant basculer le plateau oscillant
23 du moteur de sa pnsiﬁbn perpendiculaire aux plongeurs
10 & une position dans laquelle il est incliné d’un an-
gle déterminé. Un servomoteur hydraulique 51 est monté
sur le carter de transmission 1 pour faire basculer le
plateau 23.
Le cylindre 8 du moteur comprend gquatre parties

8a 3 8d se succédant axialemeﬁt. L'arbre de porte 11' et
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le plateau oscillant 22 de la pompe se trouvent sur la

premiére partie 8a. Un alésage de support 8a, destingé

a8 guider le mouvement coulissant des plongeurs du moteur

et constituant une partie dé 1'alésage cylindrique 8,
est ménagé dans la deuxiéme partie Bb. Une chambre a
huile 8b, dont le diaméire est sensiblement plus grand
gque celui de l'alésage de support 8a et qui s’'étend
dans le prolongement de ce dernier pour former une au-
tre partie dudit alésage 9, est ménagée dans les troi-
sigéme et guatriéme parties 8c et Bb, respectivement. La
troisisme partie 8c constitue le bloc de distribution.
D.

La premiére partie 8a comporte une bride de rac-
cordement 26 gui lui est solidaire & sa région extréme
opposée 3 la deuxigme partie 8b. Cette bride 26 est
logée 'sans jeu dans un évidement de positionnement 27
greusé dans la face extréme de la deuxiéme partie 8b
opposée a ladite bride, et cette bride est fixée a la-
dite deuxiéme partie 8b par plusieurs boulons 28. Les
deuxiéme, troisiéme et quatriémé parties 8b, 8c et 8d,
respectivement, sont positiannées mutuellement par des
goujons introduits dans leurs zones de jonction, ces
parties étant assemblées par plusieurs boulons 31.

L'arbre d'entrée 2 prend appui. dans sa région
extréme externe sur une région intermédiaire de 1l’ar-
bre de portée 11' au moyen de paliers 32 & aiguilles
et, dans sa région extréme interne, cet arbre 2 prend
appui sur la région centrale du bloc de distribution D
au moyen d’un palier 33 & aiguilles.

Un ressort 86 est intercalé entre le cylindre 4
de la pompe et son organe de retenue 65 mentionné ci-
avant. Le cylindre 4 de la pompe est poussé contre le
bloec de distribution D par la force élastique dudit
ressort 68, afin de prévenir une fuite d’huile hors de
ses régions rotatives de glissement ; et une force de
réaction de cette force élastique du ressort 66 est

transmise, par une bague de retenue 64, un patin 60 de
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de la pompe et un platezu oscillant 22 de cette pompe,
au cylindre 8 du moteur qui l'absorbe.

Un arbre fixe 35, qui s'étend dans 1l'arbre de por-
tée 11 du cylindre 8 du moteur, est relié & la plaque de
retenue 17 par des goujons 36. Le disque de distribution
25 en contact avec le bloc de distribution D est suppor-
té de maniére excentrique sur l'extrémité interne dudit
arbre fixe-35. Une creusure 37, pratiquée dans la quatri-
éme partie 8d du cylindre 8 du moteur, est subdivisée
par le disque de distribution 25 en une chambre interne
37a et une chambre externe 37b. Le 2loc de distribution
D présente des alésages d’'échappement 38 et d'aspiration
39. Un alésage cylindrique 5, maintenant un plongeur 6
de la pompe dans une course d’évacuation, communique avec
la chambre interne 37a par l1l’intermédiaire de 1'alésage
d’échappement 38, cependant qu’un alésage cylindrique 5
maintenant un plongeur 8 de la pompe dans une course
d’aspiration communigue avec la chambre externe 37b par
1'intermédiaire de-1’'galésage d’'aspiration 38. lLe bloc
de distribution D gomporte plusiesurs canaux de communica-
ticn &0, par 1'intermédiailrs desguels une communication
ablie entre lss alésages cylindriques 9 et la cham-
terne 37a ou le chambre externe 37b.

PDans le mécanisme de transmission décrit ci-dessus,
lorsque le cylindre 4 de 1a pompe sst mis en rotation,
1’huile de travail sous une forte pression engendrée par
une course d’évacuation d'un plongsur de la pompe s'é-
coule de 1'alésage d'échappement 38 dans la chambre inter-
ne 37a, puis, par 1’intermédiaire d'un canal de communi-
cation 40 raccordé 3 ladite chambre interne 37a, dans un
alésage cylindrigue 9 maintenant un plongeur 10 du moteur
dans une course de détente afin d’exercer une poussée

sur ledit plongeur 10. Entre-temps, 1’huile de travail
refoulée par un plongeur 10 du moteur lors d’une course
de compression retourne & un alésage cylindrique 5 main-
tenant un plongeur de la pompe dans une course d'aspira-

tion. par 1'intermédiaire d'un canal de communication 40
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raccordé a la chambre externe 37b, et par 1'intermédiai-
re de l’alésage d'aspiration 39. Du fait d’une telle
circulation de 1'huile de travail, la transmission de
puissance de la pompe hydraulique P au moteur hydrauli-~
que M, décrite ci-avant, est assurée.

L'arbre fixe 35 décrit ci-dessus est percé d’un
alésage central 41 et de plusieurs orifices de court-
circuitage 42 et 43 ( deux sont illustrés sur la figure ]
qui traversent sa paroi latérale. Les extrémités internes
de ces orifices 42 et 43 communiquent avec la chambre
interne 37a gar l'intermadieire ds 1'alésage central' 41
et les extrémités externes desdits crifices 42 et 43 soant
raccordés & la chambre externe 37b par l’intermédiaire
d’alésages circonférentiels 44 et 45 creusés dans 1l’ar-
bre fixe 35. Les orifices de court-gircuitage 42 et 43
sont destinés & 8tre ouveris et fermés en fonction des
déplacements vers la droite et vers la gauche d'une sou-
pape d’'accouplement 48 gui coulisse dans 1l'alésage cen-
tral 41. {srsque bétte soupape 48 se trouve 3 droite
{ en observant la figure 4 ] les crifigces de court-cir-
cuitage 42 st 43 sont Quvaer:ss gaﬁr gtaplir la communica-
tion entre les chambres interne 37a et externe 37b. De
ce fait, 1'huile de travail gui s'écoule par 1'alésage
d’échappement 38 du bloc de distribution D pénétre immé-
diatement dans l’alésage d'aspiration 339, de sorte que
le moteur hydraulique M cesse d’8tre alimenté en huile
de %travail. Ainsi, le mécanisme hydraulique de trans-
mission se trouve dans un &tat " débrayé ® , dans laguel-
ie le moteur M n’est pas en service. lLersque la soupape
d’accouplemant 48 est déplacée vers la gauche atin d'ob-
turer les deux orifices de court-circuitage 42 et 43,
1'huile de travail peut circulef de la pompe hydraulique
P au moteur hydraulique M, de sorte que le mécanisme-de
transmission est & 1'état embrayé. Lorsque la soupape
48 occupe une position intermédiaire, c’est-a-dire a
mi-chemin entre ses positions de droite et de gauche

susmentionnées, la circulation de 1’huile de travail s'ef-
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fectue en fonction du degré d'ouverture des orifices
42 et 43, de sorte que le mécanisme de transmission

=

est & 1'état semi-embrayé.

Une tige 50 est vissée a une extrémité de la sou-
pape d’'accouplement 48 et un obturateur ombelliforme 51
est relié a une région extréme sphérique 50a de ladite
tige 50, afin d'effectuer un pivotement universel. L’ob-
turateur 51 peut &tre amené en contact intime avec le
bloc de distribution D, de maniére 3 fermer l'alésage
d’échappement 38 leorsque la soupape d'accouplement 48
est déplacée vers la gauche ( en obssrvant la figure
4 ) au-delg de sa position dans laquelle elle provogque
un état embrayé du mécanisme'hydraulique de transmis-
sion. L’alésage d’'échappement 38 est fermé par 1l’'obtu-
rateur 51 iorsque le plateau oscillant 23 du moteur
est amené par rotation & sa position verticale, de ma-
niére a provogquer un rapport de transmission de 1 : 1.
De ce fait, les plongeurs 6 de la pompe sont verrouil-
lés. hydrauliquement pour permettre au cylindre 8 du
moteur d'étre actionné mécaniguement par 1’'intermédiai-
re du cvlindre 4 de la pompe, d=s 3longsurs 6 et du
plateau oscillant 22 de cette derniere. Dans ces condi-
tions, une poussée exercée par les_plongeurs 10 du mo-
teur sur le plateau cscillant 23 de ce dernier est re-
lachée afin de diminuer 1a charge imposée sur chaque
partie du mécanisme hydrauligue de transmission.

Un servomoteur hydraulique 52‘ monté sur 1l'arbre
fixe 35, est utilisé pour provoquer le coulissement de
la soupape d'accouplement 48. Une pompe supplémentaire

Fest montéé a4 la face externe de la partie gauche 1a
du carter. Cette pompe F est destinée & &tre actionnée
par l'arbre d’entrée 2, afin d'aspirer de 1’huile a
partir d'un réservoir d'huile { non représenté ) et de
fournir une huile de travail de pression prédéterminée.
Un canal d'évacuation 52 de cette pompe F communique
avec un passage d'huile 53 ménagé dans l'arbre d’en-

trée 2, ainsi gu'avec l'alésage d’échappement 38 du
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bloc de distribution D et avec la chambre externe 37b,
par l'intermédiaire de clapets anti-retour 54 et 55,
respectivement. De ce fait, lorsque 1'huile de travail
fuit du circuit hydraulique fermé& entre la pompe P et
le moteur M, cette fuite d’huile peut 8tre compensée
automatiguement par un fonctionnement de la pompe sup-
pléméntaire F.

Conformément a8 la présente invention telle que
décrite ci-avant, un patin annulaire peut glisser sur
une surface inclinée d’'un plateau.oscillant et plusieurs
plongsurs gui saont montés coulissants dans un blcec cy-~
lindrigue sont reliés audit patin par des tiges de 1li-
aison, ledit patin et ledit bloc cylindrique étant re-
1iés 1’un & 1’autre efficacement par un engrenage syn-
chrone. Ainsi, le patin peut 8tre intégralement pressé
contre l1la surface inclinée du plateau oscillant sous
1’action d’une forte pression hydraulique exercée sur
certains des plongeurs, de telle surté que le flotte-
ment et la vibration dudit patin puissent &tre réduits
atin de diminuer dans une large mesure l’usure et la
détérioration du paitin et du platzau asﬁillant. Etant
donné gque ce patin est pratiquement exempt de vibra-
tion et de flottement, il n’engendre aucun bruit et il
n*entraine aucune baisse de 1l'efficacité opérationnelle.

En outre, du fait gque les tiges de liaison sont
reliées au patin et & chague plongeur de manigre &
effectuer un pivotement universel, il est possible d'ob-
tenir une transmission de force la plus efficace possi-
ble entre le plateau oscillant et chaque plongeur sans
n’exercer aucune poussée latérale sensible sur ledit
plongeur. Ainsi, les plongeurs peuvent coulisser en dou-
ceur 3 tout moment dans le bloc cylindrique sans n'’&tre
soumis & aucune torsion, ce qui, dans une large mesure,
réduit leur usure ainsi que les pertes de puissance par
frottement.

I1 va de soi que de nombreuses modifications peu-

vent étre apportées au dispositif et au mécanisme dé-
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crits et représentés, sans sortir du cadre de 1l'inven-

tion.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif hydraulique du type équipé d’un pla-
teau oscillant et caractérisé par le fait qu’il comprend

un bati un arbre rciatif {2) mortd tournant sur

—

1) s
ledit bati (1)
dit arbre rotatif (2)

cylindriques (5) ménagé dans ledit bloc (4) et

un bloc cylindrique (4) monté sur le-

pour tourner avec lui ; plusieurs

alésages

disposés selon une configuration circulaire autour de

s = AN - e = - e -
aud (%1 cluasisurs pigngeurs

[

1} pu | P 1 A - Y - -
1'axe de rotatian 1T Do

s

{6) montiés coulissants dans lesdits alésages (5] afin
d’effectuer des déplacements alternatifs et de délimi-
ter des chambres hydrauligues ou chambres de pompage

{5a) dans lesdits alésages ; un plateau oscillant (22]
disposé sur ledit bati (1) dans une position inclinée
par rapport agdit arbre rotatif (2) et en regard des-
dits plongeurs (B) ; un patin annulaire {(60) maintenu

en contacti par butée avec ladit plateau ascillant {223

afin de tourner par ragperi & ce dernier ; plusisurs ti-
zes dz lizfsen (52) maizart lesit patin {80) 2t lesiits
plongeurs (B) en liaison 2fficace ; ainsi gu’une paire

de pignons synchrones pectivement solidaires
i

s
dudit bloec eylindrigque (4) et dudit patin (B0) et en-
ur assurer ia rotation syn-
chronisée dudit bloc (4) et dudit patin (60).

2. Dispositif hydrauligue s=2lon la revendication

1, caractgérisé par ls fait gue chacune des tiges de 1i-

aison (B2) est reliée par une extrémité au patin (80)
afin cd'effsptuer une reotsiisn universelle =2t, par ssn
autre extrémité, & son pliongeur associé (B6) afin d'ef-

fectuer une rotation universelle.

3. Dispositif hydrauligque selon la revendication
1, caractérisé par le fait que les chambres hydrauliques
{5a) sont sélectivement mises en communication avec un
passage de basse pression hydraulique lorsque le plon-

geur {(B6) effectue une course d'aspiration, et avec un



10

15

20

25

30

35

2493417

18

passage de haute pression hydraulique lorsque ledit
plongeur (6) effectue une course d’échappement.

4, Dispositif hydraulique selon la revendication
3, caractérisé par le fait que le patin (80) présente
une surface de glissement opposée au plateau oscillant
(22), cette surface de glissement comportant plusieurs
cavités hydrauliques (70} communiquant avec les chambres
hydrauliques (5a) & 1'intérieur des ﬁlongeurs {(6), par
l'intermédiaire de passages hydrauliques (71, 72, 73).

" 5. Dispositif hydraulique selon la revendication

4, caractérisé par le fait que les passages hydrauli-
ques {71, 72, 73) mettant en communication les cavités
hydrauligues (70) avec les chambres hydrauliques (5a]
sont ménagés dans les plongeurs (6), dans les tiges
de liaison (82) et dans le patin (60}, en parcourant
ces derniers.

8. Dispositif hydraulique selon la revendication
1, caractérisé par le fait que le bloc cylindrique (4)
est calé sur l'arbre rotatif (2) afin d'effectuer un
coulissement axiéll

7. Dispositif hydraulique selan la revendication
8, caractérisé par le fait gu’'il comporte un ressort
(68) intercalé entre le bloc cylindrique (4]} et le pa-
tin (60), afin de repousser ledit bloc (4) et ledit
patin (60) & 1l’écart 1'un de l'autre.

8. Dispositif hydraulique selon la revendication
7, caractérisé par le fait qu’il comporte un organe
de retenue (85) du ressort qui, calé sur 1'arbre rota-
tif (2) pour effectuer un coulissement axial afin de
recevoir une extrémité dudit ressort (66), présente
une face externe sphérique contre laguelle le patin
(60) prend appui pour effectuer une rotation universelle.

g, Mécanisme hydraulique de transmission sans a-
coups comportant une pompe hydrauligue (P}, un moteur
hydraulique (M) et un circuit hydraulique raccordant
ladite pompe et ledit moteur, mécanisme caractérise

par le fait que ladite pompe (P) comprend un arbre
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d'entrée (2) ; un cylindre (4) relié audit arbre d’en-
trée (2) pour tourner avec ce dernier ; plusieurs plon-
geurs (6) montés coulissants dans ledit cylindre (4]
afin d'efféctuer un coulissement axial et disposés se-
lon une configuration circulaire autour de 1'axe de ro-
tation de ce cylindre, lesdits plongeurs (6] délimitant
plusieurs chambres de pompage & l'intérieur dudit cy-
lindre (4} : un plateau oscillant (22} occcupant une po-
sition inclinée par rapport a 1’axe de rotation dudit
cylindre (41 ; un patin annulaire (60} en contact par
butés avec ledit plateau oscillant (22) afin de tourner
par rapport a ce dernier ; des tiges de liaison mettant
ledit patin (BOJ et lesdits plongeurs (6) en position
efficace ; ainsi gu’'une paire de pignons synchraones
respectivement ;olidaires dudit cylindre (4] et dudit
patin’ (60) et engrenant 1'un dans 1l'autre pour assurer
la rotation synchronisée dudit cylindre (4) et dudit
patin (50) , auquel cas un mouvement alternatif est im-
posé auxdits plongeurs (6) dans ledit cylindre.(4] afin
d’exercer un effet de pompage pour commander le débitr
du Fluide dans les chambres de pompage en tTonction de
1a rotation dudit cylindre (4) ; et par le fait que le-
dit moteur (M) comprend un arbre de sortie ; un cylin-
dre (8) relié & cet arbre de sortie ; plusieurs plon-
geurs (10) montés coulissants dans ledit cylindre (8)
afin d'effectuer des déplacements alternatifs et dis-
posés selon une configuration circulaire autour de 1'a-
xe de rotation dudit cylindre, lesdits plongeurs (10}
délimitant des chambres & 1’intérieur dudit cylindre (81,
ces chambres du moteur étant sélectivement mises en com-
munication par fluide avec les chambres de pompagg res-
pectives par l’intermédiaire dudit circuit hydraulique

{ D, 25), de telle sorte gque des mouvements alternatifs
sgient imprimés auxdits plongeurs (10) dans ledit cy-
lindre (8) sous 1’action du fluide sous pression pompé
desdites chambres de pompage auxdites chambres du mo-

teur ; un plateau oscillant (23) occupant une position
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inclinée par rapport & i'axe de rotation dudit cylindre
(8} ; ainsi qu'un patin annulaire (10a) qui, prenant
appui contre ledit plateau oscillant (23) afin d'effec-
tuer une rotation par glissement, est en liaison effica-
ce avec lesdits plongeurs (10), auquel cas une rotation
23t imprimée audit cylindrs {8) en fanction des mouvements
alternatifs desdits plongeurs (10).

10. Mécanisme hydraulique de transmissien selon
la revendication 9, caractérisé par le fait qu’il compor-
te un dispositif (S,) destind 3 faire varier en perma-

1

nence 1'angle co'inclinaison do platsav nscillant {23) du

f-+
|43

>

moteur par rapport 3 l'axe de rotation du cylindre (8)
de ce dernier, de manid®re & réguler arbitrairement 1la
course alternative des plongeurs (10) dudit moteur.

11. Mécanisme hydraulique de transmission selon
la revendication 89, caractérisé par le fait que chacune
des tiges de liaison est reliée & une extrémité au patin

ffectuer une rotation uni-

©
]

(60} de 12 pompe, de manidrs 2

verselle et, par scn autres sxtrémitsd, 3 son plongeur as-

i)

Koo
[

ectusr une rota-

[l
[
0]

o

socig& {€) de la pompe, ds mani

niverselis
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