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(57) Die Erfindung betrifft einen Vorderbacken (1) einer
Sicherheitsschibindung. Der Vorder-backen (1) Fig.3

umfasst ein Gehause (2) zur wenigstens teilweisen
Aufnahme zumindest einer die
Sicherheitsauslésewerte bestimmenden
Auslésefeder und wenigstens einen von der Kraft
der Ausldsefeder direkt oder indirekt beaufschlagten
Sohlenhalter (5), welcher bei Uberschreitung eines
oberen Krafteschwellwertes den vorderen Abschnitt
eines von der Sicherheitsschibindung gehalterten
Stiefels  wenigstens  in  Seitenrichtung  zur
Stiefellangs-achse (32) freigibt. Dabei ist eine
Einstellvorrichtung (24) zur individuell
voreinstellbaren  Veranderung  der  seitlichen
Ausrichtung zwischen dem Sohlenhalter (5) und
dem  Gehduse (2) in  Querrichtung zur
Bindungsléangsachse (21) der
Sicherheitsschibindung und im Wesentlichen parallel
zur Aufstandsebene (7) fir einen Stiefel ausgebildet,
sodass ein Winkel (31) oder eine seitliche
Auslenkung zwischen der Stiefellangsachse (32)
eines in die Sicherheitsschibindung eingesetzten
Stiefels und der Bindungslangsachse (21) der
Sicher-heitsschibindung innerhalb  vordefinierter
Einstellgrenzen individuell voreinstellbar
veran-derbar ist. Die Einstellvorrichtung (24) ist
derart ausgebildet, dass eine vordefinierte
Offnungs- oder Aufnahmeweite des V- oder
gabelférmigen  Sohlenhalters  (5) bei einer
benutzerseitigen  Veradnderung der  seitlichen
Ausrichtung des Sohlenhalters (5) unverandert
bleibt.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft einen Vorderbacken einer Sicherheitsschibindung, wie er im Ober-
begriff des Anspruches 1 angegeben ist, sowie eine Sicherheitsschibindung wie sie im An-
spruch 15 gekennzeichnet ist.

[0002] Aus dem Stand der Technik sind Vorderbacken mit Sicherheitsausldsung bzw. einstell-
barer Haltekraftbegrenzung fiir den vorderen Abschnitt eines Schischuhes in vielfaltigen Aus-
fihrungen bekannt. Derartige Vorderbacken weisen Rickhaltevorrichtungen bzw. Sicherheits-
auslésevorrichtungen auf, welche hinsichtlich der Haltekraft bzw. des Haltemomentes innerhalb
eines vordefinierten Einstellbereiches regulierbar sind. Ferner bestehen diese Vorderbacken
aus einem schifest positionierbaren Gehause bzw. Basiselement, an welchem ein einteilig oder
mehrgliedrig ausgebildeter Sohlenhalter entgegen der Kraftwirkung der Sicherheitsauslsevor-
richtung verschwenkbar ist, um den Stiefel bzw. die Stiefelspitze bei Uberschreitung des vorein-
gestellten Grenzwertes von der Schibindung freizugeben. Der Sohlenhalter ist dabei in Drauf-
sicht im Wesentlichen V- bzw. gabelférmig ausgebildet, wobei die beiden in V- bzw. Gabelform
zueinander verlaufenden Sohlenhalterarme zumindest zur seitlichen Abstiitzung des Zehenab-
schnittes eines Stiefels dienen. Dabei sind entweder der einstlickige, gabelférmige Sohlenhalter
oder jeder der beiden zueinander V-férmig verlaufenden Sohlenhalterarme entgegen der Kraft-
wirkung der Ruckhaltevorrichtung, welche Ublicherweise zumindest eine Auslésefeder umfasst,
um zumindest eine vertikal ausgerichtete Achse verschwenkbar. Bei Uberschreitung eines
vordefinierten Grenzwertes, insbesondere eines Ausldoseschwellwertes, wird dann der Stiefel
zumindest in seitlicher Richtung freigegeben.

[0003] Bei derartigen Vorderbacken ist es bekannt, entweder den lichten Abstand oder den
Spreizungswinkel zwischen den Sohlenhalterarmen einstellbar zu gestalten, um dadurch den
einstlckig oder mehrgliedrig ausgefihrten Sohlenhalter an die jeweils aufzunehmende Schuh-
breite bzw. Sohlenbreite anpassen zu kdnnen. Dadurch wird es ermdglicht, unterschiedlich
breite Stiefelspitzen mit nur einer Type eines individuell justierbaren Vorderbackens bzw. Soh-
lenhalters aufnehmen zu kénnen. Geman der DE 20 07 306 A1 wird eine Sohlenbreitenanpas-
sung dadurch erreicht, dass die &uBeren Endabschnitte der beiden V-férmig verlaufenden
Sohlenhalterarme jeweils gelenkig justierbar mit einem Basisteil verbunden sind, welches Basis-
teil bei Uberschreitung des voreingestellien Haltemomentes um eine senkrechte Achse dreh-
beweglich ist und den Stiefel in der Folge vom Schi freigibt. Insbesondere ist durch Verande-
rung der Winkelstellung der duBeren Endabschnitte der Sohlenhalterteile relativ zum Basisteil
die lichte Weite zwischen den Sohlenhalterarmen veranderbar.

[0004] Entsprechend der DE 26 27 305 A1 soll eine Anpassung der Aufnahmeweite zwischen
den Sohlenhalterarmen an die jeweilige Sohlenbreite nicht mehr durch eine Winkelveranderung
zwischen den Sohlenhalterarmen erfolgen, sondern liber eine Parallelverstellung zwischen den
beiden Sohlenhalterarmen. Durch Parallelverschiebung kann also ebenso der lichte Abstand
zwischen den Sohlenhalterarmen verdndert werden, um dadurch eine Angleichung an die je-
weiligen Sohlenbreiten zu erzielen.

[0005] Bei den zuvor genannten Ausfiihrungen ist somit entweder ein zwischen den Sohlenhal-
terarmen eingeschlossener Winkel je nach Bedarf einstellbar bzw. ist alternativ ein Parallelab-
stand zwischen den Sohlenhalterteilen mittels einer Einstellvorrichtung verénderbar, um eine
Anpassung an die jeweilige Sohlenbreite, beispielsweise eine Anpassung an die Breite einer
Kindersohle bzw. einer Erwachsenensohle zu ermdglichen.

[0006] Auch die DE 28 02 251 A1 schldgt MaBnahmen vor, um die Aufnahmebreite des Soh-
lenhalters an unterschiedliche Sohlenbreiten anpassen zu kénnen. Dieser in sich starr bzw.
einstlickig ausgefiihrte Sohlenhalter weist zwei V-férmig zueinander verlaufende Sohlenhalter-
arme auf, welche Gleiteinsatze fiir den Schuh aufnehmen, um den Reibungskontakt zwischen
dem Schuh und den Sohlenhalterarmen mdoglichst zu reduzieren. Diese Gleiteinsétze sind
dabei entweder auswechselbar gehaltert oder relativ zu den Sohlenhalterarmen derart verstell-
bar, dass die Schuhanlagestellen an den Gleiteinsdtzen wenigstens zwei unterschiedliche
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Abstande zur Mittelldngsachse der Bindung einnehmen kénnen. Auch dadurch wird eine An-
passung der lichten Weite zwischen den Sohlenhalterarmen an die jeweilige Sohlenbreite be-
werkstelligt. Die vorgeschlagenen Positionsverdnderungen der Gleiteinsatze sollen dabei be-
wirken, dass der Hebelarm fiir Seitenauslésungen in Bezug zur Schwenkachse des Sohlenhal-
ters weitgehendst konstant gehalten wird, um bei Sohlen-breitenanpassungen im Wesentlichen
keine Veranderung der Sicherheitsauslésewerte zu verursachen. Insbesondere soll mit diesen
unabhangig voneinander verstellbaren bzw. mit den jeweils separat umsteckbaren Gleiteinsat-
zen an den Sohlenhalterarmen erreicht werden, dass das Ausldéseverhalten der Bindung unab-
hangig vom jeweils benutzten Schischuh unveréndert bleibt. Bei diesen vorbekannten Ausfiih-
rungen ist nachteilig, dass der linke Sohlenhalterarm relativ zum rechten Sohlenhalterarm ver-
andert wird, um SchuhgréBenanpassungen vornehmen zu kénnen. Das Risiko von Fehleinstel-
lungen, insbesondere von ungleichen Einstellungen zwischen linker und rechter Bindung wird
dadurch erh&ht. Insbesondere besteht dadurch das Risiko, dass beide Sohlenhalterteile entwe-
der ungleich oder derart verstellt werden, dass die Bindung nur mehr noch bedingt einsatzféhig
ist. Die voneinander unabhangige Verstellbarkeit zwischen linkem und rechtem Sohlenhalter-
arm ist neben erhdhter Fehleranfélligkeit auBerdem zeitaufwendig und priméar nur von Fachleu-
ten auszufiihren, um keine nachteiligen Auswirkungen auf die Sicherheitsauslésewerte der
Sicherheitsschibindung zu verursachen.

[0007] Gem&B der EP 0 620 030 B1 soll der Fersenautomat einer Schibindung derart gestaltet
werden, dass die natiirliche FuBstellung, d.h. die anatomische V-Stellung der FiiBBe, bei Verbin-
dung der FiiBe mit einem Schi méglichst beibehalten wird. Dadurch soll optimaler Kantengriff
erzielt sowie die Sicherheit beim Schilauf erhéht werden. Die angestrebten Effekte sollen
dadurch erreicht werden, dass der Fersenniederhalter am Fersenautomaten mit der Bindungs-
einheit auBermittig verbunden wird, sodass die in Richtung der Schildngsachse verlaufende
Mittelachse des Fersenniederhalters im Vergleich zur Langsachse der Bindungseinheit eine
winkelmaBige Abweichung in seitlicher Richtung erhalt, wodurch die Ferse eines in die Schibin-
dung eingesetzten Schischuhs in Bezug zur Langsachse der Bindungseinheit seitlich versetzt
ist. Diese AuBermittigkeit des Fersenniederhalters am Fersenautomat kann gemans einer Wei-
terbildung auch variabel verstellbar und beliebig fixierbar sein. Technische Lésungsvorschlage
zur seitlichen Relativverstellung zwischen dem Fersenniederhalter und dem Fersenautomat
sind nicht angegeben. Nachteilig ist dabei, dass eine Veranderung der seitlichen Relativposition
zwischen dem Fersenniederhalter und dem Gehduse des Fersenautomaten baulich komplex
ist. Ferner sind technische Eingriffe am Fersenautomaten relativ kostenaufwendig und sind
spontane bzw. kurzfristige Veranderungen von Einstellungen am Fersenautomaten fiir einen
Endbenutzer der Schibindung nicht vorgesehen. Vielmehr ist lediglich eine werksseitige Produk-
tion von Fersenautomaten mit verschiedenen seitlichen Abweichungen fiir die verschiedenen
FuBstellungen bzw. V-Stellungen der Benutzer vorgesehen.

[0008] Unabhangig von der Ausflihrung von Schibindungskomponenten, welche bereits werks-
seitig speziell fir eine Verwendung am linken oder rechten FuB konzipiert werden, sind auch
Ausflihrungen bekannt, bei denen direkt am Sportschuh, insbesondere am Schistiefel, einzelne
Sohlenteile bzw. Sohlenfortsétze seitlich versetzt werden kdnnen, um individuelle Ausrichtun-
gen der Stiefellangsachse relativ zur Schilangsachse erzielen zu kdénnen. Insbesondere soll via
den Stiefel ein so genannter seitlicher ,Offset" bzw. eine Winkelabweichung zwischen Stiefel-
langsachse und Schildngsachse erzielt werden. Derartige Ausfiihrungen sind z.B. in der
DE 32 25 336 A1, der US 5,293,702 A oder in der EP 1 316 265 B1 der Anmelderin beschrie-
ben. Nachteilig dabei ist, dass Verdnderungen an der Sohlenkonstruktion des Sportschuhs
blicherweise im Vorfeld der Sportausiibung, d.h. vorbereitend durchzufiihren sind und eine
kurzfristige bzw. spontane Veranderung der Ausrichtung zwischen der Schuhsohle und Scha-
lenteilen des Schuhs in der Praxis kaum erzielbar ist.

[0009] Weiters ist aus der DE 36 05 313 A1 eine seitenausldsbare Sicherheitsschibindung zur
Halterung einer Schistiefelspitze bekannt. Diese umfasst zwei den Schistiefel seitlich halternde
Seitenbacken und eine sich im Wesentlichen in Schilangsrichtung erstreckende Ausldsefeder,
welche am schifesten Bindungsgeh&use abgestiitzt ist und den Seitenauslésemechanismus mit
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einer vom Schistiefel weggerichteten, insbesondere nach vorne gerichteten Kraft beaufschlagt.
Die Seitenbacken, der Seitenauslésemechanismus und der Angriffspunkt der Auslésefeder am
Seitenauslésemechanismus sind dabei an einem relativ zum Bindungsgehduse um eine Quer-
achse hochschwenkbaren Tragteil angeordnet. Die Querachse dieses Tragteils befindet sich in
einem definierten Abstand oberhalb der Wirkungslinie der Auslésefeder, sodass eine von der
Auslésefeder herriihrende, vorbestimmte Niederhaltekraft auf die Schistiefelsohle einwirkt.
Diese Schibindung ermdglicht zum einen Sicherheitsauslésungen in seitlicher Richtung als
auch Sicherheitsauslésungen in vertikaler Richtung, sodass auch so genannte Rickwartsdreh-
stiirze sicherheitstechnisch bertcksichtigt sind oder zumindest abgefedert werden. Eine hierzu
funktional ahnliche Ausflihrung ist in der EP 0 389 757 B1 beschrieben. Diese beschreibt einen
gattungsgemaBen Vorderbacken einer Sicherheitsschibindung, wie er im Oberbegriff des Pa-
tentanspruches 1 angegeben ist. Dieser gattungsgemaBe Vorderbacken einer Sicherheitsschi-
bindung umfasst ein Gehduse zur wenigstens teilweise Aufnahme zumindest einer die Sicher-
heitsausldsewerte bestimmenden Auslésefeder und wenigstens einen von der Kraft der Auslo-
sefeder direkt oder indirekt beaufschlagten Sohlenhalter, welcher bei Uberschreitung eines
oberen Krafteschwellwertes den vorderen Abschnitt eines von der Sicherheitsschibindung
gehalterten Stiefels wenigstens in Seitenrichtung zur Stiefellangsachse freigibt. Bei diesem
Vorderbacken ist der seitlich verschwenkbare, einstlickig oder mehrgliedrig ausgefiihrte Soh-
lenhalter an einem Tragelement gelagert, welches entgegen Federkraft um eine im Wesentli-
chen quer zur Bindungsléangsachse verlaufende Schwenkachse verschwenkbar ist, sodass
auBerdem eine Anhebung der Stiefelspitze bzw. eine Freigabe des Stiefels bei sogenannten
Rickwartsstirzen bzw. bei extremer Rickenlage des Benutzers der Sicherheitsschibindung
ermoglicht ist. Technische MaBnahmen zur individuellen Anpassung der Betriebseinstellungen
dieser bekannten Vorderbacken an verschiedene Benutzerwiinsche bzw. an unterschiedliche
Benutzeranatomien sind diesen Druckschriften nicht zu entnehmen.

[0010] Die EP 0 337 905 A2 offenbart einen Vorderbacken und einen Fersenbacken einer
Sicherheitsschibindung, deren Gehduse fir die Sicherheitsauslésefeder mitsamt den an diesen
Gehéausen jeweils gelagerten Sohlenhaltern mittels jeweils zugeordneter Einstellvorrichtungen
in Querrichtung zur Schilangsachse verstellt werden kdnnen, womit eine Ausrichtung der
Stiefellangsachse in einem Winkel zur Schilangsachse erméglicht wird. Die jeweilige Einstellvor-
richtung ist dabei zwischen dem Gehé&use und einer am Schi befestigten Grundplatte angeord-
net. Ein solcher quer zur Bindungslangsachse verstellbarer Backenkérper erfordert massive
Querfihrungen, welche eine nicht unerhebliche bzw. ungilinstige Gewichtszunahme der Schi-
bindung verursachen. AuBerdem entstehen durch die jeweiligen Querflihrungen erhdéhte Pro-
duktionskosten, nachdem zusatzliche Fiihrungselemente erforderlich sind und bislang einge-
setzte Backenkdrpergehduse grundlegend neu konzipiert bzw. neu aufgebaut werden miissen.
Insbesondere sind bisher eingesetzte GieB- bzw. SpritzguBformen véllig neu zu erstellen,
wodurch eine wirtschaftliche Bereitstellung dieser in Querrichtung verstellbaren Backenkdrper
kaum erzielbar ist.

[0011] Die FR 1 466 483 A offenbart eine Schibindung, deren die Sicherheitsauslésung be-
stimmende Vorspannfeder mitsamt dem diese Vorspannfeder lagernden Geh&use um einen
senkrecht zur Schioberseite verlaufenden Lagerkopf verschwenkbar ist. An diesem um die
Hochachse des Lagerkopfes verschwenkbaren Backenkdrper sind zwei baulich separate Soh-
lenhalterelemente ausgebildet, welche mittels Schraubverbindungen in vertikaler und horizonta-
ler Richtung relativ zum Backenkdrper verstell- und fixierbar sind, um eine Anpassung des
Vorderbackens an unterschiedliche Breiten und/oder Héhen von Stiefelspitzen zu erméglichen.

[0012] Der vorliegenden Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Sicherheitsschibindung zu
schaffen, die dem Benutzer ein spontane Veradnderung der Ausrichtung des Sportschuhs ge-
geniiber einem Schi ermdglicht und welche dennoch sicherheitstechnisch zuverldssig und
besonders kostengiinstig hergestellt werden kann. Eine weitere Aufgabe der Erfindung liegt
darin, das Risiko von Fehleinstellungen an dieser Sicherheitsschibindung zu minimieren und
auch ungeschulten bzw. laienhaften Benutzern individuelle Einstellungen zu erméglichen, ohne
dabei folgenschwere, negative Einfllisse auf die Sicherheitseinstellungen der Sicherheitsschi-
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bindung zu verursachen.

[0013] Die genannte Aufgabe der Erfindung wird durch einen Vorderbacken einer Sicherheits-
schibindung gemaB Anspruch 1 geldst.

[0014] Vorteilhaft ist dabei, dass es dem Benutzer einer Schibindung, welche mit einem erfin-
dungsgeman ausgefiihrten Vorderbacken ausgestattet ist, in einfacher Art und Weise ermdg-
licht wird, durch Veranderung der seitlichen Relativposition des Sohlenhalters am Vorderbacken
in Bezug auf das schifest positionierte Gehause bzw. in Bezug auf den lastabtragenden Trag-
kérper des Vorderbackens, eine der natirlichen FuBstellung, insbesondere der anatomischen
V-Stellung der FiiBe eher entsprechende Verbindungsposition bzw. Verbindungsorientierung
gegeniliber einem Schi einnehmen zu kénnen. Dadurch kann einerseits flr professionelle Schi-
fahrer bzw. Rennlaufer die mit dem jeweiligen Schneegleitgerédt, insbesondere einem Schi,
erzielbare Performance gesteigert werden, nachdem das Fahr- bzw. Kurvenverhalten, insbe-
sondere das Steuerverhalten des Gleitgerates durch Verdnderung des seitlichen Bindungsver-
satzes sogar vom Sportler bzw. vom Betreuer besonders rasch und einfach individuell justiert
werden kann. Insbesondere Setup-Tests kdnnen mit dem erfindungsgeméBen Vorderbacken
besonders effizient und rasch durchgefiihrt werden. Aber auch flr Freizeitsportler kénnen sich
vorteilhafte Effekte, insbesondere Komfortsteigerungen einstellen, nachdem das Steuer- bzw.
Lenkverhalten des Gleitgerates positiv beeinflusst bzw. den jeweiligen Wiinschen des Benut-
zers besser angepasst werden kann. Auch an wechselnde Einsatzparameter bzw. unterschied-
liche Schidisziplinen, wie z.B. an eine vorwiegende Verwendung fir kurze, dynamische oder flr
lang gezogene, fliehkraftintensive Schwiinge, kann eine erfindungsgeman ausgefiihrte Schibin-
dung in einfacher Art und Weise besser angepasst werden. Diese Leistungs- bzw. Komfortstei-
gerungen werden zum Teil durch eine mdglichst natirliche, den anatomischen Erkenntnissen
eher entsprechende FuBstellung erzielt. Die Einstellvorrichtung fir eine individuelle Anpassbar-
keit der Stiefel- bzw. FuBorientierung direkt am Vorderbacken auszubilden hat zum einen den
Vorteil, dass die jeweiligen Einstellungen vom Benutzer bzw. vom Betreuer augenscheinlich
leicht Uberprift bzw. jederzeit eingesehen werden kénnen. Darliber hinaus bietet die Ausbil-
dung der Einstellvorrichtung am Vorderbacken den Vorteil, dass dessen Aufbau nicht Giberma-
Big kompliziert wird und dessen Aufbauvolumen im Vergleich zu einem Vorderbacken ohne
dieser Einstellvorrichtung entweder gar nicht oder nur minimal vergréBert wird. Ein besonderer
Vorteil des erfindungsgemaBen Vorderbackens liegt auch darin, dass dessen Gewicht im Ver-
gleich zu einem Vorderbacken ohne dieser Einstellvorrichtung nicht oder nur geringfiigig erhéht
wird. Ferner ist die Anzahl der erforderlichen Teile bei einem Vorderbacken, welcher die erfin-
dungsgeméBe Einstellvorrichtung aufweist, im Vergleich zu einem typgleichen Vorderbacken
ohne dieser Einstellvorrichtung nicht oder nur unwesentlich héher. Auch die sicherheitstechni-
schen Aspekte eines derartigen Vorderbackens werden durch die Einstellvorrichtung, welche
eine individuelle Schuh- bzw. Stiefelausrichtung innerhalb vordefinierter Grenzen ermdglicht,
nicht nachteilig beeintrachtigt. Darliber hinaus kann der erfindungsgeméaBe Vorderbacken trotz
erhéhter Funktionalitdt besonders kostengiinstig produziert werden. Ein weiterer wesentlicher
Vorteil des erfindungsgemaBen Vorderbackens liegt darin, dass das Risiko von Fehleinstellun-
gen minimiert ist, nachdem die beiden Sohlenhalterarme des V- oder gabelférmigen Sohlenhal-
ters in seitlicher Richtung gemeinsam bzw. simultan verstellt werden und nicht gesondert ver-
stellt werden kdnnen. Das heiBt, dass sich die urspriingliche Offnungs- bzw. Aufnahmeweite
des V- bzw. gabelférmigen Sohlenhalters durch Verénderung der Einstellungen an der Einstell-
vorrichtung nicht verandert. Dadurch werden nachteilige Auswirkungen auf die Sicherheitsein-
stellungen der Sicherheitsbindung vermieden. Ein weiterer Vorteil liegt darin, dass durch eine
benutzerseitige Bedienung der Einstellvorrichtung keine bzw. nur marginale Nebenwirkungen
auf die voreingestellten Auslésewerte, insbesondere auf die Z-Werte der Sicherheitsschibin-
dung hervorgerufen werden, wenn eine Veradnderung der Einstellwerte an der Einstellvorrich-
tung des Vorderbackens innerhalb der vordefinierten Einstellgrenzen erfolgt. Die verursachten,
relativ geringfligigen Veranderungen der Spannungszustinde am Auslésemechanismus liegen
Ublicherweise innerhalb der Einstelltoleranzen bzw. werden Verdnderungen der Spannungszu-
stdnde zwischen Vorderbacken, Stiefel und Fersenautomat der Sicherheitsschibindung unter
anderem durch die im Fersenautomaten der Sicherheitsschibindung Ublicherweise vorhandene
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Anschubfederung weitestgehend ausgeglichen. Der erfindungsgemaBe Vorderbacken mit seitli-
cher Verstellbarkeit bzw. individueller Einstellbarkeit der Stiefelorientierung kann somit auch von
laienhaften bzw. ungeschulten Benutzern bei Bedarf oder auf Wunsch betétigt werden, ohne
dadurch sicherheitskritische Veranderungen der Sicherheitsauslésewerte zu verursachen. Aus
versicherungs- und sicherheitstechnischen Griinden sind ndmlich Einstellungen bzw. Verénde-
rungen an den Sicherheitsauslésewerten einer Sicherheitsschibindung nur von Fachbetrieben
bzw. nur von geschultem Personal durchzufiuhren. Darliber hinaus kann ein baulich kompakter
Vorderbacken mit einer relativ geringen Anzahl von Bauelementen geschaffen werden. Dieser
Vorderbacken erméglicht eine Veranderung der Stiefelorientierung, eine seitliche Sicherheits-
auslésung und eine Dampfung von Riicklagen bzw. eine Rlckwartsauslésung, d.h. eine Frei-
gabe des Stiefels bei Uberschreitung von voreingestellten Haltekréften. Dabei ist von Vorteil,
dass ein derart ausgefihrter, funktional erweiterter Vorderbacken baulich zuverlassig und kos-
teneffizient aufgebaut werden kann.

[0015] Anspruch 2 kennzeichnet eine vorteilhafte Ausflihrungsform eines mehrgliedrigen Soh-
lenhalters, welcher auch als so genannter Zangenbacken bekannt ist. Der Aufbau eines derarti-
gen, an sich bekannten Sohlenhalters ist kostengiinstig und funktionszuverlassig. Ferner ist ein
derartiger Sohlenhalter ideal, um in Verbindung mit der Einstellvorrichtung einen méglichst
kostenglnstigen und baulich zuverlassigen Vorderbacken mit seitlicher Verstellbarkeit des
Sohlenhalters zu erzielen.

[0016] Durch die Ausgestaltung nach Anspruch 3 kann ein sicherheitstechnisch glnstiges
Ausldseverhalten erzielt werden.

[0017] Von besonderem Vorteil ist eine Ausfiihrung nach Anspruch 4, da dadurch ein Vorder-
backen geschaffen werden kann, welcher entweder eine Rickwartsauslésung oder zumindest
eine Dampfung von Rickwartsstirzen bzw. Ricklagen des Benutzers bietet. Insbesondere
kdénnen Anhebebewegungen der Stiefelspitze mit einem derart konstruierten Vorderbacken
anféanglich gedampft werden, um somit Spitzenbelastungen fir den Bewegungsapparat des
Benutzers zu reduzieren. Diese Konstruktion erméglicht ferner eine baulich relativ einfache
Zusammenfihrung der Komponenten zur Erzielung einer Ricklagenddmpfung bzw. Ruckwarts-
ausldsung, einer seitlichen Sicherheitsausldsung und einer Einstellbarkeit der Orientierung bzw.
der seitlichen Ausrichtung des Stiefels gegeniiber der Bindungs- bzw. Schildngsachse. Eine
derartige Ausgestaltung ist auBerdem baulich relativ zuverléssig, kostenglinstig und hinsichtlich
des Aufbauvolumens besonders kompakt.

[0018] Weiters ist die bauliche Kombination gemaB Anspruch 5 von Vorteil, da dadurch die
Schwenkachse fiir den Sohlenhalter bzw. dessen Tragelement eine mehrfache Funktion Gber-
nimmt, wodurch ein méglichst kompakter Aufbau des Vorderbackens erzielt werden kann.
AuBerdem kann durch Erlbrigung zahlreicher zusatzlicher Bauelemente fir die Ein-
stellvorrichtung das Gewicht eines derart ausgefiihrten Vorderbackens gering gehalten werden.

[0019] Von besonderem Vorteil ist auch eine Ausfiihrung nach Anspruch 6, nachdem durch die
Multifunktionalitat der Schwenkachse zusatzliche Bauteile eingespart werden kénnen. Dadurch
werden niedrige Produktionskosten erzielt und kann auBerdem die Gesamtkomplexitdt des
Vorderbackens mdglichst gering gehalten werden.

[0020] Von Vorteil ist weiters eine Ausgestaltung nach Anspruch 7, da dadurch die Relativposi-
tion der Stellspindel relativ zum Vorderbacken nicht veréndert wird und nur das Tragelement
mitsamt den Sohlenhalterelementen in seitlicher Richtung zum Gehause variabel positionierbar
ist. Ein besonderer Vorteil liegt dabei darin, dass diese Verdnderungen vom Benutzer spontan
durchfiihrbar sind, d.h. bei Bedarf jederzeit vorgenommen werden kdénnen. Insbesondere sind
keinerlei Zerlegearbeiten am Vorderbacken und keine Eingriffe in die sicherheitsrelevanten
Komponenten des Vorderbackens erforderlich, um eine Veradnderung der Stiefelausrichtung
gegeniliber der Bindungs- bzw. Schilingsachse erzielen zu kdnnen. Durch den Einsatz einer
Spindelanordnung ist es sogar mdglich, den Stiefel in der Sicherheitsschibindung zu belassen
und gleichzeitig Veranderungen an der Einstellvorrichtung vorzunehmen.
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[0021] Bei der Ausgestaltung nach Anspruch 8 ist von Vorteil, dass dann, wenn die Gewinde-
abschnitte eine ausreichend niedrige Steigung aufweisen, eine separate Arretiervorrichtung
erlbrigt ist. Dies bedeutet, dass Einstell- bzw. Justierarbeiten besonders rasch erledigt werden
kénnen und dass das Risiko von Fehlbedienungen reduziert ist. Insbesondere kénnen Unacht-
samkeiten des Bedieners nicht zu kritischen Betriebszustdnden am Vorderbacken fiihren.

[0022] Bei den MaBnahmen gemaB Anspruch 9 ist von Vorteil, dass der Stellantrieb auf das
Tragelement des Sohlenhalters einwirkt, sodass die Sohlenhalterarme des Sohlenhalters von
Elementen zur Umsetzung des Stellantriebes unbeeinflusst bleiben.

[0023] Bei der Ausgestaltung nach Anspruch 10 ist von Vorteil, dass durch Verdrehen der
Stellspindel eine bequeme und auch unter widrigen Einsatz- bzw. Umgebungsbedingungen
zuverlassige, seitliche Verstellbarkeit des Sohlenhalters erzielt wird.

[0024] Durch die Ausgestaltung nach Anspruch 11 kann die Auslésefeder als Druckfeder aus-
gefuihrt werden, wobei durch die Zugstange eine Kraftrichtungsumkehr erzielt wird, sodass der
Sohlenhalter die erforderlichen, seitlichen Haltekrafte auf die Stiefelspitze ausiiben kann.

[0025] Durch die MaBnahme gemaB Anspruch 12 ist sichergestellt, dass der jeweils erforderli-
che Einstellbereich an der Einstellvorrichtung, welcher insgesamt in etwa 5 mm betragt oder in
Sonderféllen bis zu 10 mm betragen kann, ohne einer Verformung von Komponenten zur Ver-
fgung steht. Darliber hinaus werden dadurch Verkantungen bzw. Verklemmungen in den
Sicherheitsauslésemechanismen des Vorderbackens vermieden.

[0026] Bei den MaBnahmen nach Anspruch 13 ist vorteilhaft, dass diese Winkelhebel durch das
Anliegen der Zugstange an den Winkelhebeln bzw. durch das Hintergreifen der Winkelhebel
ausgehend von der Zugstange relativ filigran ausgefihrt werden kénnen und trotzdem ausrei-
chend stabil sind. Insbesondere kdnnen Durchbriiche bzw. bolzenartige Verbindungen zwi-
schen Zugstange und Sohlenhalter erlibrigt werden.

[0027] Zudem ist eine Ausfiihrung nach Anspruch 14 von Vorteil, da dadurch die Zugstange in
ihrer Ausrichtung auch dann unverandert bleibt oder weitestgehend unverandert bleiben kann,
wenn an der Einstellvorrichtung der maximale oder minimale Einstellungswert gewahlt wurde.
Insbesondere werden dadurch seitliche Relativverstellungen zwischen der Zugstange bzw.
zwischen dessen Kopplungsmittel und dem Sohlenhalter ermdglicht. Nachdem die Zugstange in
ihrer Ausrichtung bzw. Orientierung stets unverandert bleiben kann, erfolgen auch keine oder
nur marginale Veradnderungen in den voreingestellten Spannungswerten der Auslésefeder.
Sicherheitskritische Veranderungen der Sicherheitsauslésewerte sind somit in einfacher Art und
Weise vermieden.

[0028] SchlieBlich werden die gestellten Aufgaben der Erfindung durch eine Sicherheitsschibin-
dung nach Anspruch 15 gelést. Die damit erzielbaren technischen Effekte und Vorteile sind den
vorhergehenden Beschreibungsteilen zu entnehmen.

[0029] Zum besseren Verstandnis der Erfindung wird diese anhand der nachfolgenden Figuren
naher erlautert.

[0030] Es zeigen jeweils in schematischer, stark vereinfachter Darstellung:

[0031] Fig. 1 einen erfindungsgemaB ausgefiihrten Vorderbacken einer Sicherheitsschibin-
dung in einem teilweise zusammengebauten Zustand in perspektivischer Ansicht;

[0032] Fig. 2 den Vorderbacken gemaB Fig. 1 in schematischer Explosionsdarstellung;

[0033] Fig. 3 eine Sicherheitsschibindung umfassend einen erfindungsgemaB ausgefihrten
Vorderbacken und einen Fersenautomaten im Zusammenwirken mit einem Schi-
stiefel und einem brettartigen Gleitgerat, insbesondere einem Schi, in Draufsicht.

[0034] EinfUhrend sei festgehalten, dass in den unterschiedlich beschriebenen Ausfiihrungs-
formen gleiche Teile mit gleichen Bezugszeichen bzw. gleichen Bauteilbezeichnungen verse-
hen werden, wobei die in der gesamten Beschreibung enthaltenen Offenbarungen sinngeman
auf gleiche Teile mit gleichen Bezugszeichen bzw. gleichen Bauteilbezeichnungen Ubertragen
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werden kdnnen. Auch sind die in der Beschreibung gewdhlten Lageangaben, wie z.B. oben,
unten, seitlich usw. auf die unmittelbar beschriebene sowie dargestellte Figur bezogen und sind
diese bei einer Lageanderung sinngeman auf die neue Lage zu Ubertragen.

[0035] In den Fig. 1, 2 ist eine vorteilhafte Ausflihrungsform eines erfindungsgeméaBen Vorder-
backens 1 einer Sicherheitsschibindung veranschaulicht. Wie an sich bekannt stellt dieser
Vorderbacken 1 den vorderen Backenkdrper einer zur Auslibung des Alpinschisports vorgese-
henen Sicherheitsschibindung dar. Ein derartiger Vorderbacken 1 bildet in Kombination mit
einem nicht dargestellten Fersenbacken bzw. Fersenautomaten die Sicherheitsschibindung
aus, welche einen Sportschuh, insbesondere einen nicht dargestellten Schistiefel bei Uber-
schreitung eines sicherheitsrelevanten Ausléseschwellwertes freigibt, um Uberbeanspruchun-
gen bzw. Verletzungen des Benutzers mdéglichst zu vermeiden. Abdeckungs- bzw. Verklei-
dungselemente fiir den Vorderbacken 1 wurden aus Griinden der besseren Ubersichtlichkeit
weggelassen.

[0036] Dieser Vorderbacken 1 ist Ublicherweise der Stiefelspitze zugeordnet und hinsichtlich
seiner Langsposition relativ zu einem Schi haufig in einer in Langsrichtung des Schis verlaufen-
den Fihrungsschiene individuell einstellbar gehaltert, um dadurch unterschiedlichen Schuhgré-
Ben gerecht werden zu kdnnen. Gegebenenfalls kann auch eine so genannte frei gleitende
Halterung des Vorderbackens 1 in dieser nicht dargestellten Fihrungsschiene vorgesehen sein,
um die Biegesteifigkeitskennlinie des Schis aufgrund der an dessen Oberseite montierten Schi-
bindung und des darin eingesetzten Stiefels mdglichst wenig zu beeinflussen. Jedenfalls sind
jegliche aus dem Stand der Technik bekannten L&ngspositionierungen und Halterungssysteme
fir den Vorderbacken 1, wie z.B. von einem zentralen Fixpunkt ausgehende Bandhalterungen
oder dgl., implementierbar.

[0037] Der Vorderbacken 1 weist zumindest einen festigkeitsrelevanten Tragkdrper bzw. ein
Gehause 2 auf, welches beispielsweise mittels seitlicher Fihrungsflansche 3, 4 in einer nicht
dargestellten FUhrungsschiene in Léngsrichtung zum Schi gefiihrt und hinsichtlich seiner Positi-
on in Bezug auf die Langsrichtung zum Schi individuell einstellbar festgelegt ist.

[0038] An diesem Gehduse 2 bzw. an einem die auftretenden Kréafte ableitenden bzw. aufneh-
menden Tragkdrper 2', welcher sich zumindest abschnittsweise um das Gehduse 2 erstreckt, ist
wenigstens ein Sohlenhalter 5 gelagert, welcher zur momentbegrenzten Halterung des Spitzen-
abschnittes eines Stiefels vorgesehen ist. Die Kraft-Schwellwerte bzw. die Haltekréfte dieses
Sohlenhalters 5 werden durch zumindest eine Ausldsefeder 6 bestimmt, welche im Gehause 2
aufgenommen ist bzw. vom Geh&use 2 wenigstens partiell umgeben ist. GemaB dem darge-
stellten Ausfiihrungsbeispiel werden die seitlichen Auslésegrenzkréfte bzw. die seitlichen Halte-
krafte flr den wenigstens einen Sohlenhalter 5 durch eine individuell einstellbare Vorspannung
der Auslosefeder 6 bestimmt. Dies entspricht den so genannten Z-Werten, d.h. den Sicher-
heitsausldésewerten des Vorderbackens 1. Alternativ ist es auch mdglich, eine Seriell- bzw.
Parallelanordnung von einzelnen Federn vorzusehen bzw. ist es auch mdglich, elastomere
Federelemente oder hydraulische Kraftspeicher anstelle von Spiralfederanordnungen auszubil-
den.

[0039] Der bevorzugt zangenartig bzw. mehrgliedrig oder in sich starr bzw. einstiickig aufge-
baute Sohlenhalter 5 ist bei Uberschreitung der voreingestellten Halte- bzw. Auslésekraft um
zumindest eine im Wesentlichen senkrecht zu einer Aufstandsebene 7 fiir einen Stiefel verlau-
fende Achse 8, 9 verschwenkbar. Dadurch wird eine seitliche Sicherheitsauslésung der vom
Sohlenhalter 5 mit einer bestimmten Haltekraft aufgenommenen Stiefelspitze bewerkstelligt.

[0040] Gema&B einer vorteilhaften Ausfiihrungsform umfasst der Sohlenhalter 5 zwei Sohlenhal-
terelemente 10, 11, welche jeweils an seitlichen Abschnitten der Stiefelspitze anliegen und
somit die Stiefelspitze zumindest in Seitenrichtung, d.h. quer zur Schildngsachse bzw. quer zur
Bindungslangsachse haltern. Ferner kann ein separat ausgebildeter, entweder starr ausgefihr-
ter oder federelastisch nachgiebig gelagerter Sohlenniederhalter vorgesehen sein, welcher die
Stiefelspitze gegen unerwiinschtes Abheben in senkrechter Richtung zu einer Aufstandsebene
7 fur einen Stiefel unterbindet. Bevorzugt ist jedoch wenigstens einer der beiden Sohlenhal-
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terelemente 10,11 auch als Sohlenniederhalter 12, 13 ausgefiihrt, indem zumindest einer der
Sohlenhalterelemente 10,11 die Stiefelspitze partiell Gbergreift bzw. Gberlappt und die Stiefel-
spitze bzw. einen Sohlenfortsatz in Ansicht von oben quasi Uberdeckt, wie dies in Fig. 3 sche-
matisch angedeutet wurde.

[0041] Bevorzugt sind die Sohlenhalterelemente 10, 11 durch zwei Winkelhebel 14, 15 gebildet,
deren erster Hebelarm jeweils die seitlichen Sohlenhalterelemente 10, 11 und jeweils einen
Sohlenniederhalter 12, 13 darstellt.

[0042] Die beiden Winkelhebel 14, 15 sind derart angeordnet, dass sie in Draufsicht einen V-
bzw. gabelférmigen Sohlenhalter 5 ergeben. Jeder dieser Winkelhebel 14, 15 ist jeweils um
eine vertikal zur Aufstandsebene 7 ausgerichtete Achse 8, 9 verschwenkbar, wobei die vonei-
nander abgewandten Hebelarme zur Anlage an der Stiefelspitze vorgesehen sind und die ei-
nander zugewandten bzw. n&chstliegenden Hebelarme der beiden Winkelhebel 14, 15 direkt
oder indirekt von der Kraftwirkung der Auslésefeder 6 beaufschlagt sind.

[0043] Bevorzugt ist eine von der voreinstellbaren Kraft der Ausldosefeder 6 beaufschlagte
Zugstange 16 ausgebildet. Diese Zugstange 16 durchsetzt die als Schrauben- bzw. Druckfeder
ausgefliihrte Auslésefeder 6. Das der Stiefelspitze néchstliegende Ende der Zugstange 16
hintergreift bevorzugt die einander ndchstliegenden Hebelarme der Winkelhebel 14, 15, wie
dies am besten aus Fig. 2 ersichtlich ist. Die Zugstange 16 ist dabei in Draufsicht im wesentli-
chen T-férmig ausgefiihrt, wobei seitliche Stege 17, 18 der Zugstange 16 die einander nachst-
liegenden Hebelarme der Sohlenhalterelemente 10, 11 hintergreifen. Dadurch werden die Soh-
lenhalterelemente 10, 11 bzw. die dementsprechenden Winkelhebel 14, 15 in eine Ruhe- bzw.
Haltestellung gedrangt, in welcher eine méglichst spielfreie Halterung der Stiefelspitze erreicht
wird. Bei Einnahme dieser Ruhe- bzw. Haltestellung schlieBen die Sohlenhalterelemente 10, 11
einen anschlagbegrenzten Minimum-Spreizungswinkel 19 zueinander ein.

[0044] Bevorzugt sind die beiden Sohlenhalterelemente 10,11 bzw. die dementsprechenden
Winkelhebel 14, 15 auf einem gemeinsamen Tragelement 20 gelagert. Insbesondere sind die
Winkelhebel 14, 15 jeweils schwenkbeweglich an einem gemeinsamen Tragelement 20 gehal-
tert. Das heiBt, dass die Achsen 8, 9 auf dem Tragelement 20 ausgebildet sind und dass das
Tragelement 20 ein verbindendes Mittelteil fir die um die Achsen 8, 9 verschwenkbaren Soh-
lenhalterelemente 10, 11 bildet.

[0045] Entsprechend einer vorteilhaften Ausfiihrungsform ist dieses Tragelement 20 um eine im
Wesentlichen parallel zur Aufstandsebene 7 und im Wesentlichen quer zur Bindungslangsach-
se 21 verlaufende Schwenkachse 22 verschwenkbar. Derartigen Schwenkbewegungen, insbe-
sondere den Hochschwenkbewegungen des Tragelementes 20 wird dabei definierter federelas-
tischer Widerstand entgegengesetzt, welcher durch die Auslésefeder 6 und/oder durch eine
nicht dargestellte Ruckhaltefeder bzw. durch einen elastomeren Puffer aufgebaut wird.

[0046] Die beiden Sohlenhalterelemente 10, 11 bilden in Verbindung mit dem Tragelement 20
bzw. in Verbindung mit dessen Schwenkachse 22 eine Art kardanisches Gelenk aus, welches
einerseits seitliche Ausschwenkbewegungen als auch eine Hochschwenkbewegung der Stiefel-
spitze ermdglicht, sobald die jeweiligen Haltekréfte tberschritten werden. Der einstiickig oder
mehrgliedrig ausgefiihrte Sohlenhalter 5 ist somit gegeniiber dem schifest positionierten Ge-
hause 2 bzw. Tragkdrper 2' des Vorderbackens 1 kardanisch gelagert. D.h., dass der Sohlen-
halter 5 Uiber eine Art Kreuzgelenk am Gehause 2 bzw. Tragkérper 2' aufgehangt ist, nachdem
die Achsen 8, 9 der Sohlenhalterelemente 10, 11 relativ zur Schwenkachse 22 des Tragele-
mentes 20 um 90° verdreht bzw. versetzt sind. Seitlichen Ausschwenkbewegungen und Hoch-
schwenkbewegungen der Sohlenhalterelemente 10, 11 in vertikaler Richtung weg von der
Aufstandsebene 7 wird dabei federelastischer Widerstand entgegengesetzt, welcher wenigs-
tens Uber die Ausldsefeder 6 innerhalb gewisser Grenzen voreingestellt werden kann. Diese
Sicherheitsauslésewerte sind auch als so genannte Z-Werte bekannt.

[0047] Bezugnehmend auf eine in Richtung der Bindungslédngsachse 21 verlaufende Vertikal-
ebene 23 ist die Schwenkachse 22 oberhalb der Zugstange 16 bzw. oberhalb der Wirkungs-
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achse der Auslésefeder 6 angeordnet, sodass einer Hochschwenkbewegung des Tragelemen-
tes 20 mitsamt den darauf gehalterten Sohlenhalterelementen 10,11 ein zumindest durch die
Auslésefeder 6 definierter Widerstand entgegengesetzt ist. Gegebenenfalls kann vor allem im
unteren Abschnitt des Gehduses 2 wenigstens eine Zusatzfeder ausgebildet sein, welche einer
Hochschwenkbewegung der Sohlenhalterelemente 10, 11 vorbestimmten oder voreinstellbaren,
zusétzlichen Widerstand entgegensetzt.

[0048] Das Tragelement 20 ist im Querschnitt zumindest abschnittsweise U-férmig ausgebildet,
wobei sich dessen Basisabschnitt an einer Widerlagerflache des Gehduses 2 bzw. des Trag-
kérpers 2' abstiitzt. Insbesondere ist eine Schwenkwinkelbegrenzung vorgesehen, welche eine
Verschwenkung des Tragelements 20 nach unten, d.h. in Richtung zur Aufstandsebene 7 be-
grenzt.

[0049] Wesentlich ist, dass der Vorderbacken 1 eine Einstellvorrichtung 24 umfasst, welche zur
individuell voreinstellbaren Veranderung der seitlichen Relativposition zwischen dem Sohlenhal-
ter 5 bzw. zwischen den Sohlenhalterelementen 10, 11 und dem Gehause 2 bzw. dessen Trag-
kérper 2' vorgesehen ist. Insbesondere ist mittels der Einstellvorrichtung 24 eine Veranderung
bzw. Justierung der Relativposition zwischen dem Sohlenhalter 5 und dem diesen tragenden
Gehause 2 bzw. Tragkdrper 2' im Wesentlichen quer zur Bindungslangsachse 21 und im We-
sentlichen parallel zur Aufstandsebene 7 ermdglicht. D.h., dass die Einstellvorrichtung 24 derart
ausgebildet, dass zwischen dem Sohlenhalter 5 bzw. den Sohlenhalterelementen 10, 11 und
dem Gehause 2 bzw. dessen Tragkdrper 2' eine Querverstellung und Festlegung an der jeweils
gewlnschten Position ermdéglicht ist. Die Einstellvorrichtung 24 ermdéglicht somit die Einstellung
und Beibehaltung bzw. Fixierung eines seitlichen Versatzes zwischen dem Sohlenhalter 5 und
dem Gehéuse 2 relativ zur Bindungslangsachse 21 bzw. relativ zur Langsmittelachse des Vor-
derbackens 1. Somit ist ein Winkel 31 bzw. eine seitliche Auslenkung zwischen der Langsachse
eines in die Sicherheitsschibindung eingesetzten Stiefels und der Bindungslédngsachse 21 bzw.
der Schilangsachse innerhalb vordefinierter Grenzen via die Einstellvorrichtung 24 individuell
voreinstellbar veranderbar, wie dies am besten aus Fig. 3 ersichtlich ist.

[0050] Mittels dieser Einstellvorrichtung 24 am Vorderbacken 1 kann also eine mehr oder weni-
ger ausgepragte V-Stellung bzw. Schragstellung der FuBlangsachse relativ zur Schilangsachse
individuell eingestellt werden, wobei derartige Justierarbeiten bevorzugt vom Servicepersonal
oder vom Endbenutzer der Schibindung ausfiihrbar sind. Durch Bedienung der Einstellvorrich-
tung 24 ist also eine in begrenztem Ausma@B einstellbare, seitlich versetzte Halterung des vorde-
ren Stiefelabschnittes in Bezug auf die Bindungslédngsachse 21 bzw. in Bezug auf die Schi-
langsachse erzielbar. Diese Einstellvorrichtung 24 ist dabei durch den Endbenutzer des Vor-
derbackens 1 bzw. durch Servicepersonal bei entsprechendem Veranderungsbedarf der Stie-
felausrichtung relativ zur Schilangsachse jederzeit bedienbar. Bevorzugt erfolgt eine Betatigung
der Einstellvorrichtung 24 mittels eines Hilfswerkzeuges, wie z.B. einem Schraubendreher oder
einem Miinzstlick. Bei Ausbildung einer Handhabe bzw. eines Giriffteils an der Einstellvorrich-
tung 24 ist auch eine véllig werkzeuglose Bedienung der Einstellvorrichtung 24 denkbar.

[0051] Besonders zweckmaBig ist es, wenn das Tragelement 20 fiir die beiden Sohlenhal-
terelemente 10, 11 auf der Schwenkachse 22, um welche das Tragelement 20 entgegen Feder-
kraft hochschwenkbar ist, d.h. bezliglich der Aufstandsebene 7 distanzierbar ist, zusatzlich axial
verstellbar gelagert ist. Insbesondere ist eine in axialer Richtung zur Schwenkachse 22 verlau-
fende Fuhrungsvorrichtung 24', 24" zwischen dem Tragelement 20 fiir den Sohlenhalter 5 und
der Schwenkachse 22 fiir das Tragelement 20 derart ausgebildet, dass vom Tragelement 20
und in weiterer Folge vom einstlickigen oder mehrgliedrigen Sohlenhalter 5 neben einer
Schwenk- bzw. Drehbewegung um die Schwenkachse 22 auch eine translatorische Verstellbar-
keit des Tragelementes 20 bzw. damit einhergehend des Sohlenhalters 5 in axialer Richtung
zur Schwenkachse 22 ermdglicht ist.

[0052] Vorteilhaft ist es, die Fuhrungsvorrichtung 24', 24" durch zapfen- oder stangenartige
FOhrungselemente und durch damit korrespondierende Bohrungen bzw. Durchbriiche zu bilden,
wie dies in Fig. 2 beispielhaft dargestellt wurde. Diese jeweils korrespondierenden Fihrungs-
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elemente der Fihrungsvorrichtung 24', 24" erméglichen dabei eine rotatorische Verstellung des
Sohlenhalters 5 innerhalb der Vertikalebene 23 und auch eine translatorische Relativverstellung
zwischen dem Sohlenhalter 5, insbesondere zwischen dessen Tragelement 20 und dem schi-
fest gehalterten Geh&use 2 bzw. Tragkérper 2' des Vorderbackens 1 in seitlicher Richtung, d.h.
in senkrechter Richtung zur Vertikalebene 23.

[0053] ZweckmaBig ist es, die im Wesentlichen horizontal verlaufende Schwenkachse 22 fiir
den Sohlenhalter 5 zugleich als Stellspindel 25 auszufiihren. Bezug nehmend auf die Bindungs-
langsachse 21 erfolgt dabei durch benutzerseitiges Verdrehen der Stellspindel 25 eine seitliche
Verstellung des Tragelements 20 mitsamt den darauf gelagerten Sohlenhalterelementen 10, 11.

[0054] Die Stellspindel 25 ist bevorzugt relativ zum Gehause 2 bzw. zum Tragkdrper 2' in axia-
ler Richtung fixiert, wohingegen ihre rotatorische Verstell- bzw. Verdrehbarkeit erhalten bleibt.
Die Drehbeweglichkeit der Stellspindel 25 wird (ber geeignete Drehlagervorrichtungen am
Gehause 2 bzw. Tragkdrper 2', insbesondere durch Lagerbohrungen bewerkstelligt.

[0055] Das Tragelement 20 stellt dabei in Verbindung mit der Stellspindel 25 eine Ausfiihrungs-
form einer Wandermutteranordnung dar, tber welche das Tragelement 20 in axialer Richtung
zur Stellspindel 22 bidirektional bewegt werden kann, wenn die Stellspindel 25 in entsprechen-
de Drehbewegung versetzt wird, d.h. nach links oder nach rechts verdreht wird. Die Stellspindel
25 weist bevorzugt einen mittigen bzw. zentralen Gewindeabschnitt 26 auf, welcher mit korres-
pondierenden Gewindeabschnitten 27 am Tragelement 20 in Schraubverbindung steht. Bei-
spielsgemanB ist dieser Gewindeabschnitt 27 durch eine separate Wandermutter 28, das heif3t
durch eine Spindelmutter gebildet, welche mit dem Tragelement 20 bewegungsverbunden ist
bzw. vom Tragelement 20 gehaltert oder aufgenommen ist, sodass die axiale Verstellbewegung
der Wandermutter 28 auf das Tragelement 20 und in weiterer Folge auf den Sohlenhalter 5
Ubertragen wird. Gegebenenfalls kann der Gewindeabschnitt 27 auch direkt in das Tragelement
20 eingeschnitten sein, sodass ein separates Bauteil erlibrigt ist.

[0056] Beim gezeigten Ausfiihrungsbeispiel ist die Wandermutter 28 zwischen seitlichen Halte-
laschen 29, 30 des Tragelementes 20 festgelegt. Die Wandermutter 28 kann auch als Gleit-
bzw. Flhrungsbuchse fiir das Tragelement 20 ausgebildet sein, sodass eine exakte bzw. még-
lichst wackelfreie und stabile Fiihrung des Tragelementes 20 in axialer Richtung zur Stellspindel
25 gewahrleistet ist.

[0057] Via die Haltelaschen 29, 30 ist das Tragelement 20 auBerdem auf der Stellspindel 25
schwenkbeweglich, insbesondere um die Schwenkachse 22 kippbar und zugleich in begrenz-
tem AusmaB in axialer Richtung zur Stellspindel 25 verschiebbar. Uber die gegenseitig in Ein-
griff stehenden Gewindeabschnitte 26, 27 wird die voreingestellte Relativposition zwischen dem
Tragelement 20 und der Stellspindel 25 bzw. dem Geh&use 2 sichergestellt. Wesentlich ist,
dass die Haltelaschen 29, 30 eine Drehlagerung relativ zur Stellspindel 25 ausbilden, wobei im
Bereich dieser Schwenklagerung bzw. im Ubergangsabschnitt von der Stellspindel 25 zu den
Haltelaschen 29, 30 keine Gewinde ausgebildet sind bzw. keine Gewindekopplung vorgesehen
ist. Die gegenseitige Gewindekopplung zwischen Tragelement 20 und Stellspindel 25 erfolgt
bevorzugt nur im zentralen bzw. mittigen Bereich der Stellspindel 25. In den distalen Endab-
schnitten der Stellspindel 25 ist bevorzugt die kombinierte translatorische und rotatorische
Lager- bzw. Fiihrungsvorrichtung 24', 24" fir den Sohlenhalter 5 bzw. fiir dessen Tragelement
20 ausgebildet. Der Stellantrieb fir den Sohlenhalter 5 wird durch die miteinander korrespondie-
renden Gewindeabschnitte 26, 27 zwischen der Stellspindel 25 und dem Tragelement 20 be-
werkstelligt.

[0058] Der an der Einstellvorrichtung 24 zur Verfigung stehende Einstellbereich kann bis zu 5
mm betragen, ohne dadurch gravierende bzw. negative Auswirkungen auf die voreingestellten
Sicherheitsauslésewerte des Vorderbackens 1 zu haben. Bevorzugt ist links und rechts zur
Bindungslangsachse 21 jeweils ein Stellbereich von in etwa 2 mm zur benutzerinitiierten Verla-
gerung des Sohlenhalters 5 vorgesehen. Der Einstellbereich an der Einstellvorrichtung 24 be-
tragt somit unter Bezugnahme auf die Bindungslangsachse 21 in etwa +/- 2 mm. Bezug neh-
mend auf die Bindungslangsachse 21 bzw. auf die Schildngsachse wird dadurch eine das Fahr-
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bzw. Steuerverhalten des Schis in sinnvollem AusmaB beeinflussende, auBermittige Verschie-
bung des vorderen Stiefelabschnittes bewirkt. Insbesondere kann damit eine Winkelverande-
rung der Stiefellangsachse in Bezug auf die Schi- bzw. Bindungslangsachse 21 im Ausmal von
einigen Winkelgraden erzielt werden.

[0059] Bei einer seitlichen Verlagerung des Sohlenhalters 5 mittels der Einstellvorrichtung 24
erfolgt hingegen nur eine relativ geringe seitliche Verlagerung bzw. nur eine marginale Veran-
derung der Orientierung der Zugstange 16 bzw. der Auslésefeder 6 relativ zum Geh&use 2, so
dass die voreingestellten Ausldse- bzw. Haltewerte des Vorderbackens 1, insbesondere dessen
Z-Werte, entweder gar nicht oder vernachlassigbar verandert, d.h. innerhalb der Ublichen Ein-
stelltoleranzen beeinflusst werden. Aus Sicherheits- und Versicherungsgriinden sollten diese
Auslése- bzw. Z-Werte der Sicherheitsschibindung némlich nur von Fachpersonal eingestellt
und durch den Benutzer nachfolgend nicht mehr verandert werden. Wesentlich ist, dass die
Federkraft bzw. die elastische Vorspannung der Auslésefeder 6, d.h. der sicherheitstechnische
Z-Wert des Vorderbackens 1, infolge einer seitlichen Verlagerung des Sohlenhalters 5 kaum
bzw. nur marginal verandert wird. Somit sind Justierungen bzw. benutzerseitige Verédnderungen
der Einstellung an der Einstellvorrichtung 24 bezlglich der Sicherheitsauslésewerte bzw. Z-
Werte des Vorderbackens 1 unkritisch bzw. vernachlassigbar. Insbesondere kédnnen Nachjustie-
rungen an den Sicherheitsausléswerten des Vorderbackens 1 im Anschluss an eine benutzer-
seitige Veranderung der Einstellung an der Einstellvorrichtung 24 erlbrigt werden.

[0060] Wichtig ist, dass auch in Querrichtung zur Bindungslangsachse 21 zwischen der Zug-
stange 16 und dem Geh&use 2 raumliche Freistellungen ausgebildet sind, sodass die Zugstan-
ge 16 bei Betétigung der Einstellvorrichtung 24 seitwérts zur Bindungslangsachse 21 ungehin-
dert verstellbar ist und gemeinsam mit dem Sohlenhalter 5 in seitlicher Richtung verlagert wer-
den kann.

[0061] Alternativ oder in Kombination dazu kann - wie am besten auf Fig. 2 ersichtlich ist - die
Zugstange 16 bzw. deren Stege 17, 18 die Winkelhebel 14, 15 in Querrichtung zur Bindungs-
langsachse 21 mit ausreichendem seitlichen Spielraum hintergreifen. Diese Kopplung der Zug-
stange mit den Winkelhebeln 14, 15 ist dabei derart ausgefiihrt, dass bei einer Betatigung der
Einstellvorrichtung 24 die Zugstange 16 in ihrer Ausrichtung gegeniiber der Bindungsléngsach-
se 21 im Wesentlichen unverdndert verharren kann. Vielmehr sind die Winkelhebel 14, 15 im
Wesentlichen parallel zur Aufstandsebene 7 und quer zur Bindungsldngsachse 21 relativ zur
Zugstange 16 bzw. relativ zu ihren seitlichen Stegen 17, 18 gleitbeweglich.

[0062] In Fig. 3 ist die Wirkungsweise des erfindungsgemaBen Vorderbackens 1 in Zusammen-
hang mit dem prinzipiellen Aufbau der Sicherheitsschibindung schematisch veranschaulicht. Fir
vorhergehend bereits beschriebene Teile werden dabei gleiche Bezugszeichen verwendet und
sind die vorherigen Beschreibungen sinngemaB auf gleiche Teile mit gleichen Bezugszeichen
Ubertragbar.

[0063] Gegebenenfalls kann der Vorderbacken 1 dieser in Draufsicht dargestellten Schibindung
in Langsrichtung des Schis an unterschiedlichen Positionen gehaltert bzw. festgelegt werden,
um den jeweiligen Stiefelgré Ben gerecht werden zu kénnen. Dabei kénnen auch aus dem Stand
der Technik bekannte, in Langsrichtung zum Schi verlaufende Gleitfiihrungen und bandartige
Halteelemente zwischen den Backenkérpern der Schibindung und dem Schi vorgesehen sein,
um fir den Fall von starkeren Durchbiegungen des Schis allzu starke Verspannungen zwischen
der Schibindung und dem darin eingesetzten Stiefel zu vermeiden bzw. derartige Verspan-
nungstendenzen zumindest teilweise auszugleichen.

[0064] Die Position des Gehauses 2 des Vorderbackens 1 ist in Querrichtung zum Schi bzw.
Gleitgeréat entweder durch eine Verschraubung oder durch die Léngsfliihrungen unveranderlich
festgelegt. Die seitliche Relativposition des Gehauses 2 des Vorderbackens 1 in Bezug auf die
Seitenkanten des Schis bzw. Gleitgerates bleibt also stets unverdndert. Vielmehr ist der ein-
oder mehrgliedrige Sohlenhalter 5 via die Einstellvorrichtung 24 im Wesentlichen parallel zur
Aufstandsebene 7 fiir einen Stiefel und im Wesentlichen quer zur Bindungslangsachse 21
individuell verstell- und festlegbar. Das heiBt, dass der Sohlenhalter 5 auBermittig bzw. dezent-
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ral zur Bindungslédngsachse 21 positioniert werden kann. Insbesondere ist fir einen Benutzer
der Schibindung bei Bedarf eine dezentrale Positionierung des Sohlenhalters 5 am Vorderba-
cken 1 in Bezug auf die Bindungslangsachse 21 einstellbar bzw. auswéhlbar. Diese Verstellbe-
wegung ist dabei bevorzugt eine translatorische Relativverstellung zwischen dem Gehé&use 2
und dem Sohlenhalter 5 in Querrichtung zur Bindungslangsachse 21. Gegebenenfalls ist es
auch méglich, eine bogenférmige Kulissenbahn vorzusehen, sodass der Sohlenhalter 5 einen
bogenférmigen Verstellweg ausfihrt und dabei um einen definierten Zentrumspunkt der bogen-
féormigen Bahn bewegt wird, welcher sich im Wesentlichen mit der verldngerten Schienbeinach-
se decken sollte.

[0065] Aus Fig. 3 ist klar ersichtlich, dass via die Einstellvorrichtung 24 ein Winkel 31 zwischen
einer Stiefellangsachse 32 und einer Bindungslangsachse 21, welche sich blicherweise mit der
Gleitbrett- bzw. Schilangsachse deckt, innerhalb vordefinierter Grenzen individuell einstell- bzw.
verénderbar ist. Dies wird durch den seitwarts verstell- und festlegbaren Sohlenhalter 5 erzielt,
wobei zwischen dem Sohlenhalter 5 und dem Gehause 2 eine Querfihrungsbahn ausgebildet
ist. Insbesondere ist der Sohlenhalter 5 mittels der Flihrungsvorrichtung 24', 24" und der Ein-
stellvorrichtung 24 in Querrichtung zur Bindungslangsachse 21 verlagerbar. Die Einstellvorrich-
tung 24 wirkt dabei in axialer Richtung zu der im Wesentlichen horizontal ausgerichteten
Schwenkachse 22 fiir den Sohlenhalter 5.

[0066] In Bezug auf die Bindungslangsachse 21 ist mittels der Einstellvorrichtung 24 fir den
Sohlenhalter 5 bevorzugt ein positiver als auch ein negativer Winkel 31 einstellbar. Das heif3t,
dass die Stiefellangsachse 32 ausgehend von einer deckungsgleichen Lage gegeniber der
Bindungslangsachse 21 entweder nach links oder nach rechts, das heiBt ndher in Richtung zur
Innenkante oder naher in Richtung zur AuBenkante eines Schis verstellt werden kann. Der
jeweilige Einstellungswert der Einstellvorrichtung 24 kann vom Benutzer der Schibindung an
einer Skala 33 abgelesen werden, welche beispielsgemal am Gehduse 2 bzw. am Tragkérper
2' angeordnet ist, wie dies in Fig. 2 angedeutet wurde.

[0067] Die Einstellvorrichtung 24 ist bevorzugt als selbsttatig bzw. automatisch hemmende
Stellvorrichtung ausgefihrt. Insbesondere ist der Stellantrieb der Einstellvorrichtung 24 gleich-
zeitig als Arretier- bzw. Festhaltemittel ausgefiihrt. Dies wird in einfacher Art und Weise durch
eine Stellspindel 25 mit ausreichend niedriger Gewindesteigung erzielt.

[0068] Die bidirektionale Einstellbarkeit der Einstellvorrichtung 24 ausgehend von einer Neutral-
lage bzw. Zentrumsposition des Sohlenhalters 5 ist zweckmaBig, um typengleiche bzw. baulich
identische Vorderbacken 1 einerseits fiir eine Zuordnung zum linken FuB und andererseits fir
eine Zuordnung zum rechten FuB vorsehen zu kdnnen. Somit kann lediglich eine Type bzw.
eine einzige bauliche Ausfihrung des Vorderbackens 1 wahlweise als linker und als rechter
Vorderbacken 1 einer paarweise zu verwendenden Schibindung eingesetzt werden. Diese
Links- bzw. Rechtszuordnung ist in einfacher Art und Weise durch Nutzung des linken bzw.
rechten Einstellbereiches der Einstellvorrichtung 24 erméglicht.

[0069] Am Fersenautomaten der Sicherheitsschibindung sind bei einer Veranderung von Ein-
stellungen an der Einstellvorrichtung 24 bevorzugt keinerlei benutzerseitige Verénderungen
bzw. Anpassungen erforderlich. Insbesondere wird durch eine im Fersenautomaten angeordne-
te Anschubfederung 34, welche einen in die Schibindung eingesetzten Stiefel mit definierter
Vorspannkraft in Richtung zum Vorderbacken 1 drangt, gewahrleistet, dass der in die Schibin-
dung eingesetzte Stiefel auch dann spielfrei gehaltert wird, wenn an der Einstellvorrichtung 24
eine maximale seitliche Verschiebung bzw. eine maximale AuBermittigkeit des vorderen Soh-
lenhalters 5 relativ zur Bindungslangsachse 21 bzw. relativ zum Gehéause 2 eingestellt wurde.

[0070] Der schematisch dargestellte Fersenautomat ist bevorzugt ebenso mit einer Sicherheits-
auslésemechanik versehen. Der Fersenautomat bleibt bevorzugt ebenso wie das Gehause 2
des Vorderbackens 1 in Querrichtung zur Bindungslangsachse 21 gegeniiber dem Schi bzw.
Gleitgerat unverandert festgelegt. Das heiBt, dass die Position des Fersenautomaten quer zur
Bindungslangsachse 21 und im Wesentlichen parallel zur Aufstandsebene 7 unverénderlich ist.
Diese Querfixierung gilt in gleicher Weise fiir den Sohlenhalter bzw. Sohlenniederhalter des
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Fersenautomaten.

[0071] Der Ordnung halber sei abschlieBend daraufhingewiesen, dass zum besseren Ver-
standnis des Aufbaus des Vorderbackens 1 bzw. der Schibindung diese bzw. deren Bestandtei-
le teilweise unmaBstablich und/oder vergrdBert und/oder verkleinert dargestellt wurden.

BEZUGSZEICHENAUFSTELLUNG

1 Vorderbacken

2 Gehéause

2 Tragkérper

3 Flhrungsflansch
4 FUhrungsflansch
5 Sohlenhalter
6

7

8

9

Auslosefeder
Aufstandsebene
Achse
Achse

10 Sohlenhalterelement

11 Sohlenhalterelement
12 Sohlenniederhalter
13 Sohlenniederhalter
14 Winkelhebel

15 Winkelhebel

16 Zugstange

17 Steg

18 Steg

19 Spreizungswinkel
20 Tragelement

21 Bindungslangsachse
22 Schwenkachse

23 Vertikalebene

24 Einstellvorrichtung
24' FOhrungsvorrichtung
24" Fihrungsvorrichtung
25 Stellspindel

26 Gewindeabschnitt
27 Gewindeabschnitt
28 Wandermutter

29 Haltelasche

30 Haltelasche

31 Winkel
32 Stiefellangsachse
33 Skala

34 Anschubfederung
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Patentanspriiche

1. Vorderbacken (1) einer Sicherheitsschibindung, mit einem Gehduse (2) zur wenigstens
teilweisen Aufnahme zumindest einer die Sicherheitsauslésewerte bestimmenden Auslése-
feder (6) und mit wenigstens einem von der Kraft der Ausldsefeder (6) direkt oder indirekt
beaufschlagten Sohlenhalter (5), welcher bei Uberschreitung eines oberen Krafteschwell-
wertes den vorderen Abschnitt eines von der Sicherheitsschibindung gehalterten Stiefels
wenigstens in Seitenrichtung zur Stiefellangsachse (32) freigibt, wobei der seitlich ver-
schwenkbare, einstlickig oder mehrgliedrig ausgefiihrte Sohlenhalter (5) an einem Tra-
gelement (20) gelagert ist, welches entgegen Federkraft um eine im Wesentlichen quer zur
Bindungslangsachse (21) verlaufende Schwenkachse (22) verschwenkbar ist, dadurch
gekennzeichnet, dass eine Einstellvorrichtung (24) ausgebildet ist, Gber welche das Tra-
gelement (20) in axialer Richtung zu dessen Schwenkachse (22) relativ zum Gehduse (2)
des Vorderbackens (1) individuell voreinstellbar positionierbar ist, sodass eine seitliche
Ausrichtung zwischen dem Sohlenhalter (5) und dem Gehause (2) in Querrichtung zur Bin-
dungsléngsachse (21) der Sicherheitsschibindung und im Wesentlichen parallel zur Auf-
standsebene (7) fir einen Stiefel individuell voreinstellbar veranderbar und folglich ein
Winkel (31) oder eine seitliche Auslenkung zwischen der Stiefelldngsachse (32) eines in
die Sicherheitsschibindung eingesetzten Stiefels und der Bindungslangsachse (21) der Si-
cherheitsschibindung innerhalb vordefinierter Einstellgrenzen individuell voreinstellbar ver-
anderbar ist, wobei die Einstellvorrichtung (24) derart ausgebildet ist, dass eine vordefinier-
te Offnungs- oder Aufnahmeweite des V- oder gabelférmigen Sohlenhalters (5) bei einer
benutzerseitigen Verénderung der seitlichen Ausrichtung des Sohlenhalters (5) unveran-
dert bleibt.

2. Vorderbacken nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der Sohlenhalter (5) zwei
als Winkelhebel (14, 15) ausgefiihrte Sohlenhalterelemente (10, 11) umfasst, deren erster
Hebelarm jeweils zum seitlichen Anliegen an einer Stiefelspitze vorgesehen ist und dass
die zweiten Hebelarme der Winkelhebel (14, 15) einander zugewandt und von der Feder-
wirkung der Auslésefeder (6) direkt oder indirekt beaufschlagt sind.

3. Vorderbacken nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass die beiden Winkelhebel
(14, 15) jeweils um zumindest ann&hernd senkrecht zur Aufstandsebene (7) fir einen Stie-
fel verlaufende Achsen (8, 9) verschwenkbar sind.

4. Vorderbacken nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass die Achsen (8, 9) auf
dem Tragelement (20) angeordnet sind und das Tragelement (20) um die quer zur Bin-
dungslangsachse (21) und im Wesentlichen parallel zur Aufstandsebene (7) fur einen Stie-
fel verlaufende Schwenkachse (22) entgegen Federkraft in eine sich von der Aufstandfla-
che (7) distanzierende Richtung verschwenkbar ist.

5. Vorderbacken nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dass die Schwenkachse (22)
einerseits als Drehachse fir das Tragelement (20) innerhalb einer in Richtung der Bin-
dungslangsachse (21) verlaufenden Vertikalebene (23) und andererseits als Stellmittel der
Einstellvorrichtung (24), insbesondere als Stellspindel (25) zur Verstellung des Tragele-
mentes (20) in senkrechter Richtung zur Vertikalebene (23) ausgefihrt ist.

6. Vorderbacken nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Schwenkachse (22)
flr das Tragelement (20) als Stellspindel (25) ausgefihrt ist.

7. Vorderbacken nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass die Stellspindel (25) in
axialer Richtung gegeniiber dem Geh&use (2) festgelegt ist und dass das Tragelement (20)
durch benutzerseitiges Verdrehen der Stellspindel (25) in axialer Richtung zur Stellspindel
(25) relativ zum Gehause (2) variabel positionierbar ist.

8. Vorderbacken nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass die Stellspindel (25) Uber
einen Gewindeabschnitt (26) mit dem Tragelement (20) in Bewegungsverbindung steht.
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9. Vorderbacken nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass das Tragelement (20)
einen zur Stellspindel (25) korrespondierenden Gewindeabschnitt (27) aufweist oder eine
Wandermutter (28) aufnimmt.

10. Vorderbacken nach Anspruch 6, dass die Stellspindel (25) im Wesentlichen parallel zur
Aufstandsebene (7) flir einen Stiefel und im Wesentlichen quer zur Bindungslangsachse
(21) verlauft.

11. Vorderbacken nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Auslésefeder (6) als
eine in ihrer Vorspannung einstellbare Druckfeder ausgefihrt ist und mittels einer Zugstan-
ge (16) auf den Sohlenhalter (5) einwirkt.

12. Vorderbacken nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, dass in Querrichtung zur
Bindungslangsachse (21) zwischen der Zugstange (16) und dem Gehéduse (2) rdumliche
Freistellungen ausgebildet sind, sodass die Zugstange (16) bei Betatigung der Einstellvor-
richtung (24) seitwérts zur Bindungslangsachse (21) ungehindert verstellbar ist und ge-
meinsam mit dem Sohlenhalter (5) in seitlicher Richtung verlagert werden kann.

13. Vorderbacken nach Anspruch 11, dass ein der Stiefelspitze zugewandtes Ende der Zug-
stange (16) die einander zugewandten Hebelarme des aus zwei Winkelhebeln (14, 15) zu-
sammengesetzten V- oder gabelférmigen Sohlenhalters (5) hintergreift.

14. Vorderbacken nach Anspruch 13, dass die Zugstange (16) die Winkelhebel (14, 15) in
Querrichtung zur Bindungsléngsachse (21) mit ausreichendem seitlichen Spielraum hinter-
greift, sodass die Winkelhebel (14, 15) bei Betatigung der Einstellvorrichtung (24) relativ zu
einer in ihrer Ausrichtung gegeniber der Bindungsléangsachse (21) im Wesentlichen unver-
schieblichen Zugstange (16) in seitlicher Richtung zur Bindungslédngsachse (21) gleitbe-
weglich verstellbar sind.

15. Sicherheitsschibindung umfassend einen Vorderbacken (1) zur Halterung des vorderen
Abschnittes eines Stiefels, einen Fersenbacken zur Halterung des fersenseitigen Abschnit-
tes dieses Stiefels und zumindest eine Sicherheitsausldsemechanik mit wenigstens einer
Auslésefeder (6) zur Begrenzung der Haltekrafte zumindest des Vorderbackens (1),
dadurch gekennzeichnet, dass der Vorderbacken (1) nach einem oder mehreren der vor-
hergehenden Anspriiche ausgebildet ist.

Hierzu 3 Blatt Zeichnungen
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Fig.3 y
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