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CAPOT D'ESSUIE-GLACE CONFIGURE POUR RECOUVRIR UNE PARTIE TERMINALE D'UN BRAS D'ESSUIE-

GLACE.

@ L'invention concerne un capot (4) d'essuie-glace
configuré pour recouvrir une partie terminale d'un bras d'es-
suie-glace, ladite partie terminale étant configurée pour étre
reliée a un balai d'essuie-glace et comportant un premier
élément destiné a s'étendre selon une premiére direction
(B), dite longitudinale, par rapport au capot (4) et un second
élément définissant un axe (C) de pivotement du balai vis-a-
vis du bras destiné a s'étendre dans une direction transver-
sale a la premiere direction, ledit capot (4) étant caractérisé
en ce qu'il comprend un premier logement (47, 53) de récep-
tion desdits premier et deuxiéme €léments de la partie ter-
minale, ledit premier logement (47, 53) étant limité dans la
direction transversale par au moins une paroi (43, 44). L'in-
vention concerne également le bras capoté et I'ensemble
avec un connecteur.
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Capot d’essuie-glace configuré pour recouvrir une partie terminale d’un

bras d’essuie-glace

La présente invention se rapporte a la fixation d'un balai d’essuie-glace
sur un bras, en particulier de véhicule automobile. Elle concerne plus
particulierement un capot recouvrant la liaison entre le bras et le balai.

Une automobile est classiquement équipée d'essuie-glaces pour assurer
un lavage du pare-brise et éviter que la vision qu'a le conducteur de son
environnement ne soit perturbée. Ces essuie-glaces comprennent en général un
bras d’entrainement, effectuant un mouvement de va-et-vient angulaire, et des
balais allongés, porteurs eux-mémes de lames racleuses réalisées en une
matiere élastique. Ces lames frottent contre le pare-brise et évacuent I'eau en
I'amenant en dehors du champ de vision du conducteur. Les balais sont réalisés
sous la forme, soit, dans une version classique, d'étriers articulés qui tiennent la
lame racleuse en plusieurs endroits discrets en lui conférant un cintrage lui
permettant d’épouser I'éventuelle courbure du pare-brise, soit, dans une version
plus récente dénommée "flat blade" (pour "lame plate"), d'un ensemble semi-
rigide qui maintient la lame racleuse sur toute sa longueur grace a une ou des
vertébres de cintrage permettant d’appliquer le balai sur le pare-brise sans avoir
a utiliser d’étriers.

Dans la description qui suit, les dénominations longitudinales ou latérales
se réferent a l'orientation du balai d’essuie-glace ou du bras d’entrainement
selon l'invention. La direction longitudinale correspond a I'axe principal du balai
ou du bras dans lequel il sétend, alors que les orientations latérales
correspondent a des droites concourantes, c’est-a-dire qui croisent la direction
longitudinale, notamment perpendiculaires a l'axe longitudinal du balai ou du
bras dans son plan de rotation. Pour les directions longitudinales, les
dénominations extérieure (ou arriére) ou intérieure (ou avant) s'apprécient par
rapport au point de fixation du balai sur le bras, la dénomination intérieure
correspondant a la partie ou le bras et un demi-balai s’étendent, ou par rapport
au point de fixation du bras au véhicule. Enfin, les directions référencées comme

supérieures ou inférieures correspondent a des orientations perpendiculaires au
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plan de rotation du bras d’essuie-glace, la dénomination inférieure contenant le
plan du pare-brise.

Dans les deux solutions précédemment décrites, le balai est rattaché au
bras d’entrainement par un systéme de connexion comportant un connecteur,
qui est une piéce solidarisée au balai. Le connecteur 1 représenté sur la figure 1
comporte un étrier 11 allongé suivant un axe A et destiné a étre solidaire du
balai d’essuie glace, non représenté, suivant ledit axe A, en enserrant par
exemple une vertebre de rigidification ou un corps longitudinal. Le connecteur
comporte également, dans sa partie supérieure, une bride 12 allongée suivant
une direction parallele audit axe A et traversée par un orifice 13 de section
circulaire, perpendiculaire audit axe A.

L’invention concerne plus particulierement un systéme de connexion pour
un bras de type dit a pivot latéral, dont un exemple d’extrémité terminale 2 de
liaison, configurée pour coopérer avec le connecteur 1, est représenté sur la
figure 2. Cette extrémité terminale comporte un premier élément allongé 20
suivant un axe B, sensiblement dans le prolongement du bras, non représenté
dans son ensemble. En outre, une tige cylindrique 21 s’étend perpendiculaire a
partir de I'élément allongé 20 et forme un second élément.

L’orifice 13 du connecteur 1 est configuré pour recevoir la tige 21 de la
partie terminale 2, afin de lier le connecteur 1 a la partie terminale 2 par une
liaison pivot autour de la tige 21. Le balai d’essuie-glace peut ainsi pivoter autour
de laxe C de la tige 21, pour s’adapter a la surface de la vitre lors du
mouvement de va et vient de I'essuie-glace.

Par rapport a ce qui a été décrit, il reste a installer des moyens de retenue
du connecteur 1 sur la tige 21, en particulier lors des mouvements de va et vient.
De plus, ces moyens doivent permettre un remplacement facile du balai
d’'essuie-glace avec son connecteur 1.

Par ailleurs, pour diverses raisons, on souhaite en général protéger des
intempéries la partie terminale de liaison du bras d’essuie-glace.

La demanderesse s’est fixé pour objectif de réaliser au moins une partie
de ces fonctions de maniéere simple et économique, notamment en minimisant le

nombre de piéces.
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L’invention propose a cet effet un capot d’essuie-glace configuré pour
recouvrir une partie terminale d'un bras d'essuie-glace, ladite partie terminale
étant configurée pour étre reliée a un balai d'essuie-glace et comportant un
premier élément destiné a s'étendre selon une premiere direction, dite
longitudinale, par rapport au capot et un second élément définissant un axe de
pivotement du balai vis-a-vis du bras destiné a s’étendre dans une direction
transversale a la premiere direction, ledit capot étant caractérisé en ce qu'l
comprend un premier logement de réception desdits premier et deuxiéme
éléments de la partie terminale.

Le capot selon linvention peut comprendre une ou plusieurs des
caractéristiques suivantes, prises isolément les unes des autres ou en
combinaison les unes avec les autres :

- ledit capot a une forme allongée le long d’'un axe d’allongement et ledit
premier logement comporte une premiére partie s’étendant le long
dudit axe dallongement et configurée pour recevoir ledit premier
élément;

- ledit premier logement comporte une seconde partie s’étendant
perpendiculairement audit axe dallongement et configurée pour
recevoir ledit second élément ;

- ladite seconde partie s’étend entre deux parois longitudinales latérales
du capot, qui forment des extrémités longitudinales de cette seconde
partie ;

- ledit capot comprend un second logement de réception d’une partie du
balai d’essuie-glace, telle qu'un connecteur dudit balai ;

- le second logement s’étend le long dudit axe d’allongement ;

- ladite seconde partie du premier logement traverse ou communique
avec ledit second logement ;

- ledit capot comprend des moyens de fixation configurés pour coopérer
avec ledit bras ;

- lesdits moyens de fixation comprennent des moyens d’encliquetage

élastique et/ou d’engagement ;
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- lesdits moyens de fixations sont situés dans ledit premier logement, de
préférence dans la premiére partie ;

- lesdits moyens de fixation comprennent un ergot configuré pour étre
engagé dans un évidement d’extrémité dudit premier élément du bras,
qui est par exemple tubulaire ;

- lesdits moyens de fixation sont situés dans ledit premier logement, de
préférence dans la premiéere partie ;

- la premiere partie du premier logement et le second logement
présentent chacun une section transversale ayant sensiblement une
forme en U, avec une paroi longitudinale commune.

La présente invention concerne également un bras capoté d'essuie-glace,
comportant un bras comprenant une partie terminale de liaison a un balai
d’essuie-glace, ladite partie terminale étant configurée pour étre reliée a un balai
d’essuie-glace et comportant un premier élément longitudinal et un second
élément transversal définissant un axe de pivotement du balai vis-a-vis du bras,
et un capot tel que décrit précédemment.

Le bras capoté selon linvention peut comprendre une ou plusieurs des
caractéristiques suivantes, prises isolément ou en combinaison les unes avec
les autres :

- le capot comprend des moyens de fixations coopérant avec ledit

premier élément du bras ;

- ledit premier élément du bras comporte un évidement longitudinal
interne tubulaire et comporte un évidement longitudinal interne ayant
une extrémité débouchant sur une ouverture, et le capot comprend un
ergot de fixation destiné a s’engager dans ladite ouverture.

La présente invention concerne également un ensemble comportant un
bras capoté tel que décrit précédemment et un connecteur de raccordement du
bras a un balai dessuie-glace, ledit connecteur comportant un orifice de
réception dudit second élément du bras ainsi que des moyens de liaison a au
moins un organe de balai, tel quune vertébre de rigidification ou un corps

longitudinal du balai.
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Le connecteur d'un tel ensemble peut comprendre une partie comportant
ledit orifice, qui est logée dans ledit deuxieme logement.

L’invention concerne encore un procédé de montage d'un organe de
connexion de balai d’essuie-glace sur une partie terminale de liaison d'un bras
d’essuie-glace, ladite partie terminale comportant un premier élément
longitudinal et un second élément transversal définissant un axe de pivotement
du balai vis-a-vis du bras, ledit organe de connexion comportant un orifice de
réception dudit second élément du bras, procédé comportant une étape de
placement dudit organe de connexion dans laquelle le second élément du bras
est introduit dans ledit orifice de l'organe de connexion, caractérisé en qu'il
comporte une étape ultérieure dans laquelle un capot tel que décrit
précédemment est fixé sur la partie terminale de liaison du bras, de maniére a
recouvrir cette derniere et au moins une partie de 'organe de connexion.

Avantageusement, ledit capot est fixé sur la partie terminale de liaison par
des moyens d’encliquetage élastiques et/ou d’engagement coopérant avec ledit

premier €lément du bras.

L’invention sera mieux comprise et d’autres détails, caractéristiques et
avantages de l'invention apparaitront a la lecture de la description suivante faite
a titre d’exemple non limitatif en référence aux dessins annexés, dans lesquels :
- lafigure 1 est une vue schématique en perspective d’'un connecteur d’essuie-
glace utilisé dans un ensemble selon I'invention,

- lafigure 2 est une vue schématique en perspective de la partie terminale d’'un
bras d’essuie-glace utilisé dans un ensemble selon I'invention,

- la figure 3 est une vue schématique partielle en perspective d'un ensemble
selon l'invention, en configuration de fonctionnement,

- lafigure 4 est une vue schématique de dessus d'un capot selon l'invention,

- lafigure 5 est une vue schématique de dessous d’un capot selon l'invention,

- la figure 6 est une vue schématique en perspective d'un capot selon
invention,

- la figure 7 est une vue schématique en perspective d'un ensemble selon

invention, coupé selon un plan vertical et le capot étant relevé,
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- lafigure 8 est une vue schématique de cété de I'ensemble de la figure 7, et
- la figure 9 est une vue schématique de co6té de 'ensemble de la figure 3,
coupé selon le méme plan vertical que 'ensemble de la figure 7.

Il faut noter que les figures exposent l'invention de maniéere détaillée pour
mettre en ceuvre l'invention, lesdites figures pouvant bien entendu servir a mieux
définir I'invention le cas échéant.

Un ensemble pour un essuie-glace selon linvention comprend, en
référence a la figure 3, un bras 3 d’entrainement pour un balai d’essuie-glace,
avec sa partie terminale 2 de liaison, un connecteur 1 destiné a étre fixé a un
balai d’essuie-glace, non représenté, et un capot 4 recouvrant la partie terminale
2 et le connecteur 1.

Un essuie-glace complet comprend en général le bras capoté et le balai
qui nest pas ici représenté et qui est de préférence du type « plat », de I'anglais
« flat blade », bien connu de 'homme du métier. L’essuie-glace comprend
également une téte d’entrainement, non représentée sur les figures, qui permet
généralement de relier 'extrémité du bras 3 opposée a ladite partie terminale 2,
a un arbre de sortie d’'un moteur.

En référence a la figure 2, la partie terminale 2 de liaison comporte un
premier €lément allongé 20 qui est ici formé par un tube présentant des parois
latérales 22, 23, sensiblement planes et perpendiculaires au plan de rotation du
bras d’essuie-glace. Ces parois latérales 22, 23 sont raccordées par des parois
respectivement inférieure 24 et supérieure 25, pouvant avoir une forme arrondie
autour d’'un axe paralléle a 'axe B. Ici, le tube 20 est creux et les bords de ses
parois 22, 23, 24, 25 forment les bords périphériques 26 d’'un évidement
s’ouvrant a son extrémité libre.

Ce tube 20 peut, par exemple, étre formé a partir d'une tble pliée, de
maniére a avoir une rigidité suffisante.

La tige 21 cylindrique transversale, définissant un axe de pivotement C,
est fixée sur le tube 20 a une distance d1 des bords périphériques 26 de
louverture d’extrémité, et sensiblement a mi-hauteur entre les parois inférieure
24 et supérieure 25. Ici, la tige 21 est maintenue en traversant les deux parois

latérales 22, 23 du tube 20. Elle s’étend sur une distance d2 a I'extérieur de la
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paroi latérale 23, du cbté ou doit étre installé le connecteur 1.

Par ailleurs, un orifice 27 sensiblement circulaire traverse la paroi latérale
22, apres la tige 21 en partant des bords périphériques 26 de I'ouverture du tube
20. De préférence, un autre orifice 27, visible sur les figures 8 et 9, semblable au
précédent mais décalé longitudinalement, traverse 'autre paroi latérale 23.

Comme indiqué précédemment, en référence a la figure 1, le connecteur
1 comporte un étrier 11 destiné a fixer le balai d’essuie-glace selon un axe A,
non représenté. Cet étrier 11 s’étend longitudinalement sur la longueur du
connecteur 1 et en forme la partie inférieure. Comme visible plus
particulierement sur la figure 3, il forme une rainure longitudinale, centrée sur
'axe A et ouverte vers le bas, avec deux parois latérales pour insérer un €lément
allongé, vertébre de rigidification ou corps allongé d'un balai d’essuie-glace.

Une bride longitudinale 12, avec un orifice transversal 13 destiné a
coopérer avec la tige 21 pour permettre une rotation du balai autour de l'axe C
de pivotement, est fixée sur la partie supérieure de l'étrier 11. La paroi
supérieure de la bride 12 a sensiblement une forme en V selon la direction
longitudinale, sa partie la plus €loignée de I'étrier 11 se situant sensiblement au
centre de lorifice 13. La bride 12 est décalée latéralement par rapport a 'axe
central A de I'étrier 11.

On va maintenant décrire plus en détail le capot 4 en référence aux
figures 3, 4, 5 et 6.

Le capot 4 a ici une forme allongée suivant une direction longitudinale
paralléle a 'axe B de la partie terminale 2 du bras 3, lorsqu’il est installé sur cette
derniére. Il comporte une paroi supérieure composée ici en deux parties. Une
premiere partie 41 est alignée sur 'axe B et a une forme sensiblement
cylindrique, arrondie autour d’'un axe paralléle a 'axe B. Une deuxiéme partie 42,
accolée a la premiere partie 41, est ici sensiblement plane et allongée. Des
parois latérales 43, 44 sensiblement paralleles a 'axe B sont respectivement
reliées par leurs bords supérieurs a la premiére 41 et a la seconde 42 partie de
la paroi supérieure. Une paroi de fond 45 relie les extrémités longitudinales
extérieures des premiere 41 et deuxiéme 42 parties de la paroi supérieure, et

des parois latérales 43, 44.



10

15

20

25

30

3031712

WFR1997 8

En référence a la figure 3, la paroi supérieure 41, 42 du capot 4 est
destinée a recouvrir la tige 21 et, au moins en partie, le tube 20 du bras 3, ainsi
gu'une partie du connecteur 1. La premiére partie 41 de la paroi supérieure
couvre I'extrémité du tube 20, y compris l'attache de la tige 21 transversale. La
deuxieme partie 42 de la paroi supérieure s’étend latéralement par rapport a la
premiere partie 41, de maniére a recouvrir entierement la partie de la tige 21
sortant de la paroi latérale 23, ainsi que la bride longitudinale 12 du connecteur
1, lorsque ce dernier est installé.

Si 'on considére la partie terminale 2 du bras 3 et la bride 12 du
connecteur lorsqu’il est installé, les parois latérales 43, 44 sont destinées a
s’étendre sur des cbtés de ces éléments, et la paroi de fond 45 est destinée a
s’étendre autour de leurs extrémités longitudinales extérieures.

Ici, une plateforme 46 s’étend a partir du bord inférieur de la paroi latérale
44, de maniere sensiblement perpendiculaire a cette derniere. Par ailleurs, les
bords inférieurs des parois du capot 4 s’arrétent sensiblement dans le méme
plan que la plateforme 46 et le capot 4 comporte plusieurs compartiments
s’ouvrant vers le bas dans ledit plan.

Un premier compartiment 47, destiné au tube 20 du bras 3, qui est
délimité par les faces internes de la premiére partie 41 de la paroi supérieure, de
la paroi de fond 45 et de la paroi latérale 43, et par une paroi longitudinale
intermédiaire 48 sensiblement paralleéle a la paroi latérale 43. Le premier
compartiment 47, indiqué par un ovale en traits discontinus en figure 5, a une
forme générale sensiblement cylindrique, de section transversale ayant
sensiblement la forme d'un U renversé. Cette forme est configurée pour
s’adapter a la forme de la paroi supérieure 25 et des parois latérales 22, 23 du
tube 20.

La paroi latérale 43 et la paroi longitudinale intermédiaire 48 comportent
de préférence chacune un plot 49 s’étendant perpendiculairement a I'intérieur de
ce premier compartiment 47. Ces plots 49 sont a des distances de la paroi de
fond 45 comparables aux distances qui séparent les orifices 27 des parois
latérale 22, 23 du tube 20 et 'extrémité 26 de ce dernier. lls sont destinés a

s’engager dans ces orifices 27.
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De méme, un ergot 50 s’étend perpendiculairement a la paroi de fond 45
a l'intérieur du compartiment 47. Sa taille lui permet de s’engager entre les bords
périphériques 26 de I'évidement d’extrémité du tube 20 en les épousant, du
moins a sa base contre la paroi de fond 45.

La paroi longitudinale intermédiaire 48 comporte une échancrure verticale
51 située sensiblement a la distance d1 de la paroi de fond 45 et de largeur
sensiblement égale au diamétre de la tige 21. A la méme distance d1 de la paroi
de fond 45, la face interne de paroi latérale 43 comporte une cavité 52 de forme
similaire a celle de ladite échancrure 51. Par ailleurs, la face interne de la paroi
latérale 44 se trouve sensiblement a une distance d2 de la face opposée de la
paroi longitudinale intermédiaire.

De cette maniére, un deuxieme compartiment 53, indiqué par un ovale en
traits discontinus sur la figure 5, est ménagé dans le capot 4, entre la paroi
latérale 43 et la paroi latérale 44, au travers de I'échancrure 51 pratiquée dans la
paroi longitudinale intermédiaire 48. Ce deuxiéme compartiment 53 est destiné a
recevoir la tige 21.

Le premier compartiment 47 et le deuxieme compartiment 53 forment
respectivement une premiere 47 et une seconde 53 partie d'un premier
logement, destiné a recevoir la partie terminale 2 du bras.

L’intérieur du capot 4 comporte encore un troisieme compartiment 54, qui
forme un deuxiéme logement 54 destiné a recevoir la bride longitudinale 12 du
connecteur 1 lorsquelle est installée autour de la tige 21. Ce troisieme
compartiment 54, indiqué par un ovale en traits discontinus sur la figure 5, est
délimité par les faces internes de la deuxiéme partie 42 de la paroi supérieure,
de la paroi de fond 45 et de la paroi latérale 44, et par la paroi longitudinale
intermédiaire 48.

Le troisieme compartiment 54 a une forme générale sensiblement
cylindrique, de section transversale ayant sensiblement la forme d'un U
renversé. Cette section est adaptée pour laisser passer la bride 12 autour de la
tige 21, au niveau de son orifice 13, donc a I'endroit ou sa paroi supérieure est la
plus éloignée de I'étrier 11. La section en U du troisieme compartiment 54 laisse

donc des marges de débattement aux extrémités longitudinales de la bride 12,
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afin de permettre des mouvements de rotation d’ampleur limitée autour de la tige
21.

On notera par ailleurs que le capot est formé dans un matériau plastique,
par exemple de type polyoxyméthyléne (POM), qui lui confére une certaine
raideur et un peu d’élasticité pour de petites déformations.

On va maintenant décrire 'assemblage formé de la partie terminale 2 du
bras 3, du connecteur 1 et du capot 4. Comme on peut le voir sur la figure 3,
lorsque 'ensemble est installé, le capot 4 recouvre la partie terminale 2 du bras
ainsi que la bride longitudinale 12 du connecteur 1. L’étrier 11 du connecteur 1
n'est ici que partiellement recouvert, il se trouve sous le tube 20 et sous les
bords inférieurs des parois latérales 43, 44 et de la paroi de fond 45 du capot 4.

Le capot 4 retient ainsi le connecteur 1 sur la tige transversale 21 de la
partie terminale 2 du bras 3. Le connecteur 1 peut tourner autour de la tige 21,
du fait de 'espacement entre I'étrier 11 et les bords inférieurs des parois 43, 44,
45 du capot 4 et du fait des débattements ménagés pour la bride 12 dans le
troisieme compartiment 54 du capot 4.

Selon linvention, 'assemblage peut étre ainsi réalisé selon un procédé
illustré aux figures 7, 8 et 9.

Dans une étape préliminaire, le connecteur 1 est installé sur la partie
terminale 2 par une translation le long de la tige 21, I'étrier 11 étant place sous le
tube 20.

Dans une étape suivante, en référence aux figures 7 et 8, le capot 4 est
présenté relevé devant la partie terminale 2, et son ergot 50 est engagé entre les
bords périphériques 26 de I'évidement d’extrémité du tube 20.

Sur la figure 7, on peut voir la position relative du capot 4 par rapport au
connecteur 1 installé sur la partie terminale 2. On observe ainsi que la paroi
longitudinale intermédiaire 48 est destinée a s’insérer entre la paroi latérale 23
du tube 20 et la bride longitudinale 12 du connecteur 1.

La figure 8 permet de mieux voir la forme de l'ergot 50 permettant de
insérer entre les bords périphériques 26 de I'évidement d’extrémité, le capot 4
étant en position relevée.

Dans une troisieme étape, le capot 4 est rabattu sur le tube 20, suivant le
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sens de la fleche F de la figure 8, pour étre mis dans la position indiquée sur la
figure 9, dans laquelle la premiére partie 41 de la paroi supérieure du capot 4 est
plaquée contre la paroi supérieure 25 du tube 20.

Au cours de cette étape, les plots 49 du capot 4 viennent s’'insérer dans
les orifices 27 des parois latérales 22, 23 du tube 20. On notera par ailleurs que
'écartement entre la paroi latérale 43 et la paroi longitudinale intermédiaire 48
est, de préférence, ajusté de maniére a ce que ces parois soient respectivement
plaquées contre les parois latérales 22, 23 du tube 20. La nature du matériau du
capot 4 permet aux parois 43, 48 de s’écarter pour laisser glisser les plots 49
contre les parois latérales 22, 23 du tube 20, avant de les encliqueter dans les
orifices 27.

L'ajustement de ['écartement entre la paroi latérale 43 et la paroi
longitudinale intermédiaire 48 permet de maintenir le capot 4 aligné contre le
tube 20. Les plots 49 et 'ergot 50 maintiennent, quant a eux, le capot 4 sur le
tube 20 dans la direction longitudinale, ainsi que vers le haut et en rotation. Ces
éléments fixent donc le capot 4 par rapport a la partie terminale 2 du bras 3 a
Iissue de la troisiéme étape de montage.

De plus, comme on peut le voir sur la figure 7, au cours de cette
troisieme étape de montage, la paroi longitudinale intermédiaire 48 vient se
placer entre la paroi latérale 23 du tube 20 et la bride longitudinale 12. Il n’est
pas nécessaire de positionner exactement la bride 12 sur la tige 21: le
positionnement de la bride longitudinale 12 dans le compartiment 54 du capot 4,
entre la paroi longitudinale intermédiaire 48 et la paroi latérale 44, se fait
naturellement lors du basculement du capot 4.

De cette maniére, en plus de sa fonction de protection, le capot 4 assure,
a l'issue de la troisieme étape de montage, une fonction de positionnement et de
maintien du connecteur 1 sur la tige 21.

De maniere évidente, le démontage du capot 4 peut se faire en inversant
le sens des étapes précédemment décrites, aprés avoir écarté légérement les
parois latérales 43, 48 du compartiment 47, de maniére a dégager les plots 49
des orifices 27. Le démontage du capot 4 permet de libérer le connecteur 1, par

exemple pour changer le balai d'essuie-glace.
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REVENDICATIONS

1. Capot (4) d’essuie-glace configuré pour recouvrir une partie terminale (2)
d'un bras (3) d’essuie-glace, ladite partie terminale étant configurée pour étre
reliée a un balai d’essuie-glace et comportant un premier €lément (20) destiné
a s’étendre selon une premiére direction (B), dite longitudinale, par rapport au
capot (4) et un second élément (21) définissant un axe (C) de pivotement du
balai vis-a-vis du bras destiné a s’étendre dans une direction transversale a la
premiere direction, ledit capot (4) étant caractérisé en ce qu’il comprend un
premier logement (47, 53) de réception desdits premier (20) et deuxieme (21)
éléments de la partie terminale (2), ledit premier logement (47, 53) étant limité

dans la direction transversale par au moins une paroi (43, 44).

2. Capot (4) selon la revendication 1, caractérisé en ce qu’il a une forme
allongée le long d’'un axe (B) d’allongement et en ce que ledit premier logement
(47, 53) comporte une premiere partie (47) s’étendant le long dudit axe (B)

d’allongement et configurée pour recevoir ledit premier élément (20).

3. Capot (4) selon la revendication 2, caractérisé en ce que ledit premier
logement (47, 53) comporte une seconde partie (53) s’étendant
perpendiculairement audit axe (B) d’allongement et configurée pour recevoir

ledit second élément (21).

4.  Capot (4) selon la revendication 3, caractérisé en ce que ladite seconde
partie (53) s’étend entre deux parois longitudinales latérales (43, 44) du capot

(4), qui forment des extrémités longitudinales de cette seconde partie (53).

5. Capot (4) selon la revendication 4, caractérisé en ce qu'il comprend un
second logement (54) de réception d'une partie du balai d’essuie-glace, telle

qu’un connecteur (1) dudit balai.
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6. Capot (4) selon la revendication 5, caractérisé en ce que le second

logement (54) s’étend le long dudit axe (B) d’allongement.

7. Capot (4) selon la revendication 6, caractérisé en ce que ladite seconde
partie (53) du premier logement (47, 53) traverse ou communique avec ledit

second logement (54).

8. Capot (4) selon 'une des revendications précédentes, caractérisé en ce
gu’il comprend des moyens de fixation (49, 50) configurés pour coopérer avec
ledit bras (20).

9. Capot (4) selon la revendication 8, caractérisé en ce que lesdits moyens
de fixation comprennent des moyens dencliquetage élastique (49) et/ou

d’engagement (50).

10. Capot (4) selon la revendication 8 ou 9, caractérisé en ce que lesdits
moyens de fixation (49, 50) sont situés dans ledit premier logement (47, 53), de

préférence dans la premiére partie (47).

11. Capot (4) selon 'une des revendications 8 a 10, caractérisé en ce que
lesdits moyens de fixation comprennent un ergot (50) configuré pour étre
engagé dans un évidement d’extrémité (26) dudit premier élément (20) du bras,

qui est par exemple tubulaire.

12. Capot (4) selon 'une des revendications 5 a 11, caractérisé en ce que la
premiere partie (47) du premier logement et le second logement (54)
présentent chacun une section transversale ayant sensiblement une forme en

U, avec une paroi longitudinale (48) commune.

13. Bras capoté d’essuie-glace, comportant un bras (3) comprenant une
partie terminale (2) de liaison a un balai d’essuie-glace, ladite partie terminale

(2) étant configurée pour étre reliée a un balai d’essuie-glace et comportant un
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premier élément (20) longitudinal et un second élément (21) transversal
définissant un axe (C) de pivotement du balai vis-a-vis du bras (3), et un capot

(4) selon 'une des revendications 1 a 12.

14. Bras capoté d’essuie-glace selon la revendication 13, caractérisé en ce
que le capot (4) comprend des moyens de fixation (49, 50) coopérant avec ledit

premier élément (20) du bras (3).

15. Bras capoté d’essuie-glace selon la revendication 14, caractérisé en ce
que ledit premier élément (20) du bras (3) est tubulaire et comporte un
évidement longitudinal interne ayant une extrémité débouchant sur une
ouverture (26), et en ce que le capot (4) comprend un ergot (50) de fixation

destiné a s’engager dans ladite ouverture (26).

16. Ensemble comportant un bras capoté selon 'une des revendications 13 a
15 et un connecteur (1) de raccordement du bras (3) a un balai d’ essuie-glace,
ledit connecteur (1) comportant un orifice (13) de réception dudit second
élément (21) du bras (3) ainsi que des moyens de liaison (11) a au moins un
organe de balai, tel qu’'une vertébre de rigidification ou un corps longitudinal du

balai.

17. Ensemble selon la revendication 14, dans lequel le connecteur (1)
comprend une partie (12) comportant ledit orifice (13), qui est logée dans ledit

deuxieme logement (54).

18. Procédé de montage d’'un organe de connexion (1) de balai d’essuie-
glace sur une partie terminale (2) de liaison d'un bras (3) d’essuie-glace, ladite
partie terminale (2) comportant un premier élément (20) longitudinal et un
second élément (21) transversal définissant un axe (C) de pivotement du balai
vis-a-vis du bras (3), ledit organe de connexion (1) comportant un orifice (13)
de réception dudit second €lément (21) du bras (3), procédé comportant une

étape de placement dudit organe de connexion (1) dans laquelle le second
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élément (21) du bras (3) est introduit dans ledit orifice (13) de I'organe de
connexion (1), caractérisé en qu’il comporte une étape ultérieure dans laquelle
un capot (4) selon l'une des revendications 1 a 12 est fixé sur la partie
terminale (2) de liaison du bras (3), de maniére a recouvrir cette derniére et au

moins une partie de I'organe de connexion (1).

19. Procédé selon la revendication 18, dans lequel ledit capot (4) est fixé sur
la partie terminale (2) de liaison par des moyens d’encliquetage élastiques (49)

et/ou dengagement (50) coopérant avec ledit premier élément (20) du bras (3).
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