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CAPOT, DISPOSITIF DE CONNEXION POUR LE MONTAGE D'UN BALAI D'ESSUIE-GLACE SUR UN BRAS
D'ESSUIE-GLACE ET SYSTEME D'ESSUYAGE CORRESPONDANTS.

@ L'invention concerne un capot (17) configuré pour étre
assemblé a un segment terminal (9) d'un bras d'essuie-
glace (5) configuré pour étre relié a un balai d'essuie-glace
(3), ledit segment terminal (9) présentant une extrémité lon-
gitudinale (11) portant un axe transversal (13) configuré
pour définir un axe de pivotement du balai d'essuie-glace
(3), le capot (17) comportant:

- une partie supérieure (171) configurée pour recouvrir le
segment terminal (9) du bras d'essuie-glace (5) a I'état as-
semblé du capot (17) audit segment terminal (9),

- une partie inférieure (173), et

- au moins un moyen de fixation (23) configuré pour coo-
pérer avec I'axe transversal (13).

Selon l'invention, la partie inférieure (173) du capot (17)
comporte au moins un moyen de maintien (19) réalisé d'une
seule piece avec le capot (17) et configuré pour coopérer
avec le segment terminal (9) du bras d'essuie-glace (5) pour
l'assemblage du capot (17) au segment terminal (9).
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Capot, dispositif de connexion pour le montage d’un balai d’essuie-glace sur un

bras d’essuie-glace et systéme d’essuyage correspondants

La présente invention se rapporte a la fixation d’un balai d’essuie-glace sur
un bras d’essuie-glace, en particulier de véhicule automobile. Elle concerne plus
particuliérement un capot recouvrant la liaison entre le bras et le balai d’essuie-
glace. La présente invention concerne également un dispositif de connexion pour
assembler le balai d’essuie-glace au bras d’essuie-glace de véhicule automobile
comprenant un tel capot. L’invention concerne encore un systeme d’essuyage
correspondant.

Classiquement, un véhicule automobile est équipé d’essuie-glaces pour
assurer un nettoyage d’une surface vitrée telle que le pare-brise. Ces essuie-glaces
comprennent en général des bras d’essuie-glace, effectuant un mouvement de va-et-
vient angulaire, et des balais, porteurs eux-mémes de lames racleuses. Ces lames
frottent contre la surface vitrée pour évacuer du liquide de nettoyage en 1’amenant
en dehors du champ de vision du conducteur.

Selon les solutions connues, le balai est rattaché au bras d’essuie-glace par
un dispositif de connexion.

L’invention concerne plus particulierement un dispositif de connexion pour
un bras d’essuie-glace de type dit a pivot latéral ou a axe de pivotement latéral,
également connu sous 1’appellation « side lock » en anglais. Un tel bras d’essuie-
glace comporte un segment terminal, configuré pour coopérer avec le connecteur.
Ce segment terminal comporte un premier élément allongé ou extrémité
longitudinale s’étendant sensiblement dans le prolongement du bras d’essuie-glace.
En outre, une tige sensiblement cylindrique s’étend perpendiculairement a partir de
I’extrémité longitudinale du bras d’essuie-glace et forme un axe transversal.

Le dispositif de connexion comporte un connecteur et un capot. Le
connecteur est une piece destinée a étre solidarisée au balai d’essuie-glace. Le
connecteur est également destiné a étre traversé par 1’axe transversal porté par le
bras d’essuie-glace, afin de lier le connecteur au segment terminal du bras d’essuie-
glace par une liaison pivot autour de ’axe transversal. A I’état assemblé, le balai
d’essuie-glace peut pivoter autour de I’axe transversal, pour s’adapter a la surface

vitrée lors du mouvement de va et vient de I’essuie-glace.
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Le capot est lui destiné a étre assemblé et verrouillé sur le connecteur.

En conséquence, le dispositif de connexion comporte des moyens permettant
le raccordement et le verrouillage du capot sur le connecteur monté sur le balai
d’essuie-glace.

Cependant, selon les solutions connues, 1’assemblage et le verrouillage de
I’ensemble nécessite des manipulations compliquées. Par exemple, le capot peut
étre monté sur le connecteur et des mouvements de rotation entre le capot et le
connecteur sont nécessaires avant de pouvoir verrouiller I’ensemble.

Un des buts de la présente invention est de pallier au moins partiellement ces
problemes de I’état de la technique en proposant une alternative & moindre cout
facilitant le montage et le démontage du capot sur le connecteur destiné a étre
raccordé au balai d’essuie-glace d’une part et au bras d’essuie-glace d’autre part par

I’'intermédiaire de 1’axe transversal.

A cet effet, I’invention a pour objet un capot configuré pour étre assemblé a
un segment terminal d’un bras d’essuie-glace configuré pour étre relié a un balai
d’essuie-glace, ledit segment terminal présentant une extrémité longitudinale
portant un axe transversal configuré pour définir un axe de pivotement du balai
d’essuie-glace, le capot comportant :

- une partie supérieure configurée pour recouvrir le segment terminal du bras
d’essuie-glace a 1’état assemblé du capot audit segment terminal,

- une partie inférieure opposée a la partie supérieure, et

- au moins un moyen de fixation configuré pour coopérer avec 1’axe transversal, de
maniere a fixer 1’axe transversal au capot.

Selon I’invention, la partie inférieure du capot comporte au moins un moyen
de maintien réalisé¢ d’une seule piece avec le capot et configuré pour coopérer avec
le segment terminal du bras d’essuie-glace pour 1’assemblage du capot au segment
terminal du bras d’essuie-glace.

Un tel capot est simple de réalisation. Notamment, il suffit d’un mouvement
dans I’outillage pour réaliser les moyens de maintien venus de matiere avec le

capot.
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Selon une ou plusieurs caractéristiques du capot, prises seules ou en

combinaison :

ledit au moins un moyen de maintien comporte au moins un relief formé sur la
partie inférieure du capot ;

ledit au moins un relief est venu de matiere avec le capot ;

le capot comporte deux parois latérales opposées s’étendant a partir de la partie
supérieure du capot

ledit au moins un relief est formé sur une portion inférieure d’au moins une
paroi latérale ;

au moins la paroi latérale du capot portant ledit au moins un relief est au moins
partiellement flexible et est configurée pour se déformer de fagcon a permettre le
verrouillage ou le déverrouillage du capot et du segment terminal du bras
d’essuie-glace ;

ledit au moins un moyen de maintien comporte au moins un élément
d’encliquetage. Ceci permet une connexion simple du capot sur le connecteur
destiné a porter I’axe transversal, sans nécessiter de manipulations compliquées.
Il suffit de monter le capot sur le connecteur ou de glisser le capot autour du
connecteur, et le capot est destiné a étre clippé ou fixé par encliquetage, de
facon simple, sur le bras d’essuie-glace dont I’axe transversal est monté dans le
connecteur |

ledit au moins un moyen de maintien comporte au moins un relief
d’encliquetage configuré pour bloquer le retrait du segment terminal du bras
d’essuie-glace a 1’état assemblé dudit segment terminal au capot

ledit au moins un moyen de maintien comporte au moins un relief de guidage
configuré pour guider le segment terminal du bras d’essuie-glace lors de
I’assemblage du segment terminal du bras d’essuie-glace au capot ;

ledit au moins un relief d’encliquetage est configuré pour guider le bras
d’essuie-glace ;

le capot présente une forme longitudinale ;

ledit au moins un relief s’étend selon la direction longitudinale du capot ;

le capot comprend un méme relief s’étendant sur plus de la moitié¢ de la
longueur du capot ;

le capot comprend une cloison formant butée pour le segment terminal du bras
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d’essuie-glace ;

le capot comprend au moins deux reliefs distincts ;

ledit au moins un relief comporte une face oblique par rapport a la partie
inférieure du capot ;

la face oblique est configurée pour étre en contact avec le segment terminal du
bras d’essuie-glace lors de I’assemblage dudit segment terminal avec le capot ;
ledit au moins un relief comporte une face d’arrét formant un rebord contre
lequel le segment terminal du bras d’essuie-glace est configuré pour venir en
appui a I’état assemblé du segment terminal au capot;

ledit au moins un moyen de fixation comporte au moins un orifice formé sur le
capot ;

I’orifice est configuré pour bloquer I’axe transversal porté par le bras d’essuie-
glace a 1’état assemblé du capot audit segment terminal ;

I’orifice est borgne ;

1’ orifice est débouchant ;

I’orifice est agencé du c6té opposé audit au moins un moyen de maintien

ledit au moins un moyen de fixation comporte au moins deux protubérances
formées sur la partie supérieure du capot ;

I’axe transversal est configuré pour s’engager entre les deux protubérances lors
de 1’assemblage avec le capot, pour le centrage du segment terminal du bras
d’essuie-glace ;

les protubérances présentent respectivement une forme en « 8 » ou similaire ;
ledit au moins un moyen de fixation comprend au moins une paroi de fixation
(28a), voire au moins deux parois de fixation, s’étendant depuis la partie
supérieure du capot vers I'intérieur du capot, et présentant respectivement une
encoche dans laquelle 1’axe transversal porté par le bras d’essuie-glace est
configuré pour s’engager ;

I’encoche est de forme en « U » ou de forme similaire ;

le capot est configuré pour étre assemblé au segment terminal du bras d’essuie-
glace par translation selon la direction longitudinale du capot ;

le capot est configuré pour étre assemblé au segment terminal du bras d’essuie-
glace par translation selon une direction perpendiculaire a la direction

longitudinale du capot.
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L’invention a aussi pour objet un dispositif de connexion pour le montage

d’un balai d’essuie-glace sur un bras d’essuie-glace comportant :

un connecteur configuré pour étre relié au balai d’essuie-glace d’une part et au
bras d’essuie-glace d’autre part, et
un capot, tel que défini précédemment, configuré pour coopérer avec le

connecteur de maniére a fixer le balai d’essuie-glace au bras d’essuie-glace.

L’invention a encore pour objet un systeéme d’essuyage de véhicule

automobile comportant un dispositif de connexion tel que défini ci-dessus.

Selon un aspect de D’invention, le systéme d’essuyage de véhicule

automobile comporte au moins un balai d’essuie-glace.

D’autres caractéristiques et avantages de l’invention apparaitront plus

clairement a la lecture de la description suivante, donnée a titre d’exemple illustratif

et non limitatif, et des figures annexées parmi lesquelles :

la figure 1 est une vue en perspective montrant un systeme d’essuyage,

la figure 2a est une vue de dessus éclatée d’un premier mode de réalisation d’un
dispositif de connexion sur un segment terminal d’un bras d’essuie-glace du
systeme d’essuyage de la figure 1,

la figure 2b est une vue de dessous éclatée du dispositif de connexion et du
segment terminal du bras d’essuie-glace de la figure 2a,

la figure 2¢ est une vue en perspective du dispositif de connexion des figures 2a
et 2b assemblé sur le segment terminal du bras d’essuie-glace,

la figure 2d montre un exemple d’axe transversal porté par le segment terminal
d’un bras d’essuie-glace,

la figure 2e est une vue de dessous montrant un capot du dispositif de connexion
assemblé au segment terminal du bras d’essuie-glace des figures 2a a 2c,

la figure 2f est une vue de coté de la figure 2e,

la figure 2g est une premiere vue en perspective montrant I’intérieur du capot
selon le premier mode de réalisation,

la figure 2h est une deuxieme vue en perspective montrant I’intérieur du capot

selon le premier mode de réalisation,
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la figure 3a montre un deuxiéme mode de réalisation d’un dispositif de
connexion sur un segment terminal d’un bras d’essuie-glace du systéme
d’essuyage de la figure 1,

la figure 3b est une premiere vue éclatée du dispositif de connexion et du
segment terminal du bras d’essuie-glace de la figure 3a,

la figure 3¢ est une deuxieme vue éclatée du dispositif de connexion et du
segment terminal du bras d’essuie-glace de la figure 3a,

la figure 3d est une vue éclatée montrant le segment terminal du bras d’essuie-
glace et un connecteur du dispositif de connexion selon le deuxieme mode de
réalisation avant assemblage au capot,

la figure 3e montre un axe transversal porté par le segment terminal du bras
d’essuie-glace des figures 3a a 3d,

la figure 3f est une vue de dessous en perspective du capot selon le deuxiéme
mode de réalisation,

la figure 4a montre un troisieme mode de réalisation d’un dispositif de
connexion sur un segment terminal d’un bras d’essuie-glace du systéme
d’essuyage de la figure 1,

la figure 4b est une vue en coupe de la figure 4a,

la figure 4c est une vue éclatée du dispositif de connexion et du segment
terminal du bras d’essuie-glace selon le troisieme mode de réalisation,

la figure 4d est une premiere vue en perspective montrant le dispositif de
connexion selon le troisiéme mode de réalisation assemblé a 1’axe transversal,

la figure 4e est une deuxiéme vue en perspective montrant le dispositif de
connexion selon le troisiéme mode de réalisation assemblé a 1’axe transversal,

la figure 4f est une vue en perspective du capot du dispositif de connexion selon
le troisiéme mode de réalisation,

la figure 4g est une vue en coupe du capot selon le troisitme mode de
réalisation, et

la figure 4h est une vue de dessous du capot selon le troisiéme mode de
réalisation.

Sur ces figures, les éléments identiques ou similaires sont identifiés par les

mémes numéros de référence.

Les réalisations suivantes sont des exemples. Bien que la description se réfere
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a un ou plusieurs modes de réalisation, ceci ne signifie pas nécessairement que
chaque référence concerne le méme mode de réalisation, ou que les caractéristiques
s’appliquent uniquement a un seul mode de réalisation. De simples caractéristiques
de différents modes de réalisation peuvent également étre combinées ou
interchangées pour fournir d’autres réalisations.

Dans la description, on peut indexer certains éléments, comme par exemple
premier élément ou deuxieme élément. Dans ce cas, il s’agit d’un simple indexage
pour différencier et dénommer des éléments proches mais non identiques. Cette
indexation n’implique pas une priorité¢ d’un élément par rapport a un autre et on
peut aisément interchanger de telles dénominations sans sortir du cadre de la
présente description. Cette indexation n’implique pas non plus un ordre dans le

temps.

On a représenté sur la figure 1 un systéme d’essuyage 1. Le systeme
d’essuyage peut en outre comporter un mécanisme motoris€ d’un véhicule
automobile. Le systeme d’essuyage 1 comprend :

- au moins un balai d’essuie-glace 3 destiné a étre fixé sur un bras d’essuie-glace
5, et

- un dispositif de connexion 7 destiné a permettre I’assemblage du balai d’essuie-
glace 3 au bras d’essuie-glace 5.

Le systéme d’essuyage 1 peut comprendre ou non le bras d’essuie-glace 5.

Le balai d’essuie-glace 3 s’étend longitudinalement selon une direction X.

Le balai d’essuie-glace 3 comporte notamment un déflecteur 31 (ou
« spoiler » en anglais) et une lame d’essuyage 33. Le déflecteur 31 et la lame
d’essuyage 33 sont en matériau souple.

Le bras d’essuie-glace 5 s’étend longitudinalement selon une direction L.

Dans la suite de la description, on adoptera a titre non limitatif des directions
longitudinale, verticale et transversale indiquées sur la figure 1 par le triedre (L, V,
T). Dans la suite de la description, les termes supérieur/inférieur, au-dessus/en-
dessous, haut/bas sont désignés en référence a la disposition des éléments sur les
figures selon la direction verticale V.

Le bras d’essuie-glace 5 comporte un segment terminal 9, mieux visible sur

les figures 2a, 2b, configuré pour étre reli¢ au balai d’essuie-glace 3. Plus
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précisément, le segment terminal 9 du bras d’essuie-glace 5 peut étre relié au balai
d’essuie-glace 3 par 'intermédiaire du dispositif de connexion 7.

Le segment terminal 9 présente une extrémité longitudinale 11. L extrémité
longitudinale 11 porte un axe transversal 13 configuré pour définir un axe de
pivotement du balai d’essuie-glace 3 (non visible sur les figures 2a, 2b). Dans ce
cas, le bras d’essuie-glace 5 est dit a pivot latéral ou « side lock » en anglais. L’axe
transversal 13 est de forme générale sensiblement cylindrique. Autrement dit, [’axe
transversal 13 est de forme générale cylindrique ou similaire. Cet axe transversal 13
s’étend selon la direction transversale T, perpendiculaire a la direction longitudinale
L.

Le dispositif de connexion 7 (voir figures 2a a 2¢) permet le montage et
’articulation du balai d’essuie-glace 3, en se référant également a la figure 1, sur le
bras d’essuie-glace 5, plus précisément sur I’extrémité longitudinale 11. Le
dispositif de connexion 7 comporte a cet effet un connecteur 15 et un capot 17.

Le connecteur 15 (figures 2a a 2c¢) est configuré pour étre reli¢ au balai
d’essuie-glace 3 d’une part et au bras d’essuie-glace 5 d’autre part (figure 1). Le
connecteur 15 sert d’interface avec le balai d’essuie-glace 3 et le bras d’essuie-glace
5.

Le capot 17 est configuré pour coopérer avec le connecteur 15 de maniere a
fixer le balai d’essuie-glace 3 au bras d’essuie-glace 5. Le capot 17 permet
notamment le verrouillage de I’ensemble.

A 1’état assemblé du dispositif de fixation 7 sur le segment terminal 9 du bras
d’essuie-glace 5, ’axe transversal 13 (visible sur les figures 2a, 2b) est monté dans
le connecteur 15 et maintenu par le capot 17. Le connecteur 15 et le capot 17
cooperent donc pour maintenir et fixer le balai d’essuie-glace 3 sur le bras d’essuie-
glace 5.

Un dispositif de connexion 7 peut comprendre différents types de connecteurs
15 et de capots 17. Les différences entre plusieurs modes de réalisation du

connecteur 15 et du capot 17 sont explicitées par la suite.
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Premier mode de réalisation

En référence aux figures 2a a 2h, le dispositif de connexion 7 selon le premier
mode de réalisation, est configuré pour coopérer avec un axe transversal 13 du bras
d’essuyage.

L’axe transversal comporte par exemple un épaulement 131 visible sur la
figure 2d. De ce fait, I’axe transversal 13 présente un premier trongon 133 de
premier diameétre et un deuxieme trongon 135 de deuxiéme diametre, par exemple
inférieur au premier diametre. Le premier trongon 133 est configuré pour étre
assemblé au connecteur 15 (non visible sur la figure 2d), et le deuxieme trongon
135 est configuré pour étre assemblé a I’extrémité longitudinale 11 du bras
d’essuie-glace 5 (non visible sur la figure 2d).

L’épaulement 131 sert ainsi de surface d’appui a I’extrémité longitudinale 11
du bras d’essuie-glace 5 a 1’état assemblé de I’axe transversal 13 et de I'extrémité
longitudinale 11 (voir figure 2e).

En se référant de nouveau a la figure 2d, I’axe transversal 13 peut comporter
en outre une extrémité 137 de diametre supérieur au deuxieme trongon 135.
L’extrémité 137 peut étre formée aprés assemblage de 1’axe transversal 13, plus
précisément du deuxiéme trongon 135, au bras d’essuie-glace 5 (voir également les
figures 2a, 2b, 2e), par exemple par bouterollage, de fagon a solidariser I’extrémité
longitudinale 11 et ’axe transversal 13. Le deuxiéme trongon 135 est interposé
entre le premier trongon 133 et I’extrémité 137 (voir figure 2d).

Bien entendu, la forme de I’axe transversal 13, en particulier du deuxieme
trongon 135, est complémentaire a la forme d’un orifice (non visible) pratiqué sur
I’extrémité longitudinale 11 du segment terminal 9 du bras d’essuie-glace 5 (voir

figures 2a et 2b).

Connecteur

En référence aux figures 2a a 2¢, on décrit plus en détail le connecteur 15
configuré pour étre relié au capot 17 mais aussi au bras d’essuie-glace 5, et au balai
d’essuie-glace 3, non visible sur les figures 2a a 2c.

Le connecteur 15 est par exemple directement relié¢ au bras d’essuie-glace 5.

De méme, le connecteur 15 peut étre directement fixé au balai d’essuie-glace 3.
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Le connecteur 15 présente par exemple une forme d’extension principale
longitudinale.

Selon le premier mode de réalisation illustré sur les figures 2a a 2c, le
connecteur 15 peut étre symétrique par rapport a un plan, dit plan médian, selon les
directions transversale T et verticale V et passant par le centre du connecteur 15. Le
connecteur 15 symétrique peut étre assemblé dans n’importe quel sens sur le balai
d’essuie-glace 3.

Le connecteur 15 présente une premiere partie 151 ou partie de liaison au
balai d’essuie-glace 3, configurée pour étre reliée au balai d’essuie-glace 3 (non
visible sur les figures 2a a 2¢) et une deuxiéme partie 153 opposée ou partie de
liaison au bras d’essuie-glace 5 configurée pour coopérer avec 1’axe transversal 13
du segment terminal 9 du bras d’essuie-glace 5.

La premiére partie 151 du connecteur 15 présente par exemple une forme
d’étrier allongé suivant la direction longitudinale L et destiné a enserrer le balai
d’essuie-glace 3, non représenté sur les figures 2a a 2¢. Pour ce faire, la premiere
partie 151 du connecteur 15 présente un canal 155 de maintien du balai d’essuie-
glace 3 (non visible sur les figures 2a a 2c). La forme du canal 155 de maintien est
par exemple adaptée a la forme du déflecteur 31 du balai d’essuie-glace 3 (voir
figure 1).

La deuxieme partie 153 du connecteur 15 comporte, dans cet exemple illustré
sur les figures 2a, 2b, deux parois latérales 157 ou brides latérales. Les parois
latérales 157 sont agencées opposées et s’étendent ici selon un plan parallele au
planL, V.

Les parois latérales 157 présentent des moyens d’assemblage a [’axe
transversal 13. Selon I’exemple illustré, un orifice 159 pour le passage de I’axe
transversal 13 est ménagé dans chaque paroi latérale 157. Les orifices 159 forment
les moyens d’assemblage a I’axe transversal 13.

Plus précisément, les orifices 159 sont de forme complémentaire a la forme de
I’axe transversal 13, en particulier du premier trongon 133. Les orifices 159 sont de
section circulaire selon I’exemple illustré.

Les brides ou parois latérales 157 sont regues dans I’espace interne délimité

par le capot 17 a I’état assemblé du dispositif de connexion 7 (voir figures 2a a 2c¢).
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Capot

En référence aux figures 2a a 2¢ et 2e a 2h, on décrit plus en détail le capot
17.

Le capot 17 est destiné a se fixer sur le connecteur 15 du c6té opposé a la
lame d’essuyage 33 du balai d’essuie-glace 3, en se référant également a la figure 1.

Le capot 17 peut étre monté sur le segment terminal 9 du bras d’essuie-glace
5 dont ’axe transversal 13 est monté dans le connecteur 15.

Le capot 17 présente une forme longitudinale. La direction longitudinale L. du
triedre correspond a la direction principale du capot 17.

Selon le premier mode de réalisation illustré sur les figures 2a a 2c¢ et 2e, 2f, le
capot 17 est configuré pour étre assemblé au segment terminal 9 du bras d’essuie-
glace 5 par translation selon une direction perpendiculaire a la direction
longitudinale du capot 17 et également perpendiculaire a I’axe transversal 13.
Autrement dit, le capot 17 est configuré pour étre assemblé au segment terminal 9
du bras d’essuie-glace 5 par translation selon la direction verticale V.

Par ailleurs, le capot 17 présente par exemple une forme ouverte, ¢’est-a-dire
qui n’est pas fermée de tous les cotés.

Selon le premier mode de réalisation illustré sur les figures 2a a 2c et 2d a 2h,
le capot 17 comporte une partie supérieure 171 et une partie inférieure 173 opposée.

La partie supérieure 171 est configurée pour recouvrir le segment terminal 9
du bras d’essuie-glace 5 portant ’axe transversal 13 a I’état assemblé du capot 17
au bras d’essuie-glace 5 (voir figures 2c et 2e).

La partie supérieure est par exemple formée par une paroi supérieure 171 du
capot 17, qui peut étre de forme sensiblement rectangulaire, c'est-a-dire de forme
rectangulaire ou équivalente ou similaire.

Par ailleurs, selon ce premier mode de réalisation illustré, le capot 17
comporte également deux parois latérales 175 opposées reliées par la paroi
supérieure 171. Autrement dit, les parois latérales 175 s’étendent depuis la paroi
supérieure 171. A I’état assemblé du capot 17 au bras d’essuie-glace 5, les parois
latérales 175 s’étendent en direction du segment terminal 9 du bras d’essuie-glace 5.

Le capot 17 comporte encore selon le premier mode de réalisation illustré, une

paroi d’extrémité 177 reliée a la paroi supérieure 171 et aux parois latérales 175. La
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paroi d’extrémité 177 s’étend ici selon un plan paralléle au plan V, T et les parois
latérales 175 s’étendent ici selon un plan paralléle au plan L, V.

On entend par « partie inférieure » 173, aussi bien une paroi inférieure
agencée en regard de la partie supérieure ici de la paroi supérieure 171, qu’un ou
plusieurs bords inférieurs du capot 17, notamment des parois latérales 175 et/ou
d’extrémité 177 du capot 17. En variante ou en complément, la partie inférieure 173
peut comporter une portion des parois latérales 175 et/ou d’extrémité 177 du capot
17 qui se trouve du coté opposé a la paroi supérieure 171.

Dans I’exemple illustré, aucune paroi n’est agencée en regard de la paroi
supérieure 171. La partie inférieure 173 est formée par les bords inférieurs ainsi que
les portions inférieures des parois latérales 175 et éventuellement de la paroi

d’extrémité 177.

De plus, la partie inférieure 173 du capot 17 comporte au moins un moyen de
maintien 19 réalisé d’une seule piece avec le capot 17.

Un exemple de moyens de maintien 19 selon le premier mode de réalisation
est représenté sur les figures 2b, 2e, 2f, 2g.

En référence aux figures 2e et 2f, le ou les moyens de maintien 19 sont
configurés pour coopérer avec le segment terminal 9 du bras d’essuie-glace 5 pour
I’assemblage du capot 17 au segment terminal 9 du bras d’essuie-glace 5.

On entend par « moyen » de maintien, tout €lément, ou dispositif ou organe
participant au maintien du segment terminal 9 du bras d’essuie-glace 5 dans le capot
17, a I’état assemblé. On peut citer a titre d’exemple non limitatif, et de fagon non
exhaustive, un ou plusieurs reliefs, crochets, une ou plusieurs protubérances,
languettes, pattes, nervures ou encore toute autre déformation du capot 17.

Selon le premier mode de réalisation illustré, deux moyens de maintien 19
sont prévus sur la partie inférieure 173 du capot 17. Ces moyens de maintien 19
peuvent comporter au moins un élément ou organe d’encliquetage.

Chaque moyen de maintien 19 peut comporter au moins un relief 21. Le ou
chaque relief 21 est formé sur la partie inférieure 173 du capot 17, a savoir dans cet
exemple formé sur la portion inférieure d’une parot latérale 175 du capot 17. Le ou

chaque relief 21 est venu de matiere avec le capot 17.
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En particulier, le capot 17 peut comporter au moins deux reliefs 21 distincts.
Les deux reliefs 21 sont avantageusement agencés sur la méme paroi latérale 175.
Bien entendu, un seul relief 21 ou au contraire plus de deux reliefs 21 peuvent étre
envisages.

Chaque relief 21 fait saille sur la paroi latérale 175, plus précisément sur la
portion inférieure ou le bas de la paroi latérale 175, en s’étendant depuis la paroi
latérale 175 vers I'intérieur du capot 17.

Le ou chaque relief 21 s’étend longitudinalement selon la direction
longitudinale L du capot 17.

Il s’agit en particulier dans cet exemple de reliefs d’encliquetage 21
configurés pour bloquer le retrait du segment terminal 9 du bras d’essuie-glace 5
apres assemblage au capot 17. Ces reliefs d’encliquetage 21 sont avantageusement
¢galement conformés de maniere a faciliter ’assemblage du segment terminal 9 du
bras d’essuie-glace 5 avec le capot 17.

Pour ce faire, chaque relief 21 comporte une face oblique 211 et une face
d’arrét 213.

La face oblique 211 est oblique ou inclinée par rapport a la partie inférieure
173 du capot 17. Dans cet exemple, la face oblique 211 est inclinée par rapport au
plan formé par la paroi latérale 175 portant le relief 21. Il s’agit ici d’'un plan
paralléle au plan L, T.

La face oblique 211 est configurée pour étre en contact avec le segment
terminal 9 du bras d’essuie-glace 5 lors de I’assemblage du segment terminal 9 avec
le capot 17. Plus précisément, la face oblique 211 est la premiere face de chaque
relief 21 a étre en contact avec I’extrémité longitudinale 11 du segment terminal 9
du bras d’essuie-glace 5. Cette face oblique 211 fait office de bord d’attaque.

Cette face oblique 211 est configurée de maniere a faciliter I’introduction du
bras d’essuie-glace 5, c’est-a-dire le mouvement de coulissement ou translation
verticale. Pour ce faire, on prévoit par exemple que la face oblique 211 forme une
pente ascendante dans le sens d’introduction du segment terminal 9 du bras
d’essuie-glace 5 dans le capot 17.

La face d’arrét 213, mieux visible sur la figure 2f, forme un rebord contre

lequel le segment terminal 9 du bras d’essuie-glace 5 est configuré pour venir en
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appui apres assemblage. La face d’arrét 213 peut étre sensiblement plane.
Autrement dit, la face d’arrét 213 est plane ou de forme équivalente.

Selon I'exemple de réalisation particulier illustré sur les figures 2f et 2g,
chaque relief 21 est réalisé sous la forme d’un polyedre comprenant la face oblique
211, la face d’arrét 213, et comprenant en outre une base, et deux faces latérales 215
opposées.

La base du relief 21 coincide avec la face interne de la paroi latérale 175 du
capot 17 portant le relief 21. On entend par « face interne » d’une paroi latérale 175
du capot 17, la face agencée du c6té du connecteur 15 et étant en regard d’une face
latérale 157 du connecteur 15 a 1’état assemblé du dispositif de connexion 7.

Cette base du relief 21 délimite dans [’exemple illustré une forme
sensiblement rectangulaire s’étendant longitudinalement selon la direction L.
Autrement dit, la base du relief 21 peut étre de forme rectangulaire ou similaire.

Les faces latérales 215 du relief 21 sont respectivement de forme
sensiblement triangulaire. Autrement dit, les faces latérales 215 sont de forme
triangulaire ou similaire. Ces faces latérales 215 joignent la base, la face d’arrét 213
et la face oblique 211.

Ainsi, lors de I’assemblage du capot 17 au bras d’essuie-glace 5 et au
connecteur 15 recevant I’axe transversal 13 du bras d’essuie-glace 5, 'extrémité
longitudinale 11 coulisse sur la face oblique 211 jusqu’a venir en appui contre le
rebord formé par la face d’arrét 213, a la fin de la course d’introduction du segment
terminal 11 du bras d’essuie-glace 5 dans le capot 17. Une fois la face inférieure de
Iextrémité longitudinale 11 en appui sur la face d’arrét 213, ceci contribue a

bloquer le bras d’essuie-glace 5 en translation selon I’axe vertical V.

Selon une variante de réalisation, le ou les reliefs d’encliquetage 21 peuvent
avoir une fonction de guidage du segment terminal 9 du bras d’essuie-glace 5, lors

de I’assemblage du segment terminal 9 dans le capot 17.

Par ailleurs, on peut prévoir que le capot 17 comporte de plus un guide de
Iextrémité 137 de ’axe transversal 13 lors de I’introduction du segment terminal 9
du bras d’essuie-glace 5 dans le capot 17. Ce guide est par exemple réalisé sous la

forme d’un évidement 22 sur la paroi latérale 175 présentant les reliefs 21. Cet
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évidement 22 est visible sur les figures 2b, 2e et 2g. L’évidement 22 est situé entre
les deux reliefs 21.

L’évidement 22 est de forme adaptée pour le guidage de I’extrémité 137 selon
un mouvement de coulissement vertical, et est donc complémentaire a la forme de
Iextrémité 137. L’évidement 22 présente par exemple une forme sensiblement en
«Up», comme cela est visible sur la figure 2b. Autrement dit, ’évidement 22
présente une forme en « U » ou une forme équivalente se rapprochant de la forme
en « U».

La base du « U» se trouve dans cet exemple a proximité de la paroi
supérieure 171 du capot 17 et les extrémités des branches du « U » de part et d’autre

de la base, se trouvent a proximité des reliefs 121.

En outre, comme dit précédemment, le capot 17 permet notamment le
verrouillage de ’ensemble. A cet effet, le capot 17 comporte au moins un moyen de
fixation 23 (voir figures 2e, 2g, 2h) configuré pour coopérer avec 1’axe transversal
13, de maniere a fixer et maintenir en position, 1’axe transversal 13 au capot 17 a
I”état assemblé du capot 17 au segment terminal 9.

Le moyen de fixation 23 peut permettre la fixation / le maintien de 1’axe
transversal par coopération de forme avec 1’axe transversal 13.

Selon le premier mode de réalisation illustré sur les figures 2e et 2h, le moyen
de fixation 23 comporte au moins un orifice 25 formé sur le capot 17 et configuré
pour bloquer 1’axe transversal 13 porté par le bras d’essuie-glace 5 a 1’état assemblé
du capot 17 au segment terminal 9. Selon le premier mode de réalisation, il s’agit
d’un orifice 25 borgne.

L’orifice 25 est prévu sur la paroi latérale 175 du capot 17 opposée a la paroi
latérale 175 portant le ou les moyens de maintien 19. Cet orifice 25 est donc agencé
du coté opposé aux deux reliefs 21 précédemment décrits.

De fagon complémentaire, le moyen de fixation 23 peut comporter de plus
une pente 26.

La pente 26 est formée sur la face interne de la paroi latérale 175 du capot 17

présentant I’orifice 25.
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Cette pente 26 est agencée de maniere a débuter du bord inférieur de la paroi
latérale 175 du capot 17 présentant ’orifice 25, pour se terminer en formant une
portion du contour de I’orifice 25.

La pente 26 est inclinée par rapport au plan général défini par la paroi latérale
175 du capot 17 présentant I’orifice 25. A titre d’exemple non limitatif, la pente 26
est inclinée par rapport au plan défini par cette paroi latérale 175 d’un angle o de
I’ordre de 10° a 30°. En particulier, I’angle o peut étre de fagon non limitative de
I’ordre de 15°,

De plus, afin de faciliter ’insertion de I’axe transversal 13 dans [’orifice 25
lors de ’assemblage du segment terminal 9 du bras d’essuie-glace 5 au capot 17, la
pente 26 est ascendante depuis le bord inférieur de la paroi latérale 175 jusqu’a
I’orifice 25.

A ’état assemblé, c’est donc I’extrémité libre du premier trongon 133 de I’axe
transversal 13 qui est bloquée dans 'orifice 25. Une fois I'extrémité libre du
premier trongon 133 de I’axe transversal 13 engagée dans ’orifice 25 associé, cela
permet de limiter le déplacement longitudinal et vertical relatif entre le capot 17 et
le segment terminal 9 du bras d’essuie-glace 5, et donc d’empécher I’arrachement

longitudinal ou vertical.

Le moyen de fixation 23 peut comporter de plus au moins deux protubérances
27 formées sur la partie supérieure 171 du capot 17. Plus précisément, les
protubérances 27 sont formées sur la face interne de la paroi supérieure 171 formant
la partie supérieure. On entend par « face interne », la face de la paroi supérieure
171 destinée a étre agencée en regard du connecteur 15 a 1’état assemblé du
dispositif de connexion 7.

Ces protubérances 27 s’étendent vers Dintérieur du capot 17. L’axe
transversal 13 du segment terminal 9 du bras d’essuie-glace 5 est configuré pour
s’engager entre les deux protubérances 27 lors de I’assemblage avec le capot 17,
comme cela est mieux visible sur la figure 2e. Ceci permet le centrage du segment
terminal 9 du bras d’essuie-glace 5 et participe également au maintien en position
de ’axe transversal 13.

En particulier, les protubérances 27 présentent chacune, sensiblement une

forme en huit, simplifiée par la suite par forme en « 8 » en utilisant la référence
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numérique « 8 ». Autrement dit, les protubérances présentent une forme en « 8 » ou
équivalente, c'est-a-dire se rapprochant de la forme en « 8 ». Bien entendu, cette

forme en « 8 » n’est pas limitative et toute autre forme peut étre envisagée.

Le bras d’essuie-glace 5 fixé au connecteur 15 et au capot 17 par I'axe
transversal 13 est donc maintenu a I’arrachement suivant la direction verticale V par
le capot 17 et notamment les reliefs 21 et le trou borgne 25, et éventuellement les
protubérances 27, en I’empéchant de sortir par le bas en référence a la disposition

des éléments sur les figures 1, 2a, 2¢ et 2f.

En outre, de fagon a permettre le verrouillage ou le déverrouillage du capot 17
et du segment terminal 9 du bras d’essuie-glace 5, le capot 17 comporte au moins
un élément flexible ou souple. Selon le mode de réalisation décrit, au moins la paroi
latérale 175 du capot 17 portant le relief 21 est au moins partiellement flexible et est
donc configurée pour se déformer de manieére a permettre le verrouillage ou le
déverrouillage. Avantageusement, les deux parois latérales 175 opposées sont au
moins partiellement flexibles.

Le capot 17 forme alors un organe de préhension configuré pour se déformer
de maniere réversible, sous ’action d’un effort extérieur. Pour ’assemblage du
capot 17 au bras d’essuie-glace 5, un utilisateur peut pousser le capot 17 selon la
direction verticale V de sorte que les reliefs 21 et I’extrémité longitudinale 11 du
bras d’essuie-glace 5 coulissent I’un par rapport a I’autre. Au moins la paroi latérale
175 portant les reliefs 21 se déforme du fait de la pente de la face oblique 211 de
chaque relief 21. Pour désengager I’extrémité longitudinale 11 des rebords 213 des
reliefs 21 formés sur le capot 17, voir figure 2f, il suffit d’écarter les deux parois
latérales 175 du capot 17 pour déverrouiller I’ensemble. Aucun outil n’est

nécessaire ni pour le verrouillage ni pour le déverrouillage.

Enfin, le capot 17 peut également comporter au moins une butée 29. Dans
I’exemple illustré sur les figures 2b et 2g, trois butées 29 sont prévues. Ces butées
29 sont agencées sur la partie supérieure 171 du capot 17. En particulier, dans
I’exemple décrit, les butées 29 sont agencées sur la face interne de la paroi

supérieure 171 formant la partie supérieure.
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Les butées 29 peuvent étre réalisées d’une seule piece avec le capot 17. Ces
butées 29 servent a l’ajustement du montage du segment terminal 9 du bras
d’essuie-glace 5 dans le capot 17, en se référant plus particuliérement a la figure 2b.

De plus, la hauteur de ces butées 29, c’est-a-dire suivant la direction verticale
V, peut étre adaptée et étre retouchée facilement dans I’outil d’injection. Ceci évite
de retoucher toute la face, ici la face interne de la paroi supérieure 171 du capot 17.

Les butées 29 sont agencées du coté du capot 17 destiné a recevoir I’extrémité
longitudinale 11 du bras d’essuie-glace 5. Autrement dit, les butées 29 sont
agencées du méme coté que les reliefs 21, mais en étant décalées selon la direction
verticale V. Les reliefs 21 sont agencés en bas tandis que les butées 29 sont

agencées en haut.

Par ailleurs, selon ce premier mode de réalisation, les moyens de maintien 19
et de fixation 23 sont réalisés d’une seule piece avec le capot 17 tout en étant prévus
dans I’exemple illustré en des endroits distincts du capot 17. On facilite ainsi la
réalisation de la piece et cela améliore le montage et le démontage sur le connecteur

15.

Deuxiéme mode de réalisation

Un deuxieme mode de réalisation est illustré sur les figures 3a a 3f Seuls les

¢léments différents du premier mode de réalisation sont décrits ci-apres.

Selon le deuxieme mode de réalisation, le dispositif de connexion 7 (figures
3a a 3d) est configuré pour coopérer avec un bras d’essuie-glace 5 qui differe du
premier mode de réalisation par I’axe transversal 13.

L’axe transversal 13, mieux visible sur la figure 3e, comporte un collet 132,
par exemple formés par deux épaulements successifs.

De fagon similaire au premier mode de réalisation, I’axe transversal 13
présente un premier trongon 133 configuré pour étre assemblé au connecteur 15
(non visible sur la figure 3e) et un deuxieme trongon 135 configuré pour étre
assemblé a I’extrémité longitudinale 11 du bras d’essuie-glace 5 (non visible sur la

figure 3e).
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De plus, selon exemple illustré, le collet 132 est situé entre le premier
trongon 133 et le deuxiéme trongon 135. Les premier et deuxiéme trongons 133 et
135 de I’axe transversal 13, de part et d’autre du collet 132, peuvent étre de méme
diametre.

Le collet 132 présente selon le deuxiéme mode de réalisation une surface
d’appui sur I’extrémité longitudinale 11, du bras d’essuie-glace 5 a 1’état assemblé
de I’axe transversal 13 et de I’extrémité longitudinale 11, comme cela est visible sur
les figures 3b a 3d .

Dans I"exemple de la figure 3e, I’axe transversal 13 comporte également, une
embase 136 a I’extrémité libre du premier trongon 133.

Le premier trongon 133 est destiné a étre monté dans le connecteur 15, de
sorte que le collet 132 et ’embase 136 sont agencés en appui ou butée contre les
faces externes des parois latérales 157 du connecteur 15 (voir figure 3d). On entend
par « face externe » d’une paroi latérale 157, la face destinée a étre agencée en
regard de la face interne d’une paroi latérale 175 du capot 17 a I’état assemblé du
dispositif de connexion 7.

De facon similaire au premier mode de réalisation, I’axe transversal 13 peut
comporter en outre une extrémité¢ 137 de diameétre supérieur au deuxiéme trongon
135, par exemple formée par bouterollage. Le deuxieme trongon 135 est interposé

entre le collet 132 et extrémité 137.

Connecteur

En ce qui concerne le connecteur 15, selon ce deuxiéme mode de réalisation,
c’est la deuxiéme partie 153 ou partie de liaison au bras d’essuie-glace 5 differe du
premier mode de réalisation.

En particulier, les moyens d’assemblage a I’axe transversal 13 des deux parois
latérales 157 ne sont plus réalisés sous forme d’orifice 159, comme dans le premier
mode de réalisation mais sous forme d’encoches 159 (voir figures 3b a 3d). Les
encoches 159, et en particulier leur forme et leur dimension, sont adaptées pour le
premier trongon 133 de I’axe transversal 13, mais ne permettent pas le passage du
collet 132 et de I’embase 136 a I’intérieur du connecteur 15, ¢’est-a-dire entre les

faces internes des deux parois latérales 157.
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Capot

En ce qui concerne le capot 17 mieux visible sur la figure 3f, ’orifice 25 est
configuré pour recevoir I’embase 136 de I’axe transversal 13 (non visible sur la
figure 3f), a I’état assemblé du capot 17 au segment terminal 9 du bras d’essuie-
glace 5.

Selon le deuxiéme mode de réalisation, le moyen de fixation 23 peut ne plus
comporter de protubérances 27 formées sur la paroi supérieure 171 du capot 17,
précédemment décrites en référence aux figures 2e, 2g du premier mode de

réalisation.

Le reste de la description en référence au premier mode de réalisation illustré

sur les figures 2a a 2h s’applique au deuxiéme mode de réalisation.

Troisiéme mode de réalisation

Un troisieme mode de réalisation est illustré sur les figures 4a a 4h. Seuls les

¢léments différents du premier mode de réalisation sont décrits ci-apres.

En particulier, selon ce troisieme mode de réalisation, c’est le capot 17 qui
differe.

Le capot 17 est configuré pour un assemblage au connecteur 15 par
translation longitudinale, de fagon sensiblement parallele a la direction
longitudinale L. On entend par translation de fagon sensiblement paralléle, une
translation parallelement a la direction longitudinale L ou selon une direction se
rapprochant d’une direction parall¢le a la direction longitudinale L.

A cet effet, le capot 17 peut comprendre un ou plusieurs moyens de guidage

du connecteur 15 et/ou du segment terminal 9.

De plus, selon ce troisieme mode de réalisation, la partie inférieure 173 du
capot 17 comporte un moyen de maintien 19 réalisé d’une seule piece avec le capot
17 et comportant un relief 217 (voir figures 4d, 4f, et 4h). Le méme relief 21’
s’étend sur plus de la moitié de la longueur du capot 17. Selon ’exemple illustré, le
relief 217 s’étend sur quasiment toute la longueur du capot 17.

Bien entendu, en variante, on peut envisager plusieurs reliefs 21°.
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De facon similaire au premier mode de réalisation, le relief 21’ fait saille sur
la portion inférieure ou basse de la paroi latérale 175, en s’étendant vers I’intérieur
du capot 17.

Il s’agit en particulier dans cet exemple d’un relief 21° de guidage configuré
pour guider le segment terminal 9 du bras d’essuie-glace 5 lors de I’assemblage du
segment terminal 9 du bras d’essuie-glace 5 au capot 17. Le relief 21’ fait donc
office de moyen de guidage du segment terminal 9 du bras d’essuie-glace 5.

Le relief 21’ peut présenter une forme similaire a celle des reliefs 21 du

premier mode de réalisation.

De plus, le capot 17 peut comporter au moins une cloison 41 formant butée
pour le segment terminal 9 du bras d’essuie-glace 5. Cette cloison 41, mieux visible
sur la figure 4g, est agencée a I'extrémité du relief 21’ en regard de la paroi
d’extrémité 177.

Cette cloison 41 s’étend vers I’intérieur du capot 17, en particulier, selon un
plan paralléle au plan T, V, de fagon sensiblement paralléle a la paroi d’extrémité
177. Autrement dit, la cloison 41 s’étend parallélement a la paroi d’extrémité 177
ou quasiment parallelement a la paroi d’extrémité 177.

En particulier, la cloison 41 et le relief 21’ peuvent étre formés sans

discontinuité de matiére.

De fagon similaire au premier mode de réalisation, le capot 17 comporte un
guide de ’extrémité 137 de 1’axe transversal 13 lors de I’introduction du segment
terminal 9 du bras d’essuie-glace 5 dans le capot 17, par exemple réalisé sous la
forme d’un évidement 22’ (voir figures 4f et 4g) sur la paroi latérale 175 présentant
le relief 21°.

L’évidement 22’ présente par exemple une forme sensiblement en « U ».
Autrement dit, I’évidement 22’ présente une forme en « U » ou équivalente.

Contrairement au premier mode de réalisation, la forme du « U » est adaptée
pour une translation longitudinale et non plus pour un coulissement vertical. Dans
ce cas, les branches du « U» s’étendent longitudinalement suivant la direction
longitudinale L. Autrement dit, les branches du « U » s’étendent de fagon parallele

ou quasi-parallele, au relief 21°. La base du « U » est orientée en direction de la
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paroi d’extrémité 177 du capot 17. L’évidement 22’ est situé¢ au-dessus du relief

21°.

En outre, en se référant de nouveau aux figures 4a, 4c, 4d et 4f, le moyen de
fixation 23, comporte au moins un orifice 25’ formé sur le capot 17.

De fagon similaire au premier mode de réalisation, 1’orifice 25’ est prévu sur
la paroi latérale 175 du capot 17 opposée a la paroi latérale 175 portant le relief 21°.

Cependant, contrairement au premier mode de réalisation, il s’agit d’un
orifice 25’ traversant et non plus d’un orifice 25 borgne. Comme cela est mieux
visible sur la figure 4a ou 4d, ’axe transversal 13 est inséré dans 1’orifice 25’ lors
de ’assemblage du segment terminal 9 du bras d’essuie-glace 5 au capot 17. En
particulier, ¢’est I’extrémité libre du premier trongon 133 de I’axe transversal 13 qui

est regue dans I’orifice 25°.

Selon ce troisieme mode de réalisation, on peut également prévoir une pente
26’ permettant de guider 1’axe transversal 13 jusqu’a orifice 25°, visible sur la
figure 4h.

Cependant, contrairement au premier mode de réalisation la pente 26  est
agencée de maniére a débuter du bord latéral, et non plus du bord inférieur, de la
paroi latérale 175 du capot 17 présentant Iorifice 25’, pour se terminer en formant
une portion du contour de I’orifice 25°.

Par ailleurs, la paroi latérale 175 présentant la pente 26’ comporte au moins
une nervure 43, définie par le rebord de la découpe pour réaliser la pente 26°. Cette
nervure 43 assure avantageusement une fonction de moyen de guidage du
connecteur 15 a I’assemblage du dispositif de connexion 7. Une paroi latérale 157
du connecteur 15, en particulier le haut de cette paroi latérale 157, peut coulisser sur

la nervure 43.

Par ailleurs, en se référant aux figures 4c, 4f, 4h, le moyen de fixation 23 peut
ne plus comporter de protubérances 27 formées sur la partie supérieure 171 du
capot 17 précédemment décrites en référence aux figures 2e, 2g du premier mode de

réalisation.
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Au contraire, selon le troisieme mode de réalisation illustré, le moyen de
fixation 23 peut comporter au moins une paroi de fixation 28a. Dans I’exemple
illustré, au moins deux parois de fixation 28a sont prévues. Ces parois de fixation
28a s’étendent depuis la partie supérieure 171 du capot 17 vers I’intérieur du capot
17, plus précisément depuis la face interne de la paroi supérieure 171 formant la
partie supérieure du capot 17 selon les modes de réalisation décrits.

Les parois de fixation 28a s’étendent de fagon sensiblement parallele aux
parois latérales 175 du capot 17. Autrement dit, les parois de fixation 28a s’étendent
parallelement ou quasi parallélement aux parois latérales 175 du capot 17. Les
parois de fixation 28a s’étendent dans cet exemple selon un plan paralléle au plan L,
V.

L’une des parois de fixation 28a est agencée en regard de la paroi de latérale
175 du capot 17 sur laquelle Iorifice 25 est prévu. L’autre paroi de fixation 28a est
agencée en regard de la paroi de latérale 175 du capot 17 présentant I’évidement
22’. Les deux parois de fixation 28a sont agencées en vis-a-vis 'une de I’autre.

De plus, les parois de fixation 28a présentent respectivement une encoche
281. A I’assemblage du capot 7 au connecteur 5 dans lequel 1’axe transversal 13 est
monté, cet axe transversal 13 s’engage dans les encoches 281.

Les deux encoches 281, Iorifice 25 et I’évidement 22’ sont alignés selon la
direction transversale T.

Par ailleurs, les encoches 281 sont de forme complémentaire a la forme de
I’axe transversal 13, en particulier du premier trongon 133. Les encoches 281 sont
de forme sensiblement en « U » selon I’exemple illustré. C'est-a-dire, les encoches
281 sont de forme en « U » ou de forme équivalente ou similaire, se rapprochant du
«U».

Les parois de fixation 28a font office de parois d’accrochage ou de crochets
pour la fixation de I’axe transversal 13.

On peut prévoir en outre une paroi supplémentaire 28b faisant la jonction
entre les deux parois de fixation 28a. La paroi de jonction 28b s’étend en regard de
la paroi d’extrémité 177. Cette paroi de jonction 28b s’étend dans cet exemple

parallélement, ou quasiment parallelement, a la paroi d’extrémité 177.
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L’ensemble des parois de fixation 28a et de jonction 28b présente dans
I’exemple illustré une section sensiblement en « U », c'est-a-dire en « U » ou d’une

forme se rapprochant au « U », comme cela est mieux visible sur la figure 4h.

Enfin, en se référant de nouveau a la figure 4f, le capot 17 peut comporter, sur
la partie supérieure 171 du capot 17, une seule butée 29’°, plutdt que plusieurs butées
29 distinctes tel que décrit dans le premier mode de réalisation en référence aux
figures 2b et 2g. Cette butée 29’ permet également 1’ajustement du montage du

segment terminal 9 du bras d’essuie-glace 5 dans le capot 17.

Pour I’assemblage du capot 17 au bras d’essuie-glace 5, un utilisateur peut
faire coulisser le capot 17 de sorte que I’extrémité longitudinale 11 du bras
d’essuie-glace 5 coulisse par rapport au relief 21°. Au moins la paroi latérale 175
présentant I'orifice 25’ se déforme du fait de la pente ascendante 26’ qui mene
jusqu’a Dorifice 25°.

Pour désengager I’extrémité 1’axe transversal 13 de I'orifice 25°, il suffit, de
facon similaire au premier mode de réalisation, d’écarter les deux parois latérales
175 du capot 17 pour déverrouiller I’ensemble. Aucun outil n’est nécessaire ni pour

le verrouillage ni pour le déverrouillage.

Le capot 17 et les moyens de maintien 19 du segment terminal 9 du bras
d’essuie-glace 5, et avantageusement les moyens de fixation 23 de I’axe transversal
13 portés par le capot 17, sont réalisés d’une seule piece. De plus, les moyens de
maintien 19 du segment terminal 9 du bras d’essuie-glace 5, sont distincts des
moyens de fixation 23 de I’axe transversal 13.

On réalise ainsi d’une seule piece un capot 17 et les moyens nécessaires a
I’assemblage de facon simple du dispositif de connexion 7 sur le bras d’essuie-glace
5. Selon les premier et deuxiéme modes de réalisation, le verrouillage peut se faire
de facon simple par encliquetage lors de [’assemblage, sans nécessiter de
manipulations supplémentaires compliquées.

De plus, les moyens de maintien 19 et/ou les moyens de fixation 23 sont
avantageusement conformés de maniere a empécher un arrachement du capot 17

et/ou du connecteur 15 et/ou du bras d’essuie-glace 5, selon la direction verticale V.
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En outre, les moyens de fixation 23 sont configurés pour bloquer
longitudinalement le mouvement du connecteur 15 dans lequel 1’axe transversal 13
est mont€, par rapport au capot 17.

Enfin, les moyens de maintien 19 et/ou les moyens de fixation 23 permettent

un verrouillage réversible du dispositif de connexion 7 sur le bras d’essuie-glace 5.
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REVENDICATIONS

Capot (17) configuré pour étre assemblé a un segment terminal (9) d’un bras
d’essuie-glace (5) configuré pour étre relié a un balai d’essuie-glace (3), ledit
segment terminal (19) présentant une extrémité longitudinale (11) portant un
axe transversal (13) configuré pour définir un axe de pivotement du balai
d’essuie-glace (3), le capot (17) comportant :

— une partie supérieure (171) configurée pour recouvrir le segment terminal
(9) du bras d’essuie-glace (5) a 1’état assemblé du capot (17) audit segment
terminal (9),

— une partie inférieure (173) opposée a la partie supérieure (171), et

— au moins un moyen de fixation (23) configuré pour coopérer avec 1’axe
transversal (13), de maniére a fixer 1’axe transversal (13) au capot (17),

caractérisé en ce que la partie inférieure (173) du capot (17) comporte au
moins un moyen de maintien (19) réalis¢ d’une seule piece avec le capot (17)
et configuré pour coopérer avec le segment terminal (9) du bras d’essuie-glace
(5) pour ’'assemblage du capot (17) au segment terminal (9) du bras d’essuie-

glace (5).

Capot (17) selon la revendication précédente, dans lequel ledit au moins un
moyen de maintien (19) comporte au moins un relief (21 ; 21°) formé sur la

partie inférieure (173) du capot (17).

Capot (17) selon la revendication précédente, comportant deux parois latérales
(175) opposées s’étendant a partir de la partie supérieure (171) du capot (17),
et dans lequel ledit au moins un relief (21 ; 21’) est formé sur une portion

inférieure d’au moins une paroi latérale (175).

Capot (17) selon I'une quelconque des revendications précédentes, dans lequel
ledit au moins un moyen de maintien (19) comporte au moins un relief
d’encliquetage (21) configuré pour bloquer le retrait du segment terminal (9)

du bras d’essuie-glace (5) a 1’état assemblé du segment terminal (9) au capot
(17).
Capot (17) selon I'une quelconque des revendications précédentes, dans lequel

ledit au moins un moyen de maintien (19) comporte au moins un relief (21 ;
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21’) de guidage configuré pour guider le segment terminal (9) du bras
d’essuie-glace (5) lors de I’assemblage du segment terminal (9) du bras

d’essuie-glace (5) au capot (17).

Capot (17) selon I'une des revendications 2 a 5, présentant une forme
longitudinale, dans lequel ledit au moins un relief (21 ; 217) s’étend selon la

direction longitudinale (L) du capot (17).

Capot (17) selon la revendication 6, comprenant un méme relief (217)

s’étendant sur plus de la moiti€¢ de la longueur du capot (17).

Capot (17) selon I'une quelconque des revendications 2 a 6, comprenant au

moins deux reliefs (21) distincts.

Capot (17) selon I'une quelconque des revendications 2 a 8, dans lequel ledit

au moins un relief (21 ; 21”) comporte :

— une face d’arrét (213) formant un rebord contre lequel le segment terminal
(9) du bras d’essuie-glace (5) est configuré pour venir en appui a 1’état

assemblé dudit segment terminal (9) au capot (17).

Capot (17) selon I'une quelconque des revendications précédentes, dans lequel
ledit au moins un moyen de fixation (23) comporte au moins un orifice (25 ;

257) formé sur le capot (17).
Capot (17) selon la revendication 10, dans lequel I’orifice (25) est borgne.

Capot (17) selon la revendication 10, dans lequel I'orifice (257) est

débouchant.

Capot (17) selon I'une quelconque des revendications précédentes, dans lequel
ledit au moins un moyen de fixation (23) comporte au moins deux

protubérances (27) formées sur la partie supérieure (171) du capot (17).

Capot (17) selon I'une quelconque des revendications précédentes, dans lequel
ledit au moins un moyen de fixation (23) comprend au moins une paroi de
fixation (28a), voire au moins deux parois, s’étendant depuis la partie
supérieure (171) du capot (17) vers I'intérieur du capot (17), et présentant
respectivement une encoche (281) dans laquelle I’axe transversal (13) porté

par le bras d’essuie-glace (5) est configuré pour s’engager.



3063950
28

15. Dispositif de connexion (7) pour le montage d’un balai d’essuie-glace (3) sur un
bras d’essuie-glace (5), le dispositif de connexion (7) comportant :
— un connecteur (15) configuré pour étre relié au balai d’essuie-glace (3)
d’une part et au bras d’essuie-glace (5) d’autre part, et
5 — un capot (17) configuré pour coopérer avec le connecteur (15) de maniere a
fixer le balai d’essuie-glace (3) au bras d’essuie-glace (5),
caractérisé en ce que le capot (17) est conforme a I'une quelconque des

revendications précédentes.

16. Systeme d’essuyage de véhicule automobile comportant au moins un balai
10 d’essuie-glace (3), caractérisé en ce qu’il comporte un dispositif de connexion

(7) selon la revendication précédente.
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