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Tiivistelma - Sammandrag

Keksintt koskee laitteistoa kanavien ja hormien, kuten ilmastointikanavien puhdistusta varten, Laitteisto kasittaa ohjausvaijerin (2),
jossa on puhdistuspéé (3) ja sybttopad (5), jonka ohjausvaijerin (2) puhdistuspaahan (3) on yhdistetty harja (12) tai muu tyovaline
(10), ohjausvaijerin (2) sy6ttpadhén (5) kytketyn kayttolaitteen (29, 30), ja laitteisto lisksi kasittad voimansiirtovalineet (2) harjan
(12) likuttamiseksi kéyttolaitteen (29, 30) avulla. Keksinndn mukaan kayttdlaite (29, 30) on hydraulipumppu (30), voimansiirtovali-
neiné toimivat ohjausvaijerin (2) sisaan sijoitetut hydrauliputket, ja harjan (12) ensisijaisena kayttslaitteena on ohjausvaijerin (2)
puhdistuspaahan (3) kytketty hydraulimoottori (4).
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Uppfinningen avser en anordning for rengéring av kanaler och luftgangar, sdsom luftkonditioneringskanaler. Anordningen omfattar en
styrvajer (2) med en rengdringsénde (3) och en inmatningsande (5), till vilken styrvajers (2) rengéringsande (3) kopplats en borste (12)
eller ett annat arbetsredskap (10), en driftsanordning (29, 30) kopplad till styrvajerns (2) inmatningsande (5), och anordningen omfattar
vidare kraftoverféringsorgan (2) for att réra borsten (12) med hjalp av driftsanordningen (29, 30). Enligt uppfinningen utgérs driftsanord-
ningen (29, 30) av en hydraulpump (30), som kraftéverféringsorgan fungerar hydraulrér som anordnats in i styrvajern (2), och en hydraul-
motor (4) &r kopplad till styrvajerns (2) rengéringsénde (3) som borstens (12) framsta manovreringsanordning.
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Ilmastointi- ja muiden kanavien puhdistuslaitteisto

Keksintd koskee kanavien, kuten ilmastointikanavien tai hormien puhdistuslaitteistoa

Keksinnén kohteena on patenttivaatimuksen 1 mukainen laitteisto ilmastointi- ja

muiden kanavien puhdistamiseksi.

Keksinnén kohteena on myds laitteistoon kuuluva kerdysyksikkd sekd poikittainen

tyOpéd.

Tunnetun teknitkan mukaisesti kéytetdsn sellaisia puhdistuslaitteita ja menetelmi,
joissa pitkdn ohjainvaijerin pdédssd oleva harja tydnnetdin puhdistettavaan kanavaan.
Harjaa liikutetaan kanavassa ja puhdistuksen tehostamiseksi harjaa pyéritetddn tai se
saatetaan sykkivdidn liikkeeseen. Vaihtoehtoinen ratkaisu on voimakkaaseen
paineilmapuhallukseen perustuva tekniikka, jossa puhdistuspéd etenee paineilman
avulla kanavassa. Tunnetaan myds paineilmalla toimivia turbiiniharjoja. Puhdistuksen
aikana kanavistoon muodostetaan voimakas alipaine, jonka avulla harjauksen aikana
irronnut lika imetaZn kanavistosta pois. Harjan pyérivé tai sykkivi liike aikaansaadaan
Joko sdhko- tai paineilmakiytolld, jolloin sdhko- tai paineilmakiyttdinen moottori on
kytkettynd harjaan ja kéyttdvoima tuodaan sihkdjohdoilla tai paineilmajohdoilla
ohjausvaijeria pitkin moottorille. Tunnetaan myds ratkaisuja, joissa ohjausvaijerin
sisdlld pyorii joustava akseli, jolloin kiyttévoiman tuottava moottori sijaitsee
ohjausvaijerin vastakkaisessa padssi harjaan nihden. Kanavistosta irronnut lika
johdetaan joko suodattamatta tai esisuodatuksen jédlkeen ulkoilmaan tai vaihtoehtoisesti

suodatuksen jélkeen sisdilmaan.

Tunnetulla tekniikalla on useita haittoja. Erityisesti suurilla kanavahalkaisijoilla
vaaditaan kiytt6laitteelta suurta tehoa, kierrosnopeuden siidettdvyyttdi sekid suurta

vddntdmomenttia suuren harjan pyérittdmiseksi ja liikuttamiseksi halutulla tavalla.

Erityisesti suuria ilmastointilaitteistoja puhdistettaessa tarvittava puhdistusteho kasvaa
niin suureksi, ettd sihkémoottorikdyttdjen moottorin koko ja samalla paino kasvavat
liian suureksi, jotta moottoria voitaisiin liikutella ohjausvaijerin varassa jirkevilld

tavalla. Koska puhdistettava tila on kiytinndssi tdynnd pélyn ja ilman sekoitusta,
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aiheuttaa puhdistustilassa olevan sihkdmoottorin kipindinti vakavan palo- ja
rijahdysriskin. Lisdksi yleensd sdhkod johtavaa materiaalia oleva putkisto on
sihkokiyttojen yhteydessd ongelmallinen, silld ohjausvaijerin sisilld olevat séhk&johdot
saattavat vaijerin vaurioituessa oikosulkeutua puhdistettavaan putkistoon, jolloin

aiheutuu palo- ja rdjahdysriskin lisaksi sahkoiskun vaara.

Paineilmakdyt6illd on myds lukuisia ongelmia. Suurille putkistoille vaadittavan tehon
saavuttamiseksi tarvitaan niin suuria paineilmakompressoreja, ettd ne on yleensd
sijoitettava puhdistettavan rakennuksen ulkopuolelle. Nain suuret kompressorit ovat
joko polttomoottorikdyttéisia tai vaihtoehtoisesti ne tarvitsevat kolmivaihevirtaa, jota el
kaikissa kiinteistdissd ole saatavilla. Paineilmakompressorit ja -moottorit ovat varsin
dianekkiitd ja jirjestelmén vaatimat paineilmaletkut hankalasti siirreltévia kiinteistéjen
sisdlld. Lisiksi paineilmakiytéissi moottorista levidd paineilman mukana voiteludljyd
puhdistettavaan kanavistoon. Kanavistoon levinnyt 6ljy aibeuttaa hajuhaittoja ja
nopeuttaa putkiston uudelleenlikaantumista, koska 6ljy toimii hyvénd tartuntapintana

likahiukkasille.

Mekaaniseen taipuisaan akseliin perustuvat ratkaisut puolestaan muodostuvat tarvituilla
tehoilla hyvin raskaiksi ja lisiksi ohjausvaijerista tulee helposti liian 16ysd, jotta sitd
pystyisi tyontimdin kanavaa pitkin. T#ll6in myds kitka kasvaa lilan suureksi

moottorille ja vaihteistolle.

Lisiksi tunnetussa tekniikassa ongelmana on kanavistosta poistuvan lian jalkikasittely.
Mikili poistettava ilma esisuodatetaan, saattaa jokin isompi kappale rikkoa nykyisin
kdytdssd olevan suodatinjirjestelman, koska voimakas alipaine imee kaikenkokoiset
likapartikkelit kovalla nopeudella kohti suodatinta. Ellei taas suodatusta tehdd, saattaa

ympdiristoon levité terveydelle haitallisia aineita.

Tunnettu tekniikka on rajoittunut pelkéstisin ilmastointiputkien puhdistukseen eikd
tarjoa vilineitd tasopintojen puhdistamiseksi tai kisittelemiseksi ilman pélyhaittoja.
Mikdli késiteltivd pinta sisiltid terveydelle vaarallisia aineita, saattaa tunnetun
tekniikan mukaisten laitteiden kiytdstd aiheutua terveyshaittoja, ellei tyontekija suojaa

itseddn tarpeen mukaisesti.
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Téamén keksinndn tarkoituksena on poistaa tunnetun tekniikan ongelmat ja aikaansaada
aivan uudentyyppinen laitteisto ja menetelmé ilmastointi- ja muiden kanavistojen ja
hormistojen puhdistamiseksi. Tarkoituksena on myds soveltaa keksintéd tasopintojen

pSlyttdmain puhdistukseen ja tydstoon.

Keksinté perustuu siihen, ettd kdyttdvoima puhdistusharjan pydrittimiseksi tuotetaan
ohjausvaijeria pitkin hydraulisesti. Keksinnén yhden edullisen suoritusmuodon mukaan
irrotettu lika kerétdan kerdysyksikkoon ja mahdollisesti kerdysyksikdsti poistuva ilma
jilkisuodatetaan taman jilkeen. Lisdksi yhden keksinndn edullisen suoritusmuodon
mukaisesti  kdytetiin kulmavaihteella varustettua, imuhuuvalla varustettua

poikittaistyopaiti oleellisten tasomaisten pintojen kisittelyyn

Tésméllisemmin sanottuna keksinnon mukaiselle laitteistolle on tunnusomaista se, miké

on esitetty patenttivaatimuksen 1 tunnusmerkkiosassa.

Keksinndn mukaiselle kerdysyksikolle puolestaan on tunnusomaista se, mik on esitetty

patenttivaatimuksen 8 tunnusmerkkiosassa.

Keksinnén mukaiselle tyopéille puolestaan on tunnusomaista se, mikd on esitetty

patenttivaatimuksen 9 tunnusmerkkiosassa.
Keksinnélld saavutetaan huomattavia etuja.

Hydraulikéytdn ansiosta viltetisn sihkSkidytén palo- ja sihkéturvallisuusongelmat.
Myds harjaan yhdistetty moottori saadaan huomattavasti kevyemmiksi ja

pienikokoisemmaksi.

Painellmaratkaisuun nihden viltytdan suuren, kalliin, d4nekkain ja hankalakiyttdisen
kompressorin  kayt6ltdi. Liséksi puhdistettava kanavisto ei 6ljyynny, koska
hydraulijérjestelmd voidaan tehdd kéytinnodssd tdysin nestetiiviiksi. Mahdollisia
vuotoriskejd voidaan minimoida kdyttdimalld biohajoavaa hydrauliéljyi ja varustamalla

vuotoalttiit kohdat vuotosuojilla kuten esimerkiksi lampokutistuvilla suojasukilla.

Keksinndn mukainen hydraulikdyttd on hyvin hiljainen.
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Kerdysyksikén ansiosta puhdistuksen laatu paranee ja lian poiskuljetus tehostuu.

Kerdysyksikkd ei voi rikkoontua suurienkaan likapartikkeleiden tGrméyksista.

Keksinndn mukainen poikittaistydpdd taas mahdollistaa tasopintojenkin polyttdmén

puhdistuksen tai muun késittelyn.

Keksintod ryhdytddn seuraavassa tarkastclemaan oheisten kuvioiden mukaisten

suoritusesimerkkien avulla.

Kuvio 1 esittdd perspektiivikuvantona yhtd keksinnén mukaista puhdistuslaitteistoa.

Kuvio 2 esittdd kuvion 1 mukaiseen laitteistoon soveltuvaa, keksinnén mukaista

radiaaliharjaa.

Kuvio 3 esittdd perspektiivikuvantona kuvion 1 laitteistoa varustettuna poikittaisella

tyopaalla.

Kuvio 4 esittdd kuvion 3 mukaista laitteistoa varustettuna keksinndn mukaisella

kerdysyksikolla.

Kuvio 5 esittdd kuvion 4 ratkaisun muunnosta, jossa kerdysyksikké on ohitettu.

Kuvio 6 esittad perspektiivikuvantona keksinndn mukaista poikittaista tyopaata.

Kuvio 7 esittdd avattuna perspektiivikuvantona kuvion 6 tydpaata.

Kuvio 8 esittda halkileikattuna perspektiivikuvantona kuvion 7 tyopaan kulmavaihdetta.

Kuvio 9 esittdd avattuna perspektiivikuvantona keksinnon mukaista kerdysyksikkoa.

Kuvio 10 esittidd hydrauliikkakaaviona keksinnén mukaista hydrauliikkajérjestelmaa.



Kuvio

esittdd  halkileikattuna

hydraulikoneikkoa.

sivukuvantona

108408

yhtd keksinnén mukaista

Kuvio 12 esittdd yldkuvantona kuvion 11 mukaista hydraulikoneikkoa.

Keksinnon kuvauksen yhteydessi tullaan kdyttimadn seuraavaa terminologiaa ja tihin

liittyvad viitenumerointia;
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puhdistuslaite
ohjausvaijeri
puhdistuspai
hydraulimoottori
syOttopdd
kelavaunu
hydrauliikkakoneikko
pyorit
radiaaliharja
poikittainen tyépis
imuliitin
sylinteriharja
huuva
kulmavaihde
imuputki
kerdysyksikko
kerdyspussi
sisdkuori

ulkokuori
virtauksenjakokansi
tuloliitin
alipaineliitin
imuputki
alipaineyksikké

poistoaukko

26
27
28
29
30
31

32

33
34
35
36
37
38
39
40

41
42

43
44
45

ensidakseli
toisioakseli
vaithderunko
sdhkémoottori
hydraulipumppu

1. sdadettava
painerajaventtiili

2. sadettdvi
painerajaventtiili
hydraulisuodatin

1. vastavirtaventtiili
2. vastavirtaventtiili
3. vastavirtaventtiili
4. vastavirtaventtiili
5. vastavirtaventtiili
6. vastavirtaventtiili
jousikuormitteinen
vastavirtaventtiili
venttiilijousi
sisdisen kierron
ohivirtausjérjestelmi
pyorit
tiiviste/harjalista

kelan akseli
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Kuvion 1 mukaisesti keksinndén mukainen ilmastointiputkien puhdistuslaitteisto 1

kisittdd kehikon 1, jonka ympdrille muu laitteisto on koottu. Ohjausvaijeri 2 on
puhdistustyon helpottamiseksi kelattu kelavaunun 6 ympérille kiepille. Ohjausvaijerin
2 tyypillinen pituus on 40 metrid ja paksuus tyypillisesti yksi tuuma (2,54 cm).
Ohjausvaijeri 2 késittdd siis puhdistuspddn 3, jossa on hydrauliikkamoottori 4 seki
syottopddn S, joka on kytketty hydrauliikkakoneikkoon 7 kelavaunun 6 akselin 45
kautta. Hydrauliikkakoneikko 7 on siis kytketty akselin 45 molempiin péihin.
Ohjausvaijerin 2 sisélld on ainakin kaksi hydrauliikkaputkea, jotka yhdistdvit moottorin
4 ja hydrauliikkakoneikon 7. Toinen hydrauliikkaputkista toimii siis tulo- ja toinen
l&htoletkuna hydraulimoottorille 4. Mikali moottorin 4 kdyntisuuntaa muutetaan,
muuttuu tuloletku l&htdletkuksi ja piinvastoin. Hydraulikoneikko 7 on kiinnitetty
kelavaunuun 6, joka puolestaan on varustettu pyorilld 8 liikuttelun helpottamiseksi.

Laitteisto 1 on tiydellinen eika siis tarvitse mitddn ulkoisia voima- tai kiyttdlaitteita.

Kuviossa 2 on esitetty kaaviollisesti yksi radiaaliharja 9 kytkettynd hydraulimoottoriin
4. Radiaaliharja nimitys tulee yksittdisten harjaksien siteen suuntaisuudesta.
Harjamateriaali voi aina tarpeen mukaan olla muovia, luonnonmateriaalia, metallia tai
muuta sopivaa materiaalia. Harjan halkaisija valitaan pédasiallisesti puhdistettavan

kohteen halkaisijan tai poikkileikkauspinta-alan mukaan.

Kuviossa 3 on esitetty poikittaisen tyopddn 10 kytkeminen kuvion 1 mukaiseen
laitteistoon. Poikittainen tyopdd 10 kisittdd imuhuuvan 13, jonka tarkoituksena on
toimia  alipaineistettuna tilana pdlyn levidmisen estdmiseksi ympéristddn.
Alipaineistuksesta huolehditaan imuliittimen 11 avulla. Sy6ttokaapelin suuntaan nihden
poikittaiset sylinteriharjat 12 on sijoitettu huuvan 13 sisille tdimdn molempiin piihin ja

harjoja kéyttdd hydraulimoottori 4 kulmavaihteen avulla.

Kuviossa 4 on kuvion 3 laitteisto yhdistetty imuputken 15 ja tuloliittimen 21 kautta
kerdysyksikké6n 16, joka puolestaan on yhdistetty imuputkella 23 alipaineyksikk66n
24. Kerdysyksikké 16 Kkasittdd virtauksenjakokannen 20, joka muodostaa
alipaineliittimen 22 suunnasta muodostuvan alipaineen ulkokuoren 19 ja jiykin
sisdakuoren 18 viliin. Sisdkuori on varustettu rei’itykselld, joka jakaa paineen tasaisesti
kerdyspussille 17. Kerdyspussi 17 on huokoista, taipuisaa materiaalia kuten

suodatinkangasta, joka siis toimii polysuodattimena. Kuorien 19 ja 18 viliin
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7
muodostettu alipaine siis saa kerdyspussin painautumaan sisikuoren 18 pintaa vasten.

Kerdysyksikké 16 voidaan varustaa pyérilli 43 liikuteltavuuden parantamiseksi.
Kerdysyksikon tilavuus voi olla esimerkiksi 600 litraa. Alipaineyksikostd 24 ilma
poistetaan aukon 25 kautta. Aina tarpeen mukaan voidaan poistoilmaa lisisuodattaa

kerdysyksikon jalkeen.

Kuvion 5 ratkaisussa kerdysyksikké 16 on ohitettu ja poikittaisen tyopain 10 huuvan
13 ilma imetéién suoraan alipaineyksikkd6n 24. Niin voidaan toimia esimerkiksi silloin,

kun lian mééri ei ole suuri tai kun irtoava materiaali ei ole terveydelle haitallista.

Kuviossa 6 poikittainen tyopdd 10 on kuvattu yksityiskohtaisemmin. Huuva 13 on auki
tydalueella, toisin sanoen sylinterimdisten puhdistustelojen 12 alueella. Alipaine
muodostetaan imuliittimen 11 kautta ja huuvan 13 tiiviyttd tyotilanteessa lisitddn
tiivistelistojen 44 avulla. Tiivistelistat 44 voivat olla myds harjoilla varustetut,

Moottorin 4 teho siirretddn poikittaisteloille kulmavaihteen 14 vilityksella.

Kuvio 7 on “réjiytyskuva” kuvion 6 ratkaisusta. Tarkemmin nikyvi yksityiskohta on
kulmavaihde 14, jonka pitkittdinen ensidakseli 26, poikittainen toisiosakseli 27 seki

runko 28 on selvemmin esilla.

Kuvio 8 esittdd kulmavaihteen vield tarkemmin toiminta-asennossaan. Ensidakselin 26
ja toisioakselin 27 hammaspy6rien hampaita ei kuitenkaan ole piirustusteknisisti syistd

kuvattu.

Kuvio 9 on "rdjéytyskuva” kerdysyksikostd 16. Sisdpussia ei tissd kuviossa ole esitetty.
Se kuitenkin sijaitsisi sisdkorin 18 sisdpuolella. Virtauksenjakokansi 20 on siten
koteloitu kaksikerrosrakenteena, ettd kerdysyksikén alipaineliittimen 22 aukkoon
kohdistettu imu kohdistuu pelkéstdén sisikorin 18 ja ulkokorin 19 vilisen tilan

yldreunaan.

Kuviossa 10 on esitetty hydraulikaavio keksinndn mukaisen hydraulikdyton
toteuttamisesta. Kaaviossa esitetyistd komponenteista moottori 4 seki tihin johtavat
hydraulijohtimet ovat selvésti hydraulikoneikon 7 ulkopuolella. Muut komponentit ovat

Joko itse hydrauliyksikossd 7 tai kiintedsti asennetut timéin vilittdmaiin laheisyyteen.
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Hydrauliyksikon 7 sydédn on kdyttdvoiman tuottava siahkomoottori 27, jonka teho on

esimerkiksi 2,2 kW, jolloin titd voidaan kayttdd kaksivaihevirralla. Moottori 27
pyorittdd pumppua 30, joka muuntaa sdhkdtehon hydraulitehoksi, paineeksi ja
virtaukseksi. S&hkdmoottoria 29 voi pydrittdd molempiin suuntiin, jolloin myds pumppu
30 saadaan toimimaan kaksisuuntaisesti. Jarjestelmdin on kytketty sdddettdvit
painerajaventtiilit 31 ja 32, jotka rajoittavat jrjestelmdin syOtettivdn paineen tdssd
tapauksessa 16000 kPa:iin. Ensimméisen 34 ja toisen vastavirtaventtiilin 35 avulla on
toteutettu sisdisen kierron ohjaus. Keksinndn mukainen jarjestelmi ei tarvitse
hydrauliainesiiliotd vaan tavallaan tdllaisena toimii ohjausvaijerin 2 siséltimi pitka
letkusto, joka samalla toimii tehokkaana hydraulinesteen jadhdyttdjand. Hydraulinesteen
suodattimen 33 ympérille on muodostettu vastavirtaventtiilien 36-40 avulla kytkenta,
jonka avulla saadaan aina oikea virtaussuunta (kuviossa alhaalta ylés) suodattimelle 33
pumpun 30 pydrimissuunnasta riippumatta. Jos esimerkiksi virtaus moottorin 4 ldpi
tapahtuu oikealta vasemmalle, kulkee virtaus télloin venttiilin 38 kautta suodattimelle
33 ja edelleen venttiilin 37 kautta pumpulle 30. Vastakkaisella virtaussuunnalla virtaus
moottorille 4 kulkee venttiilin 39 kautta suodattimelle 33 ja edelleen venttiilin 36 kautta
moottorille 4. Suodattimen 33 tukkeutuessa on hydraulinesteelle jirjestetty virtaus
jousikuormitteisen venttiilin 40 avulla. Venttiilin aukeamispaineen méairdd jousen 41

jousivoima.

Kuvioissa 11 ja 12 on esitetty esimerkin omaisesti séhkémoottorin 29 ja pumpun 30

sjjoittelua hydraulikoneikkoon.

Téssi  hakemuksessa  kanavilla ja  kanavistoilla  tarkoitetaan  erityisesti
ilmanvaihtokanavia, mutta keksinnén mukainen laitteisto soveltuu myds muiden

kanavien ja hormien puhdistukseen.

Hydraulipumpun 30 kéyttdlaitteena voi luonnollisesti olla muukin kéyttolaite kuin
sahkomoottori, kuten polttomoottori tai paineilmamoottori, mutta tilla hetkelld edullisin

vaihtoehto on séhkomoottori tdmén hiljaisuuden ja edullisen hinnan vuoksi.
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Patenttivaatimukset:

1. Laitteisto kanavien ja hormien, kuten ilmastointikanavien puhdistusta varten, joka

laitteisto kasittdd

1

ohjausvaijerin (2), jossa on puhdistuspad (3) ja syottopaa (5), jonka

- ohjausvaijerin (2) puhdistuspadhén (3) on yhdistetty harja (9, 12) tai muu
tydviline (10),

- ohjausvaijerin (2) sydttSpadhan (5) kytketyn kiyttolaitteen (29, 30), ja laitteisto

lisdksi kisittda

- voimansiirtovélineet (2) harjan (9, 12) liikuttamiseksi kéyttolaitteen (29, 30)

avulla,

tunnettu siiti, cttd

kéyttolaite (29, 30) on hydraulipumppu (30),

- voimansiirtovilineina toimivat ohjausvaijerin (2) sisdin sijoitetut hydrauliputket,

ja

- harjan (9, 12) ensisijaisena kéyttolaitteena on ohjausvaijerin (2) puhdistuspaihin

(3) kytketty hydraulimoottori (4).

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laitteisto, tunnettu siit, ett3 hydraulipumpun (30)

kéyttolaitteena on sdhkdmoottori (29).

3. Patenttivaatimuksen I tai 2 mukainen laitteisto, tunnettu siitd, etti jérjestelmi on

rakennettu kehikon (6) ympérille siten, ettd ohjausvaijeri (2) on ainakin

kuljetusasennossa rullattu kehikon (6) ympirille.
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Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen  laitteisto, jossa  on
alipainelaitteisto (24) puhdistuslaitteistolla irrotetun lian imemiseksi putkistosta,
tunnettu siitd, ettd laitteisto kasittdd kerdysyksikon (16), jossa on kerdyspussi (17),
kerdyspussia ympérdiva, rei’illd varustettu sisikuori (18) ja sisdkuorta ymparoivé
ulkokuori (19) seki virtauksenchjauskansi (20), jonka avulla muodostetaan alipaine

sisikuoren (18) ja ulkokuoren (19) véliin.

Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen laitteisto, tunnettu siitd, ettd se
kasittad ohjausvaijerin (2) puhdistuspadhén (3) kytketyn kulmavaihteen (14), jonka
avulla harjan (9) pybrimisakselin suunta on muutettavissa tyypillisesti

yhdekséllakymmenelld asteella.

Patenttivaatimuksen 5 mukainen laitteisto, tunnettu siitd, ettd kulmavaihteeseen

(14) on kytketty kaksi harjaa (12).

Patenttivaatimuksen 5 tai 6 mukainen laitteisto, tunnettu siitd, ettd laitteisto on
ympérdity huuvalla (13), jossa on liitin (11) ja tiivistelistat (44) alipaineen

muodostamiseksi huuvan (13) sisélle.

Kerdysyksikko (16) ilmastointi- ja muiden vastaavien kanavien puhdistuksessa
syntyvan lian kerddmistd varten, tunnettu siitd, ettd se késittad kerayspussin (17),
kerdyspussia ympdrSivan, rei’illd varustetun sisdkuoren (18) ja sisdkuorta
ympérdivan ulkokuoren (19) sekd virtauksenohjauskannen (20), jonka avulla

muodostetaan alipaine sisdkuoren (18) ja ulkokuoren (19) véliin.

Ty6péd (10) ilmastointi- ja muiden vastaavien kohteiden puhdistusta ja/tai késittelyd
varten, joka tyOpdd on kytketty voimansiirtovélineet kdsittdvan pitkdnomaisen
ohjausvaijerin (2) puhdistuspddhén (3), tunnettu siitd, ettd tyopad (10) kasittda
kulmavaihteen (14), jonka avulla harjan (9) pydrimisakselin suunta on muutettavissa

tyypillisesti yhdeksélldkymmenelld asteella.

Patenttivaatimuksen 9 mukainen tyOpdd, tunnettu siitd, ettd tyOpddn kaytténd on

hydraulimoottori.
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Patentkrav:

1.

Anordning for rengdring av kanaler och luftgingar, sdsom luftkonditionerings-

kanaler, vilken anordning omfattar

- en styrvajer (2) med en rengdringsdnde (3) och en inmatningsinde (5), vid

vilken

- styrvajers (2) rengéringséinde (3) en borste (9, 12) eller ett annat arbetsredskap

(10) har kopplats,

- styrvajers (2) inmatningsénde (5) en driftsanordning (29, 30) har kopplats, och

anordningen omfattar vidare

- kraftdverforingsorgan (2) for att rora borsten (9, 12) med hjilp av
driftsanordningen (29, 30),

kinnetecknad av att

5
10
15
2.
3.
20
4.

- driftsanordningen (29, 30) utgérs av en hydraulpump (30),
- som kraftoverforingsorgan fungerar in i styrvajern (2) anordnade hydraulrér, och

- borstens (9, 12) frimsta driftsanordning &r en hydraulmotor (4) kopplad till

styrvajerns (2) rengoringsédnde (3).

Anordning enligt patentkrav 1, kénnetecknad av att hydraulpumpens (30)

driftsanordning utgdrs av en elmotor (29).

Anordning enligt patentkrav 1 eller 2, kiinnetecknad av att systemet dr uppbyggt
runt en stomme (6) sd att styrvajern (2) &tminstone i transportlige ar rullad runt

stommen (6).

Anordning enligt nagot av de foregdende patentkraven, omfattande en undertrycks-

anordning (24) for att ur rorsystemet suga upp smuts som har 18sgjorts med en ren-
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goringsanordning, kénnetecknad av att anordningen omfattar en uppsamlingsenhet
(16) med en uppsamlingspase (17), ett med hal forsett inre skal (18) runt uppsaml-
ingspdsen och ett yttre skal (19) runt det inre skalet samt ett flédesstyrningslock
(20), med vars hjélp ett undertryck bildas mellan det inre skalet (18) och det yttre
skalet (19).

Anordning enligt nagot av de foregdende patentkraven, kiinnetecknad av att den
omfattar en vinkelvéxel (14) kopplad till styrvajerns (2) rengéringsinde (3), med
vars hjélp riktningen for borstens (9) rotationsaxel kan varieras med typiskt nittio

grader.,

Anordning enligt patentkrav 5, kdinnetecknad av att tvd borstar (12) har kopplats
till vinkelvéxeln (14).

Anordning enligt patentkrav 5 eller 6, kiinnetecknad av att anordningen 4r omgiven
av en huv (13) med ett kopplingsstycke (11) och tétningslister (44) for att bilda ett

undertryck inne i huven (13).

En uppsamlingsenhet (16) for uppsamling av smuts som uppstér vid rengéring av
luftkonditionerings- och andra dylika kanaler, kiinnetecknad av att den omfattar en
uppsamlingspase (17), ett med hal forsett inre skal (18) som omger uppsamlings-
pésen och ett yttre skikt (19) som omger det inre skiktet samt ett flddesstyrningslock
(20), med vars hjélp ett undertryck bildas mellan det inre skalet (18) och det yttre
skalet (19).

En arbetsenhet (10) for luftkonditionerings- och annan dylik rengdring och/eller
behandling, vilken arbetsenhet & kopplad till den léngsmala styrvajerns (2)
rengbringsdnde (3) som omfattar kraftoverforingsorgan, kinnetecknad av att
arbetsenheten (10) omfattar en vinkelvixel (14), med vars hjilp riktningen av

borstens (9) rotationsaxel kan varieras med typiskt nittio grader.

Arbetsenhet enligt patentkrav 9, kdnnetecknad av att arbetsenheten drivs av en

hydraulmotor.
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