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Keksinnén nimitys - Uppfinningens benamning

Laitteisto ja menetelmd kuljetusvélineen taittamiseksi
Anordningar och forfarande for hopfilining av transportmede!

Tiivistelméa - Sammandrag

Keksinnon kohteena on laitteisto ja menetelma kuljetusvélineen taittamiseksi ajoasennosta sailytysasentoon tai painvastoin. Taitto
tapahtuu eduilisesti joko sahkdmoottorin avulla tai manuaalisesti, jolloin edullisesti hammashihnapybrien (5, 6) ja kaantétangon (7) avul-
la synkronoidaan etuosan rungon (1), takaosan rungon (3) ja kdantétangon (7) liike suhteessa toisiinsa. Synkronoinnin ansiosta kulje-
tusvalineen painopiste on stabiili ja pysyy koko taiton ajan pyérien (2, 4) rajaaman alueen sisapuolella, jolloin taitto tapahtuu taysin ilman
ulkopuolista tuentaa.

Uppfinningen avser apparatur och forfarande for att falla ihop ett transportmedel fran ett korlage till ett vilolage och tvartom. Hopfallnin-
gen sker fordelaktigt antingen med hjélp av en elmotor eller manuellt, varvid man férdelaktigt med hjélp av kuggremshjul (5, 6) och en
havarm (7) synkroniserar rorelsen hos stommen (1) i framdelen, stommen (3) i bakdelen och havarmen (7) i forhallande till varandra.
Tack vare synkroniseringen ar transportmedlets tyngdpunkt stabil och hélls under hela tiden fér hopfallningen inom ett av hjulen (2, 4)
avgransat omrade varvid hopféaliningen sker helt utan yttre stéd.
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