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一种水资源环境检测用机械手

(57)摘要

本发明属于环境检测技术领域，尤其是一种

水资源环境检测用机械手，包括安装块，所述安

装块的内壁开设有第一安装腔，所述第一安装腔

的内壁设置有蓄电池，所述安装块的一侧表面分

别固定连接有第一开关和第二开关，所述安装块

的下表面固定连接有安装筒，所述安装筒的内壁

活动套接有第一伸缩筒。该水资源环境检测用机

械手，达到了通过第一开关和第二开关对气缸和

微型电机进行控制，同时对河底的底泥，水中部

的水资源和水面的水资源进行取样的效果，从而

解决了现有的水资源环境检测取样时，无法同时

对河底的底泥，水中部的水资源和水面的水资源

进行取样，增加了检测人员的操作步骤以及操作

难度，降低了检测人员的取样检测效率的问题。
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1.一种水资源环境检测用机械手，包括安装块（1），其特征在于：所述安装块（1）的内壁

开设有第一安装腔，所述第一安装腔的内壁设置有蓄电池（2），所述安装块（1）的一侧表面

分别固定连接有第一开关（3）和第二开关（4），所述安装块（1）的下表面固定连接有安装筒

（5），所述安装筒（5）的内壁活动套接有第一伸缩筒（6），所述第一伸缩筒（6）的一端表面固

定连接有第一活塞，所述第一活塞的外表面与安装筒（5）的内壁活动套接，所述第一伸缩筒

（6）的内壁活动套接有第二伸缩筒（7），所述第二伸缩筒（7）的一端表面固定连接有第二活

塞，所述第二活塞的外表面与第一伸缩筒（6）的内壁活动套接，所述第二伸缩筒（7）的内壁

活动套接有第一伸缩杆（8）；

所述第一伸缩筒（6）的外表面和第二伸缩筒（7）的外表面均设置有第一取样装置，所述

第一取样装置包括安装环（10），两个所述安装环（10）分别固定连接于第一伸缩筒（6）和第

二伸缩筒（7）的外表面，所述安装环（10）的内壁开设有取样腔（11），所述取样腔（11）的一侧

内壁开设有取样口（12），所述取样口（12）的一侧内壁延伸至安装环（10）的外表面，所述取

样口（12）的内壁开设有第一插接口（13），所述第一插接口（13）的内壁活动插接有阻隔门

（14）；

所述阻隔门（14）的一侧表面固定连接有连接板（15），所述连接板（15）的一侧表面开设

有第一滑槽（16），所述第一滑槽（16）的内壁滑动插接有第一滑块（17），所述取样腔（11）的

一侧内壁开设有第一安装口，所述第一安装口的内壁固定安装有气缸（18），所气缸（18）包

括气压杆（19），所述气压杆（19）的一端表面与第一滑块（17）的一端表面通过销轴活动铰

接；

所述第一伸缩杆（8）的一端表面设置有第二取样装置，所述第二取样装置包括第二安

装口（20），所述第二安装口（20）开设于第一伸缩杆（8）的末端，所述第二安装口（20）的内底

壁固定安装有微型电机（21），所述微型电机（21）的输出轴通过联轴器固定连接有转轴，所

述第二取样装置包括第二安装口（20），所述第二安装口（20）开设于第一伸缩杆（8）的末端，

所述第二安装口（20）的内底壁固定安装有微型电机（21），所述微型电机（21）的输出轴通过

联轴器固定连接有转轴，所述转轴的外表面固定连接有主齿轮（22），所述第二安装口（20）

的两侧内壁通过轴承分别固定连接有第一连接杆（23）和第二连接杆（24），所述第一连接杆

（23）和第二连接杆（24）的外表面分别固定连接有第一取样爪（25）和第二取样爪（26），所述

第一连接杆（23）和第二连接杆（24）的一端外表面均固定连接有从动齿轮（27）；

所述第一伸缩杆（8）、第二伸缩筒（7）和第一伸缩筒（6）的外表面均固定连接有牵线辊

（9），所述安装筒（5）的外表面固定连接有收线部件，所述收线部件包括第一连接柱（31），所

述第一连接柱（31）的一端表面开设有第一连通口（32），所述第一连通口（32）的一端内壁开

设有伸缩口（33），所述第一连接柱（31）的一端表面开设有卡接口（34）。

2.根据权利要求1所述的一种水资源环境检测用机械手，其特征在于：所述第一伸缩杆

（8）的一端表面固定连接有第三活塞，所述第三活塞的外表面与第二伸缩筒（7）的内壁活动

套接。

3.根据权利要求1所述的一种水资源环境检测用机械手，其特征在于：一个所述从动齿

轮（27）与主齿轮（22）啮合传动，两个所述从动齿轮（27）啮合传动，所述第一取样爪（25）的

一侧表面固定连接有压力开关（28），所述压力开关（28）的外表面固定连接有密封套（29），

所述第二安装口（20）的内壁固定连接有防水圈（30），所述防水圈（30）内表面分别与第一取
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样爪（25）和第二取样爪（26）的外表面固定连接。

4.根据权利要求1所述的一种水资源环境检测用机械手，其特征在于：所述伸缩口（33）

的内壁活动套接有第二滑块（35），所述第二滑块（35）的一端表面固定连接有转动轴（36），

所述转动轴（36）的外表面与第一连通口（32）的内壁活动套接，所述转动轴（36）的一端表面

固定连接有绕线辊（37），三个所述绕线辊（37）与三个所述牵线辊（9）之间通过牵引绳串连

连接，所述绕线辊（37）的一端表面固定连接有卡接块（38），所述卡接块（38）的外表面与卡

接口（34）的内壁活动插接，所述转动轴（36）的一端延伸至绕线辊（37）的另一端表面，所述

转动轴（36）的一端表面固定连接有手柄（39）。

5.根据权利要求1所述的一种水资源环境检测用机械手，其特征在于：所述蓄电池（2）

的电极分别与第一开关（3）、第二开关（4）、气缸（18）和微型电机（21）的电极电性连接，所述

第一开关（3）和第二开关（4）的电极均与气缸（18）和微型电机（21）的电极电性连接。
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一种水资源环境检测用机械手

技术领域

[0001] 本发明涉及环境检测技术领域，尤其涉及一种水资源环境检测用机械手。

背景技术

[0002] 环境检测和治理,是一项技术性很强的新兴行业。而走入室内环境检测治理的经

理人员面队新兴行业，无论是市场运作，还是检测标准、检测流程，行业的职业特点，以及治

理产品或施工方法都要从头开始。而参加系统的专业培训是最有效的途径。  环境检测的介

质对象大致可分为水质检测、空气检测、土壤检测、固体废物检测、生物检测、噪声和振动检

测、电磁辐射检测、放射性检测、热检测、光检测、卫生（病原体、病毒、寄生虫等）检测等，生

活废水、工业废水、生活饮用水、地下水、工业冷却水、中央空调水、海水的—水温，臭，色度，

浊度，酸度，碱度，透明度，总残渣，pH值，矿化度，总硬度，悬浮物，硫化物，电导率，全盐量，

五日生化需氧量，高锰酸盐指数，砷，硒，总汞，铜，铅，镉，锌，银，铝，钡，六价铬，总铬，镍，

铁，锰，钾，钠，钙，镁，溶解氧，氨氮（铵盐），凯氏氮，亚硝酸盐（氮），氟化物，硝酸盐（氮）、硝

酸根  ，硫酸盐，总氮，总磷，溶解性正磷酸盐，总氰化物，氰化物，氯化物，化学需氧量，生化

需氧量，挥发性酚，石油类，动、植物油，阴离子表面活性剂，苯，甲苯，，乙苯，对二甲苯，邻二

甲苯，间二甲苯，苯乙烯；

[0003] 水质监测是监视和测定水体中污染物的种类、各类污染物的浓度及变化趋势，评

价水质状况的过程。监测范围十分广泛，包括未被污染和已受污染的天然水（江、河、湖、海

和地下水）及各种各样的工业排水等。主要监测项目可分为两大类：一类是反映水质状况的

综合指标，如温度、色度、浊度、pH值、电导率、悬浮物、溶解氧、化学需氧量和生化需氧量等；

另一类是一些有毒物质，如酚、氰、砷、铅、铬、镉、汞和有机农药等。为客观的评价江河和海

洋水质的状况，除上述监测项目外，有时需进行流速和流量的测定，水质评价是水环境质量

评价的简称，是根据水的不同用途，选定评价参数，按照一定的质量标准和评价方法，对水

体质量定性或定量评定的过程。其目的在于准确地反映水质的情况，指出发展趋势，为水资

源的规划、管理、开发、利用和污染防治提供依据；

[0004] 水资源环境在检测时，需要对河流底部的底泥、河流的中等水深处以及河流水面

的水资源进行取样以及检测，现有的水资源检测过程中，需要检测人员对河流的底泥、河流

中等水深处以及河流水面的水进行取样，需要进行多次才能完成对河流的取样，无法同时

对河底的底泥，水中部的水资源和水面的水资源进行取样，增加了检测人员的操作步骤以

及操作难度，降低了检测人员的取样检测效率。

发明内容

[0005] 基于现有的水资源环境检测取样时，无法同时对河底的底泥，水中部的水资源和

水面的水资源进行取样，增加了检测人员的操作步骤以及操作难度，降低了检测人员的取

样检测效率的技术问题，本发明提出了一种水资源环境检测用机械手。

[0006] 本发明提出的一种水资源环境检测用机械手，包括安装块，所述安装块的内壁开
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设有第一安装腔，所述第一安装腔的内壁设置有蓄电池，所述安装块的一侧表面分别固定

连接有第一开关和第二开关，所述安装块的下表面固定连接有安装筒，所述安装筒的内壁

活动套接有第一伸缩筒，所述第一伸缩筒的一端表面固定连接有第一活塞，所述第一活塞

的外表面与安装筒的内壁活动套接，所述第一伸缩筒的内壁活动套接有第二伸缩筒，所述

第二伸缩筒的一端表面固定连接有第二活塞，所述第二活塞的外表面与第一伸缩筒的内壁

活动套接，所述第二伸缩筒的内壁活动套接有第一伸缩杆；

[0007] 所述第一伸缩筒的外表面和第二伸缩筒的外表面均设置有第一取样装置；

[0008] 所述第一伸缩杆的一端表面设置有第二取样装置；

[0009] 所述第一伸缩杆、第二伸缩筒和第一伸缩筒的外表面均固定连接有牵线辊，所述

安装筒的外表面固定连接有收线部件。

[0010] 优选地，所述第一伸缩杆的一端表面固定连接有第三活塞，所述第三活塞的外表

面与第二伸缩筒的内壁活动套接；

[0011] 通过上述技术方案，达到了通过第三活塞对第一伸缩杆与第二伸缩筒之间进行密

封的效果。

[0012] 优选地，所述第一取样装置包括安装环，两个所述安装环分别固定连接于第一伸

缩筒和第二伸缩筒的外表面，所述安装环的内壁开设有取样腔，所述取样腔的一侧内壁开

设有取样口，所述取样口的一侧内壁延伸至安装环的外表面，所述取样口的内壁开设有第

一插接口，所述第一插接口的内壁活动插接有阻隔门。

[0013] 优选地，所述阻隔门的一侧表面固定连接有连接板，所述连接板的一侧表面开设

有第一滑槽，所述第一滑槽的内壁滑动插接有第一滑块，所述取样腔的一侧内壁开设有第

一安装口，所述第一安装口的内壁固定安装有气缸，所气缸包括气压杆，所述气压杆的一端

表面与第一滑块的一端表面通过销轴活动铰接。

[0014] 优选地，所述第二取样装置包括第二安装口，所述第二安装口开设于第一伸缩杆

的末端，所述第二安装口的内底壁固定安装有微型电机，所述微型电机的输出轴通过联轴

器固定连接有转轴。

[0015] 优选地，所述转轴的外表面固定连接有主齿轮，所述第二安装口的两侧内壁通过

轴承分别固定连接有第一连接杆和第二连接杆，所述第一连接杆和第二连接杆的外表面分

别固定连接有第一取样爪和第二取样爪，所述第一连接杆和第二连接杆的一端外表面均固

定连接有从动齿轮。

[0016] 优选地，一个所述从动齿轮与主齿轮啮合传动，两个所述从动齿轮啮合传动，所述

第一取样爪的一侧表面固定连接有压力开关，所述压力开关的外表面固定连接有密封套，

所述第二安装口的内壁固定连接有防水圈，所述防水圈内表面分别与第一取样爪和第二取

样爪的外表面固定连接；

[0017] 通过上述技术方案，达到了通过防水圈在第一取样爪和第二取样爪运动或静止时

对第二安装口的内壁进行防水的效果。

[0018] 优选地，所述收线部件包括第一连接柱，所述第一连接柱的一端表面开设有第一

连通口，所述第一连通口的一端内壁开设有伸缩口，所述第一连接柱的一端表面开设有卡

接口。

[0019] 优选地，所述伸缩口的内壁活动套接有第二滑块，所述第二滑块的一端表面固定
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连接有转动轴，所述转动轴的外表面与第一连通口的内壁活动套接，所述转动轴的一端表

面固定连接有绕线辊，三个所述绕线辊与三个所述牵线辊之间通过牵引绳串连连接，所述

绕线辊的一端表面固定连接有卡接块，所述卡接块的外表面与卡接口的内壁活动插接，所

述转动轴的一端延伸至绕线辊的另一端表面，所述转动轴的一端表面固定连接有手柄；

[0020] 通过上述技术方案，达到了通过卡接块与卡接口的插接，防止绕线辊在不需要转

动时转动的效果。

[0021] 优选地，所述蓄电池的电极分别与第一开关、第二开关、气缸和微型电机的电极电

性连接，所述第一开关和第二开关的电极均与气缸和微型电机的电极电性连接。

[0022] 本发明中的有益效果为：

[0023] 1、通过设置阻隔门的一侧表面固定连接有连接板，连接板的一侧表面开设有第一

滑槽，第一滑槽的内壁滑动插接有第一滑块，取样腔的一侧内壁开设有第一安装口，第一安

装口的内壁固定安装有气缸，所气缸包括气压杆，气压杆的一端表面与第一滑块的一端表

面通过销轴活动铰接，达到了通过气压杆通过第一滑块和第一滑槽的配合带动连接板进行

移动，进而通过阻隔门控制取样口的敞开与闭合状态的效果，从而解决了取样腔内在对河

水取样后无法对河水进行储存，进而将取样的河水取出水面的问题。

[0024] 2、通过设置伸缩口的内壁活动套接有第二滑块，第二滑块的一端表面固定连接有

转动轴，转动轴的外表面与第一连通口的内壁活动套接，转动轴的一端表面固定连接有绕

线辊，三个绕线辊与三个牵线辊之间通过牵引绳串连连接，绕线辊的一端表面固定连接有

卡接块，卡接块的外表面与卡接口的内壁活动插接，转动轴的一端延伸至绕线辊的另一端

表面，转动轴的一端表面固定连接有手柄，达到了通过三个绕线辊对第一伸缩筒、第二伸缩

筒和第一伸缩杆的下放深度进行调节的效果，从而解决了不同的河流水位也有所不同，无

法根据需要对第一伸缩筒、第二伸缩筒和第一伸缩杆的下放深度进行调节的问题。

[0025] 3、通过设置蓄电池的电极分别与第一开关、第二开关、气缸和微型电机的电极电

性连接，第一开关和第二开关的电极均与气缸和微型电机的电极电性连接，达到了通过第

一开关和第二开关对气缸和微型电机进行控制，同时对河底的底泥，水中部的水资源和水

面的水资源进行取样的效果，从而解决了现有的水资源环境检测取样时，无法同时对河底

的底泥，水中部的水资源和水面的水资源进行取样，增加了检测人员的操作步骤以及操作

难度，降低了检测人员的取样检测效率的问题。

附图说明

[0026] 图1为本发明提出的一种水资源环境检测用机械手的示意图；

[0027] 图2为本发明提出的一种水资源环境检测用机械手的安装筒结构剖视图；

[0028] 图3为本发明提出的一种水资源环境检测用机械手的第一伸缩筒结构正视图；

[0029] 图4为本发明提出的一种水资源环境检测用机械手的安装筒结构俯视图；

[0030] 图5为本发明提出的一种水资源环境检测用机械手的第一连接柱结构立体图；

[0031] 图6为本发明提出的一种水资源环境检测用机械手的第一连接柱结构剖视图；

[0032] 图7为本发明提出的一种水资源环境检测用机械手的卡接口结构剖视图；

[0033] 图8为本发明提出的一种水资源环境检测用机械手的安装环结构剖视图；

[0034] 图9为本发明提出的一种水资源环境检测用机械手的图2中A处结构放大图；
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[0035] 图10为本发明提出的一种水资源环境检测用机械手的图8中B处结构放大图；

[0036] 图11为本发明提出的一种水资源环境检测用机械手的图9中C处结构放大图。

[0037] 图中：1、安装块；2、蓄电池；3、第一开关；4、第二开关；5、安装筒；6、第一伸缩筒；7、

第二伸缩筒；8、第一伸缩杆；9、牵线辊；10、安装环；11、取样腔；12、取样口；13、第一插接口；

14、阻隔门；15、连接板；16、第一滑槽；17、第一滑块；18、气缸；19、气压杆；20、第二安装口；

21、微型电机；22、主齿轮；23、第一连接杆；24、第二连接杆；25、第一取样爪；26、第二取样

爪；27、从动齿轮；28、压力开关；29、密封套；30、防水圈；31、第一连接柱；32、第一连通口；

33、伸缩口；34、卡接口；35、第二滑块；36、转动轴；37、绕线辊；38、卡接块；39、手柄。

具体实施方式

[0038] 下面将结合本发明实施例中的附图，对本发明实施例中的技术方案进行清楚、完

整地描述，显然，所描述的实施例仅仅是本发明一部分实施例，而不是全部的实施例。

[0039] 参照图1‑11，一种水资源环境检测用机械手，包括安装块1，安装块1的内壁开设有

第一安装腔，第一安装腔的内壁设置有蓄电池2，安装块1的一侧表面分别固定连接有第一

开关3和第二开关4，安装块1的下表面固定连接有安装筒5，安装筒5的内壁活动套接有第一

伸缩筒6，第一伸缩筒6的一端表面固定连接有第一活塞，第一活塞的外表面与安装筒5的内

壁活动套接，第一伸缩筒6的内壁活动套接有第二伸缩筒7，第二伸缩筒7的一端表面固定连

接有第二活塞，第二活塞的外表面与第一伸缩筒6的内壁活动套接，第二伸缩筒7的内壁活

动套接有第一伸缩杆8，第一伸缩杆8的一端表面固定连接有第三活塞，第三活塞的外表面

与第二伸缩筒7的内壁活动套接；

[0040] 第一伸缩筒6的外表面和第二伸缩筒7的外表面均设置有第一取样装置，第一取样

装置包括安装环10，两个安装环10分别固定连接于第一伸缩筒6和第二伸缩筒7的外表面，

安装环10的内壁开设有取样腔11，取样腔11的一侧内壁开设有取样口12，取样口12的一侧

内壁延伸至安装环10的外表面，取样口12的内壁开设有第一插接口13，第一插接口13的内

壁活动插接有阻隔门14，阻隔门14的一侧表面固定连接有连接板15，连接板15的一侧表面

开设有第一滑槽16，第一滑槽16的内壁滑动插接有第一滑块17，取样腔11的一侧内壁开设

有第一安装口，第一安装口的内壁固定安装有气缸18，所气缸18包括气压杆19，气压杆19的

一端表面与第一滑块17的一端表面通过销轴活动铰接，达到了通过气压杆19通过第一滑块

17和第一滑槽16的配合带动连接板15进行移动，进而通过阻隔门14控制取样口12的敞开与

闭合状态的效果，从而解决了取样腔11内在对河水取样后无法对河水进行储存，进而将取

样的河水取出水面的问题；

[0041] 第一伸缩杆8的一端表面设置有第二取样装置，第二取样装置包括第二安装口20，

第二安装口20开设于第一伸缩杆8的末端，第二安装口20的内底壁固定安装有微型电机21，

微型电机21的输出轴通过联轴器固定连接有转轴，转轴的外表面固定连接有主齿轮22，第

二安装口20的两侧内壁通过轴承分别固定连接有第一连接杆23和第二连接杆24，第一连接

杆23和第二连接杆24的外表面分别固定连接有第一取样爪25和第二取样爪26，第一连接杆

23和第二连接杆24的一端外表面均固定连接有从动齿轮27，一个从动齿轮27与主齿轮22啮

合传动，两个从动齿轮27啮合传动，第一取样爪25的一侧表面固定连接有压力开关28，压力

开关28的外表面固定连接有密封套29，第二安装口20的内壁固定连接有防水圈30，防水圈
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30的材料为橡胶，防水圈30内表面分别与第一取样爪25和第二取样爪26的外表面固定连

接；

[0042] 第一伸缩杆8、第二伸缩筒7和第一伸缩筒6的外表面均固定连接有牵线辊9，安装

筒5的外表面固定连接有收线部件，收线部件包括第一连接柱31，第一连接柱31的一端表面

开设有第一连通口32，第一连通口32的一端内壁开设有伸缩口33，第一连接柱31的一端表

面开设有卡接口34，伸缩口33的内壁活动套接有第二滑块35，第二滑块35的一端表面固定

连接有转动轴36，转动轴36的外表面与第一连通口32的内壁活动套接，转动轴36的一端表

面固定连接有绕线辊37，三个绕线辊37与三个牵线辊9之间通过牵引绳串连连接，绕线辊37

的一端表面固定连接有卡接块38，卡接块38的外表面与卡接口34的内壁活动插接，转动轴

36的一端延伸至绕线辊37的另一端表面，转动轴36的一端表面固定连接有手柄39，达到了

通过三个绕线辊37对第一伸缩筒6、第二伸缩筒7和第一伸缩杆8的下放深度进行调节的效

果，从而解决了不同的河流水位也有所不同，无法根据需要对第一伸缩筒6、第二伸缩筒7和

第一伸缩杆8的下放深度进行调节的问题；

[0043] 蓄电池2的电极分别与第一开关3、第二开关4、气缸18和微型电机21的电极电性连

接，第一开关3和第二开关4的电极均与气缸18和微型电机21的电极电性连接，达到了通过

第一开关3和第二开关4对气缸18和微型电机21进行控制，同时对河底的底泥，水中部的水

资源和水面的水资源进行取样的效果，从而解决了现有的水资源环境检测取样时，无法同

时对河底的底泥，水中部的水资源和水面的水资源进行取样，增加了检测人员的操作步骤

以及操作难度，降低了检测人员的取样检测效率的问题。

[0044] 工作原理：当需要对河流的水资源环境进行检测时，工作人员可乘坐小船至河流

的中部，握住安装块1，将安装筒5以下的部件放置到河水中，通过三个绕线辊37对第一伸缩

筒6、第二伸缩筒7和第一伸缩杆8的下放深度进行调节，当需要调节第一伸缩筒6的下放深

度时，工作人员将与第一伸缩筒6外表面的牵线辊9配合的绕线辊37从第一连接柱31拉出，

使得卡接口34与卡接块38取消卡接，随后旋转手柄39，通过收放牵引绳的长度对第一伸缩

筒6的下放深度进行控制，当第一伸缩筒6、第二伸缩筒7和第一伸缩杆8下放完成后，第一伸

缩杆8位于河底，第二伸缩筒7位于河流水位的中部，第一伸缩筒6位于河流水面；

[0045] 工作人员按下第一开关3，微型电机21和气缸18得电，微型电机21正转通过主齿轮

22带动一个从动齿轮27旋转，一个从动齿轮27带动另一个从动齿轮27旋转，使得第一取样

爪25与第二取样爪26展开，使得河流底泥流至第一取样爪25与第二取样爪26之间，同时，气

缸18带动气压杆19缩入气缸18内部，气压杆19通过第一滑块17和第一滑槽16的配合带动连

接板15进行移动，进而带动阻隔门14滑入取样口12一侧的第一插接口13内，使得河水流入

取样腔11内，微型电机21和气缸18失电停止，静置一段时间后，工作人员按下第二开关4，微

型电机21和气缸18得电，微型电机21反转通过主齿轮22带动一个从动齿轮27旋转，一个从

动齿轮27带动另一个从动齿轮27旋转，使得第一取样爪25与第二取样爪26合并，使得河流

底泥流至第一取样爪25与第二取样爪26之间，同时，气缸18带动气压杆19伸出气缸18，气压

杆19通过第一滑块17和第一滑槽16的配合带动连接板15进行移动，进而带动阻隔门14滑入

取样口12另一侧的第一插接口13内，使得阻隔门14将取样腔11进行密封；

[0046] 当压力开关28受到压力时，表示第一取样爪25与第二取样爪26合并完毕，且阻隔

门14密封完毕，微型电机21和气缸18停止，工作人员将安装筒5、第一伸缩筒6、第二伸缩筒7
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和第一伸缩杆8取回小船上，第一取样爪25与第二取样爪26的内部存在河底的底泥，第二伸

缩筒7外表面的取样腔11内含有河流中部水位的河水，第一伸缩筒6外表面的取样腔11内含

有河流水面的河水。

[0047] 以上所述，仅为本发明较佳的具体实施方式，但本发明的保护范围并不局限于此，

任何熟悉本技术领域的技术人员在本发明揭露的技术范围内，根据本发明的技术方案及其

发明构思加以等同替换或改变，都应涵盖在本发明的保护范围之内。
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