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智能闹钟

(57)摘要

本申请涉及一种智能闹钟；其中智能闹钟包

括主控制器、分别与主控制器连接的响铃装置和

手势检测装置；手势检测装置当响铃装置发出响

铃声音时检测手势动作信息，并将手势动作信息

传输至主控制器；主控制器根据手势动作信息确

定手势动作，将手势动作与预设动作进行比较，

根据比较结果控制响铃装置进入相应的模式。上

述的智能闹钟只需要在发出闹铃声音时，用户进

行手势操作，手势检测装置就可以获得相应的手

势动作信息从而可以确定手势动作，进而根据手

势动作确定是直接关闭闹钟还是第二次响起，该

智能闹钟只需要进行简单的手势动作，使用非常

便利且减少了误操作。
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1.一种智能闹钟，其特征在于，所述智能闹钟设置在需要闹铃叫醒的房间；包括：主控

制器、分别与所述主控制器连接的响铃装置和手势检测装置；

所述手势检测装置当所述响铃装置发出响铃声音时检测手势动作信息，并将所述手势

动作信息传输至所述主控制器；

所述主控制器根据所述手势动作信息确定手势动作，将所述手势动作与预设动作进行

比较，根据比较结果控制所述响铃装置进入相应的模式。

2.根据权利要求1所述的智能闹钟，其特征在于，所述预设动作包括第一动作；所述主

控制器当所述手势动作与所述第一动作相同时，控制所述响铃装置停止发出响铃声音。

3.根据权利要求2所述的智能闹钟，其特征在于，所述预设动作还包括第二动作；所述

主控制器还当所述手势动作与所述第二动作相同时，控制所述响铃装置停止发出响铃声

音，并在间隔预设时间时重新发出响铃声音。

4.根据权利要求1-3任一项所述的智能闹钟，其特征在于，所述手势检测装置包括超声

波发射器和至少两个超声波检测器，所述超声波发射器连接所述超声波检测器，且所述超

声波发射器与所述超声波检测器分别连接所述主控制器；

所述主控制器还当所述响铃装置发出响铃声音时控制所述超声波发射器发射超声波；

每个所述超声波检测器检测所述超声波的返回信号，并根据所述返回信号发送至所述

主控制器；

所述主控制器还根据各所述返回信号计算检测超声波的接收时间，所述接收时间确定

超声波遇到物体的反射距离，并根据所述反射距离确定所述手势动作。

5.根据权利要求4所述的智能闹钟，其特征在于，所述超声波检测器为两个，两个所述

超声波检测器与所述超声波发射器呈直线排列设置，且所述超声波发射器设置与两个所述

超声波检测器之间，且间隔距离相同。

6.根据权利要求5所述的智能闹钟，其特征在于，还包括按键装置，所述按键装置连接

所述主控制器，所述按键装置调整时间和/或设置闹铃时间。

7.根据权利要求6所述的智能闹钟，其特征在于，还包括显示装置，所述显示装置连接

所述主控制器，所述显示装置显示所述时间和/或所述闹铃时间。

8.根据权利要求7所述的智能闹钟，其特征在于，还包括存储装置，所述存储装置连接

所述主控制器，所述存储装置存储所述预设动作。

9.根据权利要求8所述的智能闹钟，其特征在于，还包括电源装置，所述电源装置分别

连接所述主控制器、所述响铃装置、所述手势检测装置、所述按键装置、所述显示装置和所

述存储装置。

10.根据权利要求9所述的智能闹钟，其特征在于，还包括灯光装置，所述灯光装置连接

所述主控制器。
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智能闹钟

技术领域

[0001] 本申请涉及电子设备技术领域，特别是涉及一种智能闹钟。

背景技术

[0002] 闹钟是人们生活中最常用的设备，几乎伴随着每个人每天生活，尤其是对于工作

者而言闹钟是提醒大家按时起床去工作的重要工具。目前，使用最广泛的闹钟无非是手机

等智能设备上设置闹铃任务和使用床头闹钟装置。然而这两种闹钟的关闭方式都很不友

好，当手机闹铃响起时，需要用户去点击屏幕上的按钮决定关闭闹铃还是过几分钟再提示

一次，如果不进行操作相应操作时闹铃将处于持续响应状态不停止，令人生厌。这对于大部

分来说需要在睡梦惺忪状态时先找到手机或闹钟，然后再进行相应的操作，常常容易误操

作。根据权威研究表明，人体最舒服的唤醒方式是慢慢唤醒，所以很多人都会将闹钟调早一

点，第一次闹钟响起后，给身体一个缓冲的时间，等第二次闹钟响起后再起床，因此第二次

闹钟才是真正唤醒起床的时间。然而，现有的闹钟操作麻烦且容易误操作。

实用新型内容

[0003] 基于此，有必要针对现有的闹钟操作麻烦且容易误操作的技术问题，提供一种智

能闹钟和智能闹钟的控制方法。

[0004] 本实用新型实施例提供了一种智能闹钟，所述智能闹钟设置在需要闹铃叫醒的房

间；包括：主控制器、分别与所述主控制器连接的响铃装置和手势检测装置；

[0005] 所述手势检测装置当所述响铃装置发出响铃声音时检测手势动作信息，并将所述

手势动作信息传输至所述主控制器；

[0006] 所述主控制器根据所述手势动作信息确定手势动作，将所述手势动作与预设动作

进行比较，根据比较结果控制所述响铃装置进入相应的模式。

[0007] 本实用新型实施例中的智能闹钟包括主控制器、响铃装置和手势检测装置，其中

主控制器分别连接响铃装置和手势检测装置，响铃装置在到达设定时间发出响铃声音，此

时手势检测装置检测手势动作信息，然后将手势动作信息发送至主控制器，主控制器对手

势动作信息进行处理分析得到手势动作，并将手势动作与预设动作比较，然后根据比较结

果控制响铃装置进入相应的模式(及时关闭或间隔一段时间再响等)。上述的智能闹钟只需

要在发出闹铃声音时，用户进行手势操作，手势检测装置就可以获得相应的手势动作信息

从而可以确定手势动作，进而根据手势动作确定是直接关闭闹钟还是第二次响起，该智能

闹钟只需要进行简单的手势动作，使用非常便利且减少了误操作。

[0008] 进一步地，所述预设动作包括第一动作；所述主控制器当所述手势动作与所述第

一动作相同时，控制所述响铃装置停止发出响铃声音。

[0009] 进一步地，所述预设动作还包括第二动作；所述主控制器还当所述手势动作与所

述第二动作相同时，控制所述响铃装置停止发出响铃声音，并在间隔预设时间时重新发出

响铃声音。
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[0010] 进一步地，所述手势检测装置包括超声波发射器和至少两个超声波检测器，所述

超声波发射器连接所述超声波检测器，且所述超声波发射器与所述超声波检测器分别连接

所述主控制器；

[0011] 所述主控制器还当所述响铃装置发出响铃声音时控制所述超声波发射器发射超

声波；

[0012] 每个所述超声波检测器检测所述超声波的返回信号，并根据所述返回信号发送至

所述主控制器；

[0013] 所述主控制器还根据各所述返回信号计算检测超声波的接收时间，所述接收时间

确定超声波遇到物体的反射距离，并根据所述反射距离确定所述手势动作。

[0014] 进一步地，所述超声波检测器为两个，两个所述超声波检测器与所述超声波发射

器呈直线排列设置，且所述超声波发射器设置与两个所述超声波检测器之间，且间隔距离

相同。

[0015] 进一步地，还包括按键装置，所述按键装置连接所述主控制器，所述按键装置调整

时间和/或设置闹铃时间。

[0016] 进一步地，还包括显示装置，所述显示装置连接所述主控制器，所述显示装置显示

所述时间和/或所述闹铃时间。

[0017] 进一步地，还包括存储装置，所述存储装置连接所述主控制器，所述存储装置存储

所述预设动作。

[0018] 进一步地，还包括电源装置，所述电源装置分别连接所述主控制器、所述响铃装

置、所述手势检测装置、所述按键装置、所述显示装置和所述存储装置。

[0019] 进一步地，还包括灯光装置，所述灯光装置连接所述主控制器。

附图说明

[0020] 图1为本实用新型的智能闹钟一个实施例图；

[0021] 图2是本实用新型的智能闹钟中手势检测装置工作原理的一个实施例图；

[0022] 图3是本实用新型的智能闹钟的一个实施例图。

具体实施方式

[0023] 为了使本申请的目的、技术方案及优点更加清楚明白，以下结合附图及实施例，对

本申请进行进一步详细说明。应当理解，此处描述的具体实施例仅仅用以解释本申请，并不

限定本申请。

[0024] 本实用新型提供一种智能闹钟；图1是本实用新型智能闹钟的一个实施例图。如图

1所示，一种智能闹钟，智能闹钟设置在需要闹铃叫醒的房间；包括：主控制器102、分别与主

控制器102连接的响铃装置104和手势检测装置106；手势检测装置106当响铃装置发出响铃

声音时检测手势动作信息，并将手势动作信息传输至主控制器；主控制器102根据手势动作

信息确定手势动作，将手势动作与预设动作进行比较，根据比较结果控制响铃装置104进入

相应的模式。

[0025] 其中，该智能闹钟可以安装或放置在需要闹铃的房间，卧室、酒店等。且可以安装

在房间的任意位置，但为了提高检测的准确率，智能闹钟应该安装或安装的位置尽量靠近
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床的位置，方便以及准确地检测用户的手势动作。可选的，该智能闹钟放置或安装在穿附近

的衣柜、书桌或墙上。

[0026] 响铃声音可以是歌曲、纯音乐、动物叫声、文字语言、铃声、喇叭声、个性化录音等

等一切声音，用户可以根据自己的需求以及喜好进行选择和设定。其中响铃装置在时间到

达用户约定的闹铃时间然后发出响铃声音。

[0027] 手势检测装置主要检测用户在听到响铃声音时发出的手势动作信息，其中手势动

作信息是指确定用户的手势动作的信息，手势动作信息种类可以是多种，例如可以是超声

信息、视频信息以及红外信息等。因此，手势检测装置可以是视频采集器、超声检测装置、红

外探测装置等。

[0028] 预设动作是智能闹钟系统中预先存储的或者自己定义的一些动作，这些动作用可

以与响铃装置的模式建立起对应关系，然后当做了这些预设动作，即可以控制响铃装置进

入对应的模式。其中，预设动作可以包括手滑动(可以从左向右滑动、与可以从右向左，从下

向上以及从上向下滑动)、握拳、摆手、五指分开、OK手势等，滑动一次或多次，两手配合呈现

不同造型(例如交叉、平举等)等，即预设动作可以多种多样。

[0029] 响铃装置模式也可以包括多种，包括停止发出响铃声音(即关闭)、先停止间隔一

段时间再发出响铃声音、休眠状态等。

[0030] 本实用新型实施例中的智能闹钟包括主控制器102、响铃装置104和手势检测装置

106，其中主控制器102分别连接响铃装置104和手势检测装置106，响铃装置104在到达设定

时间发出响铃声音，此时手势检测装置106检测手势动作信息，然后将手势动作信息发送至

主控制器102，主控制器102对手势动作信息进行处理分析得到手势动作，并将手势动作与

预设动作比较，然后根据比较结果控制响铃装置进入相应的模式(及时关闭或间隔一段时

间再响等)。上述的智能闹钟只需要在发出闹铃声音时，用户进行手势操作，手势检测装置

就可以获得相应的手势动作信息从而可以确定手势动作，进而根据手势动作确定是直接关

闭闹钟还是第二次响起，该智能闹钟只需要进行简单的手势动作，使用非常便利且减少了

误操作。

[0031] 在其中一个实施例中，预设动作包括第一动作；主控制器当手势动作与第一动作

相同时，控制响铃装置停止发出响铃声音。

[0032] 在其中一个实施例中，预设动作还包括第二动作；主控制器还当手势动作与第二

动作相同时，控制响铃装置停止发出响铃声音，并在间隔预设时间时重新发出响铃声音。

[0033] 具体的，预设动作包括第一动作和第二动作，当手势动作与第一动作相同时，主控

制器控制响铃装置停止发出响铃声音，此时表示用户想要直接关掉闹铃；当手势动作与第

二动作相同时，主控制器控制响铃装置停止发出响铃声音，并间隔预设时间时重新发出响

铃声音，此时表示用户想要暂时关掉闹钟，间隔一段时间闹铃再次响起。其中预设时间是指

两次响铃装置发出响铃声音的时间间隔，该时间长短可以根据用户的需求进行设置。另外，

第一动作和第二动作此处不做限定，可以是任何预设动作，只要第一动作和第二动作不同

即可。

[0034] 在其中一个实施例中，手势检测装置包括超声波发射器和至少两个超声波检测

器，超声波发射器连接超声波检测器，且超声波发射器与超声波检测器分别连接主控制器；

主控制器还当响铃装置发出响铃声音时控制超声波发射器发射超声波；每个超声波检测器
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检测超声波的返回信号，并根据返回信号发送至主控制器；主控制器还根据各返回信号计

算检测超声波的接收时间，接收时间确定超声波遇到物体的反射距离，并根据反射距离确

定手势动作。采用该方式用户只需要一个简单手势就可以快速地选择直接关闭闹钟还是重

复响铃，且误操作率低，减少了找闹钟再进行操作的麻烦。

[0035] 在本实施例中，手势检测装置可以是超声检测装置，其中超声检测装置包括超声

波发生器和超声波检测器，其中超声波检测器至少为两个。当响铃装置发出响铃声音时，主

控制器控制超声波发射器发射多个超声波，同时超声波检测器就可以检测超声波返回信

号，并把返回信号发送给主控制器；主控制器根据发出超声波以及超声波返回信息就可以

计算得到超声波接收时间，根据超声波接收时间就可以计算遇到物体(即用户的手)反射距

离，其中距离＝传送时间*(声速340M/s)/2。当有两个或多个超声波检测器时就可以得到至

少两个超声波返回信号，进而得到两个距离，然后根据至少两个距离就可以知道用户手势

动作(例如手势是从哪里滑动到哪里)。

[0036] 可选的，超声波发生器可以发送8个25HZ的超声波，该频率的超声波不会对人的健

康产生影响，并且发生多个可以避免单个不容易被检测从而导致检测失败或者检测结果不

准确。

[0037] 进一步地，超声波检测器为两个，两个超声波检测器与超声波发射器呈直线排列

设置，且超声波发射器设置与两个超声波检测器之间，且间隔距离相同。

[0038] 在本实施例中，请参照图2，超声波检测器有2个，2个超声波检测器(A和B)一字排

开的布局，中超声波发生器放置在中间，2个超声波检测器分别放置在两旁。当手掌从左移

动到右边时，A超声波检测器检测的手掌的距离会慢慢加大，B超声波检测器检测的手掌距

离会慢慢减少。由此可以根OA到O’A的变化和OB到O’B的变化判断手掌是向左挥还是向右

挥。获得两次时间间隔检测的距离后，根据余弦定理，根据三边长度可以求三角：a2＝b2+c2-

2bc*CosA，CosA＝(b2+c2-a2)/(2bc)就可以计算出∠OAB和∠O’AB,以及角速度变化率。此时

就可根据人的挥手摆动特点，滤除一些不符合规则的信号。大大提高了检测准确率。检测完

到相应的手势后，主控制器就控制响铃装置执行动作。超声波检测器在响铃装置发出响铃

声音的时候开启检测，响铃装置暂停或终止都会暂时进入待机工作状态。

[0039] 在一种可选的实施方式中，超声波检测器可以采用HY-HRF05超声波模块，该超声

波模块可以提供2CM-450CM的非接触式距离感测功能，测距精度可达3mm，因此只要智能闹

钟放置位置能对准手势位置，即可做到不起床挥动手可控制智能闹钟执行指令。

[0040] 进一步地，如图3所示，还包括按键装置108，按键装置108连接主控制器102，按键

装置108调整时间和/或设置闹铃时间。

[0041] 具体的，包括按键装置108，可以利用按键108装置来对智能闹钟进行时间调整(例

如校准时间等)，也可以用来设置闹铃时间，即智能闹钟的响铃装置发出响铃声音的时间。

其中按键装置可以是个机械按键也可以是触屏按键，即用户可以采用对机械按键进行操作

从而进行时间调整或设置闹铃时间，也可以通过触屏方式对时间调整或设置闹铃时间。

[0042] 另外，该智能闹钟可以包括通信模块，例如蓝牙模块等，可以通过蓝牙没看与智能

手机等连接，可以将智能闹钟的信息同步到智能手机，也可以用智能手机来对智能闹钟进

行个性化设置。

[0043] 进一步地，还包括显示装置110，显示装置110连接主控制器102，显示装置110显示
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时间和/或闹铃时间。

[0044] 在本实施例中，该智能闹钟还不包括显示装置，显示装置主要显示时间等闹钟相

关信息，方便查看。在一种具体的实施方式中，显示装置可以是LCD显示装置，采用该显示装

置可以方便与用户进行交互。

[0045] 进一步地，还包括存储装置112，存储装置112连接主控制器102，存储装置112存储

预设动作。

[0046] 具体的，智能闹钟还包括存储装置，其中存储装置主要存储一些相关数据或信息，

例如存储预设动作，存储录制的音频等设置响铃声音等。

[0047] 进一步地，还包括电源装置114，电源装置114分别连接主控制器102、响铃装置

104、手势检测装置106、按键装置108、显示装置110和存储装置112。

[0048] 具体而言，智能闹钟还包括电源装置，该电源装置分别为主控制器、响铃装置、手

势检测装置、按键装置、显示装置和存储装置供电。

[0049] 在一种可选的实施方式中，智能闹钟还包括灯光装置，其中灯光装置连接主控制

器，其中也可以根据用户的手势动作来控制灯光装置，例如开启、关闭、调整等亮度，但手势

动作应该与控制响铃声音的不同。

[0050] 以上实施例的各技术特征可以进行任意的组合，为使描述简洁，未对上述实施例

中的各个技术特征所有可能的组合都进行描述，然而，只要这些技术特征的组合不存在矛

盾，都应当认为是本说明书记载的范围。

[0051] 以上所述实施例仅表达了本申请的几种实施方式，其描述较为具体和详细，但并

不能因此而理解为对实用新型专利范围的限制。应当指出的是，对于本领域的普通技术人

员来说，在不脱离本申请构思的前提下，还可以做出若干变形和改进，这些都属于本申请的

保护范围。因此，本申请专利的保护范围应以所附权利要求为准。
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