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Die Erfindung betrifft%aahrrad mit Elektroantrieb.

Bei bisher bekannten Fahrradern mit zusitzlichem Elektroantrieb ist der
Elektromotor am Rahmen des Fahrrades, beispielsweise am Sattelstiitzrohr oder auf
speziellen zur Halterung des Elektromotors bestimmten, am Rahmen des Fahrrades
angeordneten Streben festgelegt.

Bei dieser Art der Anordnung ergibt sich der Nachteil, daB der Elektromotor in
relativ groBem Abstand vom Boden montiert ist, der Schwerpunkt des gesamten Fahrrades
dadurch nach oben verschoben wird und somit die Handhabung des Fahrrades schwieriger ist.
So wird z.B. die Abstiitzung durch den Stinder weniger stabil, der normale Fahrbetrieb
erfordert mehr Aufmerksamkeit hinsichtlich der Gleichgewichts-Aufrechterhaltung, beim
Schiebebetrieb ist ein Umfallen des Fahrrades leichter moglich.

Weiters miissen bei der Montage eigene Vorrichtungen, wie z.B. schon
erwihnte Streben oder hnliche Montagehilfsmitte]l vorgesehen werden, wodurch das
Einbauen eines Elektroantriebes in ein herkdmmliches Fahrrad aufwendig ist.

, Aufgabe der Erfindung ist es daher, ein Fahrrad der eingangs erwihnten Art

anzugeben, bei dem der Schwerpunkt des Fahrrades durch die Anordnung des Elektromotor
nicht wesentlich nach oben verschoben wird und wobei eine einfache Montage des
Elektromotors auf dem Fahrrad méglich ist.

ErfindungsgemiB wird dies dadurch erreicht, daB ein Getriebemotor auf einer
auf der Hinterradgabel des Fahrrades im Bereich des Tretlagers angeordneten Platte festgelegt
ist.

Dadurch kommt der Elektromotor nur relativ knapp iiber dem Boden zu liegen,
es wird somit keine Verschiebung des Gesamtschwerpunktes nach oben sondern sogar eine
vorteilhafte Verschiebung des Fahrrad-Schwerpunktes nach unten erreicht.

Eine besonders bevorzuge Ausfiihrungsform der Erfindung kann darin
bestehen, daB die Platte durch die Stindermontageplatte gebildet ist.

Durch die Verwendung dieser serienmiBig auf nahezu jedem Fahrrad
vorhandencn Standermontageplatte ist kein zusitzliches Montagehilfsmittel zur Festlegung
des Elektromotors am Fahrrad nétig.

In Weiterbildung der Erfindung kann vorgesehen sein, dal der Getriebemotor
einen Montageflansch aufweist, der in eine an der Unterseite der Stianderplatte ausgebildete
Nut einbringbar ist und daB der Getriebemotor mit Hilfe einer die Stinderplatte durchragende
und in ein am Montageflansch angeordnetes Gewinde eingreifende Schraube an der
Stinderplatte festlegbar ist.

Durch eine derartige Ausbildung des Montageflansches kann eine besonders
einfache und zuverlissige Festlegung des Getriebemotors erfolgen.

Besonders vorteilhaft kann es sein, daB das Getriebe des Getriebemotors als
Schneckengetriebe ausgebildet ist.

Mit Hilfe eines Schneckengetriebes konnen nimlich die zum Antrieb eines
Fahrrades notwendigen Drehmomente bei relativ kleinen geometrischen Abmessungen des
Getriebes zuverlissig libertragen werden.
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Weiters kann vorgesehen sein, daB die Getriebeabtriebswelle iber eine erste
Freilaufeinrichtung mit einer Antriebsverbindung verbindbar ist.

Durch diese Einrichtung wird erreicht, daB im normalen Tretbetrieb das
Getriebe und der Elektromotor nicht mitbewegt werden miissen. Bej Ausfiihrung des
Getriebes als Schneckengetriebe ist die Anordnung eines Freilaufes zwingend erforderlich, da
die Getriebeabtriebswelle eines Schneckengetriebes nicht von auflen bewegt werden kann.

In diesem Zusammenhang kann in Weiterbildung der Erfindung vorgesehen
sein, daB die Antriebsverbindung durch einen das Hinterrad des Fahrrades antreibenden
Kettenantrieb gebildet ist. '

Dadurch wird eine zuverlsssige Ubertragung des Elektromotor-Drehmomentes
auf das Hinterrad gewihrleistet.

Die Erfindung wird im folgenden an Hand der Zeichnungen niher erklirt. Es

zeigen:

Fig.1 ein erfindungsgemiBes Fahrrad schematisch im Aufrif;

Fig.2 den Tret- und den Elektroantrieb des Fahrrades schematisch im
GrundriB;

Fig.3 den an der Sténderplatte des Fahrrades angeordneten Getriebemotor im
Aufrifl und

Fig.4 den an der Sténderplatte des Fahrrades angeordneten Getriebemotor im
GrundriB

Vorerst wird auf Fig.1 und Fig.2 Bezug genommen. Das darin gezeigte
Fahrrad weist wie ein herkdmmliches Fahrrad einen Tretantrieb auf. Dieser ist aus einer im
Tretlager 1 gelagerten Welle 2, welche einerseits iiber Hebel 3, 4 mit Pedalen 5, 6 und

diese Platte 13 durch die Stindennontageplatte, an welcher normalerweise ein
Fahrradkippstiinder montiert ist, gebildet.

moglich.
Die Abtriebswelle 110 des Getriebemotors 11 ist mit einer Antriebsverbindung
verbindbar; bevorzugt erfolgt diese Verbindung iiber eine erste Freilauﬂaufeinrichtung 114.
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Alternativ dazu kann jedoch auch eine starre Verbindung von Abtriebswelle 110 und
Antriebsverbindung vorgesehen sein.

Bei der in den Zeichnungen dargestellten Ausfilhrungsform der Erfindung ist
diese Antriebsverbindung durch einen das Hinterrad des Fahrrades antreibenden
Kettenantrieb gebildet, wobei #hnlich wie beim Tretantrieb die Drehbewegung des
Getriebemotors 11 iiber das Abtriebskettenrad 111 auf eine zweite Antriebskette 112 und von
dieser uber ein zweites hinteres Kettenrad 113 auf die Achse 10 des Hinterrades iibertragen
wird. Alternativ dazu konnte die Antriebsverbindung auch durch einen Zahnriemen-,
Keilriemenantrieb od. dgl. gebildet sein.

Die Verbindung der beiden hinteren Kettenréider 9, 113 mit der Hinterachse ist
durch eine zweite Freilaufeinrichtung 14 gebildet. Diese kann entweder als herkémmliche,
einfache Freilaufeinrichtung ausgefiihrt sein, wobei die beiden hinteren Kettenrader 9, 113
miteinander starr verbunden sind und iiber eine gemeinsame Freilaufeinrichtung auf die-
Achse 10 des Hinterrades wirken, oder als Doppelfreilaufeinrichtung ausgefiihrt sein, d.h.
jedes der beiden hinteren Kettenrader 9, 113 wirkt iiber eine separate Freilaufeinrichtung auf
die Achse 10 des Hinterrades. Die Ausfithrungsform als Doppelfreilauf hat gegeniiber der

iAus'ﬁihmng als einfacher Freilauf den Vorteil, daB sich wihrend des Betriebes des
Getriebemotors 11 der Kettenantrieb des Tretantriebes nicht mitdreht, die Pedale 5, 6 also in
Rubhe bleiben.

Die Art der Festlegung des Getriebemotors 11 am Fahrrad ist in den Fig.3 und
Fig.4 dargestellt. :
Der Getricbemotor 11 weist einen Montageflansch 15 auf, welcher
Montageflansch 15 in eine an der Unterseite der Stinderplatte 13 ausgebildete Nut 130
einbringbar ist.

Da der Montageflansch 15 des Getriebemotors 11 genau in diese Nut 130
passend ausgebildet ist, wird schon allein durch das Einbringen des Montageflansches 15 in
diese Nut 130 ein Verdrehen des Getriebemotors 11 um seine Hochachse verhindert. Die
eigentliche Fixierung des Getriebemotors 11 erfolgt mit Hilfe einer Schraube 16, welche die
Stinderplatte 13 durchragt und in ein am Montageflansch 15 angeordnetes Gewinde 18
eingreift. Dabei kann, wie in den Zeichnungen dargestellt, eine Gegenplatte 17 an der
Oberseite der Hinterradgabel 12 angeordnet sein, an der sich der Kopf der Schraube 16
anlegt. Eine Anordnung einer derartigen Gegenplatte 17 hat gegeniiber der anderen
denkbaren Variante, nimlich die Schraube 16 mit kiirzerem Gewinde auszubilden und deren
Kopf an der Oberseite der Stinderplatte 13 selbst anzulegen, den Vorteil, daB der Kopf der
Schraube 16 fiir Werkzeug leichter zugéinglich und somit einfacher zu montieren ist.

Da die Nut 130 bei simtlichen Fahrradtypen im wesentlichen parallel zur
Tretwelle 2 verlaufend ausgefiihrt ist, kann durch die oben beschriebene Festlegung des
Getriebemotors 11 bei entsprechend genauer Ausbildung des Montageflansches 15 das
Abtriebskettenrades 111 auf besonders einfache Weise bei nahezu jeder Fahrradtype mit dem
hinteren Kettenrad 113 fluchtet ausgerichtet werden. Das Nachriisten eines herkémmlichen
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Fahrrades mit dem hier beschriebenen Elektroantrieb ist also auf besonders einfache Weise
moglich.

Die zum Betrieb des Getriebemotors 11 notwendigen Batterien, Steuer- und
Regeleinrichtungen sind in einer am Gepickstriger 19 des Fahrrades festgelegten Tasche 20
angeordnet. Mit Hilfe eines am Lenker 21 angeordneten Bedienelementes 22 kann die
Drehzahl des Getriebemotors 11 und damit die Geschwindigkeit des Fahrrades beeinflufit
werden. Die zur Verbindung der Batterien mit dem Bedienelement 22 und mit dem
Getriebemotor 11 notwendigen elektrischen Leitungen 23 sind eng an den Rahmenelementen
des Fahrrades anliegend angeordnet, sodaB der Beniitzer in seinen Bewegungen nicht gestort
wird.
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ANSPRUCHE !

1.  Fahrrad mit Elektroantrieb, das einen auf der Hinterradgabel (12) des Fahrrades im
Bereich des Tretlagers (1) angeordneten Stindermontageplatte (13) festgelegten
Getriebemotor (11) aufweist, dadurch gekennzeichnet, daBl der Getriebemotor (11) einen
Montageflansch (15) aufweist, der in eine an der Unterseite der Stinderplatte (13)
ausgebildete Nut (130) einbringbar ist, und daB der Getriebemotor (11) mit Hilfe einer die
Standerplatte (13) durchragende und in ein am Montageflansch (15) angeordnetes Gewinde
(18) eingreifende Schraube (16) an der Stinderplatte (13) festlegbar ist.

2.  Fahrrad mit Elektroantrieb nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daf das
Getriebe des Getriebemotors (11) als Schneckengetriebe ausgebildet ist.

3.  Fahrrad mit Elektroantrieb nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, daB die
Getriebeabtriebswelle (110) iiber eine erste Freilaufeinrichtung (114) mit einer
Antriebsverbindung verbindbar ist.

4. Fahrrad mit Elektroantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch
gekennzeichnet, daB die Antriebsverbindung durch einen das Hinterrad des Fahrrades
antreibenden Kettenantrieb gebildet ist.
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