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FR 2 841 208 - A1

@ SYSTEME DE COMMANDE DU FONCTIONNEMENT DES INDICATEURS DE DE CHANGEMENT DE
DIRECTION, POUR VEHICULE.

@ Ce systéme de commande du fonctionnement des in-
dicateurs de changement de direction, a rappel automati-
que, pour véhicule notamment a deux roues de type
scooter, dans lequel il est prévu des moyens (5, 7, 10) d'ac-
tivation des indicateurs de changement de direction (1, 2, 3,

4) et des moyens (7, 9, 11) de rappel automatique au repos T H
de ceux-ci, est caractérisé en ce que les moyens de rappel [ \ ,

(7) sont raccordés a des moyens (11) de détermination de ‘

la distance parcourue par le véhicule aprés une activation -5
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des indicateurs de changement de direction, pour couper
leur fonctionnement, apres que le véhicule a parcouru une @ \
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- La présente invention concerne un systéme de commande du fonc-
tionnement des indicateurs de changement de direction, a rappel automatique,
pour véhicule notamment a deux roues de type scooter.

Les systémes de ce type connus dans l'état de la technique compren-
nent des moyens d’activation des indicateurs de changement de direction et des
moyens de rappel automatique de ceux-ci au repos.

Les moyens d’activation des indicateurs comprennent par exemple
des moyens a boutons-poussoirs actionnables par le conducteur du véhicule en-
tre deux positions d’activation des indicateurs de gauche et de droite du véhicule.

Certains systémes de ce type comportent également des moyens de
rappel automatique des indicateurs au repos, ces moyens de rappel pouvant étre
par exemple des moyens mécaniques ou électroniques.

En effet, certains véhicules sont équipés de moyens mécaniques de
rappel permettant de rappeler au repos les indicateurs lorsque le conducteur ma-
nceuvre par exemple le guidon du véhicule dans le cas d’'un véhicule a deux
roues de type scooter.

D’autres moyens de rappel sont formés par des moyens électroniques
se présentant par exemple sous la forme d’une minuterie permettant d’assurer un
rappel automatique des indicateurs au bout d’'une période de temps prédétermi-
née.

Cependant, on congoit que ces différents moyens présentent un cer-
tain nombre d’inconvénients.

En effet, I'utilisation de moyens de rappel mécaniques est peu adaptée
a un véhicule a deux roues de type scooter, dans la mesure ol il peut arriver que
des changements de direction du véhicule soient obtenus pour un déplacement
du guidon du véhicule, insuffisant pour assurer le rappel, alors que ['utilisation de
moyens électroniques, tels qu’une minuterie, ne tient pas compte des conditions
de roulage du véhicule.

Le but de l'invention est donc de résoudre ces problémes.

A cet effet, I'invention a pour objet un systéme de commande du fonc-
tionnement des indicateurs de changement de direction, & rappel automatique,
pour véhicule notamment & deux roues de type scooter, dans lequel il est prévu
des moyens d’'activation des indicateurs de changement de direction et des

moyens de rappel automatique au repos de ceux-ci, caractérisé en ce que les
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moyens de rappel sont raccordés a des moyens de détermination de la distance
parcourue par le véhicule aprés une activation des indicateurs de changement de
direction, pour couper leur fonctionnement, aprés que le véhicule a parcouru une
distance prédéterminée.

Selon d'autres caractéristiques :

- il comporte des moyens d'analyse du temps d’actionnement des
moyens d’activation des indicateurs de changement de direction, pour désactiver
le fonctionnement des moyens de rappel automatique si le temps d’actionnement
est supérieur a un seuil de temps prédéterminé ;

- la distance parcourue est réglable ;

- le seuil de temps prédéterminé est réglable.

L'invention sera mieux comprise a la lecture de la description qui va
suivre, donnée uniquement a titre d'exemple et faite en se référant au dessin an-
nexé qui représente un schéma synoptique illustrant la structure et le fonction-
nement d'un systéme de commande selon l'invention.

On a en effet représenté sur cette figure, un systéme de commande du
fonctionnement des indicateurs de changement de direction a rappel automatique
pour vehicule notamment a deux roues de type scooter.

Sur cette figure, les indicateurs de changement de direction sont dési-
gnés par les références 1,2,3 et 4 respectivement, ceux-ci étant placés par
exemple a gauche et a droite du véhicule et a 'avant et a 'arriére de celui-ci.

Ces indicateurs sont raccordés a une interface de puissance désignée
par la référence générale 5, également connue sous le nom de « centrale cligno-
tante » dans l'état de la technique.

Ceci permet alors d’assurer la commande de I'alimentation en énergie
des indicateurs, a partir d'une source d’énergie embarquée a bord du véhicule et
constituée par exemple par des moyens de stockage d’énergie tels qu’une batte-
rie désignée par la référence générale 6.

Cette interface est également raccordée a une unité de traitement
d’informations désignée par la référence générale 7, comprenant par exemple un
calculateur 8 associé a des moyens de stockage d’'informations 9, et raccordée a
des moyens d’activation des indicateurs de changement de direction désignés

par la référence générale 10.
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Ces moyens d’activation comprennent par exemple un organe formant
bouton-poussoir de type classique permettant au conducteur du vehicule de
commander le fonctionnement des indicateurs a gauche ou a droite du véhicule.

Dans un tel systéme, il est également prévu des moyens de rappel au-
tomatique des indicateurs au repos.

Selon Iinvention, ces moyens de rappel sont intégrés dans l'unité de
traitement d’informations 7 qui est alors raccordée a des moyens de détermina-
tion de la distance parcourue par le véhicule aprés une activation des indicateurs,
pour couper leur fonctionnement aprés que ce véhicule a parcouru une distance
prédéterminée.

Dans 'exemple illustré, les moyens de détermination de la distance
parcourue par le véhicule sont formés par un capteur 11 embarqué & bord du
véhicule et associé par exemple a I'une des roues de celui-ci pour délivrer au
reste du systéme, c'est-a-dire en particulier a I'unité de traitement 7, une infor-
mation de déplacement du véhicule, comme par exemple sa vitesse, ce qui per-
met par intégration du signal correspondant d’obtenir la distance parcourue.

Par ailleurs, 'unité de traitement d’informations 7 comporte également
des moyens d’analyse du temps d’actionnement des moyens d’activation 10 des
indicateurs de changement de direction, pour désactiver le fonctionnement des
moyens de rappel automatique, si ce temps d’actionnement est supérieur a un
seuil de temps prédéterminé.

En fait, la distance prédéterminée et le seuil de temps prédétermine
peuvent étre stockés dans les moyens de stockage d'informations 9 associés au
calculateur 8 et étre réglables par exemple par le conducteur, comme cela est
illustré par les blocs 12 et 13 sur cette figure.

Le conducteur peut alors paramétrer la distance parcourue de rappel
et/ou le seuil de temps prédéterminé a partir duquel les moyens de rappel auto-
matique des indicateurs de changement de direction sont désactives.

Ainsi, par exemple, une action bréve sur les moyens d’activation des
indicateurs de changement de direction, se traduit par un fonctionnement avec
rappel automatique des indicateurs au bout de la distance prédéterminée, tandis
qu'une action longue sur ceux-ci se traduit par une désactivation des moyens de
rappel automatique, le rappel étant alors assuré manuellement par le conducteur.
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Dans le cas d’un fonctionnement avec rappel automatique, une fois
que le conducteur a actionné les moyens d'activation, ceux-ci fonctionnent tant
que 'unité de traitement d’informations 7 n'a pas déterminé que le vehicule a
parcouru la distance prédéterminée.

Une fois cette distancé atteinte, I'unité commande un rappel automati-
que des indicateurs.

Bien entendu, le conducteur peut également manoeuvrer entre-temps
les moyens d’activation pour déclencher le fonctionnement des indicateurs oppo-
sés et ainsi couper les indicateurs préalablement activés, de fagon classique.

Les moyens de détermination et les moyens d’analyse integrés dans
Punité de traitement d’informations, peuvent se présenter sous la forme de modu-
les logiciels de fagon classique.

On congoit alors qu'une telle structure présente un certain nombre
d’avantages par rapport aux structures de I'état de la technique, dans la mesure
ol celle-ci prend en compte les conditions de déplacement du véhicule, pour as-

surer un rappel automatique des indicateurs.
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REVENDICATIONS

1. Systéme de commande du fonctionnement des indicateurs de

changement de direction, a rappel automatique, pour véhicule notamment & deux
roues de type scooter, dans lequel il est prévu des moyens (5,7,10) d’activation
des indicateurs de changement de direction (1,2,3,4) et des moyens (7,9,11) de
rappel automatique au repos de ceux-ci, caractérisé en ce que les moyens de
rappel (7) sont raccordés a des moyens (11) de détermination de la distance par-
courue par le véhicule aprés une activation des indicateurs de changement de
direction, pour couper leur fonctionnement, aprés que le véhicule a parcouru une
distance prédéterminée.
| 2. Systéme selon la revendication 1, caractérisé en ce qu’'il comporte
des moyens (7) d’analyse du temps d’actionnement des moyens d’activation (10)
des indicateurs de changement de direction, pour désactiver le fonctionnement
des moyens de rappel automatique si le temps d’actionnement est supérieur a un
seuil de temps prédéterminé.
3. Systéme selon la revendication 1 ou 2, caractérisé en ce que la dis-
tance parcourue est réglable.
4. Systéme selon la revendication 2 ou 3, caractérisé en ce que le

seuil de temps prédéterminé est réglable.
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