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(54) SICHERHEITSSKIBINDUNG

(57)  Bei einer Sicherheitsskibindung zum Halten des vorde-
ren Endes eines auf einem Ski montierten Schuhes stitzt
sich eine Vorspannfeder (12) an einem in Langsrichtung
bewegbaren Schieber ab, ein Schwenkhebel (17) ist an
einer Grundplatte (4) durch eine horizontal und quer veriau-
fende Achse angelenkt und ein Halteteil (22) ist mit dem hin-
teren Ende eines Gehauses (5) verbunden. Die
Verbindungsstelle zwischen den Schiebem (13, 14, 15) und
dem Schwenkhebe! (17) und die Gelenkachsen (23, 18)
zwischen dem Halteteil (22) und dem Schwenkhebel (17) ist 3
so angeordnet, daB bei einer Schwenkbewegung des ° 7
Gehauses (5) nach oben die Spannung der Vorspannfeder
(12) erhdht wird.
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Die Erfindung betrifft eine Sicherheitsskibindung zum Halten des vorderen Endes eines auf einem Ski
montierten Schuhs mit den im Oberbegriff des Anspruchs 1 angegebenen Merkmalen.

Es sind bereits Sicherheitsskibindungen bekannt, auch "Vorderbacken" genannt, mit einem Gehduse,
das auf einer fest mit dem Ski verbundenen Grundplatte montiert ist, und das in seinem hinteren Teil einen
Sohlenhalter des Schuhs trdgt, welcher zwei seitliche gegeniiberliegende Haltefliigel aufweist, und mit
einem Energiemechanismus, der in dem Geh3use angeordnet ist, um den Sohlenhalter elastisch in die
Verriegelungsposition zurlickzufiihren wobei der Energiemechanismus eine komprimierte Vorspannfeder
aufweist, die sich an einem Ende auf einer mit dem Geh&duse verbundenen Abstiitzungsfldche und an ihrem
anderen Ende auf einem Kraftlibertragungsorgan abstutzt, welches in Langsrichtung im Geh&use bewegbar
und an den Sohlenhalter derart angekoppelt ist, daB dieser Sohlenhalter elastisch gegen das vordere Ende
des Stiefels gedrlickt wird, um seine Halterung auf dem Ski zu gewéhrleisten.

Vorderbacken der oben beschriebenen Art sind z.B. in den FR-PS'en 2 179 783 und 2 523 857 und der
DE-PS 2 366 249 beschrieben.

Der in der FR-PS 2 179 783 beschriebene Vorderbacken weist einen Sohlenhalter auf, welcher aus zwei
unabhZngigen, um jeweilige Achsen angelenkten Flligeln besteht, welche Uber ihre vorderen oder inneren
Enden mit den Endteil eines Zugstabes zusammenwirken, welche in Lingsrichtung gleitend montiert und
durch eine Feder, welche Teil des Energiemechanismus ist, vorgespannt ist.

Es ist ebenfalls ein Vorderbacken bekannt, wie er z.B. in der FR-PS 2 523 857 beschrieben ist, welcher
ein Abstlitzungspedal fiir die Schuhsohle aufweist, welches einen Vorwértssturz-Flhler bildet, der auf eine
Belastung nach unten reagiert. Bei einem solchen Vorderbacken ist der Sohlenhalter um eine horizontale
und querverlaufende Achse angelenkt und schwenkt nach oben als Folge einer vertikalen Belastung nach
oben, d.h. im Falle eines Ruckwdrtssturzes des Skildufers.

Der Vorderbacken, welcher in der DE-PS 23 66 249 beschrieben ist, ist ebenfalls von der Bauart mit
seitlichen, unabhngigen, um jeweilige Achsen angelenkten Halteflligeln, und weist einen Sohlenhalter auf,
welcher vertikal bewegbar ist und dessen vertikale Bewegung nach oben im Falle eines Rickwértssturzes
des Skildufers ein Zusammendriicken der Feder des Energiemechanismus nach sich zieht, d.h. eine
Erleichterung der Hirte der Bindung, anders ausgedriickt eine Verringerung der flir die seitliche Ausldsung
des Vorderbackens erforderlichen Kraft. )

Eine Skibindung der als bekannt vorausgesetzien Art ist durch die DE-OS 28 02 775 bekannt geworden.
Bei dieser Skibindung gleiten beim Hochschwenken des Geh3uses in Schwingen gelagerie Zapfen an einer
Kulissenbahn entlang, wodurch ein Zusammendrlicken der Feder erreicht wird. Ist beim Hochschwenken ein
bestimmter Punkt erreicht, hort die Kraftlibertragung zwischen Zapfen und Kulissenbahn auf, und das
Geh&use 188t sich krafilos nach oben aufkiappen.

Bei der Skibindung nach der DE-OS 23 56 908 findet beim Hochschwenken des Geh&duses die
Kraftlibertragung zwischen einer an der verschiebbaren, eine Feder aufnehmende Hiilse angeordneten
Rastnase und einer fest mit der Bodenplatte verbundenen Rastkante statt, und nach dem Uberschreiten der
Rastkante hort die Kraftiibertragung auf.

Bekannt ist aus der DE-PS 32 30 187 ein seitenausidsbarer Vorderbakken, bei dem ein mit dem
Sohieniederhalter um eine horizontale Querachse schwenkbarer Hebe! vorgesehen ist, dessen vom Sohlen-
niederhalter abgewandtes Ende in Wirkverbindung mit einem Gestinge steht, das sich in Skildngsrichtung
erstreckt und entgegen der Wirkung der Ausidsefeder beaufschlagt ist.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Sicherheitsskibindung der als bekannt vorausgesetzien
Art dahingehend weiter auszubilden, daB bei einfachem Aufbau ihre Zuverldssigkeit und insbesondere ihre
Empfindlichkeit gegeniiber einer AuslSsung unter der Wirkung einer seitlichen Belastung, kombiniert mit
einem Vorwérissturz oder Riickwértssturz, verbessert wird.

L&sungen dieser Aufgabe werden mit den im Anspruch 1 bzw. im Anspruch 2 angegebenen Merkmalen
erreicht.

Durch das Vorsehen eines Schwenkhebels und eines Halteteils und durch die besondere Anordnung
der Verbindungsstellen und der Gelenkachsen wird erreicht, daB bei einer Schwenkbewegung des Gehdu-
ses nach oben im Falle eines Rickwarissiurzes durch Verschieben des die Vorspannfeder aufnehmenden
Schiebers die Spannung der Vorspannfeder erhdht wird. Mit dem Anspruch 2 wird Schutz beansprucht flr
eine Ausfiihrungsform, bei der der Schieber von dem Schwenkhebel nur in einer Richtung wirksam
beaufschlagt wird.

Weitere vorteilhafte Ausgestaltungen der Sicherheitsskibindung geméB der Erfindung sind in den
Unteransprlchen angeflihr.

Weitere Vorteile, Merkmale und Anwendungsmdglichkeiten der vorliegenden Erfindung ergeben sich
aus der nachfolgenden Beschreibung von Ausflihrungsbeispielen in Verbindung mit der Zeichnung. Darin
zeigen:
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Fig. 1 eine vertikale L&ngsschnittansicht eines Vorderbackens gemés der Erfindung in Verrie-
gelungsposition, wobei der Vorderbacken eine Energiepatrone aufweist, weiche auf der
Grundplatte des Vorderbackens fest montiert ist,

Fig. 2 eine horizontale Schnittansicht 1angs der Linie ll-ll der Fig. 1,

Fig. 3 eine perspektivische Teilansicht des oberen Teils des Vorderbackens, wobei die
Hbheneinstellschraube getrennt von ihrer Aufnahmeaussparung dargestelit ist,

Fig. 4 eine vertikale Lingsschnittansicht des Vorderbackens der Fig. 1, wobei das Gehduse

unter der Wirkung einer vertikalen Belastung aufgrund eines Rlckwértssturzes des
Skildufers nach oben verschwenkt dargestellt ist,

Fig. 5 eine horizontale Teilschnittansicht des Kolbens und der Haltebiigel, wobei der Kolben
der Energiepatrone nach hinten verschoben im Falle eines Rickwaértssturzes darge-
stellt ist,

Fig. 6 eine schematische Teilseitenansicht, welche die Rolle des ersten Kippgliedes des

Vorderbackens der Fig. 1 bis 3 im Falle eines Vorwértssturzes des Skildufers iliustriert,

Fig. 7und 8 jeweils vertikale Langsschnittansichten im Ruhezustand und im Falle einer seitlichen
Belastung einer abgewandelten Ansflinrungsform eines Vorderbackens gem#B der
Erfindung, bei welcher die Verbindungsvorrichtung zwischen dem ersten Kippglied und
dem Kolben eine einfachwirkende Bauart aufweist,

Fig.9und 10  jeweils vertikale Langsschnittansichten im Ruhezustand und im Falle einer seitlichen
Belastung einer abgewandelten Ausflinrungsform eines Vorderbackens gemdB der
Erfindung, bei welcher die Energiepatrone mit dem Geh&use schwenkbar gelagert ist,

Fig. 11 eine vertikale L&ngsschnittansicht einer abgewandelten Ansflihrungsform des Vorder-
backens, bei weicher der Energiemechanismus einen nach vom belasteten Léngszugs-
tab aufweist,

Fig. 12 eine horizontale Schnittansicht langs der Linie Xli-XII der Fig. 11,

Fig. 13 eine vertikale Langsschnittansicht einer abgewandelten Ausfihrungsform des Vorder-
backens, bei welcher der Energiemechanismus einen nach hinten belasteten Kolben
aufweist, und

Fig. 14 eine horizontale Teilschnittansicht des Vorderbackens der Fig. 12.

In den Fig. 1 und 2 ist eine Sicherheitsbindung dargestellf, welche zum Halten des vorderen Endes
gines Skischuhs 2, welcher in strichpunktierien Linien dargestellt ist, auf einem Ski 3 bestimmt ist. Dieser
Vorderbacken 1 weist eine Grundplatte 4 auf, welche am Ski 3 befestigt ist und auf welcher ein Geh&duse 5
montiert ist, welches im Verhiltnis zur Grundplatie 4 um eine horizontale und querverlaufende Achse 6,
welche am vorderen Ende des GehZuses 5 angeordnet ist, verschwenkbar ist. Das Gehduse 5 weist in
seinem hinteren Teil einen Sohlenhaltef 7 zum Halten des oberen Randes der Sohle des Schuhs 2 auf.
Dieser Sohlenhalter 7 besteht aus zwei seitlichen Haltefliigein 8, weiche ebenfalls die Halterung des Schuhs
in vertikaler Richtung gewahrleisten.

Jeder der seitlichen Flligel 8 ist am Gehduse 5 um eine vertikale Achse 11 angelenkt und weist einen
hinteren Schenkel 8a auf, welcher sich nach hinten von der Achse 11 aus erstreckt und welcher die
Halterung des Randes der Sohle gewihrleistet, und einen kurzen vorderen Schenkel 8b in Schnabelform,
welcher sich im wesentlichen quer zur Richiung der Langsachse xy des Vorderbackens erstreckt.

Die Energieaufnahmeeinrichtung bzw. der Energiemechanismus des Vorderbackens 1, weicher in einer
festen, fest mit der Grundplaite 4 verbundenen Langskammer 10 enthalten ist, weist eine Feder 12 auf,
welche sich in Lingsrichtung erstreckt und welche sich an ihrem vorderen Ende auf dem querverlaufenden
Boden eines vorderen Stopfens 13 abstlitzt. Der Stopfen 13 ist auf einen vorderen, mit Gewinde versehenen
Teil einer rohrfdrmigen Verldngerung 14 eines Kolbens 15 aufgeschraubt, welcher in Langsrichtung
bewegbar in der Kammer 10 montiert ist. Der vordere Stopfen 13, die rohrfdrmigen Verldngerung 14 und
der hintere Kolben 15 bilden einen in Langsrichiung bewegbaren Schieber 13, 14, 15. Der Kolben 15 weist
querverlaufende Seiten 15a auf, gegen welche sich die vorderen Schenkel 8b der beiden Haltefliige! 8
abstiitzen. Um diese Abstlitzungen zu ermdglichen, sind die beiden longitudinalen und vertikalen Seiten
des Kolbens 15 in vorteilhafter Weise mit zwei longitudinalen Einschnitten 15b, 15¢ versehen, in welche die
beiden Schenkel 8b eingreifen. Der Kolben 15, seine rohrfdrmige Verldngerung 14 und der Stopfen 13,
welche das Kraftlibertragungsorgan bilden, bilden gemeinsam mit der inneren Vorspannfeder 12, welche
mehr oder weniger komprimiert ist, eine Energieaufnahmevorrichtung. Der Kompressionsgrad der Vorspann-
feder 12 bestimmt die "Hérte” der Bindung, und dieser Hartegrad, welcher vom Aufschraubungsgrad des
Stopfens 13 auf die mit Gewinde versehene rohrfGrmige Verldngerung 14 abhdngig ist, wird durch die
relative axiale Position des Stopfens 13 angezeigt, welche durch ein Fenster 10a becbachtet werden kann,
welches in der oberen Wand 10b der Kammer 10 Uiber dem Verbindungsbereich zwischen dem Stopfen 13
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und der Verldngerung 14 vorgesehen ist. Die Vorspannfeder 12 stiitzt sich an ihrem hinteren Ende auf
ginem Abstiiizungselement 16 in Form eines vertikalen Stifts ab, welcher in der Achse xy zentriert ist und
an seinem unteren Ende in einem Loch 4a, welches auf der oberen Seite der Grundplatte 4 ausgebildet ist,
befestigt ist. Dieser Stift 16 erstreckt sich durch horizontale und longitudinale Langsi&cher 15d, 15e, welche
jeweils im unteren und oberen Teil des Kolbens 15 ausgebildet sind.

Der Kolben 15 ist an seinem hinteren Teil an ein erstes starres Verbindungsorgan angekoppelt, weiches
aus einem Schwenkhebel 17 in Form eines Gabelbligels besteht, welcher iiber einen Steg 17a an der
Grundplatte um eine horizontale und querverlaufende Achse 18 angelenkt ist und welcher zwei von unten
nach oben und von hinten nach vorn geneigte Schenkel 17b aufweist. Die Verbindungsvorrichtung zwischen
dem Kolben 15 und dem Schwenkhebel 17 ist von doppelt wirkender Bauart und weist eine horizontale und
querverlaufende Achse 19 auf, welche in einer vertikalen Ebene angeordnet ist, welche zwischen denjeni-
gen Ebenen liegt, welche die querverlaufenden Achsen 6 und 18 enthalten. Die Achse 19 durchquert
Langslécher 21, welche in den oberen Teilen der beiden Schenkel 17b des Schwenkhebels 17 ausgenom-
men sind. Diese Lingsidcher 21 sind von unten nach oben und von hinten nach vom geneigt, wie dies aus
Fig. 1 hervorgeht.

Der Schwenkhebel 17 weist auBerdem einen hinteren Betétigungsschenkel 17¢ auf, welcher sich nach
hinten vom Steg 17a aus erstreckt und welcher horizontal oder leicht von unten nach oben und von vom
nach hinten in der Ruhe- oder Verriegelungsposition der Bindung geneigt ist. Auf diesem Betétigungsschen-
kel 17¢ ruht das vordere Ende eines Pedals 20, welches einen Flhler fiir einen Vorwartssturz bildet und
welches an seinem hinteren Ende um eine horizontale und querverlaufende Achse 20a angelenkt ist und auf
welchem sich die Sohle des Schuhs abstiitzt.

Der Vorderbacken 1 weist ein zweites starres Halteteil 22 auf, welches eine Verbindung zwischen dem
ersten starren Verbindungsorgan, welches durch den Schwenkhebel 17 gebildet wird, und dem oberen und
hinteren Teil 5a des Gehduses 5 gewihrieistet. Das Halteteil 22 besteht aus einem Kippglied, welches
einen vertikalen K&rper 22a aufweist, welcher an seinem unteren Ende durch einen Gabelbligel verldngert
ist, welcher aus zwei Schenkeln 22b besteht, weiche von oben nach unten und von hinten nach vorn
geneigt sind. Die beiden Schenkel 22b sind jeweils an den Schenkeln 17b des Schwenkhebels 17 um eine
horizontale und querverlaufende Achse 23 angelenkt, welche im wesentlichen unter der Achse 19 und vor
der Achse 18 und demzufolge zwischen den vertikalen Ebenen, weiche die Achsen 6 und 18 enthalten,
angeordnet ist. .

Der vertikale K8rper 22a des Halteteils 22 trdgi an seinem oberen Ende eine vertikale HOheneinstell-
schraube 24, welche auf oder in den oberen, mit Gewinde versehenen Endteil des KSrpers 22a geschraubt
ist. Diese H&heneinstellschraube 24 weist einen oberen Kopf 24a auf, unterhalb dessen eine ringftrmige
querverlaufende Kehle bzw. Rille 24b ausgenommen ist, welche in eine Aufnahmeaussparung Sb eingreift,
welche im Rand des oberen und hinteren horizontalen Teils 5a des Geh&uses 5 ausgenommen ist. Der Teil
5a erstreckt sich {iber dem Schwenkhebel 17 und dem Halteteil 22, die U-irmige Aussparung 5b &ffnet
sich nach hinten.

Bei einer reinen seitlichen Belastung als Folge einer Drehung des Beines des Skildufers wird der
seitliche Haltefliigel 8, welcher nach auBen belastet wird, um seine Gelenkachse 11 verschwenkt, und er
st& 8t hierdurch {iber seinen vorderen, einen Schnabel bildenden Schenkel 8b, welcher in Berilihrung mit der
querverlaufenden Seite 15a des Kolbens 15 ist, diesen Kolben 15 nach hinten, wodurch eine Translations-
bewegung der Gesamtheit der Energieaufnahmevorrichtung nach hinten verursacht wird. Diese Bewegung
zieht ein zusitzliches Zusammendrlicken der Vorspannfeder 12 bis zum seitlichen Ausl&seschwellwert nach
sich. .

Im Falle eines reinen Riickwirissturzes des Skildufers hebt das vordere Ende des Schuhs 2 den
Sohlenhalter 7 an, wodurch das Gehduse 5 im Uhrzeigersinn um die Achse 6 verschwenkt wird. Die
Bewegung des Gehduses 5 nach oben verursachi eine Verschiebung des Halteteils 22 nach oben, welches
mit dem Gehduse 5 liber die HSheneinstellschraube 24 und spezieller Uber die Rille 24b der Schraube,
welche in die Aussparung 5b eingreift, verbunden ist. Diese Verschiebung des Halteteils 22 nach oben zieht
ihrerseits aufgrund einer Verbindung mit dem Schwenkhebel 17 liber die Achse 23 eine Verschwenkung
des Schwenkhebels 17 im Gegenuhrzeigersinn um die Achse 18 nach sich. Diese Schwenkbewegung
libertragt sich als Folge der Verbindung, welche durch die Achse 19 verwirklicht wird, welche in die
Lingsl&cher 21 eingreift, in eine Verschiebung des Kolbens 15 und demzufolge des Schiebers 13, 14, 15
nach hinten, wie dies in den Fig. 4 und 5 dargestellt ist, derart, daB die Vorspannfeder 12 so lange
zusammengedriickt wird, bis der Sohlenhalter ausreichend gedffnet ist, um den Schuh freizugeben.

Im Falle eines Riickwirtssturzes des Skildufers, kombiniert mit einer Drehung seines Beines, werden
die Fliigel 8 des Sohlenhalters alle beide nach oben belastet, und gleichzeitig wird einer der Fllgel seitlich
belastet. Wie oben angemerkt worden ist, Ubertrdgt sich das Anheben des Sohlenhalters 7 durch das
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vordere Ende des Schuhs 2 in ein Zurlickflihren des Kolbens 15 (Fig. 5). Dadurch entfernt sich die
querverlaufende vordere Seite 15a des Kolbens 15 geringfligig von den vorderen Schenkein 8b der
seitlichen Haltefliigel 8, derart, daB die Intensitdt der seitlichen Belastung, welche erreicht werden muB, um
die Auslésung des Vorderbackens zu verursachen, geringer ist als diejenige, welche im Falle einer reinen
seitlichen Belastung erforderlich ist. Ein Teil der Energie, welche durch das zusitzliche Zusammendriicken
der Vorspannfeder absorbiert wird, ist bereits durch die Anhebebewegung des vorderen Teils des Schuhs,
welche sich durch den Rlckwérissturz ergibt, geliefert worden. Daher ist die "Harte" der Bindung verringert
worden.

Im Falle eines Vorwirtssturzes Uibt der Schuh des Skildufers auf das Pedal 20 eine vertikale Kraft F1
(Fig. 4) aus, welche zum Ski hin gerichtet ist. Das Pedal 20 verursacht daher eine Verschwenkung des
Schwenkhebels 17 im Gegenuhrzeigersinn um dessen Gelenkachse 18, wodurch als Folge der Verbindung,
welche durch die Gelenkachse 19 hergestellt wird, der Kolben 15 nach hinten mitgenommen wird. Diese
Bewegung des Kolbens 15 nach hinten verursacht, wie im vorhergehenden, ein Ansteigen der Gelenkachse
18 und demzufoige ein Verschwenken des Gehduses 5 nach oben, eine relative Offnung des Sohlenhalters
7 und eine Verringerung seiner Reibung auf der Sohle des Schuhs 3. Diese Bewegung verursacht ebenfalls
eine Verringerung der Hérte der Bindung, welche dazu verwendet wird, den seitiichen Ausi®seschwellwert
der Bindung zu erniedrigen, wenn dem Vorwartssturz eine Dreh- bzw. Torsionsbelastung zugeordnet ist.

In Fig. 6 ist in detaillierter Weise die Rolle illustriert, welche vom Schwenkhebel 17 im Falle eines
Vorwirissturzes gespielt wird. Der Betitigungsschenkel 17c des Schwenkhebels 17 ist der zum Ski hin
gerichteten Kraft F1 unterworfen, und diese Uberirdgt sich flr eine gegebene Kraft F1 in eine nach oben
gerichtete Kraft f, welche vom oberen Ende der Schenkel 17b des Gabelbligels auf den Kolben 15
{ibertragen wird. Die Intensitdt dieser Krait f, welche die Verringerung der Hérte der Bindung verursacht,
hingt von der Linge a des Betitigungsschenkels 17c und vom Winkel A zwischen der Klappe und den
Schenkeln 17b ab. Diese beiden Werte kdnnen in vernlnitiger Weise derart gew#hlt werden, da man
Vorderbacken erhilt, welche verdnderliche "Erleichterungs”-Intensitdten entsprechend der Fahigkeit der
Skildufer lisfern.

Wie aus den Fig. 1 bis 4 hervorgeht, weist der K&rper 22a des Halteteils 22 vorteilhafterweise eine
obere Schulter 22¢ auf, welche beim Anheben des Gehduses 5 in Kontakt mit einem hinteren Anschlag 10c
der oberen Wand 10b der Kammer 10 kommt, derart, daB hierdurch die Bewegungsbahn des Gehduses 5
nach oben begrenzt wird.

Bei der in den Fig. 7 und 8 dargestellien Ausfihrungsform ist die Verbindungsvorrichtung zwischen
dem Kolben 15 und dem Schwenkhebel 17 von einfach wirkender Bauart, und nicht von doppelt wirkender
Bauart, wie dies in den Fig. 1 bis 4 dargestellt ist. In diesem Falle stlitzt sich jeder Schenkel 17b des
Schwenkhebels 17 in Gabelbligeiform, welcher sich nach oben erstreckt unter Neigung von unien nach
oben und von hinten nach vorn, einfach Uber seinen oberen Teil gegen die horizontale und querverlaufende
Achse 10, welche fest mit dem Kolben 15 verbunden ist, unterhalb und vor dieser Achse ab. Im Falle einer
reinen seitlichen Belastung, d.h. ohne gleichzeitigen Riickwértssturz, kann der Kolben 15 daher nach hinten
durch den Schenkel 8b des belasteten seitlichen Haltefligels 8 mitgenommen werden, wie im vorhergehen-
den Fall, ohne jedoch den Schwenkhebel 17 mitzunehmen. Daher bleiben das Halteteil 22 und das
Geh#use 5 frei, der RiickstoBbewegung des Kolbens zu folgen oder nicht. Andererseits greift der Schwenk-
hebel 17 in den Ausldsungsvorgang ein, wenn ein Rlckwartssturz vorfiegt, da in diesem Falle der
Schwenkhebel 17 im Gegenuhrzeigersinn verschwenkt wird und Uber seine Schenkel 17b die Achse 19 und
den Kolben 15 nach hinten zurilickst68t, woraus sich ein Anheben des Gehduses 5 und eine Verringerung
der Hirte der Bindung im Falle einer kombinierten seitlichen Belastung ergibt.

Bei allen im vorhergehenden beschriebenen Ausfihrungsformen erlaubt die Schraube 24 eine Hohen-
einstellung des Sohlenhalters 7 in AbhZngigkeit von der Dicke der Sohle des Schuhs 2. Je nachdem, ob
man die H&heneinstellschraube 24 mehr oder weniger auf den Kdrper 22a des Halteteils 22 schraubt,
verursacht man eine mehr oder weniger groBe vertikale Verschiebung ihrer Rille 24b und demzufolge des
Gehduses 5 im Verhdltnis zur Grundplatie 4. Diese HOheneinstellung beeinfluBt in keiner Weise die
Einstellung des Energiemechanismus.

Bei den Ausflihrungsformen, welche im vorhergehenden unter Bezugnahme auf die Fig. 1 bis 8
beschrieben worden sind, bleibt der Energiemechanismus 12 bis 15 mit der Grundplaite 4 verbunden,
wobei dieser in der festen Kammer 10 enthalten ist, wéhrend das Geh#use allein verschwenkt wird. Man
kann jedoch auch vorsehen, daB der Energiemechanismus gemeinsam mit dem Gehduse 5 verschwenkt
wird. Eine solche Ausflihrungsform ist in den Fig. 9 und 10 dargestelit. In diesem Falle ist die Kammer 10,
welche den Energiemechanismus umschlieBt, weiche von der Vorspannfeder 12 und dem Schieber 13, 14,
15 gebildet wird, fest mit dem verschwenkbaren Gehduse 5 verbunden, und dies gilt ebenfalls fir das
Abstlitzungselement 16, welches nunmehr an seinem unteren Ende in der unteren Wand 10d der Kammer
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10 eingelassen ist.

Bei der in den Fig. 11 und 12 dargesteliten Ausflihrungsform wird das Krafilibertragungsorgan des
Energiemechanismus des Vorderbackens durch einen L3ngszugstab 25 gebildet, welcher sich in einer
Léngsbohrung 26 erstreckt, in welchem die Vorspannfeder 12 angeordnet ist. Die Vorspannfeder 12 siltzt
sich an ihrem vorderen Ende auf einem Stopfen 27 ab, welcher mit dem vorderen Ende des Zugstabes 25
fest verbunden ist und welcher in der Bohrung 26 gleiten kann. Der Stopfen 27 ist in einstellbarer Weise auf
den Zugstab 25 aufgeschraubt, um den Kompressionsgrad der Vorspannfeder 12 und demzufolge die Harte
der Bindung einzustellen. Der Zugstab 25 erstreckt sich nach hinten unter Durchquerung eines Loches,
welches im Zentrum einer querverlaufenden Wand 28 vorgesehen ist, welche den Boden der Bohrung 26
bestimmt und gegen welche sich die Vorspannfeder 12 mit ihrem hinteren Ende abstiitzt. Der Zugstab 25
wird hierdurch in L&ngsrichtung gleitend geflihrt. An seinem hinteren Ende ist der Zugstab 25 fest mit
einem Kopf 29 grofier Breite verbunden, auf welchen jeder der seitlichen Halteflligel 8 Uber seinen vorderen
Schenkel 8b einwirkt, welcher mit der vorderen Seite 20a des Kopfes 29 in Beriihrung steht und welcher in
den Raum eingreift, welcher zwischen dem hinteren Kopf 29 des Zugstabes 25 und der querverlaufenden
Wand 28 vorgesehen ist. Der Schenkel 8b des Fliigels 8 stiitzt sich einfach auf der vorderen Seite des
Kopfes 29 ab, welcher an den oberen Teil des Schwenkhebels 17 angekoppelt ist mit Hilfe der Achse 19,
welche in Langsidcher 21 der Schenkel 17b eingreift. Zur Verwirklichung dieser Ankopplung kann man
ebenfalls eine einfachwirkende Verbindungsvorrichtung verwenden, wie sie im vorhergehenden unter
Bezugnahme auf die Fig. 7 und 8 beschrieben worden ist.

Bei der in den Fig. 13 und 14 dargesteliten Ausflihrungsform enthdlt das Gehduse 5 einen Kolben 31,
welcher gleitend in einer Ladngsbohrung 32 des Gehduses 5 angeordnet ist. Der Kolben 31 wird auf den
Boden 33 der Bohrung 32 durch die Vorspannfeder 12 zurlickgestoBen, welche sich an ihrem vorderen
Ende auf einem Hirteeinstellstopfen 34 absiiitzt, weicher in diesem Falle in ein am vorderen Ende der
Bohrung 32 vorgesehenes Innengewinde geschraubt ist. Der Kolben 31 ist iiber die horizontale und
querverlaufende Gelenkachse 19, weiche in die L&ngslScher 31 eingreift, mit den oberen Endteilen der
Schenkel 17b des Schwenkhebels 17 verbunden, welche in diesem Falle von unten nach oben und von
vorn nach hinten geneigt sind. Demzufolge befindet sich bei dieser Ausflihrungsform die untere Gelenkach-
se 18 des Schwenkhebels 17 in einer vertikalen Ebene, welche zwischen den vertikalen Ebenen angeordnet
ist, welche jeweils die Gelenkachse 19 der Schenkel 17b am Kolben 31 und die Gelenkachse 6 des
verschwenkbaren Gehduses 5 enthalten. In diesem Falle ist jeder seitliche Haltefligel 35 des Sohlenhalters
7, welcher am Geh3use 5 um eine vertikale Achse 11 angelenkt ist, derart angeordnet, daB der Kolben 31
nach vorn zurlickgestoBen wird, wenn der Fliigel nach auBen im Falle einer seitlichen Belastung belastet
wird, wie dies aus Fig. 14 hervorgeht. Hierzu weist jeder Fliigel 35 eine vordere querverlaufende Seite 35a
auf, welche mit einem querverlaufenden Vorsprung 31a des Kolbens 31 in Berlihrung steht, derart, daB
dieser Vorsprung 31a und demzufolge der Kolben 31 nach vorn zurlickgestofien werden, wenn der Fluge!
35 seinerseits nach auBen im Verhiltnis zum Ski zurlickgestoBen wird.

Der in den Fig. 13 und 14 dargestellte Vorderbacken weist epenfalls einen Mitnehmer 37 in Form eines
Winkels auf, welcher unter dem hinteren Teil des Gehduses 6 in Langsrichtung gleitend bewegbar montiert
ist. Dieser Mitnehmer 37 weist einen horizontalen Schenkel 37a auf, welcher sich nach hinten ersireckt und
welcher in einer hinteren, von unten nach oben und von hinten nach vorn geneigten Rampe 37b endet. Auf
dieser Rampe 37b silitzt sich das vordere Ende des Pedals 20 ab, welches einen Flhler fiir einen
Vorwirtssturz bildet. Der Mitnehmer 37 weist in seinem vorderen Teil einen vertikalen Schenkel 37¢ auf,
welcher sich nach oben erstreckt und welcher in eine Kammer eingreift, weiche im unteren Teil des
Kolbens 31 vorgesehen ist, wobei er iliber den oberen Teils einer vorderen Seite mit einer hinteren
vertikalen Seite 31b des Kolbens 31 in Berlihrung steht.

Im Falle eines Vorwérissturzes gleitet das einen Fithler bildende Pedal 20, auf welchem sich das
vordere Ende des Schuhs abstiitzt, liber sein vorderes Ende auf der geneigten Rampe 37b, wodurch eine
Bewegung des Mitnehmers 37 nach vorn verursacht wird. Der Mitnehmer 37 nimmt liber seinen vertikalen
Schenkel 37c den Kolben 31 mit nach vorn, wodurch ein zusitzliches Zusammendriicken der Vorspannfe-
der 12 und eine Verringerung der Hérte der Bindung im Hinblick auf eine seitliche Belastung verursacht
wird. Das Verschieben des Kolbens 31 nach vorn verursacht ebenfalls eine Anhebung der Gelenkachse 19,
derart, daB das Gehduse 5 im Uhrzeigersinn verschwenkt wird, was eine leichte Offnung des Sohlenhalters
7 des Gehduses 5 nach oben und demzufolge eine Verringerung der Reibung des Sohlenhalters auf dem
Rand der Sohle gewahrleistet.

Obwohl bei allen Ausflihrungsformen des Vorderbackens, welche im vorhergehenden beschrieben
worden sind, der Vorderbacken unabhdngige und um jeweilige Achsen angelenkie seitliche Halteflligel
aufweist, versteht es sich von selbst, daB der Mechanismus mit doppeltem Kippglied ebenfalls bei einem
Vorderbacken anwendbar ist, welcher einen Monoblock-Sohlenhalter bzw. einen einstlickigen Sohlenhalter
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aufweist, d.h. eine Bauart aufweist, bei welcher die beiden seitlichen Haltefllige! ein einziges Stlick mit
einem zentralen Verbindungsteil bilden, welcher gegebenentfalls eine Sohleneinspanneinrichtung bildet.

Patentanspriiche

1.

Sicherheitsskibindung zum Halten des vorderen Endes eines auf einem Ski montierien Schuhs, mit
einem Geh&use, das in seinem hinteren Teil eine Sohlenhalterung fir den Schuh trdgt, welche eine
Sohleneinspannvorrichtung mit zwei seitlichen, einander gegeniiberliegenden Haltefllige! aufweist, mit
einer federbelasteten Vorrichtung, durch die die Halteflligel elastisch in die Halteposition zurlickgeflinrt
werden, wobei die Vorspannfeder sich an einem Ende in einem in L&ngsrichtung bewegbaren Schieber
abstltzt und an die Haltefllige! derart angekoppelt ist, daf8 die Haltefligel elastisch gegen das vordere
Ende des Schuhs gedriickt werden, und wobei das Gehduse auf der Grundplatte in deren vorderen Teil
schwenkbar um eine horizontale und quer verlaufende Achse gelagert ist und der hintere Teil des
schwenkbaren Gehduses und die federbelastete Vorrichtung so zusammenwirken, daB beim Anheben
des Gehduses der Schieber bewegt und dadurch die Vorspannfeder gespannt wird,

dadurch gekennzeichnet, da8

ein an seinem oberen Ende mit dem die Vorspannfeder (12) aufnehmenden Schieber (13, 14, 15)
verbundener Schwenkhebel (17) mit seinem unteren Ende an der Grundplatte (4) durch eine horizontal
und quer verlaufende Achse (18) angelenkt ist, daB ein Halteteil (22) mit seinem oberen Ende fest mit
dem hinteren Teil des Gehduses (5) verbunden und an seinem unteren Ende mit dem Schwenkhebel
(17) gelenkig verbunden ist, und daB die Verbindungsstelle zwischen dem Schieber (13, 14, 15) und
dem Schwenkhebel (17) sowie die Gelenkachsen (23, 18) zwischen Halteteil (22) und Schwenkhebel
(17) bzw. Schwenkhebel (17) und Grundplatte (4) so angeordnet sind, daB bei einer Schwenkbewegung
des Gehduses (5) nach oben im Falle eines Riickwarissturzes durch Verschieben des Schiebers (13,
14, 15) die Spannung der Vorspannfeder (12) erhdht wird.

Sicherheitsskibindung zum Halten des vorderen Endes eines auf einem Ski montierten Schuhs, mit
einem Geh3use, das in seinem hinteren Teil eine Sohlenhalterung fiir den Schuh trégt, welche eine
Sohleneinspannvorrichtung mit zwei seitlichen, einander gegeniiberliegenden Haitefllige! aufweist, mit
einer federbelasteten Vorrichtung, durch die die Haltefiligel elastisch in die Halteposition zurlickgeflhrt
werden, wobei die Vorspannfeder sich an einem Ende in einem in Langsrichtung bewegbaren Schieber
abstutzt und an die Haltefliigel derart angekoppelt ist, daB die Halteflligel elastisch gegen das vordere
Ende des Schuhs gedriickt werden, und wobei das Gehduse auf der Grundplatte in deren vorderen Teil
schwenkbar um eine horizontale und quer verlaufende Achse gelagert ist und der hintere Teil des
schwenkbaren GehZuses und die federbelastet Vorrichtung so zusammenwirken, daB beim Anheben
des Gehduses der Schieber bewegt und dadurch die Vorspannfeder gespannt wird, dadurch gekenn-
zeichnet, daB ein Schwenkhebel (17) vorgesehen ist, der mit seinem unteren Ende an der Grundplatte
(4) durch eine horizontale und quer verlaufende Achse (18) angelenkt ist und mit seinem oberen Ende
den Schieber (13, 14, 15) mittelbar beaufschlagt, daf ein Halteteil (22) mit seinem oberen Ende fest mit
dem hinteren Teil des Gehduses (5) verbunden und an seinem unteren Ende mit dem Schwenkhebel
(17) gelenkig verbunden ist, und daB die Verbindungsstelle zwischen dem Schieber (13, 14, 15) und
dem Schwenkhebel (17) sowie die Gelenkachsen (23, 18) zwischen Halteteil (22) und Schwenkhebel
(17) bzw. Schwenkhebel (17) und Grundplatte (4) so angeordnet sind, da8 bei einer Schwenkbewegung
des Geh#uses (5) nach oben im Falle eines Ruickwartssturzes durch Verschieben des Schiebers (13,
14, 15) die Spannung der Vorspannfeder (12) erhdht wird.

Sicherheitsskibindung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, daB jeder seitliche Haltefli-
gel (8) die Form eine stumpfen Winkels hat und einen vorderen Schenkel (8b) kleiner Lénge, welcher
einen Schnabel zur Berlihrung mit einer vorderen Seite (15a, 29a) des hinteren Teils (15, 29) des
Schiebers (13, 14, 15 bzw. 25, 27, 29) bildet und einen hinteren Schenkel (8a) aufweist, welcher von
innen nach auBen und von vom nach hinten geneigt ist.

Sicherheitsskibindung nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, da das obere
Ende des Schwenkhebels (17) mit dem hinteren Teil (15, 29) des Schiebers verbunden ist und daB der
Schwenkhebel (17) normalerweise in Verriegelungsposition von unten nach oben und von hinten nach
vom geneigt ist, derart, daB seine Verbindungsachse (19) mit dem hinteren Teil (15, 29) des Schiebers
und die Gelenkachse (23) zwischen Halteteil (22) und Schwenkhebel (17) zwischen den vertikalen
Ebenen angeordnet sind, in welchen jeweils die Gelenkachse (6) flir das Gehduse (5) bzw. die
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Gelenkachse (18) fiir den Schwenkhebel (17) liegen.

Sicherheitsskibindung nach Anspruch 3 oder 4, dadurch gekennzeichnet, daB der Schwenkhebel (17)
von einem Kippglied in Gabelbligelform gebildet wird, welches einen unteren an der Grundplatte (4) um
die Gelenkachse (18) angelenkten Steg (17a) und zwei vordere parallele Schenkel (17b) aufweist,
welche von unten nach oben und von hinten nach vorn geneigt sind und mit dem hinteren Teil (15, 29)
des Schiebers verbunden sind.

Sicherheitsskibindung nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, daB die oberen Teile der beiden
Schenkel (17b) des Schwenkhebels (17) jeweils ein Langloch (21) aufweisen, welches von unten nach
oben und von hinten nach vorn geneigt ist und von der Verbindungsachse (19) zwischen Schwenkhebel
(17) und Schieber durchquert wird.

Sicherheitsskibindung nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, daB jeder Schenkel (17b) des
Schwenkhebels (17) in Gabelbiigelform, welcher sich nach oben erstreckt, unter Neigung von unten
nach oben und von hinten nach vorn, sich Uber seinen oberen Teil einseitig an der Verbindungsachse
(19) abstiitzt, welche fest mit dem hinteren Teil (15) des Schiebers verbunden ist.

Sicherheitsskibindung nach einem der Anspriiche 3 bis 7, dadurch gekennzeichnet, daf der
Schieber von einem vorderen Stopfen (13) und einem hinteren Kolben (15) gebildet wird, welcher Uber
eine rohriérmige Verldngerung (14) des Kolbens (15) mit dem Stopfen (13) fest verbunden sind und
gemeinsam mit der Vorspannfeder (12) eine in einer Langskammer (10) bewegliche Einheit biiden.

Sicherheitsskibindung nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, daB der Stopfen (13) auf die
rohrférmige Verldngerung (14) des Kolbens (15) geschraubt ist, wobei durch ein in einer oberen Wand
(10b) der Kammer (10) vorgesehenes Fenster (10a) die Harteeinstellung der Bindung angezeigt wird.

Sicherheitsskibindung nach Anspruch 8 oder 9, dadurch gekennzeichnet, da8 die Kammer (10),
welche die aus Vorspannfeder und Schieber bestehende Einheit (12-15) enthélt, fest mit der Grundplat-
te (4) verbunden ist und daB sich die Vorspannfeder (12) an ihrem vorderen Ende auf dem vorderen
Stopfen (13) und an inrem hinteren Ende auf einem vertikalen, fest mit der Grundplatte (4) verbundenen
Abstiitzungselement (16) abstlitzt.

Sicherheitsskibindung nach Anspruch 8 oder 9, dadurch gekennzeichnet, daB die Kammer (10),
welche die aus Vorspannfeder und Schieber bestehende Einheit (12-15) enthdlt, fest mit dem ver-
schwenkbaren Gehduse (5) verbunden ist und daB sich die Vorspannfeder (12) an ihrem vorderen Ende
auf dem Stopfen (13) und an ihrem hinteren Ende auf einem Abstlitzungselement (16) abstiitzt, welches
an seinem unteren Ende in der unteren Wand (10d) der Kammer (10) eingelassen ist.

Sicherheitsskibindung nach einem der Anspriiche 8 bis 11, dadurch gekennzeichnet, da8 die beiden
Schnibel bildenden Schenkel (8d) in Langseinschnitte (15b, 15¢) eingreifen, welche in den vertikalen
LZngseiten des Kolbens (15) ausgenommen sind.

Sicherheitsskibindung nach einem der Anspriiche 4 bis 7, dadurch gekennzeichnet, daB der zur
Kraftlibertragung dienende Schieber von einem Léngszugstab (25), einem Stopfen (27) und einem
hinteren Teil (28) gebildet ist, wobei sich der Ldngszugstab (25) in einer Langsbohrung (26) erstreckt,
in welche die Druckfeder (12) angeordnet ist, wobei sich die Druckfeder (12) an ihrem vorderen Ende
auf dem in einstellbarer Weise auf den Langszugstab (25) geschraubten Stopfen (27) abstltzt, der in
der Bohrung (26) gleiten kann und durch dessen Einstellung der Kompressionsgrad der Vorspannfeder
(12) bestimmt ist, wobei sich der Zugstab (25) nach hinten unter Durchquerung einer quer verlaufenden
Wand (28) erstreckt, welche den Boden der Bohrung (26) bestimmt und gegen welche sich die
Druckfeder (12) an ihrem hinteren Ende abstlitzt, und wobei der Langszugstab (25) an seinem hinteren
Ende fest mit einem den hinteren Teil bildenden Kopf (29) verbunden ist, auf weichen jeder der
seitlichen Haltefllige!l (8) liber seinen vorderen Schenkel (8b) einwirkt.

Sicherheitsskibindung nach einem der Anspriiche 1 bis 13, dadurch gekennzeichnet, daB der
Schwenkhebel (17) einen Betétigungsschenkel (17c) aufweist, welcher sich nach hinten erstreckt,
horizontal oder geringfligig von unten nach oben und von vom nach hinten in der Ruheposition geneigt
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ist und auf welchem das vorderen Ende eines Pedals (20) ruht, welches einen Vorwarissturz-Flhler
bildet und um eine horizontale und quer verlaufende Achse (20a) an der Grundplatte (4) angelenkt ist.

Sicherheitsskibindung nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, daB der
Schieber von einem Koiben (31), welcher gleitend in einer Lingsbohrung (32) des GehZuses (5)
angeordnet ist, wobei der Kolben durch die Druckfeder (12) nach hinten belastet ist, und von einem
vorderen Stopfen (34) gebildet ist, welcher in einem mit Innengewinde versehenen Teil der Bohrung
(32) eingeschraubt ist, wobei der Kolben (31) mit dem oberen Endteil des Schwenkhebels (17)
verbunden ist, welcher von unten nach oben und von vorn nach hinten geneigt ist, derart, daB die
Gelenkachse (18) zwischen Schwenkhebel und Grundplatte zwischen den vertikalen Ebenen angeord-
net ist, in welchen jeweils die Gelenkachse (6) flir das Gehduse bzw. die Gelenkachse (19) flir die
Verbindung zwischen Schwenkhebel und Schieber liegen.

Sicherheitsskibindung nach einem der Anspriiche 1-15, dadurch gekennzeichnet, da8 jeder seitliche
Haltefligel (35) eine quer verlaufende vordere Seite (35a) aufweist, welche in Berlhrung mit einem
quer verlaufenden Vorsprung (31a) des Kolbens (31) steht, derart, daB der Vorsprung (31a) und
demzufolge der Kolben (31) nach vom zurlickgestoBen wird, wenn der Flligel (35) seinerseits nach
auBen angelenkt wird.

Sicherheitsskibindung nach Anspruch 15 oder 16, dadurch gekennzeichnet, daB sie einen Mitnehmer
(37) in Winkelform aufweist, welcher in Langsrichtung gleitend bewegbar unter dem hinteren Teil des
Gehduses (5) montiert ist und einen horizontalen Schenkel (37a) aufweist, der sich nach hinten
erstreckt und in einer Rampe (37b) endet, die von unten nach oben und von hinten nach vorn geneigt
ist und auf welche sich das vordere Ende eines Pedals (20) abstltzt, welches einen Vorwérissturz-
Fihler bildet und um eine horizontal und quer verlaufende Achse (20a) angelenkt ist, wobei der
Mitnehmer (37) in seinem vorderen Teil einen vertikalen Schenkel (37c) aufweist, welcher sich nach
oben erstreckt und in eine Kammer eingreift, die im unteren Teil des Kolbens (31) vorgesehen ist und
deren hintere vertikale Seite (31b) mit dem Schenkel (37a) zusammenwirkt, derart, daB der Kolben (31)
im Falle eines Vorwartssturzes nach vom zurlickgestoBen wird.

Sicherheitsskibindung nach einem der Anspriiche 1 bis 17, dadurch gekennzeichnet, da8 das
Halteteil (22) von einem Kippglied gebildet ist, welches einen vertikalen Kdrper (22a) aufweist, der an
seinem unteren Ende durch einen Gabelbligel verl@ngert ist, dessen Schenkel (22b) von oben nach
unten und von hinten nach vorn geneigt sind und an dem Schwenkhebel (17) Uber die Gelenkachse
(23) angelenkt sind.

Sicherheitsskibindung nach Anspruch 18, dadurch gekennzeichnet, daB der vertikale Kdrper (22a)
des Halteteils (22) an seinem oberen Ende eine vertikale HSheneinstellschraube (24) trégt, weiche in
den oberen, mit Gewinde versehenen Endteil des Kérpers (22a) geschraubt ist und an den oberen und
hinteren Teil (5a) des Geh3uses (5) angekoppelt ist.

Sicherheitsskibindung nach Anspruch 19, dadurch gekennzeichnet, dal die HSheneinstellschraube
(24) einen oberen Kopf {24a) aufweist, unterhalb dessen eine quer verlaufende ringfdrmige Rille
ausgenommen ist, welche in eine Aufnahmeaussparung (5b) eingreift, die im Rand des oberen und
hinteren horizontalen Teils (5a) des Geh&uses (5) ausgenommen ist, wobei die U-férmige Aussparung
(5b) sich nach hinten &ffnet.

Sicherheitsskibindung nach einem der Anspriiche 18 bis 20, dadurch gekennzeichnet, daB8 der
Kdrper (22a) des Halteteils (22) eine obere Schulter (22c) aufweist, weiche beim Anheben des
Gehduses (5) in Berlinrung mit einem hinteren festen Anschlag (10c) kommt, derart, da8 hierdurch die
Bewegungsbahn des Geh3uses (5) nach oben begrenzt wird.

Hiezu 4 Blatt Zeichnungen
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