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MACHINE LAVE-LINGE

- La présente invention a pour objet une machine lave-linge &
chargement par le dessus et plus particuliérement un dispositif de
positionnement automatique du tambour de cette machine, permet-
tant, au moment de l'arrét de son fonctionnement, d'obtenir

5 I'immobilisation du tambour lorsque la trappe, prévue pour le
passage du linge, se trouve en position supérieure.

Les tambours a axes horizontaux de machine lave-linge a
chargement par le dessus de type connu sont munis d'au moins une
ouverture prévue pour le chargement et le déchargement du linge,

10.  cette ouverture étant obturée soit par un portillon 3 un ou deux
battants pivotants, soit par un portillon coulissant. Des moyens
mécaniques peuvent permettre l'immobilisation de ces tambours
lorsque le portillon est ouvert, comme cela a été décrit dans les
demandes de brevet Nos 78 33 290 et 800542l. Mais, dans ces

15 exemples de réalisation de machines A laver le linge, la mise en
position convenable du tambour, c'est-i-dire avec le portillon placé
a sa partie supérieure, est effectuée par l'utilisateur de la machine,
Iimmobilisation du tambour dans cette position étant seulement
réalisée au moment de l'ouverture du portillon qui actionne un

20  dispositif mécanique de blocage en rotation du tambour.

Suivant l'invention, une machine lave-linge 4 tambour a axe
horizontal, & chargement par le dessus, est caractérisée en ce
qu'elle comporte un dispositif associé & un programmateur P et
permettant, a la fin d'un cycle de fonctionnement de la machine, un

25  arrét automatique du tambour lorsque son portillon de chargement
et déchargement du linge est en position supérieure.

Egalement suivant I'invention, le dispositif permet, aprés une
premiére immobilisation du tambour i la fin du cycle, une mise
automatique en rotation lente de ce tambour.
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Egalement suivant l'invention, le dispositif d'arrét automatique

- du tambour comporte, d'une part un élément magnétique solidaire de

ce tambour et, d'autre part, un capteur de champ magnétique
notamment a effet Hall fixé sur une partie immobile de la machine
lave-linge et positionné de telle sorte que I'élément magnétique
puisse se trouver, a un moment donné de la rotation lente de ce
tambour, en vis-a-vis du capteur destiné 3 coopérer avec I'élément
magnétique.

Egalement suivant l'invention, le passage, a faible vitesse, de
I'élément magnétique devant le capteur assure I'immobilisation du
tambour dans la position souhaitée.

L'invention sera mieux tomprise et d'autres caractéristiques
apparaitront a l'aide de la description ci-aprés et des dessins qui
I'accompagnent et sur lesquels :

- la figure 1 représente t.me machine lave-linge suivant
I'invention, munie d'un dispositif d'arrdt automatique du tambour,
dans une position déterminée,

- les figures 2 et 3 montrent des détails de ce dispositif d'arr8t
automatique du tambour,

- les figures 4 et 5 représentent respectivement deux schémas
de circuits électroniques qui peuvent &tre utilisés dans le dispositif
d'arrét automatique du tambour, suivant I'invention.

La figure 1 représente une machine lave-linge M i tambour T
horizontal, dont le chargement par le dessus s'effectue a travers une
ouverture O prévue a cet effet. Un moteur électrique 13 entrafne au
moyen de poulies 2, 3 et d'une courroie 4 le tambour T placé dans la
cuve de la machine M.

Dans les machines lave-linge de type connu, le tambour T
s'immobilise a la fin d'un cycle de lavage, ringage ou essorage dans
une position queléonque.

L'utilisateur améne ensuite manuellement le tambour T dans
une position convenable lui permettant d'ouvrir un portillon donnant
acceés a l'intérieur du tambour T et de retirer le linge. Ce portillon
doit @tre placé en vis-a-vis de 'ouverture O de la machine M.
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Des moyens mécaniques de type connu peuvent permetire
alors de bloquer le tambour dans cette position.

Dans la machine lave-linge suivant I'invention, l'utilisateur n'a
plus 3 intervenir pour positionner convenablement et immobiliser le
tambour T de fagon a permettre le chargement ou le déchargement
de la machine M. '

Cette machine M suivant l'invention est munie d'un dispositif
d'arrét automatique du tambour T comprenant un élément 10
magnétique (un aimant permanent par exemple) fixé sur le tambour
T ou mieux, sur la poulie 3 d'entrainement de ce tambour T et
suivant son mouvement, et un capteur 11 ou détecteur de proximité,
capable de transmettre une infarmation au variateur de vitesse
associé au moteur 13 équipant la machine M (figures 1 et 2).

La figure 3 montre le détail d'un exemple de réalisation d'un
capteur 1l du dispositif suivant I'invention.

Le capteur 1 est placé dans un boltier 20 fixé, au moyen d'un
étrier 21 par exemple, sur une partie fixe de la machine M, telle que
la paroi latérale extérieure de la cuve C. Ce boitier 20 contient
également un module, m | Ou My, de positionnement du tambour T
relié, au moyen de connexions électriques, au programmateur P de
la machine lave-linge M lui-mé&me relié a un variateur V de vitesse
du moteur de cette machine M.

La figure 4 représente un premier exemple de réalisation d'un
module m, de dispositif de rotation lente et d'arrét automatique du
tambour T dune machine M suivant l'invention, comportant un
moteur électrique universel 13.

La figure 5 représente un second exemple de réalisation d'un
module m, de positionnement automatique et d'arrét du tambour T
d'une machine lave-linge M comportant un moteur électrique 14-a
ferrite.

Dans la figure 4, le capteur 11, 3 effet Hall, destiné a coopé-
rer avec l'aimant permanent 10 solidaire du tambour T, est associé
au module m; qui est un circuit électronique a bascule (du type
"trigger de Schmidt" par exemple) se trouvant, de fagon connue, a
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I'état 1 en I'absence du champ magnétique et A I'état 0 en présence
du champ magnétique H, ce champ magnétique H étant fourni par
I'aimant 10. La connexion s ] est reliée au contact 100 "fin de cycle"
du programmateur P, la connexion S, est reliée au contact 200 dit
contact de consigne du variateur V de vitesse, qui peut &tre un
module & TRIAC par exemple.

En fonctionnement, lorsque I'information "arrét fin de cycle"
est donnée, par le programmateur P aprés un temps At déterminé
par un temporisateur (15) associé au programmateur P par exemple,
une tension v, est appliquée au capteur 11 et, simultanément une
tension v basse-tension est appliquée au variateur V de vitesse, la
mise sous tension du variateur V commandant la rotation lente du
moteur 13 étant obtenuepar le signal de consigne fourni par le pont
formé des résistances R2-R7 et de la diode CRZ' Le moteur se met
alors & tourner lentement entrainant le tambour T jusqu'au moment
ou l'aimant 10 vient se placer en vis-3-vis du capteur |1 dont la
tension Yh s'annule. Le transistor Q2 de la bascule change d'état,
passant de I'état saturé A I'état bloqué, tandis que le transistor Q)
passant de I'"état bloqué 3 I'état saturé, dérive le signal de consigne
(tension v) & la masse. Le variateur V de vitesse n'est plus alimenté
en tension et le moteur 13, donc le tambour T, s'arréte. Le bistable
reste verrouillé dans cet état, m&me si linformation magnétique
vient a disparattre.

Si la machine M utilise un moteur électrique 14 A ferrite, un
module m,, tel que montré en figure 5, peut &tre associé au
programmateur P, :

Dans cet exemple de réalisation, I'information "fin de cycle"
précédant la mise en fonctionnement du diépositif de positionnement
du tambour T peut 2tre obtenue par un systéme de commande
logique utilisant une variation de Ila phase de la tension d'alimenta-
tion 220 V, 50 Hz, par exemple. Dans ce cas, 'alimentation basse-
tension fournie par le module rﬁz est assurée de fagon connue, par la
diode CRr3 et les autres éléments R R, et Cl' Le moteur 14
ainsi alimenté tourne lentement jusqu'au moment ol laimant 10 se
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trouve en face du capteur 11 3 effet Hall dont la tension Vi s'annule.
Les transistors Q, et Q; changent d'état comme indiqué précé-
demment et la tension v de consigne du variateur V de vitesse est
alors dérivée a la masse. L'ensemble formé par le transistor Qs la
résistance- RIO et la diode CRz assure, dans le cas d'une commande
par la phase, la mé&me fonction que le pont formé par les résistances
R, - R, et la diode CRp du module m; montré en figure 4.

Afin d'assurer un fonctionnement satisfaisant du dispositif du
positionnement du tambour T, le programmateur P peut &tre as-
socié, comme il a été dit précédemment, & un temporisateur 15 du
type & came par exemple permettant d'appliquer le signal de
consigne de positionnement sur les modules m, ou m, seulement
lorsque le tambour T s'est immobilisé & la fin du cycle. Ce
temporisateur 15 peut &tre placé dans le programmateur P, entre le
contacteur 100 "fin de cycle" et le contacteur 101 du signal de
consigne appliqué au module m | Ou m,, comme montré en figures 4
et 5.
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REVENDICATIONS

. Machine lave-linge 3 tambour 3 axe horizontal, & char-
gement par le dessus, caractérisée en ce qu'elle comporte un
dispositif associé & un programmateur (P) de la machine et permet-
tant, a la fin d'un cycle de fonctionnement de la machine, l'arrét
automatique du tambour lorsque son portillon de chargement et de
déchargement du linge est en position supérieure.

2. Machine lave-linge suivant la revendication 1, caractérisée
en ce que le dispositif associé au programmateur P eét un circuit
électronique commandant un variateur V de vitesse associé au

moteur électrique entrainant le tambour T de la machine, afin dg

permettre la mise en rotation lente de ce tambour T, et en ce qﬁe
des moyens sont associés a ce circuit pour arréter le moteur lorsque
le portillon du tambour T est en position supérieure.

3. Machine lave-linge suivant la revendication 2, caractérisée
en ce que les moyens associés au circuit électronique sont des
moyens de détection de la position du tambour par rapport & une
partie fixe de la machine.

&4. Machine lave-linge suivant la revendication 3, caractérisée
en ce que les moyens associés au circuit électronique comprennent
un élément magnétique (10) mobile avec le tambour T et un capteur
(11) de champ magnétique fixé sur une partie immobile de la
machine lave-linge, ce capteur (11) étant positionné de telle sorte
que I'élément (10) puisse se trouver, 3 un moment donné de son
déplacement, en vis-3-vis de ce capteur (11) avec lequel il coopére
pour I'arrét du tambour T. »

5. Machine lave-linge suivant la revendication 4, caractérisée
en ce que le capteur (11) est du type & effet Hall.

6. Machine lave-linge suivant la revendication 4, caractérisée
en ce que le circuit électronique est un circuit a bascule cbmportant
au moins deux transistors Ql’ Q2 respectivement bloqué et saturé
lorsque le capteur (11) n'est pas soumis a l'action de I'élément
magnétique (10), et une diode CRy Qui se trouve alors bloquée, et en
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ce que le passage de I'élément (10) magnétique devant le capteur
(11) fait changer d'état la bascule qui dérive a la masse Je signal v
basse-tension précédemment appliqué au variateur V de vitesse et
arréte le fonctionnement du moteur (13).

7. Machine lave-linge suivant la revendication 4, caractérisée
en ce que le circuit électronique comprend un systéme de commande
logique utilisant la variation de phase du signal qui lui est appliqué
pour fournir la tension v de consigne du variateur V de vitesse et la
tension v, au capteur (11) 3 effet Hall.

8. Machine lave-linge suivant I'une quelconque des revendica-
tiohs 1 & 7, caractérisée en ce qu'elle comporte un moyen de
temporisation assurant la mise en fonctionnement du dispositif
d'arr@t automatique du tambour T aprés un temps A t suivant
I'apparition du signal "fin de cydé".

9. Machine lave-linge suivant la revendication 7, caractérisée
en ce qu'un temporisateur (15) a came, associé au programmateur P,
est interposé entre le contacteur (100) du signal "fin de cycle® de la
machine et le contacteur (101) du signal de consigne destiné 3 &ire
appliqué au circuit électronique a bascule.

10. Machine lave-linge suivant l'une quelconque des revendica-
tions 1 & 9, caractérisée en ce que I'élément magnétique (10) est
fixé sur I'une (3) des poulies (2, 3) d'entrainement du tambour T.

11. Machine lave-linge suivant la revendication 9, caractérisée
en ce que le capteur (11) est fixé sur la paroi externe de la cuve de
la machine.
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