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(57)  Anotace:
Vynélez se tyké systému pro detekovéani radiového
signalu, pro vyhodnocovani intenzity radiového signdlu
za Udelem zjistovani narusitele v stfeZzeném prostoru.
Systém pro detekovani radiového signalu obsahuje
nejméng dva detektory (1), z nichZ kazdy pfedstavuje
samostatny modul obsahujici alespoit jednu komunika¢ni
jednotku (11) zajistujici tok radiového signdlu, jehoz
intenzita je vyhodnocovana integrovanou softwarovou
komponentou (111) méfeni intenzity a je uzpiisobena pro
transformaci dat a komunikaci s datovymi informacemi a
alespoit jednu hardwarovou fidici jednotku (12), kterd je
opatfena integrovanou softwarovou komponentou (121)
analyzy a vyhodnocovani datovych informaci. Ve
variantnim fe$eni miize obsahovat nejméné jednu méfici
jednotku (14) opatfenou alespon jednim polohovacim
senzorem (141) pro detekei polohy, alespori jednim
akceleradnim senzorem (142) pro zjistovani razu, alespofi
jednim tepelnym senzorem (143) pro zjidtovéni teploty a
alespoti jednim akustickym senzorem (144) pro
zjidtovani zvuku.
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Zafizeni a systém pro detekovani radiového signalu

Oblast techniky

Vynalez se tyka zafizeni a systému pro detekovani radiového signalu pro
méfeni, vyhodnocovani a analyzy intenzity radiového signalu za uéelem véasného

zjidtovani narusitele v stfezeném prostoru.

Dosavadni stav techniky

Z dosavadniho stavu jsou pro ochranu ploch vyuzivany rizné druhy oploceni
kombinované s elektronickymi prvky signalizace napadeni. Oploceni je pfevazné
tvofeno nosnou konstrukci napf. sloupky, které nese vyplné napf. pletivo nesouci
rovnés elektronické snimade a hlidade, které vytvafeji ochranné pole. V pfipadé
narugeni ochranného pole je spusténa signalizace. Je znamo feSeni podle uZitného
vzoru CZ2800, jehoz podstatou je, Ze perimetrické oploceni se sklada alespoii z jedné
fady, pfi¢emz mezi fadami je upravené mezipole, kde kazda fada ma na pletivu
pfipevnén senzorovy kabel snimajici vibrace na pletivu. Podstatnou nevyhodou tohoto
feSeni je nutnost obehnat stfezeny prostor napinacimi tyCeni a trubkami pro ulozZeni
senzorového kabelu a také vysoké naklady na odbornou instalaci kabelaZze. Nemalou
nevyhodou je také preruseni detekéni zény v mistech vstupu do stiezeného objektu.
Dal$i podstatnou nevyhodou tohoto feseni je skute€nost, Ze detekéni kabel nema
dlouhou Zivotnost diky pisobeni UV zafeni slunce na tento kabel a musi se po cca
10-15 letech vyménit z divodu jeho snizené citlivosti. Nevyhodou tohoto fedeni je
skute¢nost, ze detekéni kabel pfi jeho délce funguje jako nechténa anténa. PTi
boufkové &innosti a atmosférickych vybojich to pak pfinasi velmi velké riziko
naindukovani atmosférické energie do tohoto kabelu, coZz ma za nasledek zniCeni
fidicich jednotek k tomuto kabelu bezprostfedné pfipojenych. Nedostatkem fedeni je
také je velmi narona oprava systému v pfipadé Umysiné sabotaze prestfizenim
detekéniho kabelu.

Dale jsou znamy zplisoby stiezeni Uzemi pomoci specialnich citlivych kabell
uloZenych v zemi v okoli oploceni, jez detekuji narusitele na principu tlakovych,
tresovych a indukénich nebo magnetickych zmén. Nevyhodou tohoto zpuUsobu

stfezeni Uzemi jsou jedna velké naklady na pfipravné prace a prace na ulozeni



kabelaZze a velmi velké naklady na technologii samotnou. DalSi nevyhodou je
nesnadné pfekonavani uzemnich prekazek napf. silnice, kde musi dojit k pferuseni
ochranné zoény. Toto feSeni nema 100% detekci naruSitele, v pfipadé, Ze tento
pfichazi pfes detekéni zénu po zamrznuté vrstvé ledu a zmrzlé pidé pod ledem. Opét
nedostatkem tohoto Feseni je velmi naro¢na oprava systému v pfipadé neimysiného
pferuseni kabelu pfi zemnich pracich probihajicich na stejném pozemku.

Znamy jsou také stiezeni Uzemi pomoci senzorl pro mikrovinnou bariéru, kde
senzory mezi sebou detekuji pferuseni mikrovinného vinéni. Nevyhodou tohoto feseni
jsou naroky jak na technické odstinéni drahy vin, tak aby nedoslo k jejich pferusent,
dale naroky, aby mezi vysilaci a pfijimaci stranou nebyly v blizkosti rovné plochy
odrazejici mikrovinnou energii ve sméru jejich Sifeni (jako jsou velmi hladké betonove
plochy, vodni hladina atd..). Nemalou nevyhodou jsou také vysoké finanCni naroky na
technologii a jeji instalaci. Toto feseni je zcela nevhodné pro stfeZeni perimetru, ktery
je vyskové velmi a Casto Clenity.

Dale je znamo feSeni pii pouziti infrazavor, jehoz nevyhody spoCivaji jednak
v technickém odstinéni infrapaprsk(i a zajisténi rovné plochy bez pfekazek mezi
jednotlivymi senzory, tak opét ve vysokych finanénich narocich na instalaci
technologie. Dal$i nevyhodou jsou vysoké naroky na nutnost udrZovani optické
soustavy infrazavor v &istém stavu. Vyraznym nedostatkem tohoto feSeni jsou falesné
alarmy zplsobené samotnym principem technologie a neschopnost spravné
detekovat IR paprsky z vysilaci strany infrabariéry v pfipadé, Ze do optické soustavy
pfijimage dopadaji pfimo sluneéni paprsky velké intenzity. Toto feSeni je zcela
nevhodné pro stiezeni perimetru, ktery je vySkové velmi Casto Clenity.

Dale je znamo feSeni dle pfihlagky vynalezu €. 2010-821, jehoz podstatou je
zpUsob ochrany sledovaného prostoru pomoci RFID akceleracnich detektoru tak, Ze
v definovanych okamzicich hardwarova fidici jednotka aktivuje integrovany budi¢
vibraci. Tento integrovany budi¢ vibraci zpracovava odezvu snimace zrychleni, ¢imz
provadi kontrolu funkce snimace zrychleni a aktivni autokalibraci RFID akceleracniho
detektoru. Pfi tomto zplisobu ochrany perimetru pomoci RFID akceleraénich detektort
dochazi k postupnému synchronnimu piedavani dat v kruhu s moZnosti ignorovani a
nahlageni pfipadného RFID akceleraéniho detektoru v poruse a v pfipadé detekce
naru$eni nebo sabotdZe s mozZnosti urychlit pfedani informace nejbliz8i RFID
monitorovaci jednotce, ktera zajisti nato¢eni kamery do mista s detekci naruseni Ci

sabotaze. Nevyhodou tohoto feSeni je, ze narusitel se musi dostat do pfimého
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kontaktu s plotovym dilcem a to takovym zplisobem, Ze plotovy dilec se musi timto

kontaktem dostat do patfiéného pohybu, aby byl aktivovan poplasny systém.

Podstata vynalezu

Uvedené nevyhody odstraiuje zafizeni a systém pro detekovani radiového
signalu podle tohoto vynalezu, jehoZ podstata spociva v tom, Ze se sestava nejméné
ze dvou detektortl, pfi¢emz kazdy detektor piedstavuje samostatny modul obsahujici
alespori jednu komunikaéni jednotku zajistujici tok radiového signalu, kde pfijimana
intenzita radiového signalu je vyhodnocovana integrovanou softwarovou
komponentou méfeni intenzity. Komunikaéni jednotka je rovnéz uzplsobena pro
transformaci dat a komunikaci s datovymi informacemi. Dale detektor obsahuje
alesport jednu hardwarovou fidici jednotku, kterd je opatiena integrovanou
softwarovou komponentou analyzy a vyhodnocovani datovych informaci.

Je vhodné, aby komunikaéni jednotka a hardwarova fidici jednotka spolu byly
uspofadany do kompaktniho celku. Ve variantnim provedeni mohou komunikacni
jednotka a hardwarova fidici jednotka byt uspofadany jako samostatné prvky.

Je vyhodné, aby komunikaéni jednotka byla opatfena externi a/nebo interni
v8esmérovou anténu pro piijimani a vysilani kédovaného radioveho signalu.

Je rovnéz Ggelné, aby hardwarova fidici jednotka alespon jednoho detektoru
byla propojena s externi vypocetni technikou, kterd je opatfena kompatibilnim
pfijimadem datovych informaci, pfi¢emz pfenos datovych informaci je zajistén
komunikaéni jednotkou. Externi vypoletni technika mize mit podobu
jednotgelového zafizeni, osobniho pocitace, tabletu, smart phonu i jiného zafizeni
zplsobilého pro tyto Ggely. Ve vyhodném provedeni je vzajemné propojeni
bezdratové

Dale je Ugelné, aby hardwarova fidici jednotka alespor jednoho detektoru byla
propojena s monitorovaci technikou, ktera je opatfena kompatibilnim pfijimacem
datovych informaci, pfi¢emZ pfenos datovych informaci je zaji$tén komunikacni
jednotkou. Monitorovaci technikou mohou byt s vyhodou primyslové kamery i jiné
sledovaci systémy. Ve vyhodném provedeni je vzajemné propojeni bezdratove.

Je vhodné, aby kazdy detektor obsahoval nejméné jednu meéfici jednotku
opatfenou alespon jednim polohovacim senzorem pro detekci polohy a/nebo alespon

jednim akceleraénim senzorem pro zji$tovani razu a/nebo alespon jednim tepeinym
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senzorem pro zjistovani teploty a/nebo alespon jednim akustickym senzorem pro
zjistovani zvuku.

Je rovnéZ vhodné, aby meéfici jednotka dale byla opatfena alespoil jednim
testovacim prvkem pro zjistovani aktuainiho stavu senzoril pro kontrolu senzorll a
pro samokontrolu detekéniho modulu.

Je Gcelné, aby detektor obsahoval viastni zdroj napéti a/nebo byl opatien
viastnim solarni panelem pro ziskavani energie.

Podstatnou vyhodou zafizeni podle predkladaného feseni je, Ze umoznuje
sledovani uréeného prostoru, ktery je definovan vzajemnou vzdalenosti mezi dvéma
detektory, jeZ jsou vzajemné bezdratové propojeny. V pfipadé zvySeni Ci poklesu
intenzity radiového signalu mimo stanovené rozmezi a vyhodnocovanim a analyzou
zmény této intenzity radiového signalu mezi detektory, Ize detekovat pouhou pasivni
pfitomnost narusitele ve sledovaném prostoru, aniz by doslo ke kontaktu narusitele,
&i jakékoliv osoby ¢i zvifete vstupujici do sledovaného prostoru s plotovym dilcem.

Vyhodné Ize zafizeni a systém pro detekovani radiového signalu pouzit pro
sledovani perimetru, kde detektory jsou umistény na jednotlivych dilech plotu.
Variantni fe$eni umisténi detektorll je na stfeSe sledovaného objektu &i na zdech
budov, ale také uloZeni pfimo na povrchu zemé.

Nespornou vyhodou zafizeni a systému pro detekovani radiového signalu jeho
flexibilni pouziti.

Nepominutelnou vyhodou je zcela pfesné a cilené sledovani urCeného
prostoru s moznosti
regulace ¢asového intervalu vysilani radioveho signalu

Dal§i vyhody zafizeni a systému pro detekovani radiového signalu Ize
spatfovat v jednoduchosti konstrukéniho uspofadani a ve variabilité jeho pouZiti pro

Sirokou fadu druhl oploceni.

Piehled obrazkl na vykrese

Na obr. 1 je schematicky zobrazen detektor.
Na obrazku 2 je zobrazen tok radiového signalu a tok datovych informaci mezi

jednotlivymi detektory popisovaného zafizeni.



Priklad provedeni vynalezu

Prikladné provedeni zafizeni a systému pro detekovani radiového signalu je
realizovano tak, Ze obsahuje soustavu dvou detektorl 1' a 12, znichz kazdy
piedstavuje samostatny modul. Kazdy detektor 1" a 12 soustavy obsahuje alespon
jednu komunikaéni jednotku 11 zaji$tujici tok radiového signalu, jehoZ intenzita je
vyhodnocovana integrovanou softwarovou komponentou 111 méfeni intenzity.
Komunikacni jednotkou 11 je vyhodné radiovy modul pro radiofrekvenéni vysilani
v obousmérném toku. Tato komunika¢ni jednotka 11 je rovnéz uzplsobena
pro transformaci dat a komunikaci s datovymi informacemi. Detektor 1" a 12 soustavy
dale obsahuje alesponi jednu hardwarovou fidici jednotku 12, ktera je tvofena
komeréné dostupnym mikroprocesorem. Hardwarova fidici jednotka 12 je opatfena
integrovanou softwarovou komponentou 121 analyzy a vyhodnocovani datovych
informaci. Ve vyhodném provedeni jsou komunikaéni jednotka 11 a hardwarova fidici
jednotka 12 uspofadany do kompaktniho celku. Ve variantnim provedeni mohou byt
komunikaéni jednotka 11 a hardwarova fidici jednotka 12 uspofadany jako
samostatné prvky. Pro zajisténi toku radiového signalu komunikaéni jednotka 11
obsahuje externi a/nebo interni vSesmérovou (popf. smérovou) anténu 13 pro
pfijimani a vysilani kédovaného radiového signalu. Interni anténa je vyhodné
¢ipovou anténou nebo je to anténa ve formé motivu na desce ploSneého spoje.
Externi anténa je vyhodné pfedstavena anténnim zariCem.

Ve vyhodném provedeni komunikaéni jednotka 11 alespoi jednoho detektoru
1" a/nebo 1% soustavy nastavena pro komunikaci s pfijimagem 21 datovych informaci
vypocetni techniky 2. Vypocetni technika 2 je ve vyhodném provedeni ve formé
zobrazovacich a/nebo komunikac¢nich prvkl (osobni pocita€, chytry telefon apod.)
s napojenim na bézné prostiedky informacnich technologii, napf. na zabezpe€ovaci
signalizacni techniku.

Ve vyhodném provedeni komunikaéni jednotka 11 alespoi jednoho detektoru
1" a/mebo 1? soustavy dale komunikuje s pfijimaéem datovych informaci 31
monitorovaci techniky 3. Monitorovaci technikou 3 je ve vyhodném provedeni
kamerovy systém a/nebo sledovaci systém.

Ve vyhodném provedeni zafizeni podle shora uvedeného, obsahuje kazdy
jednotlivy detektor 1' a 12 soustavy nejméné jednu méfici jednotku 14, ktera je

opatiena alespon jednim polohovacim senzorem 141 pro detekci polohy a/nebo



alespon jednim akceleraénim senzorem 142 pro zjiStovani razu a/nebo alespon
jednim tepelnym senzorem 143 pro zjistovani teploty a/nebo alespon jednim
akustickym senzorem 144 pro zjistovani zvuku. Dale méfici jednotka 14 detektoru 1!
a 12 soustavy obsahuje alespori jeden testovaci prvek 145 pro zjistovani aktuélniho
stavu senzor(, pro kontrolu senzorl a pro samokontrolu detekéniho modulu.
Ve vyhodném provedeni kazdy detektor 1' a 12 soustavy obsahuje vlastni zdroj
napéti 15 a/nebo vlastni solarni panel pro ziskavani energie.

Detektory 1' a 1 soustavy zafizeni a systému pro detekovani radiového
signalu se pfipevni na hrazeni sledovaného prostoru nej¢astéji je timto hrazenim plot
sestavajici z plotovych dilcl, ale také prostory stfechy &i stény budovy apod.

Komunikaéni jednotka 11 detektoru 1" soustavy v pravidelnych pfedem
stanovenych intervalech vysila radiovy signal. Komunikaéni jednotka 11 detektoru 12
soustavy radiovy signal pfijima, a pomoci softwarové komponenty 111 méfeni
intenzity je zméfena intenzita radiového signalu. Tato hodnota intenzity radiového
signalu je komunikaéni jednotkou 11 transformovana do datového forméatu a pfedana
cestou pomoci datové sbérnice.

Hardwarova fidici jednotka 12 detektoru 1% soustavy pomoci softwarové
komponenty 121 analyzy a vyhodnocovani datovych informaci analyzuje prijata data
a vyhodnocuje jejich stavovou velikost. Pokud je aktualni velikost dat v definovaném
povoleném rozpéti, které operativné stanovuje hardwarova fidici jednotka 12
detektoru 12 soustavy, je tato situace vyhodnocena jako standardni. Pfijata hodnota o
velikost intenzity pfijatého radiového signalu se ulozi do paméti hardwaroveé fidici
jednotky 12 detektoru 12 soustavy pro budouci stanoveni definovaného povoleného
rozpéti radiového signalu. Pokud pfijata aktualni velikost intenzity radiového signalu
neni v definovaném povoleném rozpéti, je tato situace vyhodnocena jako poplasna.

Hardwarova fidici jednotka 12 detektoru 12 soustavy vy$le informaci ke
komunikaéni jednotce 11 a ta preda poplasnou zpravu transformovanou do
poZadovaného formatu kompatibilnimu pfijimaéi 21 datovych informaci vypocetni
techniky 2, ktera indikuje poplasnou zpravu standardnim zplsobem. Zaroven
komunikaéni jednotka 11 pfedd poplasnou zpravu transformovanou do
pozadovaného formatu kompatibilnimu pfijimaci 31 datovych informaci monitorovaci

techniky 3.



Kompatibilnim pfijimatem 21 a 31 datovych informaci je komunikacni
rozhrani, umoziiujici pracovat s datovymi informacemi na bé&znych prostiedcich
informacnich technologii.

Monitorovaci technika 3, nejéast&ji primyslova kamera se natoCi do mist,
odkud byla vyslana poplasna zprava a ziskany obraz pfeda vypocetni technice 2,
kde je obraz zobrazen nejast&ji na monitoru osobniho pocitate, notebooku Ci
mobiiniho telefonu.

Vypodetni technika 2 popla$nou zpravu vyhodnoti stanovenym postupem.

Ve variantnim provedeni Ize nastavit zpétny tok radiového signalu, kdy po
pfijeti radiového signalu komunikaéni jednotkou 11 detektoru 1%, tato komunikaéni
jednotka 11 detektoru 12 vysila radiovy signal ke komunikaéni jednotce 11 detektoru
1", ktera tento signal piijima a pomoci softwarové komponenty 111 méfeni intenzity je
zméfena intenzita radiového signalu. Tato hodnota intenzity radiového signalu je
komunikaéni jednotkou 11 detektoru 1! transformovana do datového formatu a
pfedana hardwarové fidici jednotce 12 detektoru 1'. Hardwarova fidici jednotka 12
detektoru 1' pomoci softwarové komponenty 121 analyzy a vyhodnocovani datovych
informaci analyzuje pfijata data a vyhodnocuje jejich velikost. Tento zpétny tok
radiového signalu je kontrolou zakladniho piijeti.

Pikladnym provedeni zafizeni a systému detekovani je soustava obsahujici
podet detektord 1' az 1. Komunikaéni jednotka 11 detektoru 1' soustavy v
pravidelnych pfedem stanovenych intervalech vysila radiovy signal. Tento radiovy
signal je pfijiman komunikaéni jednotkou 11 detektoru 12 soustavy a je pfijiman také
komunikaéni jednotkou 11 detektoru 1° az 1N soustavy. Komunikaéni jednotky 11
detektortl 12 az 1N soustavy radiovy signal piijimaji a pomoci softwarové komponenty
111 méfeni intenzity jednotlivjch komunikagnich jednotek 11 detektord 12 az 1"
soustavy je zméfena intenzita radiového signalu. Tato hodnota intenzity radiového
signalu je komunikacni jednotkou 11 jednotlivych detektort 12 az 1" soustavy
transformovana do datového formatu a predana pfislu$né hardwarové fidici jednotce
12 jednotlivych detektorti 12 az 1" soustavy. Hardwarova fidici jednotka 12 detektord
12 az 1" soustavy pomoci softwarové komponenty 121 analyzy a vyhodnocovani
datovych informaci analyzuje pfijata data a vyhodnocuije jejich aktualni hodnotu a dle
této velikosti je situace, porovnanim dle definovanych parametrl, vyhodnocena jako

standardni & poplasna, dalsi proces je shodny s vySe uvedenym.
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Komunikaéni jednotka 11 detektoru 1?2 v pravidelnych pfedem stanovenych
intervalech vysila radiovy signal ke komunikaéni jednotce 11 detektoru 1° az 1"
soustavy a zarovefi ve vyhodném provedeni vysila zpétny radiovy signal ke
komunikaéni jednotce 11 detektoru 1' soustavy o potvrzeni pfijeti. Nasledné
komunikacni jednotka 11 detektoru 1% soustavy v pravidelnych pfedem stanovenych
intervalech vysila radiovy signal ke komunika¢ni jednotce 11 detektoru 14 az 1N
soustavy a zarovefi ve vyhodném provedeni vysilam zpétny radiovy signal ke
komunikaéni 11 detektorl 1% az 1" soustavy o potvrzeni piijeti.

Komunikaéni jednotka 11 kazdého detektoru 1' az 1" soustavy pomoci
softwarové komponenty 111 méfeni intenzity zméfi intenzitu radiového signalu jak
v zakladnim sméru, tak ve vyhodném provedeni i ve zpétném sméru radiového toku.
Hodnota intenzity radiového signalu je komunikaéni jednotkou 11 jednotlivych
detektord 1' az N soustavy transformovana do datového formatu a predana
hardwarové fidici jednotce 12 detektorl 1" az 1N soustavy. Hardwarova fidici
jednotka 12 detektord 1' az 1N soustavy pomoci softwarové komponenty 131 analyzy
a vyhodnocovani datovych informaci analyzuje pfijatd data a vyhodnocuje jejich
aktualni velikost. Pokud je tato velikost v definovaném povoleném rozpéti, které
operativné stanovuje hardwarova fidici jednotka 12 detektort 1" az 1" soustavy, je
tato situace vyhodnocena jako standardni. Pfijata stavova velikost intenzity pfijatého
radiového signalu se uloZi do paméti hardwarové fidici jednotky 12 detektorl 1" az
1N soustavy pro budouci stanoveni definovaného povoleného rozpéti radiového
signalu. Pokud pfijata stavova velikost intenzity radiového signalu neni v
definovaném povoleném rozpéti, je tato situace vyhodnocena jako poplasna dalsi,
proces je shodny s vySe uvedenym.

Tento princip vysilani a pfijimani radiového signalu v zakiadnim sméru vzdy
véem a/nebo jen nékterym pifedem uréenym, nasledujicim komunikaénim jednotkam
11 jednotlivych detektord 1" az 1N soustavy v fadé a také ve vyhodném provedeni
zpétné potvrzeni véem jednotlivym  a/nebo jen nékterym, pfedem urCenym,
pfedchozim komunikagnim jednotkam 11 detektord 1" az 1' soustavy zabezpeguje
jednak maximalni zajisténi toku radiového signalu a také eliminuje vypadky Ci
nefunk&nost uréitého detektoru soustavy v fadé bez toho, Zze nebyl zajistén tok

radiového signalu, a tim zajistén sledovany prostor.
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V pfipadé kontaktu narusitele s plotovym dilce dochazi k otfesiim, vibracim ¢i jinym
mechanickym vlivil, které jsou snimany pomoci méfici jednotky 14, jeZ je opatfena
polohovacim senzorem 141 pro detekci polohy a/nebo akceleratnim senzorem 142
pro zjistovani razu a/nebo tepelnym senzorem 143 pro zjistovani teploty a/nebo
akustickym senzorem 144 pro zjistovani zvuku. Méfici jednotka 14 kazdého
detektoru 1' az 1" soustavy obsahuje alespon jeden testovaci prvek 145 pro
zjistovani aktuainiho stavu senzorl, pro kontrolu senzorii a pro samokontrolu
detekéniho modulu. Ve vyhodném provedeni detektor 1" az 1N soustavy obsahuje

vlastni zdroj napajeni 15 a/nebo solarni panel.

Pramyslova vyuzitelnost

Zafizeni a systém pro detekovani radiového signalu umoZiuje stfezeni
uréeného prostoru, nejéastéji oploceného pomoci soustavy detektor, které jsou
v pfipadé oploceni umistény na pletivu. Instalace zafizeni a systému pro detekovani
radiového signalu je velice snadna a rychla, naroky na udrZbu jsou minimalni.
Zafizeni a systém pro detekovani radiového signalu je vhodné pro vSechny typy plotd
a vrat, je mozné je ustavit na stfechy, samotnou stavbu, na pozemek aj. vSude tam,

kde je potifebné chranit vymezeny prostor.
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SEZNAM VZTAHOVYCH ZNACEK
1-  detektor
11 - komunikaéni jednotka
111- softwarova komponenta méfeni intenzity
12 - hardwarova fidici jednotka
121 - softwarova komponenta analyzy a vyhodnocovani

datovych informaci
13- v8esmérova anténa
14 - meéfici jednotka
141 - polohovaci senzor
142 - akceleracni senzor
143 - tepelny senzor
144 - akusticky senzor
145 - testovaci prvek
15 - zdroj napéti / solarni panel
2 - vypocetni technika
21 — kompatibilni pfijima¢ datovych informaci
3 - monitorovaci technika

31 - kompatibilni pfijima¢ datovych informaci
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PATENTOVE NAROKY

Zafizeni a systém pro detekovani radioveho signalu vyznacujici se tim, ze
zahrnuje nejméné dva detektory (1), znichz kazdy pfedstavuje samostatny
modul obsahujici alespoit jednu komunikaéni jednotku (11) zajistujici  tok
radiového signalu, jehoZ intenzita je vyhodnocovana integrovanou softwarovou
komponentou  (111) méfeni intenzity a je rovhéz  uzpUsobena
pro transformaci dat a komunikaci s datovymi informacemi a alespoil jednu
hardwarovou fidici jednotku (12), ktera je opatfena integrovanou softwarovou

komponentou (121) analyzy a vyhodnocovani datovych informaci.

Zafizeni a systém pro detekovani radiového signalu podle naroku 1, vyznacujici
se tim, e komunikaéni jednotka (11) a hardwarova fidici jednotka (12) jsou

usporadany do kompaktniho celku.

Zafizeni a systém pro detekovani radiového signalu podle naroku 1, vyznacujici
se tim, ze komunikaéni jednotka (11) a hardwarova fidici jednotka (12) jsou

usporadany jako oddélené samostatné prvky.

Zafizeni a systém pro detekovani radiového signalu podle narokd 1 az 3,
vyznaéujici se tim, Ze komunikacni jednotka (11) obsahuje externi a/nebo
interni véesmérovou anténu (13) pro pfijimani a vysilani kédovaného radioveho

signalu

Zafizeni a systém pro detekovani radiového signalu dle naroku 1 az 4,
vyznadujici se tim, e komunika¢ni jednotka (11) alespon jednoho detektoru (1)
komunikuje prostfednictvim kompatibilniho pfijimace (21) datovych informaci s

vypocetni technikou (2),

Zafizeni a systém pro detekovani radiového signalu dle naroku 1 az 5,
vyznadujici se tim, Ze komunikaéni jednotka (11) alespon jednoho detektoru (1)
komunikuje prostiednictvim kompatibilniho pfijimace (31) datovych informaci

s monitorovaci technikou (3),
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Zafizeni a systém pro detekovani radiového signalu podie narokl 1 az 6,
vyznaéujici se tim, ze kazdy detektor (1) obsahuje nejméné jednu meéfici
jednotku (14) opatfenou alespori jednim polohovacim senzorem (141) pro

detekci polohy.

Zafizeni a systém pro detekovani radiového signalu podle naroki 1 az 7,
vyznacéujici se tim, ze kazdy detektor (1) obsahuje nejmené jednu mefici
jednotku (14) opatifenou alespofi jednim akceleracnim senzorem (142) pro

zjistovani razu.

Zafizeni a systém pro detekovani radiového signalu podle narokd 1 az 8,
vyznaéujici se tim, Ze kazdy detektor (1) obsahuje nejméné jednu merici
jednotku (14) opatfenou alespori jednim tepelnym senzorem (143) pro zjistovani

teploty.

Zafizeni a systém pro detekovani radiového signalu podle naroki 1 az 9,
vyznaéujici se tim, Zze kazdy detektor (1) obsahuje nejméné jednu meéfici
jednotku (14) opatienou a alespoil jednim akustickym senzorem (144) pro

zjistovani zvuku.

Zafizeni a systém pro detekovani radiového signélu podle neékterého z narok( 1
az 10, vyznaduijici se tim, Ze kazdy detektor (1) obsahuje nejméné jednu méfici
jednotku (14) opatfenou alespori jednim polohovacim senzorem (141) pro
detekci polohy, alespon jednim akceleraénim senzorem (142) pro zjiStovani
razu, alespof jednim tepelnym senzorem (143) pro zjistovani teploty a alespoi

jednim akustickym senzorem (144) pro zjistovani zvuku.

Zafizeni a systém pro detekovani radiového signalu podle naroku 1 az 11,
vyznadujici se tim, Ze méfici jednotka (14) je opatfena alespori jednim
testovacim prvkem (145) pro zjistovani aktualniho stavu senzorl, pro kontrolu

senzortl a pro samokontrolu detektoru.

Zafizeni a systém pro detekovani radiového signalu podle narokl 1 az 12,
vyznaéujici se tim, Ze kazdy detektor (1) obsahuje vlastni zdroj napéti (15)

a/nebo vlastni solarni panel pro ziskavani energie.
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