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倍力器省力扳手结构

(57)摘要

本实用新型是一种倍力器省力扳手结构，数

套筒、一倍力器及一摇臂组配合，应用于一轮框

体组装，该轮框体设有数螺栓孔，而该螺栓孔分

别设有一螺栓，所述倍力器设有相互结合的一倍

力头组、一夹片枢接座体及一摆动角柱卡制体，

其套筒设于倍力头组的出力侧，该摇臂组设于倍

力头组的入力侧，其倍力头组的出力侧所设套

筒，套合卡制于轮框体欲锁合的螺栓孔所设螺

栓，而该摆动角柱卡制体固定抵持于轮框体其中

一螺栓孔边缘作为固定点，提供稳定即便利的支

撑抵持，于旋动摇臂组使倍力器带动套筒进行螺

栓的省力拆解，以达结构稳定性及使用便利性佳

的功效。
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1.一种倍力器省力扳手结构，其特征在于，其与数套筒配合，包括：

一倍力器，所述倍力器设有一倍力头组、一夹片枢接座体及一摆动角柱卡制体，该倍力

头组设有一起子头出力盘体、一连动减速盘体及一套筒入力盘体，而该起子头出力盘体设

有一多角套接头，且该套筒入力盘体设有一套筒，其中该套筒入力盘体与该连动减速盘体

及该起子头出力盘体啮合连动，该夹片枢接座体一侧固设有一齿圈座，而该夹片枢接座体

另侧设有一枢接部，且该摆动角柱卡制体设有一摆动枢接片，该摆动枢接片另侧设有一定

位起子头，而该摆动枢接片另侧与夹片枢接座体的该枢接部呈可摆动枢接结合，且该起子

头出力盘体、连动减速盘体及套筒入力盘体，固定容设于夹片枢接座体的该齿圈座内，该起

子头出力盘体及该连动减速盘体与该齿圈座内的齿圈呈啮合连动，其中该一套筒是套合固

定于倍力头组出力侧的该起子头出力盘体所设多角套接头，而该另一套筒是套合固定于该

摆动角柱卡制体所设定位起子头；以及

一摇臂组，所述摇臂组设有一摇臂杆，该摇臂杆二端分别固设有一卡制头及一手摇柄，

其中该摇臂杆所设该卡制头，是套合卡制固定于入力侧的套筒入力盘体所设该套筒。

2.如权利要求1所述的倍力器省力扳手结构，其特征在于，该倍力头组的起子头出力盘

体所设多角套接头的相对侧枢设有数出力行星齿轮，该连动减速盘体一侧枢设有一连动齿

轮，而该连动减速盘体另侧枢设有数减速连动行星齿轮，且该套筒入力盘体所设套筒的相

对侧枢设有一入力齿轮，其中该套筒入力盘体的该入力齿轮，与该连动减速盘体的该数减

速连动行星齿轮啮合连动，该连动减速盘体的该连动齿轮，与该起子头出力盘体的该数出

力行星齿轮啮合连动，而该起子头出力盘体所设该数出力行星齿轮，以及该连动减速盘体

所设数减速连动行星齿轮，与该齿圈座内的齿圈呈啮合连动，以进行减速比转换的省力运

动。

3.如权利要求1所述的倍力器省力扳手结构，其特征在于，该倍力头组设有设有数C形

固定夹扣，其中该起子头出力盘体、连动减速盘体及套筒入力盘体，设于夹片枢接座体的该

齿圈座后，以该C形固定夹扣固定于齿圈座二侧。

4.如权利要求1所述的倍力器省力扳手结构，其特征在于，该摆动角柱卡制体的定位起

子头为套筒，当与一轮框体进行组装时，该轮框体设有数螺栓孔，而该螺栓孔分别设有一螺

栓，其摆动角柱卡制体的定位起子头所设套筒，套合于螺栓孔内所设螺栓，并抵持于轮框体

的螺栓孔边缘。

5.如权利要求1所述的倍力器省力扳手结构，其特征在于，该倍力头组的出力侧所设套

筒，套合卡制于轮框体欲锁合的螺栓孔所设螺栓，而该摆动角柱卡制体固定抵持于轮框体

其中一螺栓孔边缘作为固定点，提供稳定即便利的支撑抵持，于旋动摇臂组使倍力器带动

套筒进行螺栓的省力拆解。
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倍力器省力扳手结构

技术领域

[0001] 本实用新型是一种倍力器省力扳手结构，尤指一种应用于省力扳手结构的所属技

术领域。

背景技术

[0002] 目前习知省力扳手结构如图6所示，其包括一倍力器10、一套筒20及一扭力扳手

30，所述倍力器10同轴向设有一力输入端11及一力输出端12，该倍力器10侧边延伸设有一

作用力臂杆13，其中该套筒20固设于倍力器10所设力输出端12，而该扭力扳手30呈可施力

固定于倍力器10所设力输入端11，通过套筒20固定于欲施力锁合的一锁合件，该倍力器10

的作用力臂杆13稳固的抵持于一墙面或一抵挡物，施力扳动扭力扳手30使力量输入至倍力

器10的力输入端11，并转换出力由力输出端12供给至套筒20，以达到省时省力并兼具大扭

力的功效，但其使用上受限于需有一墙面或一抵挡物进行作用力臂杆13的抵持，故其使用

环境及使用功能受限，故有改良的必要。

实用新型内容

[0003] 本实用新型有鉴于习知省力扳手结构的使用便利性及施力稳定性差的问题，乃完

成本实用新型的倍力器省力扳手结构。

[0004] 本实用新型的主要目的，在于提供一种倍力器省力扳手结构，其与数套筒配合，包

括一倍力器及一摇臂组，所述倍力器设有一倍力头组、一夹片枢接座体及一摆动角柱卡制

体，该倍力头组设有一起子头出力盘体、一连动减速盘体及一套筒入力盘体，而该起子头出

力盘体设有一多角套接头，且该套筒入力盘体设有一套筒，其中该套筒入力盘体与该连动

减速盘体及该起子头出力盘体啮合连动，该夹片枢接座体一侧固设有一齿圈座，而该夹片

枢接座体另侧设有一枢接部，且该摆动角柱卡制体设有一摆动枢接片，该摆动枢接片另侧

设有一定位起子头，而该摆动枢接片另侧与夹片枢接座体的该枢接部呈可摆动枢接结合，

且该起子头出力盘体、连动减速盘体及套筒入力盘体，固定容设于夹片枢接座体的该齿圈

座内，该起子头出力盘体及该连动减速盘体与该齿圈座内的齿圈呈啮合连动，所述摇臂组

设有一摇臂杆，该摇臂杆二端分别固设有一卡制头及一手摇柄，其一套筒是套合固定于倍

力头组出力侧的该起子头出力盘体所设多角套接头，而该另一套筒是套合固定于该摆动角

柱卡制体所设定位起子头，且该摇臂组的该摇臂杆所设该卡制头，是套合卡制固定于入力

侧的套筒入力盘体所设该套筒。

[0005] 在一较佳实施例中，该倍力头组的起子头出力盘体所设多角套接头的相对侧枢设

有数出力行星齿轮，该连动减速盘体一侧枢设有一连动齿轮，而该连动减速盘体另侧枢设

有数减速连动行星齿轮，且该套筒入力盘体所设套筒的相对侧枢设有一入力齿轮，其中该

套筒入力盘体的该入力齿轮，与该连动减速盘体的该数减速连动行星齿轮啮合连动，该连

动减速盘体的该连动齿轮，与该起子头出力盘体的该数出力行星齿轮啮合连动，而该起子

头出力盘体所设该数出力行星齿轮，以及该连动减速盘体所设数减速连动行星齿轮，与该
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齿圈座内的齿圈呈啮合连动，以进行减速比转换的省力运动，小施力达到大出力的功效，以

增加本实用新型的多重实用性。

[0006] 在一较佳实施例中，该倍力头组设有设有数C形固定夹扣，其中该起子头出力盘

体、连动减速盘体及套筒入力盘体，设于夹片枢接座体的该齿圈座后，以该C形固定夹扣固

定于齿圈座二侧，使其进行稳定的组装结合，以增加本实用新型的多重实用性。

[0007] 在一较佳实施例中，该摆动角柱卡制体的定位起子头为套筒，当与一轮框体进行

组装时，该轮框体设有数螺栓孔，而该螺栓孔分别设有一螺栓，其摆动角柱卡制体的定位起

子头所设套筒，套合于螺栓孔内所设螺栓，并抵持于轮框体的螺栓孔边缘，增加定位卡制的

稳定性，以增加本实用新型的多重实用性。

[0008] 通过数套筒、一倍力器及一摇臂组配合，是应用于一轮框体组装，该轮框体设有数

螺栓孔，而该螺栓孔分别设有一螺栓，所述倍力器设有一倍力头组、一夹片枢接座体及一摆

动角柱卡制体，该倍力头组设于该夹片枢接座体一侧，且该夹片枢接座体另侧与该摆动角

柱卡制体枢接，其套筒设于倍力头组的出力侧及该摆动角柱卡制体，该摇臂组设于倍力头

组的入力侧，其倍力头组的出力侧所设套筒，套合卡制于轮框体欲锁合的螺栓孔所设螺栓，

而该摆动角柱卡制体固定抵持于轮框体其中一螺栓孔边缘作为固定点，提供稳定即便利的

支撑抵持，而摆动角柱卡制体的摆动枢接片所设定位起子头可与不同尺寸套筒配合，增加

使用选择的变化性，于旋动摇臂组使倍力器带动套筒进行螺栓的省力拆解，以达结构稳定

性及使用便利性佳的功效。

附图说明

[0009] 图1是本实用新型倍力器省力扳手结构的立体组合状态示意图。

[0010] 图2是本实用新型倍力器省力扳手结构的立体分解状态示意图。

[0011] 图3是本实用新型倍力器省力扳手结构的侧视剖面状态参考图。

[0012] 图4是本实用新型倍力器省力扳手结构的使用状态参考图。

[0013] 图5是本实用新型倍力器省力扳手结构的实施例摆动角柱卡制体的摆动枢接片所

设定位起子头可与不同尺寸套筒配合的使用状态参考图。

[0014] 图6是本实用新型倍力器省力扳手结构的习知省力扳手结构参考图。

具体实施方式

[0015] 为能进一步了解本实用新型的结构，特征及其他目的，兹以如后的较佳实施例附

以附图详细说明如后，惟本图例所说明的实施例是供说明之用，并非为专利申请上的唯一

限制。

[0016] 请配合参阅图1至3所示，是本实用新型倍力器省力扳手结构的立体组合状态、立

体分解状态及侧视剖面状态参考图，其与数套筒20配合，包括：

[0017] 一倍力器10，所述倍力器10设有一倍力头组11、一夹片枢接座体12及一摆动角柱

卡制体13，该倍力头组11设有一起子头出力盘体110、一连动减速盘体111及一套筒入力盘

体112，而该起子头出力盘体110设有一多角套接头110A，且该套筒入力盘体112设有一套筒

112B，其中该套筒入力盘体112与该连动减速盘体111及该起子头出力盘体110啮合连动，该

夹片枢接座体12一侧固设有一齿圈座120，而该夹片枢接座体12另侧设有一枢接部121，且
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该摆动角柱卡制体13设有一摆动枢接片130，该摆动枢接片130另侧设有一定位起子头131，

而该摆动枢接片130另侧与夹片枢接座体12的该枢接部121呈可摆动枢接结合，且该起子头

出力盘体110、连动减速盘体111及套筒入力盘体112，固定容设于夹片枢接座体12的该齿圈

座120内，该起子头出力盘体110及该连动减速盘体111与该齿圈座120内的齿圈呈啮合连

动，其中该一套筒20是套合固定于该倍力头组11出力侧的该起子头出力盘体110所设多角

套接头110A，而该另一套筒20是套合固定于该摆动角柱卡制体13所设定位起子头131；以及

[0018] 一摇臂组40，所述摇臂组40设有一摇臂杆41，该摇臂杆41二端分别固设有一卡制

头410及一手摇柄411，其中该摇臂杆41所设该卡制头410，是套合卡制固定于入力侧的套筒

入力盘体112所设该套筒112B。

[0019] 通过上述结构的配合，以完成本实用新型的倍力器省力扳手结构。

[0020] 请配合参阅图1至5所示，是本实用新型倍力器省力扳手结构的立体组合状态、立

体分解状态、侧视剖面状态、使用状态参考图及实施例摆动角柱卡制体的摆动枢接片所设

定位起子头可与不同尺寸套筒配合的使用状态参考图，其套筒20是套合固定于倍力头组11

出力侧的该起子头出力盘体110所设多角套接头110A，该摇臂组40的该摇臂杆41所设该卡

制头410，是套合卡制固定于入力侧的套筒入力盘体112所设该套筒112B，通过数套筒20、一

倍力器10及一摇臂组40配合，是应用于一轮框体50组装，该轮框体50设有数螺栓孔51，而该

螺栓孔51分别设有一螺栓510，所述倍力器10设有一倍力头组11、一夹片枢接座体12及一摆

动角柱卡制体13，该倍力头组11设于该夹片枢接座体12一侧，且该夹片枢接座体12另侧与

该摆动角柱卡制体13枢接，其套筒20设于倍力头组11的出力侧及该摆动角柱卡制体13，该

摇臂组40设于倍力头组11的入力侧，其倍力头组11的出力侧所设套筒20，套合卡制于轮框

体50欲锁合的螺栓孔51所设螺栓510，而该摆动角柱卡制体13固定抵持于轮框体50其中一

螺栓孔51边缘作为固定点，提供稳定即便利的支撑抵持，而摆动角柱卡制体13的摆动枢接

片130所设定位起子头131可与不同尺寸套筒20配合，增加使用选择的变化性，于旋动摇臂

组40使倍力器10带动套筒20进行螺栓510的省力拆解，以达结构稳定性及使用便利性佳的

功效。

[0021] 请配合参阅图1至4所示，是本实用新型倍力器省力扳手结构的立体组合状态、立

体分解状态、侧视剖面状态及使用状态参考图，在一较佳实施例中，该倍力头组11的起子头

出力盘体110所设多角套接头110A的相对侧枢设有数出力行星齿轮110B，该连动减速盘体

111一侧枢设有一连动齿轮111A，而该连动减速盘体111另侧枢设有数减速连动行星齿轮

111B，且该套筒入力盘体112所设套筒112B的相对侧枢设有一入力齿轮112A，其中该套筒入

力盘体112的该入力齿轮112A，与该连动减速盘体111的该数减速连动行星齿轮111B啮合连

动，该连动减速盘体111的该连动齿轮111A，与该起子头出力盘体110的该数出力行星齿轮

110B啮合连动，而该起子头出力盘体110所设该数出力行星齿轮110B，以及该连动减速盘体

111所设数减速连动行星齿轮111B，与该齿圈座120内的齿圈呈啮合连动，以进行减速比转

换的省力运动，小施力达到大出力的功效，以增加本实用新型的多重实用性。

[0022] 请配合参阅图1至4所示，是本实用新型倍力器省力扳手结构的立体组合状态、立

体分解状态、侧视剖面状态及使用状态参考图，在一较佳实施例中，该倍力头组11设有设有

数C形固定夹扣113，其中该起子头出力盘体110、连动减速盘体111及套筒入力盘体112，设

于夹片枢接座体12的该齿圈座120后，以该C形固定夹扣113固定于齿圈座120二侧，使其进
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行稳定的组装结合，以增加本实用新型的多重实用性。

[0023] 请配合参阅图1至4所示，是本实用新型倍力器省力扳手结构的立体组合状态、立

体分解状态、侧视剖面状态及使用状态参考图，在一较佳实施例中，该摆动角柱卡制体13的

定位起子头131为套筒，当与一轮框体50进行组装时，该轮框体50设有数螺栓孔51，而该螺

栓孔51分别设有一螺栓510，其摆动角柱卡制体13的定位起子头131所设套筒，套合于螺栓

孔51内所设螺栓510，并抵持于轮框体50的螺栓孔51边缘，增加定位卡制的稳定性，以增加

本实用新型的多重实用性。

[0024] 综上所述，本实用新型确实可达到上述诸项功能及目的，故本实用新型应符合专

利申请要件，爰依法提出申请。
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图1
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图2
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图3
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图4
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图5
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图6
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