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Description

[0001] Laprésenteinvention concerne un dispositif de
commande d'un appareil de coupure électrique logé
dans un boitier isolant, comportant au moins un contact
mobile porté par un porte-contacts destiné a coopérer
avec au moins un contact fixe par rapport au boitier, le
dit contact mobile pouvant étre actionné soit manuelle-
ment par I'intermédiaire d’'une manette montée a rotation
autour d’un axe du boitier, soit automatiquement, entre
une position d’ouverture et une position de fermeture des
contacts fixe et mobile, et un dispositif de fermeture brus-
que, ledit dispositif étant destiné, en débutde manoeuvre
de fermeture manuelle de la manette et sur une certaine
course de celle-ci, a retenir le contact mobile en position
ouverte en emmagasinant de I'énergie et, aprés cette
course de la manette, a libérer ledit contact mobile de
maniére que I'énergie emmagasinée précédemment en-
traine la fermeture brusque des contacts fixe et mobile,
ledit dispositif de fermeture brusque comportant un cli-
quet monté rotatif autour de I'axe de la manette, ledit
cliquet étant rappelé par un ressort contre une butée de
la manette, étant entrainé par la manette dans le sens
de la fermeture et coopérant avec le porte-contacts de
maniere a assurer la fermeture brusque dudit contact
mobile, ainsi qu'un appareil de coupure électrique com-
portant un tel dispositif.

[0002] Onconnaitle documentFR2 616 583 décrivant
un mécanisme de commande d’un disjoncteur électrique
miniature, ledit mécanisme comportant une manette ac-
couplée a une biellette de transmission pour former une
genouillere, un dispositif de support du contact mobile
ayant une platine montée a rotation sur un pivot, et une
liaison mécanique brisable sous I'action d'un levier de
déclenchement. La liaison est formée par un cran de re-
tenue du levier de déclenchement coopérant avec un
crochet d’accrochage monté a pivotement sur un axe de
la platine. La biellette est accouplée directement au cro-
chet, 'ensemble constituant un étage démultiplicateur
autorisant une réduction de I'effort de déclenchement.
Ce mécanisme comporte avantageusement un dispositif
de fermeture brusque des contacts comportant un bras
de blocage agencé sur le levier support isolant du bras
de contact et coopérant avec un cliquet monté a pivote-
ment sur I'axe de la manette. Ce cliquet est associé a un
ressort de rappel qui sollicite le cliquet dans le sens tri-
gonométrique contre une butée de la manette. Ce dis-
positif ne comporte pas de moyen de signalisation de la
soudure des contacts.

[0003] On connait également le document EP 0 342
133 décrivant un mécanisme de commande de disjonc-
teur miniature a indicateur de soudure des contacts.
Dans ce document, le dispositif d’'indication de la soudure
des contacts comporte une butée prévue sur le porte-
contact destinée a interférer avec un nez de blocage pré-
vu sur 'embase de la manette, de maniére a retenir la
manette dans une position intermédiaire en cas de sou-
dure des contacts. Ce mécanisme comporte également
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un voyant de signalisation apparente de I'ouverture du
disjoncteur agenceé sur 'embase de la manette au voisi-
nage de 'articulation de la genouillere, de maniere a étre
visible de I'extérieur du boitier par I'orifice lorsque la ma-
nette arrive dans la position d’ouverture. Dans ce docu-
ment, lorsque les contacts sont soudés et que I'opérateur
appuie sur la manette, I'opérateur agit directement sur
la signalisation. 1l est alors possible de faire apparaitre
la signalisation alors que les contacts sont soudés. Ceci
peutinduire en erreur I'opérateur et 'amener a se mettre
en situation dangereuse.

Et I'on connait également le document FR 2 660 794
décrivant un mécanisme de disjoncteur miniature com-
portant un indicateur bistable monté a rotation libre sur
I'axe de la manette entre une position active et une po-
sition inactive. L’indicateur comprend un premier bras de
signalisation équipé d’un voyant, et un deuxiéme bras
de commande déplagable entre deux butées de fin de
course, etayant un redan coopérant avec le nez du porte-
contact pour verrouiller 'indicateur dans la position inac-
tive lorsque la manette est actionnée de la position de
fermeture vers la position d’ouverture en cas de soudage
des contacts.

[0004] Laprésenteinventionrésoutles problémes pré-
cités et propose un dispositif de commande d’un appareil
de coupure électrique comportant un dispositif de signa-
lisation de la soudure des contacts, de conception sim-
ple, comportant un nombre de piéces réduit, et pour le-
quel la manipulation de la manette lorsque les contacts
sont soudés n’entraine pas le voyant de maniére erronée
en position ouverte des contacts.

[0005] A cet effet la présente invention a pour objet un
dispositif de commande du genre précédemment men-
tionné, ce dispositif étant caractérisé en ce que le cliquet
précité comporte un voyant, ledit voyant n’étant visible
de I'extérieur a travers une ouverture du boitier, que lors-
que les contacts fixe et mobile sont ouverts.

Selon uneréalisation particuliére de I'invention, le cliquet
précité est venu de matiére avec le voyant.

Selon une caractéristique particuliére, ce cliquet présen-
te une surface extérieure dite premiére, en forme de por-
tion de cylindre, coopérant avec une rampe appartenant
au porte-contact, de maniére que celui-ci soit retenu en
position d’ouverture des contacts pendant la fermeture
de la manette, pendant une certaine durée correspon-
dant au temps pendant lequel le cliquet glisse le long de
la rampe du porte-contact.

[0006] Selon une autre caractéristique, le cliquet pré-
cité comporte a 'une des extrémités de sa surface exté-
rieure précitée dite premiéere, une portion de surface, dite
seconde, s’étendant sensiblement perpendiculairement
ala premiére et destinée a coopérer avec une partie for-
mant bec formée a I'extrémité de la rampe du porte-con-
tact précité, de maniére a retenir le cliquet dans une po-
sition dans laquelle le voyant n’est pas visible de I'exté-
rieur, lorsque la manette est entrainée vers la position
d’ouverture des contacts, lorsque les contacts sont sou-
dés.
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[0007] Selon une autre caractéristique, le voyant pré-
cité est formé par une bande de matiére s’étendant a
partir de la portion de surface dite seconde précitée.
[0008] Selon une autre caractéristique, 'embase de la
manette présente une surface extérieure également en
forme de portion de cylindre, et cette embase présente
un dégagement de matiére dont la forme extérieure est
complémentaire de celle de la surface intérieure dirigée
vers I'axe de la manette, de la bande de matiére formant
le voyant, de maniére que dans la position ouverte des
contacts, ces deux derniéres surfaces viennent se su-
perposer, ladite bande de matiere formant voyant pré-
sentant une surface extérieure située dans le prolonge-
ment de la surface extérieure de 'embase précitée.
[0009] Selon une autre caractéristique, ce dispositif de
commande comportant une biellette de transmission ac-
couplée a la manette, un dispositif de support du contact
mobile comportant une platine montée a rotation sur un
pivot et ayant une liaison mécanique brisable avec la
biellette de transmission, un levier de déclenchement
commandé par un déclencheur pour provoquer en cas
de défaut la rupture de la liaison mécanique, entrainant
le déclenchement automatique du mécanisme indépen-
damment de la manette et la séparation des contacts, la
liaison mécanique brisable comportant un cran de rete-
nue du levier de déclenchement coopérant avec un cro-
chet d’accrochage monté a pivotement sur un axe de la
platine, larupture de la liaison mécanique correspondant
au déverrouillage de I'accrochage, ce dispositif est ca-
ractérisé en ce qu’il comporte en outre une butée soli-
daire de la platine et apte a coopérer avec le crochet de
maniére a garantir la position de la manette dans une
position intermédiaire de la manette dans laquelle les
contacts sont soudés.

[0010] L’inventionaencore pourobjetunappareil élec-
trique de coupure comportant un dispositif de commande
comportantles caractéristiques précédemment mention-
nées prises seules ou en combinaison.

[0011] Mais d’autres avantages et caractéristiques de
linvention apparaitront mieux dans la description dé-
taillée qui suit et se référe aux dessins annexés donnés
uniquement a titre d’exemple et dans lesquels :

- Lafigure 1 est une vue en perspective, illustrant la
partie intérieure d’'un appareil de coupure selon l'in-
vention comportant un dispositif de commande selon
'invention, en position ouverte des contacts,

- Lafigure 2 est une vue partielle, en perspective, il-
lustrant plus particulierement la manette dans cette
position ouverte des contacts de I'appareil,

- Lafigure 3 est une vue de dessus de I'appareil, dans
cette méme position des contacts,

- Lafigure 4 est une vue en perspective, illustrant la
partie arriere du méme appareil dans cette méme
position,
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- La figure 5 est une vue en perspective, illustrant la
partie intérieure du méme appareil, dans une posi-
tion correspondant a un début de fermeture de I'ap-
pareil,

- Lafigure 6 est une vue identique a la figure précé-
dente, dans une position du dispositif correspondant
a la fermeture brusque de l'appareil,

- Lafigure 7 est une vue identique aux précédentes,
I'appareil étant dans une position fermée,

- La figure 8 est une vue en plan, illustrant la partie
intérieure de I'appareil, dans une position de celui-
ci dans laquelle ses contacts sont soudés,

- La figure 9 est une vue partielle et comportant un
arraché, illustrant plus particulierement la manette
dans une position soudée des contacts, et

- Lafigure 10 est une vue de dessus de I'appareil de
coupure, dans une position soudée des contacts,
apres que I'on ait forcé sur la manette.

[0012] Surles figures 1 et 4 a 8, on voit un disjoncteur
électrique miniature a boitier isolant moulé B comportant
un dispositif de commande 1 selon l'invention. Ce dispo-
sitif de commande 1 est du type décrit dans la demande
de brevet européen n°® 86 402 267 de la demanderesse.
Le dispositif actionne un porte-contact 2 comportant une
piéce de contact 3 coopérant avec un contact fixe 4. Une
ouverture 5 est ménagée dans la face avant 6 du boitier
pour le passage de la poignée d’une manette 7 montée
a pivotement limité sur un axe X entre une position de
fermeture dans laquelle les contacts 3,4 sont fermés, et
une position d’ouverture correspondant a la séparation
descontacts 3,4. Lamanette 7 estéquipée d’'une embase
interne 8 accouplée a une biellette de transmission 9
pour constituer un dispositif a genouillere dont I'articula-
tion 10 se trouve excentrée par rapport a I'axe X de la
manette 7. La manette 7 est sollicitée dans un sens cor-
respondant a I'ouverture des contacts par un ressort de
rappel 11 illustré sur la figure 2. Le contact fixe 4 est
solidarisé a la carcasse d’un déclencheur électromagné-
tique 12. Le porte-contact 2 en matériau isolant, est ar-
ticulé autour d’'un pivot 14 appartenant a une platine ro-
tative 15 d’entrainement du porte-contact 2.

[0013] Unlevier de déclenchement 16 piloté par le per-
cuteur 17 du déclencheur électromagnétique et la bilame
18 du déclencheur thermique, est monté a pivotement
sur un axe Y porté par la platine 15 avec un décalage
prédéterminé par rapport au pivot précité 14.

[0014] Une liaison mécanique brisable est ménagée
entre la biellette de transmission 9 et la platine 15 d’en-
trainement du porte-contact 2. En position verrouillée, la
liaison autorise la commande manuelle du mécanisme
par la manette 7. Le déplacement du levier de déclen-
chement 16 vers la position déclenchée sous I'action du
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déclencheur, provoque la rupture momentanée de la
liaison mécanique, entrainantle déclenchement automa-
tigue du mécanisme, indépendamment de la manette.
Le levier de déclenchement 16 est associé a un ressort
de rappel 19 destiné a assurer le rétablissement auto-
matique de la liaison mécanique lorsque la manette 7 est
actionnée vers la position d’'ouverture, suite a un déclen-
chement du mécanisme sur défaut.

[0015] Laliaison mécanique brisable comporte un cro-
chet 20 monté a pivotement sur un axe Z de la platine
15. A 'opposé de cet axe Z, un bec 21 du crochet (non
visible sur les figures) coopére en position verrouillée de
la liaison avec un cran de retenue 22 (non visible sur les
figures) situé sur le bras du levier de déclenchement 16.
La biellette de transmission 9 est accouplée au crochet
20 et alaplatine 15 en un point d’articulation susceptible
de se déplacer lors du déclenchement dans deux ouver-
tures 23,24 consécutives de la platine 15. Ce point d’ar-
ticulation est situé entre I'axe d’articulation Z du crochet
20 surla platine 15 et le bec 21 du crochet d’accrochage.
On notera également que le dispositif comporte en outre
une butée 33 (fig.8) solidaire de la platine 15 et apte a
coopérer avec le crochet 20 de maniéere a garantir la po-
sition de la manette 7 dans une position intermédiaire de
la manette 7 dans laquelle les contacts 3,4 sont soudés.
[0016] Ce dispositif de commande 1 comporte égale-
ment un cliquet 25 monté rotatif autour de I'axe X de la
manette 7 et rappelé par le ressort précité 11 dans le
sens trigonométrique contre une butée 7a de 'embase
8 de la manette 7 (fig.2).

Tel qu’illustré sur la figure 9, ce ressort 11 comporte une
premiére branche 11 a fixée dans I'enveloppe 26 et une
seconde branche 11b en appui sur une butée 25a du
cliquet et destinée également a rappeler la manette 7 en
position d’ouverture par les appuis sur les butées 7a de
la manette et 25b du cliquet (fig.2).

Ce cliquet 25 présente une surface extérieure 27, dite
premiére, en forme de portion de cylindre destinée a coo-
pérer avec une rampe 28 prévue a I'extrémité du porte-
contact 2, de maniére que ce porte-contact 2 soit retenu
en position d’ouverture des contacts pendant la ferme-
ture de la manette 7, pendant une certaine durée corres-
pondant au temps pendant lequel le cliquet 25 glisse le
long de la rampe 28 du porte-contact 2.

[0017] Ce cliquet 25 comporte, a I'extrémité 29 de la
surface extérieure 27 en forme de portion de cylindre
précitée, une portion de surface 30, dite seconde, s’éten-
dant sensiblement perpendiculairement a la portion de
surface 27, dite premiere, et a partir de laquelle s’étend
une bande de matiere formant le voyant 31. Cette portion
de surface 30, dite seconde, comporte une partie 30a
(fig.2) destinée a coopérer avec une partie formant bec
32 formée a I'extrémité de la rampe 28 du porte-contact
précité 2, de maniere a retenir le cliquet, a I'encontre de
sonressortde rappel 11, dans une position dans laquelle
le voyant 31 n’est pas visible de I'extérieur, lorsque la
manette 7 est entrainée de la position de fermeture des
contacts a la position d’ouverture des contacts lorsque

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

les contacts sont soudés.

[0018] Tel qu'illustré sur la figure 2, 'embase 8 de la
manette 7 présente une surface extérieure 34 également
enforme de portion de cylindre, et cette embase présente
un dégagement de matiére 35 dont la forme extérieure
est complémentaire de celle de la surface intérieure 37
de la bande de matiére 31 formant le voyant, de maniére
que dans la position ouverte des contacts, ces deux der-
niéres surfaces viennent se superposer, ladite bande de
matiére 31 formant voyant présentant une surface exté-
rieure 38 située dans le prolongement de la surface ex-
térieure 34 de 'embase précitée 8.

[0019] Le fonctionnement du dispositif de commande
selon l'invention va étre décrit ci-aprés en référence aux
figures :

[0020] Sur les figures 1 a 4, les contacts 3,4 de I'ap-

pareil sont ouverts. Le ressort 11 de rappel manette rap-
pelle le cliquet 25 et son voyant associé 31 contre I'em-
base 8 de la manette 7, 'ensemble constitué de la ma-
nette 7 et du cliquet 25 étant rappelé en position d’ouver-
ture par ledit ressort 11. Dans cette position, la manette
7 est située vers la gauche de l'appareil et le voyant 31
apparait a travers I'ouverture 5 du boitier.

[0021] Surlafigure 5, la manette 7 a commencé a étre
déplacée manuellement vers la position de fermeture par
un déplacement de la gauche vers la droite.

Au début de la course de fermeture, la chaine cinémati-
que de liaison de la manette 7 a la platine 15 entraine le
porte-contacts 2 vers le contact fixe 4. Lors de son dé-
placement, la manette 7 entraine le cliquet 25 dans son
mouvement, car le voyant 31 est en appui sur 'embase
8 de la manette 7 en position d’ouverture. Le cliquet 25
tourne avec la manette 7 et se rapproche du porte-con-
tacts, lequel tourne en sens inverse. L’'engagement du
cliquet 25 avec la rampe 28 du porte-contact 2 stoppe la
rotation du porte-contacts, et maintient la piéce de con-
tact 3 du porte-contact 2 a une distance prédéterminée
du contact fixe 4. Le porte-contacts 2 reste alors immo-
bile, mais le cliquet 25 peut néanmoins glisser le long de
la rampe 28, en autorisant le mouvement de fermeture
de la manette 7. Pendant ce mouvement de la manette
7, cette derniére continue d’actionner le mécanisme qui
tend le ressort de pression de contact. Il en résulte une
accumulation d’énergie dans le ressort de pression de
contact jusqu’a la fin du mouvement de glissement du
cliquet sur la rampe, position représentée sur la figure 6.
Le déplacement final de la manette 7 vers la position de
fermeture illustrée sur la figure 7, provoque la libération
du porte-contact 2 par le cliquet 25, suivi de la fermeture
brusque du porte-contact 2 sous l'action de la chaine
cinématique et en particulier du ressort de pression de
contact.

Pendant le déplacement de la manette 7 de la position
d’ouverture illustrée sur la figure 1 a la position de fer-
meture illustrée sur la figure 7, le voyant 31 passe de la
position visible de I'extérieur a la position escamotée a
l'intérieur de I'appareil.

[0022] Lors de I'ouverture manuelle du disjoncteur tel
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que représenté sur la figure 8, le cliquet vient en butée
sur le bec 32 du porte-contacts sans entraver le libre
pivotement de la platine et du porte-contacts. Puis, le
cliquet reste en position et la manette et son mécanisme
continuent leur rotation. Lorsque la distance d’ouverture
entreles contacts 3 et4 estsupérieure a 1,5mm, le cliquet
échappe a la butée 32 et est rappelé en appui contre la
face 7adel’embase 8 de la manette sous I'effetdu ressort
derappel 11, jusqu’a la position d’ouverture de lamanette
illustrée sur la figure 5 et le voyant 31 apparait a travers
'ouverture 5 du boitier, tel que représenté sur la figure 1.
[0023] Lorsque les contacts sont soudés, et que I'on
veut passer de la position de fermeture représentée sur
la figure 7 a la position d’'ouverture représentée sur la
figure 1, la manette 7 peut se déplacer jusqu’a un certain
point mais n’entraine pas la platine car les contacts sont
soudés. Pendantce mouvement, le cliquet 25 est rappelé
vers la manette dans le sens inverse trigonométrique par
son ressort de rappel 11. Lors de ce déplacement du
cliquet 25, ce dernier entre en contact par sa surface dite
seconde formant rampe 30, avec le bec 32 du porte-
contacts et est retenu par ce porte-contacts dans une
position intermédiaire dans laquelle le voyant 31 est es-
camoté a l'intérieur de I'appareil tel que représenté sur
la figure 8. Lorsque I'on force sur la manette 7 de maniere
a tenter de I'amener en position d’ouverture, le voyant
31 reste dans cette position intermédiaire tant que les
contacts sont soudés.

Ainsi, selon l'invention, le voyant 31 est porté par le cli-
quet 25 qui sert a la fermeture brusque. Ce cliquet est
bloqué en position intermédiaire par le porte-contact 2
lorsque les contacts sont soudés. Ainsi, la cinématique
du voyant est indépendante des actions externes sur la
manette.

La présente invention s’applique a tout appareil de cou-
pure électrique tel un disjoncteur, un interrupteur ou un
sectionneur, etc. dont les contacts peuvent étre action-
nés par une manette ou analogue, et comportant un dis-
positif de fermeture brusque, ledit dispositif de fermeture
brusque comportant un cliquet monté rotatif autour de
'axe de la manette.

[0024] On a ainsi réalisé suivant I'invention, un dispo-
sitif de commande dans lequel la cinématique du voyant
est indépendante des actions de I'opérateur sur la ma-
nette sans qu’il soit nécessaire d’apporter des piéces
supplémentaires. Quelque soit I'effort appliqué surla ma-
nette, le voyant n’apparait pas lorsque les contacts sont
soudés.

[0025] Bien entendu, I'invention n’est pas limitée aux
modes de réalisation décrits et illustrés qui n’ont été don-
nés qu’a titre d’exemple.

[0026] Au contraire, I'invention comprend tous les
équivalents techniques des moyens décrits ainsi que
leurs combinaisons si celles-ci sont réalisées selon les
revendications.
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Revendications

1. Dispositif de commande d’'un appareil de coupure
électrique logé dans un boitier isolant, comportant
au moins un contact mobile (3) porté par un porte-
contacts (2) destiné a coopérer avec au moins un
contact fixe (4) par rapport au boitier, ledit contact
mobile (3) pouvant étre actionné soit manuellement
par l'intermédiaire d’'une manette (7) montée a rota-
tion autour d’'un axe du boitier, soit automatique-
ment, entre une position d’ouverture et une position
de fermeture des contacts fixe (4) et mobile (3), et
un dispositif de fermeture brusque, ledit dispositif
étant destiné, en début de manoeuvre de fermeture
manuelle de la manette (7) et sur une certaine course
de celle-ci, a retenir le contact mobile (3) en position
ouverte en emmagasinant de I'énergie et, apres cet-
te course de la manette (7) a libérer ledit contact
mobile (3) de maniére que I'énergie emmagasinée
précédemment entraine la fermeture brusque des
contacts fixe (4) et mobile (3), ledit dispositif de fer-
meture brusque comportant un cliquet (25) monté
rotatif autour de I'axe de la manette (7) ledit cliquet
(25) étant rappelé par un ressort (11) contre une bu-
tée de la manette (7) étant entrainé par la manette
(7) dans le sens de la fermeture des contacts fixe
(3) et mobile (4) et coopérant avec le porte-contact
(2) de maniére a assurer la fermeture brusque dudit
contact mobile (4),
caractérisé en ce que le cliquet précité (25) com-
porte un voyant (31), ledit voyant (31) n’étant visible
de I'extérieur a travers une ouverture (5) du bottier,
que lorsque les contacts fixe (3) et mobile (4) sont
ouverts.

2. Dispositif de commande selon la revendication 1,

caractérisé en ce que le cliquet précité (25) estvenu
de matiére avec le voyant (31).

3. Dispositif de commande selon la revendication 1 ou
2, caractérisé en ce que le cliquet précité (25) pré-
sente une surface extérieure (27) dite premiéere, en
forme de portion de cylindre, coopérant avec une
rampe (28) appartenant au porte-contact (2), de ma-
niére que celui-ci soit retenu en position d’ouverture
des contacts (3,4) pendant la fermeture de la ma-
nette (7), pendant une certaine durée correspondant
au temps pendantlequel le cliquet (25) glisse le long
de la rampe (28) du porte-contact (2).

4. Dispositif de commande selon 'une quelconque des

revendications 1 a 3, caractérisé en ce que le cli-
quet précité (25) comporte a I'extrémité 29 de sa
surface extérieure précitée (27), dite premiére, une
portion de surface (30), dite seconde, s’étendant
sensiblement perpendiculairement a la premiére et
destinée acoopérer avec une partie formantbec (32)
formée a I'extrémité de la rampe (28) du porte-con-
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tact précité (2), de maniére a retenir le cliquet (25)
dans une position dans laquelle le voyant (31) n’est
pas visible de I'extérieur, lorsque la manette (7) est
entrainée vers la position d’ouverture des contacts,
lorsque les contacts sont soudés.

Dispositif de commande selon la revendication 4,
caractérisé en ce que le voyant précité (31) est for-
mé par une bande de matiére s’étendant a partir de
la portion de surface dite seconde précitée (30).

Dispositif de commande selon 'une quelconque des
revendications 1 a 5, caractérisé en ce que I'em-
base (8) de la manette (7) présente une surface ex-
térieure (34) également en forme de portion de cy-
lindre, et en ce que cette embase présente un dé-
gagement de matiere (35) dont la forme extérieure
est complémentaire de celle de la surface intérieure
(37) dirigée vers I'axe de la manette (7), de la bande
de matiéere (31) formant le voyant, de maniere que
dans la position ouverte des contacts, ces deux der-
niéres surfaces viennent se superposer, ladite ban-
de de matiére (31) formant voyant présentant une
surface extérieure (38) située dans le prolongement
de la surface extérieure (34) de 'embase précitée

).

Dispositif de commande selon I'une quelconque des
revendications 1 a 6, comportant une biellette de
transmission (9) accouplée a la manette (7), un dis-
positif de support du contact mobile comportant une
platine (15) montée a rotation sur un pivot (14) et
ayant une liaison mécanique brisable avec la biel-
lette de transmission (9), un levier de déclenchement
(16) commandé par un déclencheur pour provoquer
en cas de défaut la rupture de la liaison mécanique,
entrainant le déclenchement automatique du méca-
nisme indépendamment de la manette et la sépara-
tion des contacts, la liaison mécanique brisable com-
portant un cran de retenue (22) du levier de déclen-
chement (16) coopérant avec un crochet d’accro-
chage (20) monté a pivotement sur un axe X de la
platine, la rupture de la liaison mécanique corres-
pondant au déverrouillage de I'accrochage, carac-
térisé en ce qu’il comporte une butée (33) solidaire
de la platine (15) et apte a coopérer avec le crochet
(20) de maniere a garantir la position de la manette
(7) dans une position intermédiaire de la manette (7)
dans laquelle les contacts sont soudés.

Appareil de coupure électrique comportant un dis-
positif de commande selon I'une quelconque des re-
vendications précédentes.

Patentanspriiche

Schaltmechanismus eines in einem Isolierstoffge-
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hause angeordneten elektrischen Schaltgerats, wel-
cher Mechanismus mindestens einen, auf einem
Kontakttrager (2) angeordneten beweglichen Kon-
takt (3), der dazu dient, mit mindestens einem in Be-
zug zum Gehduse feststehenden Kontakt (4) zu-
sammenzuwirken, wobei der genannte bewegliche
Kontakt entweder manuell, mithilfe eines drehbarum
eine Achse des Gehauses gelagerten Schaltknebels
(7) oder automatisch zwischen einer Ausschaltstel-
lung und einer Einschaltstellung des beweglichen (3)
und des feststehenden Kontakts (4) verschoben
werden kann, sowie einen Sprung-Einschaltmecha-
nismus (7) umfasst, der dazu dient, zu Beginn einer
manuellen Einschalthandlung des Schaltknebels (7)
wahrend eines bestimmten Hubwegs des Knebels
den beweglichen Kontakt (3) in der Ausschaltstel-
lung zu halten und dabei Energie zu speichern sowie
nach Zuriicklegen des genannten Hubwegs durch
den Schaltknebel den genannten beweglichen Kon-
takt (3) freizugeben, derart dass die zuvor gespei-
cherte Energie ein sprunghaftes Einschalten des
feststehenden (4) und des beweglichen Kontakts (3)
bewirkt, wobei der genannte Sprung-Einschaltme-
chanismus (7) eine um die Achse des Schaltknebels
(7) drehbar gelagerte Klinke (25) umfasst, welche
Klinke (25) durch eine Feder (11) in Richtung eines
am Schaltknebel (7) ausgebildeten Anschlags be-
aufschlagt wird, durch den Schaltknebel (7) in Rich-
tung der Einschaltstellung des feststehenden (4) und
des beweglichen Kontakts (3) mitgefiihrt wird und
so mit dem Kontakttrager (2) zusammenwirkt, dass
die Sprungeinschaltung des genannten bewegli-
chen Kontakts (3) gewahrleistet wird,

dadurch gekennzeichnet, dass die genannte Klin-
ke (25) eine Anzeigevorrichtung (31) umfasst, wel-
che Anzeigevorrichtung (31) nur dann von aufien
sichtbar ist, wenn sich der feststehende Kontakt (4)
und der bewegliche Kontakt (3) in der Ausschaltstel-
lung befinden.

Schaltmechanismus nach Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die genannte Klinke (25) ein-
stiickig mit der Anzeigevorrichtung (31) ausgebildet
ist.

Schaltmechanismus nach Anspruch 1 oder 2, da-
durch gekennzeichnet, dass die genannte Klinke
(25) eine sogenannte erste Aulenfliche (27) in
Form eines Zylinderabschnitts aufweist, die mit einer
am Kontakttrager (2) ausgebildeten Schrage (28)
zusammenwirkt, derart dass der genannte Kontakt-
trager wahrend der Einschalthandlung des Schalt-
knebels (7), Uber eine bestimmte Zeitdauer entspre-
chend der Zeit des Entlanggleitens der Klinke (25)
auf der Schrage (28) des Kontakttragers (2), in der
Ausschaltstellung der Kontakte (3, 4) gehalten wird.

Schaltmechanismus nach irgendeinem der Anspri-
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che 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass die ge-
nannte Klinke (25) am Ende (29) ihrer genannten,
ersten Auflenflache (27) einen Abschnitt einer so-
genannten zweiten Flache (30) umfasst, der anna-
hernd senkrecht zur ersten Flache verlauft und dazu
dient, mit einer am Ende der Schrage (28) des ge-
nannten Kontakttragers (2) ausgebildeten Ab-
schnitts in Form einer Spitze (32) so zusammenzu-
wirken, dass die Klinke (25) in einer Stellung gehal-
ten wird, in der die Anzeigevorrichtung (31) von au-
Ren nicht sichtbar ist, wenn der Schaltknebel (7) bei
verschweillten Kontakten in Richtung der Ausschalt-
stellung beaufschlagt wird.

Schaltmechanismus nach Anspruch 4, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die genannte Anzeigevorrich-
tung (31) aus einem Materialstreifen besteht, der
sich an den genannten zweiten Flachenabschnitt
(30) anschlieft.

Schaltmechanismus nach irgendeinem der Anspri-
che 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dass der
Grundkorper (8) des Schaltknebels (7) eine eben-
falls in Form eines Zylinderabschnitts ausgebildete
AuBenflache (34) umfasst und im genannten Grund-
kérper ein Materialausschnitt (35) ausgebildet ist,
dessen Form an die Form der der Achse des Schalt-
knebels (7) zugewandten Innenflache (37) des die
Anzeigevorrichtung bildenden Materialstreifens (31)
angepasstist, derart dass die beiden letztgenannten
Flachen in der Ausschaltstellung der Kontakte tiber-
einander liegen, wobei die AuRRenflache (38) des ge-
nannten, die Anzeigevorrichtung bildenden Materi-
alstreifens (31) in der Verlangerung der AufRenflache
(34) des genannten Grundkdrpers (8) angeordnet
ist.

Schaltmechanismus nach irgendeinem der Anspri-
che 1 bis 6, der einen an den Schaltknebel (7) an-
gekoppelten Ubertragungshebel (9), einen Trager
des beweglichen Kontakts mit einer Platine (15), wel-
che drehbar auf einem Drehzapfen (14) gelagert ist
und eine lésbare mechanische Verbindung mit dem
Ubertragungshebel (9) bildet, sowie einen durch ei-
nen Ausldser gesteuerten Auslésehebel (16) um-
fasst, der dazu dient, die mechanische Verbindung
im Fehlerfall zu 16sen und unabhangig vom Schalt-
knebel eine automatische Auslésung des Mechanis-
mus’ sowie die Trennung der Kontakte zu bewirken,
wobei die I6sbare mechanische Verbindung eine im
Ausldsehebel (16) ausgebildete Riickhaltestufe (22)
umfasst, die mit einem, um eine Achse X der Platine
drehbar gelagerten Rasthaken (20) zusammenwirkt,
und das Lésen der mechanischen Verbindung der
Entriegelung der Verrastung entspricht, dadurch
gekennzeichnet, dass der Mechanismus einen fest
mit der Platine (15) verbundenen Anschlag (33) um-
fasst, der dazu dient, mit dem Haken (20) zusam-
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menzuwirken, um so bei verschweil3ten Kontakten
die Stellung des Schaltknebels (7) in einer Zwischen-
stellung zu gewahrleisten.

Elektrisches Schaltgerat mit einem Schaltmechanis-
mus nach irgendeinem der vorhergehenden Ansprii-
che.

Claims

Control device for an electrical switching unit housed
in an insulating casing, having at least one mobile
contact (3) carried by a contact holder (2) intended
to cooperate with at least one fixed contact (4) with
respect to the casing, said mobile contact (3) being
able to be actuated either manually by way of a lever
handle (7) mounted so as to rotate about an axis of
the casing, or automatically, between an open posi-
tion and a closed position of the fixed contact (4) and
mobile contact (3), and a sudden closure device, said
device being intended, at the start of a manual clos-
ing manoeuvre of the lever handle (7) and over a
particular travel thereof, to keep the mobile contact
(3) in the open position by storing energy and, after
this travel of the lever handle (7), to release said
mobile contact (3) such that the energy previously
stored causes the sudden closure of the fixed contact
(4) and mobile contact (3), said sudden closure de-
vice having a detent (25) that is mounted so as to
rotate about the axis of the lever handle (7), said
detent (25) being returned by a spring (11) against
an abutment of the lever handle (7), being driven by
the lever handle (7) in the direction of closure of the
fixed contact (4) and mobile contact (3) and cooper-
ating with the contact holder (2) so as to ensure the
sudden closure of said mobile contact (3),
characterized in that the abovementioned detent
(25) has an indicator (31), said indicator (31) being
visible from the outside through an opening (5) in the
casing only when the fixed contact (4) and mobile
contact (3) are open.

Control device according to Claim 1, characterized
in that the abovementioned detent (25) is made in
one piece with the indicator (31).

Control device according to Claim 1 or 2, character-
ized in that the abovementioned detent (25) has an
outer surface (27), known as the first surface, in the
form of a portion of a cylinder, which cooperates with
aramp (28) belonging to the contact holder (2) such
that the latter is kept in the open position of the con-
tacts (3, 4) during the closure of the lever handle (7)
for a particular period of time corresponding to the
time for which the detent (25) slides along the ramp
(28) of the contact holder (2).
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Control device according to any one of Claims 1 to
3, characterized in that the abovementioned detent
(25) has, at the end (29) of its abovementioned outer
surface (27), known as the first surface, a surface
portion (30), known as the second surface, that ex-
tends substantially perpendicularly to the first sur-
face and is intended to cooperate with a nose-form-
ing part (32) formed at the end of the ramp (28) of
the abovementioned contact holder (2) so as to keep
the detent (25) in a position in which the indicator
(31) is not visible from the outside, when the lever
handle (7) is driven towards the open position of the
contacts, when the contacts are joined together.

Control device according to Claim 4, characterized
in that the abovementioned indicator (31) is formed
by a strip of material extending from the abovemen-
tioned surface portion (30) known as the second sur-
face.

Control device according to any one of Claims 1 to
5, characterized in that the base (8) of the lever
handle (7) has an outer surface (34) that is likewise
in the form of a portion of a cylinder, and in that this
base has a material depression (35) of which the
external form is complementary to that of the internal
surface (37), directed towards the axis of the lever
handle (7), of the strip of material (31) forming the
indicator, such that, in the open position of the con-
tacts, these two latter surfaces are superposed on
one another, said strip of material (31) forming an
indicator having an outer surface (38) in continuation
ofthe outer surface (34) of the abovementioned base

).

Control device according to any one of Claims 1 to
6, having a transmission link rod (9) coupled to the
lever handle (7), a support device for the mobile con-
tact having a mounting plate (15) mounted so as to
rotate on a pivot (14) and having a breakable me-
chanical connection to the transmission link rod (9),
a release lever (16) controlled by a tripping device
for breaking the mechanical connection in the event
of a fault, causing the mechanism to trip automati-
cally independently of the lever handle and causing
the contacts to separate, the breakable mechanical
connection having a retaining catch (22) for the re-
lease lever (16) cooperating with a catching hook
(20) mounted so as to pivot on an axis X of the mount-
ing plate, the breaking of the mechanical connection
corresponding to the unlocking of the catching, char-
acterized in that it has an abutment (33) secured
to the mounting plate (15) and able to cooperate with
the hook (20) so as to ensure the position of the lever
handle (7) in an intermediate position of the lever
handle (7) in which the contacts are joined together.

Electrical switching unit having a control device ac-
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cording to any one of the preceding claims.
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