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(57) Tiivistelmd

Keksinndn kohteena on hydraulimoottori,

johon kuuluu ympardiva runkova

sipuolinen sylinteriryhmd (4),

ippa (1); si-

johon sylinte-

rit (6) on sovitettu kehimiisesti, ja johon
on liitetty hydraulimoottorin akseli (3):

minnit (7), jotka on sovitettu sylintereihin
edestakaisin liikkuviksi, ja jotka tukeutu-
vat runkovaipan (1) sisdpintaan (2), johon
on muodostettu méntien {7) liikettd ohjaava
juoksupinta (8); tasojakaja (10) , joka on
sovitettu akselin (3) ympéarille, hydrauli-
nesteen jakelemiseksi sylinteriryhméss& (4)
{21) kautta sylinterikam=
sekd hydrauli-
13).

Keksinndn pidamddrdnd on parantaa tillaisia

olevien aukkojen
mioihin (12) ja niistd pois;

nesteen sydttd- ja poistokanavat (11,

hydraulimoottoreita poistamalla monimutkai-=
set tasojakajan tasapainoituselementit ja
saada-aikaan hydraﬁlimoottori, jossa tasoja-

xajaa Jja sylinteriryhmdd erottava paineises-

ta hydraulinesteesté aiheuttava voima on eli-

minoitu. Tdmd on keksinndn mukaisesti rat-
xaistu siten, ettd tasojakajan (10) ja akse-
lin (3)‘véliin on muodostettu rengastila
(26), edullisesti akselin {3) Jja tasojakajan
(10) vastinpintojen (27, 28) porrastuksella.
joka rengastila (26) on sovitettu hydrauli-

nesteen sydttdkanavaan (11).
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(57) Samrandrag
Uppfinningen avser en hydraulisk motor, wil-
ken omfattar en cmgivande rammante} (1); en
inre cylindergrupp (4), vari cylindrarna (6)
anordnats i cirkel och till vilken anslutits
den hydrauliska motorns axel (3); kolvar (7),
vilka dr anordnade fram och ater rérliga i
cylindrarra och &r stodda mot rammantelns (1)
inre yta (2), i vilken utformats en 16pyta
(8) som styr kolvarnas (7) rérelse; en plan-
f8rdelare (1) anordnad kring axeln (3) fér
att férdela hydraulvitskan genom dppningar
(21) 1 cylindergruppen (4) ti11 cylinder-
kamrarna (12) och ut ur dessa; samt kanaler
(11, 13) fo&r tillférsel och avlédgsnande av
hydraul vitskan. Uppfinningens &ndamal &r att
férbédttra dylika hydrauliska mctorer genom
att eliminera planfdrdelarens invecklade ba-
lanseringselement och att dstadkomma en hyd-
raulisk motor, vari eliminerats den kraft som
dtskiljer planférdelaren och cylindergruppen
och som alstras av hydraulvitska under trvck.
Detta astadkoms enligt uppfinningen genom
att utforma ett ringformigt utrymme (26)
mellan planf&rdelaren (10) och axeln (3),
féretrddesvis medelst trappform hos axelns
(3) och planférdelarens 10} ansatsytor (27,
28), vilket ringformiga utrymme (26) &r an-
ordnat i tillfdrselkanalen (11) f&r hydraal-

vdtskan.
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Hydraulimoottori 7 3 7 8 9

Keksinn®dn kohteena on hydraulimoottori, johon kuu-
luu pydrivd ympdr8ivd runkovaippa; sisdpuolinen py&rimd-
tén sylinteriryhm&d, johon sylinterit on sovitettu keha-
midisesti, ja johon on liitetty hydraulimoottorin akseli;
mdnndt, jotka on sovitettu sylintereihin edestakaisin
liikkuviksi, ja jotka tukeutuvat runkovaipan sisdpintaan,
johon on muodostettu médntien liikettd ohjaava juoksupin-
ta; tasojakaja, joka on sovitettu pySrimddn kiintedn, hyd-
raulinesteen sydttd- ja poistokanavilla varustetun akse-
lin ymp&rille, hydraulinesteen jakelemiseksi sylinteri-
ryhmdssd olevien aukkojen kautta sylinterikammioihin ja
niistd pois.

Tillaisissa tunnetuissa hydraulimoottoreissa taso-
jakajan ja sylinteriryhmdn jakopintaa erottavaa voimaa on
pyritty tasapainottamaan kdyttdmédlla erilaisia tasapainoi-
tuselementtejd. Niiden tasapainoituselementtien yhteisena
piirteend ja haittapuolena on mainittava niiden monimut-
kainen rakenne.

Esilld olevan keksinndn pddmddrdnd on parantaa
edelld mainitun kaltaista hydraulimoottoria poistamalla
monimutkaiset tasapainoituselementit ja niistd aiheutuvat
haita ja hankaluudet ja saada aikaan valmistuskustannuk-
siltaan aikaisempaa edullisempi varmatoiminen hydrauli-
moottori samalla kun tasojakajan ja sylinteriryhmdn vd-
listd jakopintaa erottava voima on eliminoitu.

Nimi pddmddrdt on keksinndn avulla saavutettu si-
ten, ettd kiintedssi akselissa on porras sylinteriryh-
mddn pdin osoittavan rengasmaisen pinnan muodostamiseksi
ja akselia ympdr&ivédssd pydrivdssd tasojakajassa on akse-
lin porrasta vastaava syvennys, jossa on akselin porras-
pintaa vastapddtd oleva rengasmainen pinta, jolloin né&md
pinnat rajoittavat vdliinsd rengasmaisen tilan, johon hyd-

raulinesteen sydtt&kanava on yhdistetty, jolloin tdmdn
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rengastilan tdyttdvd paineenalainen hydraulineste aikaan-
saa tasojakajaa sylinteriryhmdi vasten painavan voiman,
joka sindnsd tunnetulla tavalla kumoaa hydraulinestettd
sybtettdessd syntyvdn, tasojakajaa ja sylinteriryhm&i
erottavan voiman ja jolloin muodostuu ns. pySrivd lii-
téntd pySrimdttSmédn akselin ja pySrivin tasojakajan va-
lille.

Tdmdn keksinndn etuna on mainittava ettei tasoja-
kajan tasapainoittamiseen ja painamiseen vasten sylinte-~
riryhmdd tarvita mit&d8n erillisid tasapainoituselement-
tejd vaan hydraulinesteen rengastilan seinimiin kohdis-
tama voima kumcaa tasojakajaa ja sylinteriryhmdd erotta-
van voiman.

Keksinndn erddn edullisen sovellutusmuodon mukai-
sesti tasojakajan ja akselin v&liin on sovitettu kaksi
erillistd rengastilaa. T&118in saadaan aikaan hydrauli-
moottori, jossa tasojakaja on tasapainoitettu moottorin
kdyntisuunnasta riippumatta. Moottorin kdyntisuunnan vaih-
to tapahtuu tdlldin yksinkertaisesti siten ettd aiemmin
syS6ttbkanavana toiminut kanava vaihdetaan poistokanavak-
si ja aiemmin poistokanavana toiminut kanava vaihdetaan
syStt8kanavaksi.

Keksintdd selostetaan yksityiskohtaisemmin seuraa-
vassa esimerkinomaisesti oheiseen piirustukseen viittaa-
malla, jossa

kuvio 1 esittd& keksinndn mukaisen hydraulimootto-
vin poikkileikkausta sivultapdin katsottuna,

kuvic 2 ~sittdd perspektiivikuvantona poikkileik-
kausta keksinndnmukaisessa hydraulimoottorissa kdytetys-
td tasojakajasta ja

kuvio 3 esittdd perspektiivikuvantona sitid keksin-
nén mukaisen hydraulimoottorin akselin osaa joka sijoit-
tuu tasojakajan sisdpuolelle.

Kuvion 1 mukaisessa hydraulimoottorissa on pybri-

vd sylinterimdinen runkovaippa 1, joka on laakeroitu sa-
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mankeskisesti hydraulimoottorin kiintedlle akselille 3.
Hydraulimoottoriin kuuluu lisdksi sylinteriryhmd 4, joka
on sovitettu runkovaipan 1 sisdpuolelle ja kiinnitetty
kiintedsti esim. sopivan kiilaliitoksen avulla hydrauli-
moottorin akseliin 3. Sylinteriryhmd 4 on muotoiltu sy-
linterimiiseksi ja sen ulkokehdn 5 ympdri on sovitettu
sarja sylintereitd 6, joissa olevat mannat 7 liikkuvat
hydraulimoottorin toiminnan aikana edestakaisin tukeutu-
en runkovaipan 1 sisdpinnalle muodostettuun mantien 7
liikettd ohjaavaan juoksupintaan 8 mintiin 7 asennettu-
jen rullaelinten 9 avulla. Juoksupinta 8 on muotoiltu si-
ten, ettd se ohjaa mdntien 7 edestakaista liikettda yla-
ja alakuolokohdan vdililld runkovaipan 1 pydrimisliikkeen
aikaansaamiseksi.

Tasojakaja 10, joka ohjaa hydraulinesteen kulkua
hydraulinesteen sydttdkanavasta 11 sylinterikammioihin
12 ja niistd pois hydraulinesteen poistokanavaan 13, on
sijoitettu akselin 3 kanssa samankeskisesti sen ympdril-
le vasten sylinteriryhmdn 4 toista radiaalisuuntaista si-
vupintaa 14. Tasojakaja 10 on lukittu py8rimddn runkovai-
pan 1 mukana tasojakajassa 10 olevan olaketapin 15 avulla
joka menee runkovaipassa 1 olevaan vastinsyvennykseen 16.
Tasojakaja 10 on jousikuormitettu levyjousella 17 vasten
sylinteriryhmdd 4, tasojakajan 10 ja sylinteriryhmdn 4
vastinpintojen 18 vast. 14 pitdmiseksi tiiviisti toisiaan
vasten ja hydraulinesteen vuotamisen estidmiseksi ulos hyd-
raulinestekanavistosta 11, 13 my&s silloin kun hydrauli-
moottori on kdyttdmdttomissd tilassa.

Kuten kuvioissa 1 ja 2 on esitetty keksinndn mu-
kaisen hydraulimoottorin tasojakajaan 10 on tehty kaksi
sen lidpi aksiaalisuunnassa kulkevaa porausta 19 ja 20.
Ensimmdinen poraus, tédssd esimerkkitapauksessa poraus 19,
yhtyy toisestd pdédstdan hydraulinesteen sydtt&kanavaan
11 ja toisesta pddstddn sylinteriryhmén 4 tasojakajan 10

vastinpinnan 18 puoleisessa seindmdssa olevaan aukkoon
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21, joka on yhteydessi sylinterikammioon 12 ja sielld
médnndn 7 alakuolokohdan alapuolella olevaan osaan, toi-
nen poraus, tdssd esimerkkitapauksessa poraus 20, yhtyy
toisesta pddstddn hydraulinesteen poistokanavaan 13 ja
toisesta pddstddn kuten ensimmiinenkin poraus 19 sylin-
teriryhm@n 4 seindmissid olevan aukon 21 kautta sylinteri-
kammioon.

Kuten kuvioista 1 ja 3 ilmenee hydraulinesteen
sy6ttd- ja poistokanavat 11 ja 13 on tehty akseliin 3
akseliaalisuuntaisina porauksina 22 ja 23 jotka pd&dtty-
vat tasojakajan 10 kohdalla akselin 3 ulkokehille teh-
tyihin radiaalisuuntaisiin porauksiin 24 ja 25, joista
ensimmdinen on yhteydessi tasojakajan 10 ensimmdiseen po-
raukseen 19 ja *toinen tasojakajan 10 toiseen poraukseen
20.

Koska tasojakaja 10 pyo®rii sylinteriryhmdn 4 ja
siihen kytketyn akselin 3 pysyessd paikallaan, muodosta-
vat tasojakajan 10 poraukset 19 Ja 20 jaksottain yhteyden
syS6ttdkanavan 11 ja sylinterikammion 12, sekd sylinteri-
kammion 12 ja poistokanavan 13 vdlilld; hydraulinesteen
sySttdmiseksi sylinterikammioon 12, ja samalla mdnndn 7
pakottamiseksi ylikuolokohtaansa pdin suuntautuvaan liik-
keeseen, runkovaippa 1 pySritt&van vddntSmomentin aikaan-
saamiseksi, sekd hydraulinesteen poistumisen mahdollista-
miseksi juoksupinnan 8 ohjaaman minin 7 alakuolokohtaan-
sa pdin tapahtuvan liikkeen aikana.

Hydraulinesteen sydtt&kanavassa 11 kulkevasta pai-
neisesta hydraulinesteestd aiheutuu sylinteriryhmdn 4 ja
tasojakajan 10 vastinpintoja 14 vast. 18 erottava voima.
Tdmdn ongelman eliminoimiseksi on keksinn&n mukaisesti
tasojakajan 10 akselin 3 vdliin muodostettu rengastila
26, joka on jatkuvasti yhteydessi hydraulinesteen sydtt&-
Kanavaan 11 ja tasojakajan poraukseen 19.

Keksinndn mukainen rengastila 26 muodostuu porras-
tetulsta tasojakajan 10 w4«solin 3 vastinpinnoista 27, 28
siten ettd rengastila 26 rajoittuu radiaalisuunnassa taso-

Jakajan 10 ja akselin 3po;rwstﬂttujen‘vastinpintojen 27, 28
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aksiaalisuuntaisiin pintoihin ja aksiaalisuunnassa vas-
taavasti niiden radiaalisuuntaisiin pintoihin, jolloin
rengastilaan 26 sen radiaalisuuntaisten rajapintojen va-
1iin sy®tetty paineinen hydraulineste painaa tasojakajaa
10 sylinteriryhmédn 4 vastinpintaa 14 vasten ja kumoaa
niin vastinpintoja 17 ja 18 erottavan voiman.

Keksinndn edullisen sovellutusmuodon mukaisesti
tasojakajan 10 ja akselin 3 vdliin on muodostettu kaksi
rengasmaista tilaa 26 ja 31, joista ensimmdinen tila 26
on yhteydessd hydraulinesteen sydttdkanavaan 11 ja taso-
jakajan poraukseen 19, ja joista toinen tila 31 on yhtey-
dessd tasojakajan poraukseen 20 Ja hydraulinesteen pois-
tokanavaan 13.

Tissi edullisessa sovellutusmuodossa keksinndn mu-
kaisen hydraulimoottorin tasojakajan 10 akselia 3 pdin
oleva pinta muodostuu porrastetusta, aksiaalisuunnassa
sylinteriryhmdstd 4 poispdin laajenevasta sisdpuolises-
ta kehdpinnasta 27, 29 kuten selvemmin ilmenee kuviosta
2, ja akselin 3 tasojakajaa 10 pdin oleva pinta muodostuu
samoin porrastetusta, aksiaalisuunnassa sylinteriryhmds-
td 4 poispdin laajenevasta ulkokehistd 28, 30, kuten sel-
vimmin ilmenee kuviosta 2.

T5118in ensimmiinen rengasmainen tila 26 muodostuu
tasojakajan 10 ensimmdisen porraspinnan 27 ja akselin 3
ensimmiisen porraspinnan 28 aksiaali- ja radiaalisuuntais-
ten pintojen vdliin ja toinen rengasmainen tila 31 taso-
jakajan 10 toisen porraspinnan 29 ja akselin toisen 3 toi-
sen porraspinnan 30 aksiaali- Jja radiaalisvuntaisten pin-
tojen valiin.

Rengasmaisten tilojen 26 ja 31 sylinteriryhmdd 4
pdin olevien radiaalisuuntaisten rajapintojen pinta-alat
ovat keksinn®n mukaisesti edullisesti yhtdsuuria, jolloin
tasojakaja 10 painautuu hydraulinesteen paineen vaikutuk-
sesta tiiviisti sylinteriryhmdn vastinpintaa 14 vasten

riippumatta siitd kumpia kanavista 11, 13 k&ytetddn syOt-
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tdkanavana ja kumpaa poistokanavana. TH113 edullisella
rengastilojen 26, 31 mitoituksella saadaan aikaan molem-
piin suuntiin kdytettidvi hydraulimoottori, jossa tasoja-
kaja 10 on jatkuvasti tiiviisti painautuneena vasten sy-
linteriryhmdsa 4.

Tdmd rengastilan 26, 31 sylinteriryhmidn puoleinen
rajapinta on keksinndn edullisen sovellutusmuodon mukai-
sesti mitoitettu siten, etti paineisen hydraulinesteen
synnyttdmd@ tasojakajaa 10 sylinteriryhmédd 4 vasten tydn-
tdvd voima kumoaa tasojakajaa 10 ja sylinteriryhmdid 4
erottavan voiman. N&din tasojakaja 10 on joka hetki moot-
torin kdyttSsuunnassa tasopainoitetusti painautuneena
vasten sylinteriryhmdid 4.

Keksint8d on edelld kuvattu sen edullisen sovel-
lutusmuodon avulla. T4113 ei ole mitenkddn haluttu ra-
jJata keksint®3 vaan kuten alan asiantuntijalle on ilmeis-
td moninaiset muunnelmat ja yhdistelmdt ovat mahdollisia
oheisissa patenttivaatimuksissa mddritellyn keksinn&lli-
sen ajatuksen puitteissa.

Erityisesti on huomattava, ettd itse hydraulimoot-
torin osien keskindiset sovitukset voivat vaihdella huo-
mattavastikin edelld esitetystd esimerkkitapauksesta,
niinpd esim. akseli ja sylinteriryhmd voivat olla pySri-
vid teitd kun taas tasojakaja ja runkovaippa ovat kiin-

teitd.
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Patenttivaatimukset:

1. Hydraulimoottori, johon kuuluu pydriva ympdroi-
vd runkovaippa (1); sisdpuolinen pydrimdtdn sylinteriryh-
mi (4), johon sylinterit (6) on sovitettu kehdmdisesti,
ja johon on liitetty hydraulimoottorin akseli (3); m&nndt
(7) , jotka on sovitettu sylintereihin edestakaisin liikku-
viksi, ja jotka tukeutuvat runkovaipan (1) sisdpintaan (2),
johon on muodostettu mdntien (7) liikettd ohjaava juoksu-
pinta (8); tasojakaja (10}, joka on sovitettu pydrimddn
kiintedn, hydraulinesteen syottd- ja poistokanavilla (11,
13) varustetun akselin (3) ympédrille, hydraulinesteen ja-
kelemiseksi sylinteriryhméssd (4) olevien aukkojen (21)
kautta sylinterikammioihin (12) ja niistd pois, t un =
nettu siitd, ettd kiintedssd akselissa (3) on porras
sylinteriryhmdén (4) pdin osoittavan rengasmaisen pinnan
(28) muodostamiseksi ja akselia (3) ympdrdivdssa pydrivas-
sd tasojakajassa (10) on akselin porrasta vastaava syven-
nys, jossa on akselin porraspintaa (28) vastapddtd oleva
rengasmainen pinta (27), jolloin ndmd pinnat rajoittavat
viliinsi rengasmaisen tilan (26), johon hydraulinesteen
sySttdkanava (11} on yhdistetty, jolloin tamdn rengasti-
lan (26) tdyttidvid paineenalainen hydraulineste aikaansaa
tasojakajaa (10) sylinteriryhmdd (4) vasten painavan voi-
man, joka sindnsd tunnetulla tavalla kumoaa hydraulines-
tettd syOtettiessi syntyvdn, tasojakajaa (10) ja sylinteri-
ryhmdd (4) erottavan voiman ja jolloin muodostuu ns. pPyo-
rivd liitdntd pydrim&ttomdn akselin (3) Ja pydrivdn taso-
jakajan (10) vdlille.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen hydraulimoottori,
tunne¢ttu siitd, ettd rencastila (26) rajoittuu ak-
siaalisuunnassa tasojakajan (10) ja akselin (3) vastinpin-
tojen (27, 28) radiaalisuuntaisten rengaspintojen vdliin
ja radiaalisuunnassa tasojakajan (10} ja akselin (3) vas-

tinpintojen aksiaalisuuntaisten kehdpintojen vdliin.
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3. Patenttivaatimuksen 1 mukainen hydraulimoottori,
tunnettu siitd, ettd tasojakajan (10) ja akselin
(3} vdliin on muodostettu kaksi rengasmaista tilaa (26, 31),
joista ensimmdinen on sovitettu sy&ttdkanavaan (11) hydrau-
iinesteen kulkusuunnassa ennen sylinteriryhmdn (4) aukkoja
(21} ja toinen poistokanavaan (13) hydraulinesteen kulku-
suunnassa sylinteriryhmén (4) aukkojen (21) jidlkeen.

4. Patenttivaatimuksen 3 mukainen hydraulimoottori,
tunnettu siitd, ettd tasojakajan (10) ja akselin
vastinpinnat ovat porrastettuja pintoja (27, 29, 28, 30),
jolloin ensimmdinen rengasmainen tila (26) muodostuu taso-
jakajan (10) ensimm&isen porraspinnan (27) ja akselin (3)
ensimmdisen vastinporraspinnan (28) vdliin ja toinen rengas-
mainen tila (30) muodostuu tasojakajan (10) toisen porras-
pinnan (29) ja akselin (3) toisen vastinporraspinnan (30)
vdliin.

5. Patenttivaatimuksen 3 tai 4 mukainen hydrauli-
moottori, t unnet tu siitd, etti ensimmiisen rengas-
maisen tilan (26) sylinteriryhm&d3d (4) pdin olevan rengas-
tilan rajapinnan pinta-ala on yhtd suuri kuin toisen ren-
gasmaisen tilan (31) sylinteriryhmdi (4) p&in olevan ren-

gastilan rajapinnan pinta-ala.
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1. Hydraulisk motor, vilken omfattar en roterande
omgivande rammantel (1); en inre oroterande cylinder-
grupp (4), vari cylindrarna (6) &dr inpassade i cirkel och
till vilken anslutits den hydrauliska motorns axel (3),
kolvar (7) arrangerade att vara fram och dter rdrliga i
cylindrarna och vilka &r stddda mot rammantelns (1) inre
yta (2), vari utformats en l8pyta (8) som styr kolvarnas
(7) rérelse, en planfdrdelare (10), vilken &r anordnad
att rotera kring den stationdra med hvdraulvidtskans till-
férsel- och utloppskanaler (11, 12) fdrsedda axeln (3)
for att fdrdela hydraulvdtskan genom Oppningar (21) i
cylindergruppen till cylinderkamrarna (12) och ut ur des-
sa, kdannetecknad dirav, att den stationdra
axeln (3) uppvisar en trappa for att utforma en ringfor-
mig yta (28) som visar sig mot cylindergruppen (4) och
den roterande planfdrdelaren (10) omgivande axeln (3) upp-
visar en axelns tapp motsvarande f8rdjupning, vilken upp-
visar en ringformig yta (27) mittemot axelns trappyta
(28), varvid dessa ytor begrdnsar sinsemellan ett ring-
formigt utrymme (26), vari hydraulvdtskans tillfdrselka-
nal (11) &ar ansluten, varvid den under tryck varande hyd-
raulvatskan fyllande detta ringutrymme (26) alstrar en
kraft som trycker planfdrdelaren (10) mot cylindergrup-
pen (4), vilken kraft pd i och f8r sig k&dnt sdtt Svervin-
ner den vid tillfdrseln av hydraulvdtskan uppkommande
kraften som skiljer &t planf&rdelaren (10) och cylinder-
gruppen (4) och varvid formats en s.k. roterande anslut-
ning mellan den oroterande axeln (3) och den roterande-
planfdrdelaren (10).

2. Hydraulisk motor enligt patentkravet 1, k & n -
netecknad ddrav, att det ringformiga utrymmet
(26) avgrdnsas i axialriktningen mellan ringytorna i ra-

dialled hos vplanfércelarens (10) och axelns (3) ansats-
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ytor (27, 28) och i radialriktningen mellan ringytorna
i axialled hos planfdrdelarens (10) och axelns (3) an-
satysytor.

3. Hydraulisk motor enligt patentkravet 1, k & n =~
netecknad darav, att mellan planfdrdelaren (10)
och axeln (3) utformats tva ringformiga utrymmen (26,
31), av vilka det fOrsta anordnats i tillfdrselkanalen
(11) i hydraulvdtskans strdmningsriktning fdre cylinder-
gruppens (4) Oppningar (21) och den andra i utloppskana-
len (13) i hyudraulvdtskans strdmningsriktning efter cy-
lindergruppens (4) Oppningar (21).

4., Hydraulisk motor enligt patentkravet 3, k & n -
netecknad ddrav, att planfdrdelarens (10) och
axelns ansatsytor &r trappformiga ytor (27, 29, 28, 30),
varvid det fOrsta ringformiga utrymmet (26) bildas mellan
planf&rdelarens (10) f&rsta trappyta (27) och axelns (3)
f6rsta ansatstrappyta (28) och det andra ringformiga ut-
rymmet (30) bildas mellan planf&rdelarens (10) andra trapp-
yta (29) och axelns (3) andra ansatstrappyta (30).

5. Hydraulisk motor enligt patentkravet 3 eller 4,
kd@dnnetecknad ddrav, att arealen av grdnsytan
hos det ringformiga utrvmmet som vetter mot det £fOrsta
ringformiga utrymmets (26) cylindergrupp &r lika stor
som arealen av grdnsytan hos det ringformiga utrymmet
som vetter mot det andra ringformiga utrymmets (31) cy-

lindergrupp (4).
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