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(57)摘要

本发明公开了一种无人驾驶汽车应急制动

系统，包括无人驾驶汽车制动系统总成，所述制

动系统总成的ESC执行器电源输入接口一路通过

二极管负极与整车电池输出接口连接，另一路与

备用电池输出接口连接用于应急制动电源；备用

电池充电接口通过DC/DC模块与所述整车电池输

出接口连接；在所述ESC执行器制动信号输入接

口连接有紧急制动自锁开关按钮。本发明优点在

于通过一个备用电池和紧急制动按钮取代常规

汽车制动操纵机构，实现无人驾驶汽车的应急制

动。当线控制动系统出现故障或者出现整车异常

断电的情况下，乘员可以直接按下紧急制动按

钮，备用电池给ESC执行器供电，ESC执行器主动

建压，实现车辆减速和停车，确保无人驾驶车辆

运行安全。
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1.一种无人驾驶汽车应急制动系统，包括无人驾驶汽车制动系统总成，其特征在于：所

述制动系统总成的ESC执行器电源输入接口一路通过二极管负极与整车电池输出接口连

接，另一路与备用电池输出接口连接用于应急制动电源；备用电池充电接口通过DC/DC模块

与所述整车电池输出接口连接；在所述ESC执行器制动信号输入接口连接有紧急制动自锁

开关按钮。

2.根据权利要求1所述的无人驾驶汽车应急制动系统，其特征在于：所述备用电池、ESC

执行器安装在机舱前围上，所述紧急制动自锁开关按钮布置在乘员舱内部。
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无人驾驶汽车应急制动系统

技术领域

[0001] 本发明涉及无人驾驶汽车制动系统，尤其是涉及无人驾驶汽车应急制动系统。

背景技术

[0002] 随着汽车智能化的发展以及5G技术的推广，无人驾驶汽车逐渐步入大众视野，由

于车辆不再由驾驶员进行操作，一套可靠的应急制动系统，可以有效保障车辆以及成员的

安全，最大限度降低事故发生概率。目前，利用电子驻车机构进行紧急制动的无人驾驶汽

车，由于存在车辆断电的制动失效的风险，并且为了减少制动时甩尾失控的风险，制动减速

一般不超过-0.15g，紧急制动时制动力很小。利用拉线式机械结构进行紧急制动的无人驾

驶汽车，操纵不方便，并且操作力需要很大，很难安全控制车辆实现紧急停车。

发明内容

[0003] 本发明目的在于提供一种无人驾驶汽车应急制动系统，确保无人驾驶汽车运行安

全。

[0004] 为实现上述目的，本发明采取下述技术方案：

本发明所述的无人驾驶汽车应急制动系统，包括无人驾驶汽车制动系统总成，所述制

动系统总成的ESC（英文Electronic  Stability  Program的缩写，电子稳定系统）执行器电

源输入接口一路通过二极管负极与整车电池输出接口连接，另一路与备用电池输出接口连

接用于应急制动电源；备用电池充电接口通过DC/DC模块与所述整车电池输出接口连接；在

所述ESC执行器制动信号输入接口连接有紧急制动自锁开关按钮。

[0005] 所述备用电池、ESC执行器安装在机舱前围上，所述紧急制动自锁开关按钮布置在

乘员舱内部。

[0006] 本发明优点在于通过一个备用电池和紧急制动按钮取代常规汽车制动操纵机构，

实现无人驾驶汽车的应急制动。当线控制动系统出现故障或者出现整车异常断电的情况

下，乘员可以直接按下紧急制动按钮，备用电池给ESC执行器供电，ESC执行器主动建压，实

现车辆减速和停车，确保无人驾驶车辆运行安全。

附图说明

[0007] 图1是本发明的电路原理结构框图。

[0008] 图2是本发明的布置示意图。

[0009] 图3是本发明的工作流程框图。

具体实施方式

[0010] 下面结合附图对本发明的实施例作详细说明，本实施例在以本发明技术方案为前

提下进行实施，给出了详细的实施方式和具体的操作过程，但本发明的保护范围不限于下

述实施例。
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[0011] 如图1、2所示，本发明所述的无人驾驶汽车应急制动系统，包括无人驾驶汽车制动

系统总成，所述制动系统总成的ESC（英文Electronic  Stability  Program的缩写，电子稳

定系统）执行器1电源输入接口一路通过二极管D1负极与整车电池输出接口连接，另一路与

备用电池2输出接口连接用于应急制动电源，备用电池2、ESC执行器1安装在机舱前围上；备

用电池2充电接口通过DC/DC模块与整车电池输出接口连接，在ESC执行器1制动信号输入接

口连接有紧急制动自锁开关按钮3，紧急制动自锁开关按钮3布置在乘员舱内部，用于当线

控制动系统出现故障或者出现整车异常断电的情况下，乘员可以直接按下紧急制动自锁开

关按钮3。

[0012] 如图3所示，当ESC执行器1接收到紧急制动自锁开关按钮3接通的信号后，主动建

压，将油压通过制动油管传递到四个制动器分泵4，在四个车轮5上产生制动力，使车辆减速

直至停车。车辆减速过程中，如果ESC控制器检测到车轮5抱死，则触发ABS防抱死功能。

[0013] 备用电池2为免维护铅酸电池，DC/DC模块为其充电，与整车电池并联给ESC执行器

1供电；备用电池2与整车电池之间设有二极管D1，保证备用电池只给ESC执行器1供电，其它

用电器均不能使用备用电池供电，确保系统供电的可靠性。

[0014] 紧急制动自锁开关按钮3为常开开关，按下后为常闭开关，带有状态保持功能，按

下后即使手离开按钮开关仍保持常闭状态，确保制动请求信号稳定输出。ESC控制器带有冗

余制动功能，当接收不到自动驾驶控制器的指令后，仍可以接收到紧急制动自锁开关按钮3

的信号进行工作，制动压力按照预先标定好的程序建压，保证车辆可以按照一定的速度减

速直至停车。
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图1

图2
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图3

说　明　书　附　图 2/2 页

6

CN 110834616 A

6


	BIB
	BIB00001

	CLA
	CLA00002

	DES
	DES00003
	DES00004

	DRA
	DRA00005
	DRA00006


