
(19)中华人民共和国国家知识产权局

(12)发明专利申请

(10)申请公布号 

(43)申请公布日 

(21)申请号 201810980358.3

(22)申请日 2018.08.27

(71)申请人 嘉兴宝联机器人有限公司

地址 314205 浙江省嘉兴市平湖市新仓镇

金穗路269号（平湖新仓智创中心内）

201室

(72)发明人 顾晓健　

(74)专利代理机构 杭州千克知识产权代理有限

公司 33246

代理人 张云波　吴辉辉

(51)Int.Cl.

B23Q 3/08(2006.01)

 

(54)发明名称

一种布料夹取治具

(57)摘要

本发明涉及一种布料夹取治具，包括底座，

固设于底座上的驱动机构；底座下设置有用于夹

取布料的夹持装置，该夹持装置通过驱动机构驱

动，实现布料的夹取；本发明结构简单，自动化程

度高，通过设置三个相对设置的夹持机构，通过

驱动机构用于驱动连接条，从而实现了布料的及

时夹取，提高了布料夹取的稳定性。
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1.一种布料夹取治具，其特征在于：包括底座（1），固设于底座（1）上的驱动机构（3）；底

座（1）下设置有用于夹取布料的夹持装置（2），该夹持装置（2）通过驱动机构（3）驱动，实现

布料的夹取。

2.根据权利要求1所述的一种布料夹取治具，其特征在于：所述夹持装置（2）包括三个

相对设置的夹持机构（4），夹持机构包括夹持块（5）、固设于夹持块（5）底部的夹持条（6），三

个夹持条（6）通过驱动机构（3）驱动，用于夹取布料。

3.根据权利要求2所述的一种布料夹取治具，其特征在于：所述夹持条（6）外侧套接有

定位环（7），定位环（7）滑动连接于夹持条（6）上。

4.根据权利要求3所述的一种布料夹取治具，其特征在于：所述夹持条（6）呈台阶状，夹

持条（6）包括连接条（6-1）和定位条（6-2），连接条（6-1）和定位条（6-2）固定连接，一体呈

型。

5.根据权利要求4所述的一种布料夹取治具，其特征在于：所述定位条（6-2）的内侧形

成有导向缺口（6-3），定位条（6-2）夹取布料时，定位环（7）相抵于连接条（6-1）上。

6.根据权利要求1所述的一种布料夹取治具，其特征在于：所述底座（1）底部形成有三

个通气孔（8），该通气孔（8）位于相邻夹持条（6）顶部的连接处。

7.根据权利要求2所述的一种布料夹取治具，其特征在于：所述驱动机构（3）上固设有

连接座（9），连接座（9）上固设有连接轴（10）。

8.根据权利要求6所述的一种布料夹取治具，其特征在于：所述底座（1）内形成有导向

槽（1-1），夹持块（5）滑动连接于导向槽（1-1）内。

9.根据权利要求8所述的一种布料夹取治具，其特征在于：所述导向槽（1-1）呈“M”形

状，与此相对应的，所述夹持块（5）上形成有与“M”形状相适配的“W”形状，导向槽（1-1）与夹

持块（5）相适配而卡接。

10.根据权利要求7所述的一种布料夹取治具，其特征在于：所述驱动机构（3）为驱动气

缸。
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一种布料夹取治具

技术领域

[0001] 本发明涉及布料分拣技术领域，尤其是一种布料夹取治具。

背景技术

[0002] 在服装生产行业，如何将从裁床裁下来的成摞裁片一片片分离出来是一直存在的

技术难点。一般的做法是通过人工，进行计数分离；人工分离的劣势在于三点，第一人工的

效率较低，第二是无法与其他自动化设备对接，第三是在当前环境下，用人成本高。

[0003] 目前，在车缝生产过程中，也基本实现了自动机械化生产，有少部分通过机械实现

自动存取布，但是是通过机械对布料进行穿孔来实现的，这种收集机械不仅结构复杂，操作

繁琐，成本高，更易对布料本身造成不必要的损坏，无法保证布料夹取的可靠性。

[0004] 针对以上问题，故，有必要对其进行改进。

发明内容

[0005] 本发明是为了克服上述现有技术中的缺陷，提供一种结构简单，使用方便，能方便

快速夹取布料，并且自动化程度高的布料夹取治具。

[0006] 为了达到上述发明的目的，本发明采用以下技术方案：一种布料夹取治具，包括底

座，固设于底座上的驱动机构；底座下设置有用于夹取布料的夹持装置，该夹持装置通过驱

动机构驱动，实现布料的夹取。

[0007] 作为本发明的一种优选方案，所述夹持装置包括三个相对设置的夹持机构，夹持

机构包括夹持块、固设于夹持块底部的夹持条，三个夹持条通过驱动机构驱动，用于夹取布

料。

[0008] 作为本发明的一种优选方案，所述夹持条外侧套接有定位环，定位环滑动连接于

夹持条上。

[0009] 作为本发明的一种优选方案，所述夹持条呈台阶状，夹持条包括连接条和定位条，

连接条和定位条固定连接，一体呈型。

[0010] 作为本发明的一种优选方案，所述定位条的内侧形成有导向缺口，定位条夹取布

料时，定位环相抵于连接条上。

[0011] 作为本发明的一种优选方案，所述底座底部形成有三个通气孔，该通气孔位于相

邻夹持条顶部的连接处。

[0012] 作为本发明的一种优选方案，所述驱动机构上固设有连接座，连接座上固设有连

接轴。

[0013] 作为本发明的一种优选方案，所述底座内形成有导向槽，夹持块滑动连接于导向

槽内。

[0014] 作为本发明的一种优选方案，所述导向槽呈“M”形状，与此相对应的，所述夹持块

上形成有与“M”形状相适配的“W”形状，导向槽与夹持块相适配而卡接。

[0015] 作为本发明的一种优选方案，所述驱动机构为驱动气缸。
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[0016] 本发明的有益效果为：

1.本发明结构简单，自动化程度高，通过设置三个相对设置的夹持机构，通过驱动机构

用于驱动连接条，从而实现了布料的及时夹取，提高了布料夹取的稳定性；

2.通过设置定位环，与夹持机构相互配合，可以方便快捷的夹持布料，可以防止夹持多

层布料，使用范围广；

3.通过设置通气孔，通气孔连接液压气缸，布料吸附过程不需要外力驱动，有助于节约

能源；能够将布料进行逐层精确分离，即使是透气性高的布料也一样吸附，应用范围广泛，

大幅提高了生产效率，然后将吸附够的布料进行夹取。

附图说明

[0017] 图1为本发明实施例的结构示意图；

图2为本发明实施例的去掉定位环后结构示意图；

图3为本发明实施例的侧视图；

图中附图标记：底座1，导向槽1-1，夹持装置2，驱动机构3，夹持机构4，夹持块5，夹持条

6，连接条6-1，定位条6-2，定位环7，通气孔8，连接座9，连接轴10。

具体实施方式

[0018] 下面结合附图对本发明实施例作详细说明。

[0019] 实施例：如图1-3所示，一种布料夹取治具，包括底座1，固设于底座1上的驱动机构

3；底座1下设置有用于夹取布料的夹持装置2，该夹持装置2通过驱动机构3驱动，实现布料

的夹取；本发明的驱动机构3为驱动气缸；本发明结构简单，自动化程度高，通过设置三个相

对设置的夹持机构，通过驱动机构用于驱动连接条6-1，从而实现了布料的及时夹取，提高

了布料夹取的稳定性。

[0020] 夹持装置2包括三个相对设置的夹持机构4，夹持机构包括夹持块5、固设于夹持块

5底部的夹持条6，三个夹持条6通过驱动机构3驱动，用于夹取布料。

[0021] 夹持条6外侧套接有定位环7，定位环7滑动连接于夹持条6上，通过设置定位环，与

夹持机构相互配合，可以方便快捷的夹持布料，可以防止夹持多层布料，使用范围广。

[0022] 夹持条6呈台阶状，夹持条6包括连接条6-1和定位条6-2，连接条6-1和定位条6-2

固定连接，一体呈型；采用上述方案，使得夹持条6的整体牢固性和结构强度最大，同时，也

使得夹取治具的使用更加安全。

[0023] 定位条6-2的内侧形成有导向缺口6-3，定位条6-2夹取布料时，定位环7相抵于连

接条6-1上；采用上述方案，使得布料在夹持过程中，3个定位条6-2之间会形成一个夹持口，

方便布料的夹取便利，底座1底部形成有三个通气孔8，该通气孔8位于相邻夹持条6顶部的

连接处；通过设置通气孔8，通气孔8连接液压气缸，布料吸附过程不需要外力驱动，有助于

节约能源；能够将布料进行逐层精确分离，即使是透气性高的布料也一样吸附，应用范围广

泛，大幅提高了生产效率，然后将吸附够的布料进行夹取。

[0024] 驱动机构3上固设有连接座9，连接座9上固设有连接轴10；采用上述方案，通过连

接轴10可以将布料夹取治具连接其他装置上，实现布料夹取治具的移动，方便实用。

[0025] 底座1内形成有导向槽1-1，夹持块5滑动连接于导向槽1-1内，通过设置导向槽1-
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1，可以实现夹持块5在底座1的导向槽1-1内便捷滑动。

[0026] 导向槽1-1呈“M”形状，与此相对应的，所述夹持块5上形成有与“M”形状相适配的

“W”形状，导向槽1-1与夹持块5相适配而卡接；采用上述技术方案，使得夹持块5在底座1的

导向槽1-1内滑动的稳定性更好，进一步提高了布料夹取的安全性。

[0027] 对所公开的实施例的上述说明，使本领域专业技术人员能够实现或使用本发明。

对这些实施例的多种修改对本领域的专业技术人员来说将是显而易见的，本文中所定义的

一般原理可以在不脱离本发明的精神或范围的情况下，在其它实施例中实现；因此，本发明

将不会被限制于本文所示的这些实施例，而是要符合与本文所公开的原理和新颖特点相一

致的最宽的范围。

[0028] 尽管本文较多地使用了图中附图标记：底座1，导向槽1-1，夹持装置2，驱动机构3，

夹持机构4，夹持块5，夹持条6，连接条6-1，定位条6-2，定位环7，通气孔8，连接座9，连接轴

10等术语，但并不排除使用其它术语的可能性；使用这些术语仅仅是为了更方便地描述和

解释本发明的本质；把它们解释成任何一种附加的限制都是与本发明精神相违背的。
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图2
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图3
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