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Keksinndn nimitys - Uppfinningens bendmning

Menetelmi ja ohjelmistotuote porausyksikén paikoittamiseksi seké kallionporausiaite
Férfarande och programvaruprodukt fér lokalisering av en borrningsenhet samt bergborrmingsmaskin

Tiivistelma - Sammandrag

Keksinndn kohteena on menetelmé ja ohjelmistotucte kallionporauslaiteen porausyksikdn paikoittamiseksi, seké edelleen kallionpo-
rauslaite. Kallionporauslaitteeseen (1) kuuluva porausyksikkd (5) siirretdan manuaalisesti kohti seuraavaksi porattavan reién (19) aloi-
tuspistetta (14). Kallionporausiaitteen (1) ohjausyksikkd (11) suorittaa manuaalisen siirron (A) jalkeen porausyksikdn automaattisen
paikoituksen (B) tarkasti aloituspisteeseen porauksen aloittamista varten.

Uppfinningen avser ett fériarande och en programvaruprodukt fér positionering av en bergbormingsanordnings borrningsenhet, samt
vidare en bergborrmingsanordning. Bormingsenheten (5) som hér till bergbormingsanordningen (1) flyttas manuellt mot begyn-

nelsepunkten (14) for halet (19) som skall borras hamast. Bergbormingsanordningens (1) styrenhet (11) utfér efter den manuella flytt-
ningen (A) en automatisk positionering (B) av borringsenheten (B) exakt i begynnelsepunkten fér att inleda borringen.
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